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Schwenkantrieb mit Drehfltigelantrieb

Serie CRB2/CRBU2/CRB1
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Schwenkantriebt

enkwinkel: 90°, 180°, 270° R ——
s

chwenkwinkel bis zn 270° sind bei der gesamten Serie moglich, . 2. .
Die Verwendung spezieller Dichtugngen und AnscEIa - belleblg befeStlgt
ge ermoglicht Schwenkantriebe mit Schwenkwinkeln Werden
von bis zu 270° (einfacher Drehflligelantrieb).

Die Signalgeber kdnnen ent-

. k lang desgesamten Umfangs
: tmOlltage des Schwenkantriebs bewegt
Das Schwenkantriebsgehéuse kann direkt montiert werden. und damit den Anforderungen

+ Die Direktmontage ist nur bei Schwenkantrieben der des Antriebs entsprechend in
BaugréRen 10 bis 30 mit Winkeleinstellung mdglich. der optimalen Position montiert

werden.

Schraube x 3 /1 Schraube x 4

ﬁ_‘ L (; cktmontage ist von
--%BJ‘Q 3 Seiten moglich (CRBU?2).

Die Serie CRBU2 kann in drei Richtungen montiert werden:
axial, vertikal und seitlich. Fir die Montage in axialer
S Richtung stehen 3 Montagemadglichkeiten zur Verfiigung.

CRB1
e Betriebssicherheit und Gewinde- Gehiuse- Gehiuse-
lange Lebensdauer bohrugen _ Durchgangsbohrunger;ﬁ EDurchgangsbohrungen
Die Verwendung von Lagern in allen Serien (CRB2 : ; ﬂ
CRBU2/CRB1) zur Aufnahme von Querkraften und [ AnacilEes

Axialkréften in Verbindung mit dem Einsatz von
elastischen Dampfscheiben innen (ausser Baugréfie 10)

verbessern die Betriebssicherheit und die Lebensdauer.

@i verschiedene Anschlusspositionen
(seitlich und axial) stehen zur
Auswahl.

Die Anschlussposition kann entsprechend der Anwendung gewahlt
werden. (Bei Antrieben mit Winkeleinstelleinheit sind nur die
seitlichen AnschliRe verfiigbar.)

‘ yieb bei Niedrigdruck miglich

Qle spez.!elle chhtupgskonstruktlop ermoglicht _ Da nicht alle Montageboh-
einen gréReren Betriebsdruckbereich und den H H rungen, die fiir die Montage

Betrieb in Anwendungen mit Niedrigdruck. des Antriebs von cri]rei Se_itedn
. . vorgesenen sina,
Min. Betriebsdruck &

Baugrol3e 10: 0.2MPa

BaugrofRen 15 bis 100: 0.15MPa

gleichzeitig bend-
- \/ﬁ tigt werden, kon-
LVE |/ nen die verbleiben-
den Offnungen fiir
andere  Zwecke
verwendet werden.

0 e 0 Angebaute Signalgebereinheiten und Winkeleinstelleinheiten ragen nicht {iber den Aussendurchmesser
kbauwelse (Elﬂhﬁlten) des Antriebsgehauses hinaus und kénnen auf einfache Weise an alle Antriebe der Serie angebaut werden.

Grundausfuhrung + Signalgebereinheit

Ubersicht 1 @SNC



nit Drehtl gelantrieb

Ausflhrung fur Direktmontage

CRBU2

CRBU2
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dardausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb
fiir 90°- bzw. 100°-Schwenkantriebe.

Bei gleichen Aussenabmessungen wie die Schwenkantriebe mit einfachem
Drehflugelantrieb (ausser BaugrofRe 10) erreicht die Ausfihrung mit doppeltem
Drehfliigelantrieb die doppelte Drehkratft.

Schwenkwinkel

Modell
90° 100° 180° 190° 270° 280°

crEZ Einf. Drehfliigelantrieh
Dopp. Drehfliigelantrieb

Einf. Drehfliigelantrieh
Dopp. Drehfliigelantrieb

Einf. Drehfliigelantrieb
Dopp. Drehfliigelantrieb

CRBU2

CRB1

Grundausfuhrung + Winkeleinstelleinheit | Grundausfiihrung + Winkeleinstelleinheit + Signalgebereinheit
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Schwenkantrieb: DrehfllUgelantrieb

Serie CRBZ

Baugréssen: 10, 15, 20, 30, 40

Medium — Druckluft
Grosse — 10 15 20, 30 40
. ., |S: Einfacher
Drenfliigelantrieb p. poppetter S D S D S D S D
2l g 3] @ 2l e 8| g 21 8| 3| g 2l g 8] g
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’ Grundausfiihrung )
a
g ’ Mit Signalgeber —
IS
< ’ Mit Winkeleinstellung
3
> ’Mit Signalgeber und Winkeleinstellung -l
e 2799000000 g
Montage Mit Flansch ‘ F O
[ Kurze Welle ohne flache Anfrésung und
kurze Welle mit flacher Anfrasung J I
’ Lange Welle ohne Keilnut und ‘ . . .
kurze Welle mit flacher Anfrasung
Feiche Lénge durchgehende lange Welle
mit flacher Anfrasung an beiden Wellen
Y
Q ’Durchgehende Welle mit Keil
)
=

’Durchgehende, runde Welle ‘ K

’ Flache Anfrasung

Bestelloptionen

’ Einfache Welle mit Keil

[Einfache Welle][Durchgehende Welle|

Einfache, runde Welle ‘ T

|

’ Wellenmuster

Muster

Schwenkwinkelmuster

O
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Schwenkantrieb: Drehfligelantrieb

Serie CRBZ

Baugrossen: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschlissel

Baugrossen: 10, 15

Standard CRB2

Mit Signalgeber

CDRB2
i

Mit Signalgeber

Baugrdssen: 20, 30, 40 ‘l'
Mit Signalgeber

CDRB2

e e

I lGrbsse
—180||S| E I
Grosse . Anschluss-Position >0
10 - |Seitliche Anschliisse 30
15 E [|Axiale Anschlisse 20
_— 1 80 S D | 90 L Seitliche Anschlisse| | Axiale Anschliisse
%/ by
[ T0T T T |efe| e
@ o F o
| 180|[S|[DHR73|[L] | °a® | “=

(Mit Signalgebereinheit)
Montage
B Grundausfuhrung
F Flansch

* Bei Bestellung der Ausfuhrung "F"
wird der Flansch zusammen mit dem
Antrieb geliefert, ist allerdings nicht

montiert.
* Der Flansch kann in

60°-Intervallen montiert werden.

Standard-Wellenausfiihrung

Schwenkwinkel

Grosse
20
30

40

Durchgehende Welle mit flacher Drehfliigelantrieb| Symbol | Schwenkwinkell
Anfrésung (Baugréssen 10 bis 30), . 90 90°
Einfacher
e Langer Wellenkeil, kurze Welle 180 180°
mit flacher Anfrdsung (Baugrésse 40 270 270°
Doppelter 90 90°
100 100°

wn

DrehfIUgeIantrieb

S

Einfacher

D

Doppelter

Signalgeber-Daten: siehe s. 91 firr detaillierte technische Daten der Signalgeber.

* Steckverbindungen sind separat erhaltlich.

Elektrischer Eingang/Anschlusskabellange

Nil | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
L | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
C | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m

CL | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m

CN_ | Eing. Kabel, ohne Anschlusskabel

Anm.) « Steckverbindungen sind nur fur die
Signalgeberarten D-R73, D-R80, D-T79
erhéltlich.

« Bestell-Nr. fur Anschlusskabel mit Stecker
und der jeweiligen Léange in ( ):
D-LCO5 (0.5m); D-LC30 (3m); D-LC50 (5m)
Signalgeber
[ Nil [ ohne Signalgeber ]
* Wahlen Sie aus der unten stehenden
Tabelle ein verwendbares
Signalgebermodell.

Bestell-Nr. Flanschbefestigungseinheit

L O . o
s 9 ; Betriebsspannung ; L Anschlusskabellange?] ; - ;
%é S Elektrischer| Z [Anschluss Sg'gg:: 05 | 3 5 [onne|Verwendoare (DS::;]E)S. 6 fiir technische
23 Eingang | £ |(Ausgang) DC AC L i Belastung :
23 : BestelNr. | O |O|@ |V Modell Bestell-Nr.
i 5V, 12V |5V, 12V, 24V 90 [ J ® 0 — ¢ J CRB2FW10 P211070-2
3 L *Yoao" | 2hv. To0v 90A ® |0 | @ | — [ CRB2FW15 P211090-2
(0]
— 97 [ J o 0| — -
o | b Draht o CRB2FW20 P211060-2
; || 100V 93A [ J e & — | CRB2FW30 P211080-2
< |2 - avl 12v T99 o o | —|— Relais
& |Eingegossene SPS
S g) Kabel a To9V o ® | — | —
5 |2 3-Draht o S99 o |o —
L5 (NPN) S99V e (o | — | — [
= 5V, 12V i
£ 3-Draht] S9P ® | @ | — | — [Stueun
o (PNP) S9PV o |0 | | —
Eingegossne Kabel o 100V R73 o (@ | —|—|
o |g[ Stecker |® R73C o (e/o]e
O =
o | o |Fingegossene Kabel R80 [ ® | —| —
5 Stecker |iein(2-Drant vl Eaviuld Stelljgun Relai
= 24V 100V 100V R80C [ J (B BK ] 9 Sepegs
™ | g |Eingegossene Kabel T79 e || —| —
= _
8 |g| Stecker | 12V T79C o eo]e
5 > 3-Draht e
i < |Eingegossene (NPN) 5V 12V S79 e &/ —|—|IC
2| Kabel o ' S7P o |@ | | _ [ueuny
# Anschlusskabellange:  0.5m ......... Nil (Beispiel) R73C 3M e, L (Beispiel) R73CL
5M .. Z (Beispiel) R73CZ ohne ... ... ... N (Beispiel) R73CN

2



Schwenkantrieb .
Drehfligelantrieb Serie CRBZ

c
()
é Technische Daten der Ausflihrung mit einfachem Drehflligelantrieb
g Modell (Baugrésse) CcrB28W10-J5 | CRB2BW15-015| CRB2BW20-S | CRB28W30-JS | CRB2BW40-0IS
ﬁq\ < Drehflugelantrieb Einfacher Drehfliigelantrieb
""_.-4 ',\ 1 Schwenkwinkel 90°, 180°| 270° [90°, 180"[ 270° 90°, 180°, 270°
5 b - Medium Druckluft (ungedlt)
A Prifdruck (MPa) 1.05 [ 15
0¥ Umgebungs- und Mediumstemperatur 5° bis 60°C
Max. Betriebsdruck (MPa) 0.7 [ 1.0
Min. Betriebsdruck (MPa) 0.2 0.15
Geschwindigkeitshereich (s/90°) Am. 1 0.03 bhis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
Zulassige kinetische Anm- 2) 0.001 0.003 0.02 0.04
Energie (0 000015 ™5 50025 0.0004 0.015 0.03
Wellen-| Zuléssige Schwenklast (N) 15 15 25 30 60
last | Zulassige Schublast (N) 10 10 20 25 40
Lager Kugellager
Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschlisse
or5sse| Seitliche Anschiiisse|Vs x08[3x05 W5 x08 W3 x05 M5 x 0.8 ~
Axiale Anschliisse M3 x 0.5 M5 x 0.8 oM
Welle Durchgehende Welle (mit flacher Anfrasung bei beiden Wellen) e s st o
Winkeleinstellbereich 0° bis 230° 0° bis 240° 0° bis 230° O
Montage Grundausfiihrung, Flansch Grundausfiihrung
Signalgeber montierbar (Nur seitlicher Anschluss)

Technische Daten fiir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb

Modell (Baugrosse) CRB2BW10-(0| CRB2BW15-ID| CRB2BW20-ID| CRB2BW30-C1D | CRB2BW40-CID
Drehfligelantrieb Doppelter Drehfliigelantrieb a
Schwenkwinkel 90°, 100° |5
Medium Druckluft (ungedlt) 8.,(:\)'
Prufdruck (MPa) 1.05 \ 15 23
Umgebungs- und Mediumstemperatur 5° bis 60°C g xx
Max. Betriebsdruck (MPa) 0.7 [ 1.0 % O
Min. Betriebsdruck (MPa) 0.2 0.15 '5
Geschwindigkeitsbereich (5/90°) Amm. 1 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
Zuldssige kinetische Energie (J)| 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04
JIS-Symbol Wellend Zulassige Schwenklast ()|~ 15 15 25 30 60
Last | zulassige Schublast (N) 10 10 20 25 40
/ S Lager Kugellager
Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschllisse —
Anschlussgrdsse (Seitiche Anschlisse, aviale Anschlsse) M3 x 0.5 [ M5 x 0.8 m
Welle Durchgehende Welle (durchgehende Welle mit flacher Anfrasung auf beiden Wellen) (e
Winkeleinstellbereich 0° bis 90° O
Montage Grundausfiihrung, Flansch
Signalgeber montierbar (Nur seitlicher Anschluss)
* Die folgenden Anmerkungen gelten fiir die oben genannten Tabellen mit den Daten fiir die einfache und doppelte Drehfligelausfiihrung.

Anm. 1) Arbeiten Sie innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs. Das Uberschreiten der Obergrenze der
Geschwindigkeitsregulierung (0.3 s/90°) kann zu ruckartigen Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fiihren.

Anm. 2) Die oben genannten Zahlen dieses Abschnitts geben den Energiewert an, wenn eine Dampfscheibe (am Schwenkende)

| nnenvo | umen verwendet wird, die unteren Zahlen geben den Energiewert ohne Verwendung einer Dampfscheibe an.
Drehfliigelantrieb! Einfacher Drehfligelantrieb Doppelter Drehfligelantrieb
Modell CRB2BW10-[IS | CRB2BW15-[1S | CRB2BW20-[1S | CRB2BW30-[1S | CRB2BW40-[]S |CRB28W10{D | CRB28W15-(1D | CRB2BW20-LID | CRB2BW30-LID CRB2BW40-LID
Schwenkwinkel | 90° | 180°|270°| 90°|180°(270°| 90° |180°|270°| 90° |180°| 270°| 90° |180°|270°| 90° [100°| 90° | 100°| 90° | 100°| 90° | 100°| 90° | 100°
1 15 4.8 11.3 25

3
Volumen (cm?) (0.6) 12 |15 (1.0) 29 |37 (3.6) 6.1 |79 (8.5) 15 [20.2 (187) 31541 |10 |11 |26 |27 |56 |57 |144(145 |33 | 34
* Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.
Gewicht ©)
Drehfliigelantrieb Einfacher Drehfliigelantrieb Doppelter Drehfliigelantrieb
Modell CRB2BW10-[]S | CRB2BW15-[1S | CRB2BW20-[]S | CRB2BW30-IS | CRB2BW40-[1S | CRB2BW10-LID | CRB2BW15-LID | CRB2BW20-LID | CRB2BW30-LID | CRB2BW40-LID

Schwenkwinkel | 90° | 180°| 270°| 90° | 180°| 270°| 90° | 180°| 270°| 90°|180°|270°| 90° | 180°| 270°| 90°|100°| 90° {100°| 90° [100°| 90°|100°| 90° | 100°
Schwenkantriebsgehduse | 26.3 | 26.0 |25.7 | 50 | 49 | 48 |106 |105 |103 | 203 |198 |193 | 387 |376 365 | 42 | 43 | 57 | 60 |121 |144 | 223 |243 | 400 | 446

Flanschbefestigungselement 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Cdiener 30 30 50 60 465 30 30 50 60 465
Winkeleinstelleinhei 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

Z;SVC 3



Serie CRBZ2

Schwenkantrieb: Halbstandardisierte Wellenoptionen

Schwenkantriebe kdnnen mit folgenden, halbstandardisierten Wellenoptionen bestellt werden.

ohne Signalgeber CRB2B |Baugrijsse|—| Schwenkwinkel||Drehf|[]ge|antrieb|| Anschlussposition

Wellenausfiihrung

. Baugrosse
Symbol Ausfiihrung des Wellenendes
y Welle Typ : 10 [15 [20 |30 [40
3 Durchaehende Welle Durch. Welle ohne flache Anfrasung und mit flacher Anfrésung | @ | @ | @ | @
0 Lange Welle ohne Keilnut und mit flacher Anfrasung [ ]
K Durchgehende Welle Durchgehende, runde Welle (AL AL B 3K
. Einfache Welle mit flacher Anfrasung [ A 2K 2K )
S [Rinfache Welle Einfache Welle mit Keil °
T Einfache Welle Einfache, runde Welle [ B B 3K DK J
Durchgehende Welle mit flacher Anfrasung | @ | @ | @ | @®
Y Durchgehende Wele Durchgehende Welle mit Keil [ ]
J K S T Y
Eine parallele Keilnut wird anstelle einer einfacher| Fiir die Baugrdsse 40 wird eine parallele Keilnut
Welle fiir die Baugrdsse 40 verwendet. anstelle einer flachen Anfréasung verwendet.
Flache

Flache

o o @[ L fa) Anfrasung o
[a]

m@rj{@ al bl . ] @ {@m m@_ﬁ_@m

—

I
Flache -

Anfrasung
(mm)
Baugrosse 10 15 20 30 40
C 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30

Anm.) « Mit Ausnahme der Grundausfiihrung sind nur seitliche Anschliisse erhéltlich.

* Abmessungen und Toleranz der Welle und der flachen Anfrasung (eine parallele
Keilnut fiir Baugrosse 40) entsprechen der Standardausfihrung.

Mit S|gn6é|geber CDRB2B J U baugrbssel—'Schwenkwinkel||Drehf|UgeIamrieb|—| Signalgeber

un
mit Winkeleinstelleinheit Mit Winkeleinstelleinheit
Wellenausfuhrung

Baugrosse
10 |15 |20 |30 |40
Durchgehende |Lange Welle ohne flache Anfrasung und mit flacher Anfrasung) @ | @ | @ | @
Welle Lange Welle ohne Keilnut und mit flacher Anfrasung [

Die Option "J" ist die einzig erhéltliche halbstandardisierte Wellenoption fiir Signalgeber oder zur
Einstellung der Schwenkantriebe.

Mit Signalgeber Symbol | Wellenausfilhrung Ausfiihrung des Wellenendes

J

(mm)
J Baugrésse| 10 15 20 30 40
Mit Signalgeber Mit Winkeleinstellung Mit Signalgeber und Winkeleinstellung C 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30
o o
a Anm.) * Mit Ausnahme der Grundausfihrung sind nur

seitliche Anschliisse erhaltlich.
» Abmessungen und Toleranz der Welle und der

@w@ @w@ @F‘T@ flachen Anfrasung (eine parallele Keilnut fir
s s B

BaugroRe 40) entsprechen der Standardausfiihrung.

O
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Kupferfreier Schwenkantrieb

Schwenkantrieb
Drehfligelantrieb

Serie CRBZ2

20=CRB2BW FaugrbsseH Schwenkwinkel | | Drehflilgelantrieb | |Anschlussposition|

Kupferfrei

Bei allen Serien Standard-Schwenkantriebe mit Drehfligelantrieb
verwenden, um negative Auswirkungen auf Farb-
Kathodenstrahlréhren * durch Kupferionen oder Fluororesin zu
vermeiden.

Technische Daten

Drehflugelantrieb einfacher /doppelter Drehfliigelantrieb

Baugrosse 10 15 | 20 30 40

Betriebs-
Druckbereich (MPa)

Einstellbarer
Geschwindigkeitsbereich (s/90°)

Anschlussposition

0.2 bis 0.7|0.15 bis 0.7 0.15 bis 1.0

0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3|0.07 bis 0.5

Seitliche oder axiale Anschliisse

Druckluftanschluss Verschraubung

Montage nur Grundausfiihrung

Varianten Grundausfiihrung mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit

*CRT= Farb-Kathodenstrahlréhren

O

/\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

TR ORE OER TR R ORR TR R ORR RO R = b |
1 Vor der Inbetriebnahme bitte durchlesen. 1
I Siehe Seite 104 bis 110 fiir Sicherheitshinweise 1
: fur Antriebe und Signalgeber. :
e e e e e e e e e e e e 2 o N

] Winkeleinstelleinheit

A\Achtung

1. Bei einem Schwenkantrieb fir eine 90°- oder 180°-
Anwendung wird der max. Winkel durch den
Schwenkwinkel des Schwenkantriebs begrenzt.
Beachten Sie dies bitte bei der Bestellung.

Bei einem Schwenkantrieb fur eine 90°- oder 180°-Anwendung
ist eine maximale Winkeleinstellung von 90° oder 180° nicht
durchfiihrbar, da der Schwenkwinkel des Schwenkantriebs auf
90°+&’oder 180°*§ beschrankt ist.

Deswegen verwenden Sie fir den einfachen Drehfliigelantrieb
einen Schwenkantrieb mit einem Schwenkwinkel von 270° und
fur den doppelten Drehfliigelantrieb einen Schwenkantrieb mit
einem Schwenkwinkel von 100°.

Bei Betrieb eines Schwenkantriebs mit einem Schwenkwinkel
von 90° oder 180° sollte der Schwenkwinkel auf bis zu 85° bzw.
175° als Fuhrung eingestellt werden.

2. Alle Anschliisse erfolgen nur seitlich.

3. Die zuléssige kinetische Energie entspricht der des
Schwenkantriebs selbst (d.h. ohne
Winkeleinstelleinheit).

CRB2

Direktmontage-Typ
CRBUZ2

CRB1




Serie CRB2

Optionale Spezifikation: Flansch (Baugréssen: 10, 15, 20, 30)

Modell

lanschbefestigung

Mit Winkeleinstellung

Bestell-Nr.

Standardausfuhrung| Mit Signalgeber | Mit Winkeleinstellung| ™ g signalgeber
CRB2FW10 CDRB2FW10 CRB2FWU10 CDRB2FWU10 P211070-2
CRB2FW15 CDRB2FW15 CRB2FWU15 CDRB2FWU15 P211090-2
CRB2FW20 CDRB2FW20 CRB2FWU20 CDRB2FWU20 P211060-2
CRB2FW30 CDRB2FW30 CRB2FWU30 CDRB2FWU30 P211080-2

Bestell-Nr. P211070-2 (fiir CLIRB2FW[_]10)

Anm.) Der Flansch (mit Senkschrauben) ist bei der Auslieferung nicht auf dem Antrieb befestigt.
Der Flansch kann in 60°-Intervallen auf dem Schwenkantrieb montiert werden.

Bestell-Nr. P211090-2 (fiir C_JRB2FW[_]15)

Flansch 0
S| 2
Pz 777 A
Schwenkantrieb 2

6-Senkschrauben
fur M3-Kegelsitz und Durchgangsbohrung

1

Flansch m f
A }

s, /r//I 777

15.5

I Schwenkantrieb

25

6-Senkschrauben
fiir M3-Kegelsitz und Durchgangsbohrung

4-83.5 \ |
&
O
/ 7
M3 Senkschraube (3 Stk.) M3 Senkschraube (3 Stk.) /
Bestell-Nr. P211060-2 (fir C[_JRB2FW[_]20) Bestell-Nr. P211080-2 (fiir CL_JRB2FW[_]30)
|
Flansch Q| @ Flansch o| @
N\ "l e T\ =l
77772772727 I’////Vl.///{l'_ 777777
LTHLM o Schwenkantrieb ‘ I~
o o
'\___‘_______‘_/

6-Senkschraube fiir
M3-Kegelsitz und Durchgangsbohrung

36
(46

I
M4 Senkschraube (3 Stk.) /

6

N

6-Senkschraube fir

4-85.5 M3-Kegelsitz und Durchgangshohrung

216

0ss5

M5 Senkschraube (3 Stk.)

SVC




Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie CRBZ

Effektive Leistung Direktmontage des Gehauses
CRB2BW10 CRB2BW15
04F-—-—i-t-a i) ! T Schraube
£ R R T
z A A
z R
§ 03[t @ |08
£ P S E
Egof-did ‘o1 |E0®
2 o 2
[a) . 004
3 8
= 202
X X
[} [
& o g o
0 010203040506 07 0 010203040506 07
Betriebsdruck MPa Betriebsdruck MPa Die Abmessung "L" der Antriebe ist in der

unteren Tabelle far JIS-Standard-
CRB2BW20 CRB2BW30 CRB2BW40 Innensechskantschrauben angegeben. Bei

s [Lhb i vy v v Verwendung dieser Schrauben passen die
£ 20 € € 15F--a-1-r-rama-Torer o Schraubenkdpfe in die Montagebohrung.
z z z
= = 6 = e f oo Typ L Schraube (q\]
g16 £ £ I Bt CRB2BW10 11.5% M2.5 M
g 12 g £ RN CRB2BWI5 | 16 M2.5 nd
< < 4 < 1 O
2 2 2 ‘ CRB2BW20 245 M3
g 08 2 2 5 CRB2BW30 | 345 M4
£ 04t g 2 £ CRB2BW40 39.5 M4
% 0 % 0 % 0 * Lediglich die Antriebe der Baugrosse 10 haben
verschiedene L-Abmessungen fir einfache und
0 01020304 050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 doppelte Drehfligelantriebe. Die L- Abmessung
Betriebsdruck MPa Betriebsdruck MPa Betriebsdruck MPa fir doppelte Drehfliigelantriebe der Baugrosse 10
betragt 20.5. S
* Siehe Seiten 10 und 11 fir Q1- und Q2- |7
Abmessungen. )
£mM
" . : . e
Position der Anfrdsung und Schwenkbereich: Aufsicht der langen Wellenseite <0
(0]
(Die unten gezeigten Positionen der Anfrasung zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.) |8
Einfacher Drehfllgelantrieb Doppelter Drehfligelantrieb
90° 180° 270° 90°, 100°
e i
e@.\d\ 90°% 50‘(\W9ﬂkbe,%/} So“wenkbe,e/_ m

Anfrasung *

Anfrasung *
Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A

Anfrasung *

Anschluss B

nschluss B

Anfrasung verwendet.

Anm.) Bei einfachen Drehflligelantrieben gilt eine Schwenktoleranz fiir 90°-,
180°- und 270°-Antriebe von *3 nur fiir Antriebe der Baugrésse 10.
Bei doppelten Drehfligelantrieben gilt eine Schwenktoleranz fir 90°-
Antriebe von*3’ nur fir Antriebe der Baugrésse 10.

Q + Fur Antriebe der Baugrdsse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer

O
2



Serie CRBZ2

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

Einfacher Drehfliigelantrieb

« Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der Baugrosse 20.

« Die Abbildungen fiir 90° bzw. 180° zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B, die Abbildungen fur 270° zeigen die Position der Anschliisse wahrend der Schwenkbewegung.

270°

90°

(Von der langen Wellenseite)

(Lange Wellenseite)

180°

(Von der langen Wellenseite)

(Von der langen Wellenseite)

Anschluss A chiuss B
Stuckliste
Parallele Keilnut fiir @ Pos Bezeichnung Material Anm.
Baugrosse 40 1 Gehause (A) Aluminium weild
@ ® 2 | Gehause (B) Aluminium weiR
3 Drehfliigelwelle rostfreier Stahl*
(Kurze Wellenseite) @—F @ 4 | Anschlag Kunststoff fiir 270°
5 Anschlag Kunststoff fur 180°
Innere elastische Dampfscheiben | 6 Lager Karbon-Chromstahl
(nicht anwendbar fiir CRE2BW10) © 7 Sicherungsring rostfreier Stahl
- 8 Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
9 O-Ring NBR
10 Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung

Doppelter Drehflligelantrieb

CRB2BW10-JD - Die unten stehenden Abbildungen zeigen die mittlere

Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

100°

90°
(Von der langen Wellenseite)

(Von der langen Wellenseite)

* Karbonstahl fuir CRB2BW30 und CRB2BW40.

Baugrdsse 20.

90°
(Von der langen Wellense

CRB2BW15, 20, 30, 40-C0D - Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der

100°

ite)

(Von der langen Wellenseite)

E B o EOT©
a3 3 % \& ’
‘ @”%%%a

Anschluss A/ Anschl

(Lange Wellenseite) _

uss B

AP

Y @ @/// @

@ \r i =

—a e L 75 [

\@ Dampischeibe i 1 ‘ H“ .

14 | [ r ~
© el

@/ . ®
(Kurze Wellenseite)

Innere elastische
Déampfscheibe

(Kurze Wellenseite)

(Kurze Wellenseite)
Fur Baugrosse 40

Stickliste Stuckliste

Pos. Bezeichnung Material Anm. Pos. Bezeichnung Material Anm.
1 Gehéuse (A) Aluminium weil 10 Platte Kunststoff weil
2 Gehéause (B) Aluminium weil 11 Innensechskantschraube rostfreier Stahl | Spezialschraube
3 Drehfliigelwelle Stahl 12 | O-Ring NBR
4 Anschlag rostfreier Stahl 13 Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
5 Anschlag Kunststoff 14 | Dichtung NBR Spezialdichtung
6 Anschlag rostfreier Stahl 15 | O-Ring NBR
7 Lager Karbon-Chromstahl 16 | O-Ring NBR
8 Sicherungsring rostfreier Stahl 17 O-Ring NBR Nur doppelter Drehfligelantrie
9 Deckel Aluminium weily 18 Parallele Keilnut Stahl Nur Baugrosse 40

8 = Fir die BaugroRe 40 besteht das Material fiir Nr. 4 und 6 aus Aluminium-Druckguss. #7=
: "= ZSMC



Konstruktion (mit Signalgebereinheit)

Schwenkantrieb

Drehflugelantrieb

Serie CRBZ2

« Einfacher Drehfligelantrieb

Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fir 90° bzw.
180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

* Doppelter Drehfligelantrieb

Die unten stehenden Abbildungen zeigen die mittlere
Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

CDRB2BW?10, 15-(13

Anschluss A

Anschluss B

(Fur einfache und doppelte Drehfligelantriebe wird dieselbe Signalgebereinheit verwendet.)

CDRB2BW?20, 30-(15

CDRB2BW40-[15

@ / @
10, M R @ /
@ i
4
2 |
q 2= | {1
| = |
B .
o
® LN < '
@
Signalgeber (8 I Signalgeber ®
8
Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Pos. Bezeichnung Material
1 | Deckel (A) Kunststoff 11 | Arm rostfreier Stahl
2 | Deckel (B) Kunststoff 12 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
3 | Magnethalter Kunststoff 13 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
4 | Halteblock (A) Aluminium 14 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
5 | Halteblock (B) Aluminium 15 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
6 | Halteblock Aluminium 16 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
7 | Signalgeberblock (A) Kunststoff 17 | Gummikappe NBR
8 | Signalgeberblock (B) Kunststoff
9 | Signalgeberblock Kunststoff
10 | Magnet Magnetgeh&ause

= Fur CDRB2BW10 werden 2 Kreutzschlizschrauben (3

bendtigt.

O
3

Signalgeber

CRB2

Direktmontage-Typ
CRBU2

CRB1




Serie CRBZ2

Abmessungen: 10, 15, 20, 30

Einfacher Drehfl Ugelantri eb -« Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fiir 90° bzw. 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

CRB2BW[I-[s
Anschlussposition: Seitliche Anschlusse

CRB2BW10-[]S CRB2BW[-[ISE
Anschlussposition: Seitliche Anschliisse Anschlussposition: Axiale Anschlisse

Anschluss A N ‘AnschlussB

2-M3 x 0.5 mit Tiefe 4

Nur Baugrésse 10
(zur Montage der Einheit)

K
el
.
D]

Gehause (B)

ﬁ I
|
Gehause (A) I
7N ®
- |\
I }F"I\;j ol 2|
| "r—l ’ l o] Cr
2R/l L1 ©
Ll || #E
| oF '

%*Q3 (Gewinde)

I

——T| =

=

i g —
Q1 (Gewinde) A AN Q2 (Durchgangsbohrung) iw
Asctuss A/ \ v B
Anm.) Die mit ¢ gekennzeichneten Gewindetiefen Q1 und Anm.) Die vorgebohrten Montagegewinde der Montagebohrungen
Q2 geben an, dass die Bohrungen durch die Gehéause Q CRB2BW15, 20, und 30, 3 die mit* gekennzeichnet sind, dienen
(A) und (B) gehen. zum Befestigen des Antriebs und nicht zur Aussenmontage.
R
A B © D F (h9 Gl |G2 | J K L M N P |6Ql(€Q2|xQ3
Modell E (g6) (h9) Q11 9Q2 Q3 o T180°[270°
CRB2BW10-0JS 0 5 25 M3 | 3.4 M5 M3
29 | 15 8 14 —0.004 9 _ 3 1 5 9 |05 24 —
CRB2BW10-00SE 40012 0036 8.5 | 9.5 (6) |(5.5) M3
CRB2BW15-0IS -0.004 0 5) 25 M3 | 3.4 | M3 M5 M3
34 | 20 9 18 5) 12 4 | 15| 6 10 | 0.5 29
CRB2BW15-00SE oo 004 11 | 10 (20) | () | () M3
CRB2BW20-0JS ~0.004 0 9 25 M4 | 45 | M4
42 | 29 | 10 | 20 60! 14 45|15 | 7 10 | 0.5 36
CRB2BW20-0SE 0012 0.043 14 | 13 (13.5)| (11) |(7.5) M5
CRB2BW30-0JS -0.005 0 10 | 25 M5 | 5.5 | M5
CRB2BW30-L1SE 50 | 40 | 13 | 22 8 J0.014 16 _5.043 5 2 8 12 | 1.0 155] 14 43 (18) [(16.5)| (20) M5
10

O
2



Schwenkantrieb

Drehflugelantrieb

Serie CRBZ2

Doppelter Drehflugelantrieb

6 x M3 Tiefe 3
M

3-93.4 mit Tiefe 15.5

« Die folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A und B.

CRB2BW10-[IDE
Anschlussposition: Axiale Anschlisse

2xM3

(Druckluftanschluss)

Anschluss A

Anschluss B
Jlaliul s LN

CRB2BW15, 20, 30-IDE

3-3.4 mit Tiefe 15.5
Geht durch Gehauseseite B und mit 4 - markiertes Gewinde.

Anschluss A

Geht durch Gehaduseseite B und mit 4 - markiertes Gewinde.

-

N

Anschlussposition: Axiale Anschlisse

Anschluss B

CRB2

oE
29 hgn_o_m L [
r-—ﬁ il
05
il 1
- oF O O
1 T Gehduse (B) o )
» < el
Gehéuse (B) il ﬂ - N 1
. I ) ‘\_Il'_ . 1 | Q
Gehause (A) 1 o Gehause (A) mi |2~
Ee CICEE
1 (S = = )
L ﬁ e £
-' o
2xM3 = —¥_E -} | | o|© e
(Druckluftanschluss) wl] -1 ® 2-R L X O
05 | oE 5
-0.004 oF
249 [650m |
. ; oA
i 29h| 9903
CRB2BW10-[ 1D CRB2BW15, 20, 30-[ 1D
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse Anschlussposition: Seitliche Anschlisse i
om
@ 3xM3 Tiefe 6 Die 3 Montagebohrungen, die mit s gekennzeichnet sind, *3-Q3 D:
Geht durch Gehauseseite A 3.4 dienen zum Befestigen des Antriebs und nicht zur Aussenmontage. O
’ * T L
I__- _ |_]_I
&& —] = TeH—
T
* — _—
Anschluss A Anschluss B
Q1:6 / \ Q2:14.5
Q (Tiefe) R
A B © D E (g6 F (h9 Gl | G2 | J K L M N P
Modell ) e €01 [ €02[*Q3 | 90° | 100°
CRB2BW15-[1D o004 0 5 | 25 M3 | 34 | M3
34 20 9 18 5 12 4 15 6 10 0.5 29 M3
CRB2BW15-[IDE oo oo 11 | 10 (10) | 6) | (5
CRB2BW20-[ D 0004 0 9 |25 M4 | 45 [ M4
SRR 42 | 29 | 10 | 20 6 001 14 gous 45 | 15| 7 | 10 | 05 2 T1s 36 a3s) | @ | 7s) M5
CRB2BW30-L1D 0005 0 10 | 25 M5 | 55 | M5
50 40 13 22 8 16 5 2 8 12 1.0 43 M5
CRB2BW30-[IDE oo oo 155 | 14 (18) |(16.5)| (10)

11



Serie CRB2

Abmessungen: 40

Einfacher Drehflligelantrieb, Doppelter Drehfliigelantrieb

2xM5

(Druckluftanschluss
fir axiale Anschlisse

CRB2BW40-[_ISE, DE
Anschlussposition: Axiale Anschlisse

Anschluss A

Anschluss B

21

@ 3 x5.5 mit Tiefe % (durchgehend)
(Nur Gehéauseseite A)

4 3x5.5 mit Tiefe =
(durchgehend) (Nur Gehauseseite A)

115
~0.005
21096 —0.014
N
0
4 _0.030 ﬂ Q
Drehfliigelantrieb * o vl o
© [32]
Einfacher Drehfliigelantrieb 175 UJ
Doppelter Drehfliigelantrieb 23.5 L_/'\/
Gehéause B / ~
o
)
Keilnuten- 7 - - i% )
Abmessungen L b N
Modell b(h9) | h(ho) L Gehause A/ @ @
o
CRB2BW40-10 43050 4 3030 20 rT -
! 3
2 xM5 o ‘
(Druckluﬂanschluss ) I o
fur seitliche Anschliisse 1 — :
21096 018 ~
225h9 _8.052
263
% M5 Tiefe 10 0
/ CRB2BW40- : .S, D - )
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse % 3 x MS Tiefe 10
i — u @ 3xM5 Tiefe 16
/\/\p\v/
L ——~ —~"\|
= N
25¢ 25°
® M5 Tiefe 16 @ 55.5 mit Tiefe Anschluss A Anschluss B
12 7
S S\VC



Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie CRBZ

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Signalgebereinheit)

Einfacher Drehfliigelantrieb - Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fur 90° bzw. 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
CDRB2BW10, 15-[]S CDRB2BW?20, 30-[1S

(0;_28-.5 f[']'r‘ Ausfiihrung mit Stecker)

oA
oA oF
oF oE -

= |m
K
Bl
&L

D

K
LT

i . g o L | ]
I [T o | =
= T ||
w_ S @ al A 2 ,H'_E = Anschluss A_trr 2 —[\. 8 ‘_iussB-
E = Anschluss A ,Bﬁﬂ_ T%IM | B o 15
@ L @‘ [1e] %
o 2-R ~3x o 5E:
2 _q-@ Igammn = & @' E
I L =]
Signalgebereinheit ﬁl ﬁ ‘E
B
Loy | Signalgebereinheit =
@
3
* 6-Q
3-Q(CDRB2BW10) Umfang unterteilt
6-Q(CDRB2BWI15) in 6 gleich grosse

einschliesslich ’ ~, =\ Abschnitte

Anschluss f N® Nf\ Anschlusg
A

Anschluss
A

+1 Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97 und D-93A
*2 Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-97 und D-93A.
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)
Anm.) « Bei Schwenkantrieben mit Signalgebereinheit befinden sich alle Anschlusspositionen an den seitlichen Anschliissen.
« Die oben stehenden Aussenansichtzeichnungen zeigen Schwenkantriebe mit einem rechtsgangigen und einem linksgéngigen Signalgeber.

Modell A B € D (gEG) (h':g) G K L M N P Q 90° | 180° 7 270° Y
CDRB2BWI10-0S | 29 | 15 | 29 | 14 | 4 9 3 9 |05 |10 | 25 | 24 M3 Tiefe 5 M5 M3 185
CDRB2BWI15-00S | 34 | 20 | 29 | 18 | 5 | 12 | 4 | 10 | 05 | 15 | 25 | 29 M3 Tiefe 5 M5 M3 18,5
CDRB2BW20-00S | 42 | 29 | 30 | 20 | 6 | 14 | 45 | 10 | 05 | 20 | 25 | 36 M4 Tiefe 7 M5 25
CDRB2BW30-0S| 50 | 40 | 31 | 22 | 8 | 16 | 5 | 12 | 1 | 30 | 25 | 43 M5 Tiefe 10 M5 25

SMC 13

O

CRB2

Direktmontage-Typ
CRBUZ2



Serie CDRBZ2

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Signalgebereinheit)

Doppelter Drehflijgelantrieb « Die folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A und B.

CDRB2BW10-[ID CDRB2BW15-[]D CDRB2BW?20, 30-[1D

(fiir Ausfiihrung mit Stecker ca. 26.5)

o18.

oA
eF
o oF L
09h 930ss 05 1T
| 2-M3 il B x! |
E— ol mj_L m 1| o° L
T r_ ' i
E——I_ o Schwenkantrieb { ]@T—@/ e m ‘70— A =
P N N E‘ = Anschluss A |- {5 ussB
= | M ) Deckel { o pi\Anschluss B — 4/{*—%—:&%—
Anschluss A | | | ;
o - 5 TTH & 1 o 2R/ 0
&l signalgeber- | § @ | =t W
h]-@ einheit mm i R a
3l —_
ﬁ 58
' 5[t 3 ot

CRB2BW15, 20, 30-[ 1D
(Die Abmessungen entsprechen denen des einfachen Drehfliigelantriebs.)

& 3-M2 Tiefe 6 Die 3 mit % gekennzeichneten Montagebohrungen dienen
\ 4 2ur Befestigung des Antriebs und nicht fir Aussenmontage.

7
P AR
. v > _?_/O
-
o) gt |
257125 Anschluss B N
Anschluss A Anschluss B

6-Q
Umfang unterteiltin 6
gleich grosse Abschnitte

Anschluss A

+1 Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)
Die Lange betréagt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97 und D-93A

*2 Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-97 und D-93A.
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)

+3 Die Lange (Abmessung S) betragt 25.5, wenn einer der folgenden Signalgeber mit eingegossenem Kabel verwendet wird: D-R73, D-R80, D-S79, D-T79 und D-S7P.
Die Lange (Abmessung S) betragt 34.5, wenn einer der folgenden Signalgeber mit eingegossenem Kabel verwendet wird: D-R73, D-R80 und D-T79.

R

Modell A|lB|cCc|DIE@IFnh 6| K |L|M|N|P Q & i S Y
CDRB2BW15-[ 1D 34 20 29 18 5 12 4 10 0.5 15 25 29 M3 x 0.5 mit Tiefe 5 M3 24*1 | 30%1 | 18.5
CDRB2BW20-[ID 42 29 30 20 6 14 4.5 10 0.5 20 25 36 M4 x 0.7 mit Tiefe 7 M5 25.5+3| 34 5+3 25
CDRB2BW30-[ 1D 50 40 31 22 8 16 5 12 1 30 25 43 | M5x0.8 mit Tiefe 10 M5 ) ) 25

14



Schwenkantrieb .
mit Signalgebereinheit Serie CRBZ

Abmessungen: 40 (mit Signalgebereinheit)

Einfacher Drehflligelantrieb, Doppelter Drehflligelantrieb

CDRB2BW40-[1S, D

p
Keilnute -‘:. [~
Abmessungen b L
St
Modell b (h9) h (h9) L
CDRB2BW40-L0CIO| 4844 4 5030 20
863
ﬁ25h9%,052 N
- - m
01096 535 x
15 O
1)
—
43030 : I [
i o 8 ° —_
1] © o
1 | | <
'_
N
o
ITo] cM
9 v =
£0
Q
@ lﬂﬁ- @\Eﬂ i
| Q Anschluss A | [Tl Anschluss B
F:_ @ 2 x M5
+ vl - (Anschluss) e
n| ™ 0
+ @ I I ™
— -
(a0
x
231 O

6 x M5 Tiefe 10

An-
Anschluss A schluss E

SMC 15
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Drehfligelantrieb
Schwenkantrieb mit Winkeleinstellung

Serie CRBZ2BW

Baugréssen: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschlissel

Standard CRB2|B|wuU [10—180|| S

lBaugrt)sse
10
15
20
30
40
Baugrosse
10
15

- ;
Baugrbssen 10, 15 cpRE2{Elwy 10H180[[s},
I
liscicioM CDRB2[B]wu [20H180][S][DHR73[L
|
|
|
I
I

Baugrdssen: 20, 30,

Mit Signalgeber—l—
(Mit Signalgebereinheit) rosse
Montage 20
B | Grundausfiihrung 30
LE Flansch Mit Winkeleinstellung 40
* Bei Bestellung der Ausfihrung Schwenkwinkel ——— ] Elektrischer Eingang/Anschlusskabelldnge
F \{wrd de'r Flans_ch mit dgm Drehfliigelan.| Symbol | Schwenkwinkel Drehfligelantrieb Nil |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
Antrieb geliefert, ist allerdings . S Einfacher - -
nicht montiert. Einfacher 90 90 L | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
+ Der Flansch kann in 180 180° D Doppelter C | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
60°C Intervallen montiert werden. 270 270° . CL | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
i Doppelter| 90 90° _ Sig nalggber ® | cN_[Eingegossene Kabel, ohne Anschlusskabel
%, 100 100° l Nil [ ohne Signalgeber l Anm.) « Steckverbindungen sind nur fiir die
e y b | = Wahlen Sie aus der unten Signalgeberarten D-R73, D-R80 und D-T79
] ' stehenden Tabelle ein erhaltlich.
) verwendbares « Bestell-Nr. fiir Anschlusskabel mit Steckern
. Signalgebermodell. und der jeweiligen Lange in ( ) sind:

D-LCO5 (0.5m); D-LC30 (3m); D-LC50 (5m)

Signalgeber-Daten: siehe s. 91 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

B X Betriebsspannung Signal- Anschlusskabellange*
g é S Elektrischer ﬁ-g Anschluss ggber 05 1 3 | 5 lonne| Verwendbare
2 i £ N |(Ausgan :
§ El Eingang 5%( gang)l  DC AC Bestell-Nr. O |O|@] (| Belastung
_ max. 24V 90 o (o0 [
- Nein SV L2V 100V 90A o (oo | — [suewm
3 (-
: 2-Draht 12V ——— o e ejel—
S | 100V 93A o o | —|
2 |3 T99 o (o — | — Relais
5 E, Eingegossene 24V | — SPS
S |E| Kabel |5 T99V o o | —
s (2] 3-Draht S99 e (& — | —
; = _
ools (NPN) S99V e || —|—|IC
= SV, 12v Steverung
E 3-Draht S9P [ ] | —| —
< (PNP) S9PV o (o | —
Eingegossene Kabel 3 12V 100V R73 ([ e — | — |
Q |o| stecker | ™ — R73C o [o]o]0
T |3 | Engegossene Kabel max. 100V R80 e (o —| O
S | TS ein2-Draht 5V, 12V N B
o Stecker 24y max. 24V R80C [ ] o 0 — ! RSeIIDaSIS
2» 2 [Eingegossene Kabel T79 e (o —| @
g _ _
f‘; £ |Eingegossene| Ja s T79C e o o
T 9 Kabel B.Draht (NPN 5V 12V S79 e (| —| —|IC
3 3.Draht (PP ’ S7P o |o| | [y

# Anschlusskabellange: (Beispiel) R73C
(Beispiel) R73CL
(Beispiel) R73CzZ

(Beispiel) R73CN

16
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Konstruktion

mit Winkeleinstellung

Schwenkantrieb

Serie CDR2BWU

(Fur einfache und doppelte Drehfligelantriebe wird dieselbe Signalgebereinheit verwendet).
Mit Winkeleinstellung

CRB2BWUI10, 15, 20, 30, 40-[13

Doppelter Drehfliigelantrieb Einfacher Drehfligelantrieb

@)

&

Ui "ﬁ\\,\

Parallele Keilnut fir Baugrosse 40

Stuckliste

Pos. Bezeichnung Material Anm
1 | Anschlagring Aluminium-Druckguss
2 | Anschlaghalter Stahl
3 | Sicherungsring fur Halter Stahl verz. und chromatiert
4 | elastische Dampfscheibe NBR
5 | Anschlagblock Stahl verz. und chromatiert
6 | Sicherungsring Anschlagblock Stahl verz. und chromatiert
7 | Kappe Kunststoff
8 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
9 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
11 | Verbindungsstiick Aluminium Siehe Anm. unten.

Innensechskantschraube rostfreier Stahl | pje Sechskantmutter wird nur

12 I Sechskantmutter rostfreier Stahl | flr Baugrasse 10 verwendet.
13 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl | Siehe Anm. unten.
14 | Magnethalter — Siehe Anm. unten.

£

Anm.) Die Artikel Pos. (Nr.

11, 13 und 14)

bestehen aus einer

Signalgebereinheit mit Winkeleinstellung. Siehe Seiten 84 und
85 fiir detaillierte technische Daten.

O

SVC

Mit Winkeleinstellung + Signalgebereinheit
CDRB2BWU10, 15-|:|§ CDRB2BWU20, 30, 40-|Z|S

Parallele Keilnut ¥
fur Baugrosse 40

Signalgeber

Signalgeber
CDRB2BWU10

' /\ Produkispezifische Sicherheitshinweise

-
Vor der Inbetriebnahme durchlesen. |
1
1
|

|
I Siehe Seite 104 bis 110 far
I Sicherheitsvorschriften fur Antriebe und fur
: Signalgeber.

] Winkeleinstellung \

A Achtung

1. Da der max. Winkel des Schwenkeinstellbereichs durch
den Schwenkwinkel des Schwenkantriebs selbst
beschrankt wird, beachten Sie dies bitte bei der Bestellung.

Schwenkwinkel des Schwenkantriebs|  Schwenkeinstellungsbereich
270° 0° bis 230° (Baugrossen: 10, 40)*
0° bis 240° (Baugrdssen: 15, 20, 30)
180°*% 0° bis 175°
90°*% 0° bis 85°

+ FUr die Baugrossen 10 und 40 betragt der max. einstellbare Winkel der
Winkeleinstelleinheit 230°.

2. Die Anschlusse erfolgen nur seitlich.

3. Die zulassige kinetische Energie entspricht der des
Schwenkantriebs selbst (d.h. ohne Winkeleinstellung).

4. Verwenden Sie einen 100°-Schwenkantrieb, wenn Sie den
Winkel auf 90° mit einem doppelten Drehfligelantrieb
einstellen wollen.
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Serie CRB2BWU

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Winkeleinstellung)

Einfacher Drehflugelantrieb Doppelter Drehfligelantrieb
CRB2BWU10, 15, 20, 30-[IS - Die unten stehenden Abbildungen CRBZBWU].O-DD » Die unten stehenden Abbildungen zeigen
zeigen den Antrieb fiur 90° bei die  mittlere  Schwenkposition  bei
druckbeaufschlagtem Anschluss A. druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
oA
oF
oE t
L 229
09h9.g
| xl - 2R >IN3-G0as 0.5 -
‘ ol o Lr';L /7 _ B 1ss)
L] o nschluss
- I o T o]
Schwenkantrieb s ; [
0 @ 20) {3; @_ | © Schwenkantrieb{ ®119) 91
Anschluss A _—~ ‘ﬂ:m\ Hi~Anschluss B L. 1| & ANz aa i
| i ) Deckel{
. . ) L . _JD_’_I_I [ = |
r|o Winkeleinstelleinheit -~ . .
M || ' I | gl ] 0 Winkeleinstell-
i Kappe -~ — T | 2 einheit gl M
! o Kappe
Die 3 Montagebohrungen,
die mit den> Markierungen
gekennzeichnet sind,
werden zum Befestigen des
P Antriebs und nicht zur
. 3.Q (CRB2BWUI0) @ 3-M3 x 0.5 mit Tiefe 6 Aussenmontage
/'6-Q (CRB2BWU15, 20, 30)
einschliesslich ¢
AR o *
T A 4
/ N I N\ Anschluss A 5..1_2_/)\5 Anschluss B
AnschiussA/  \AnschiussB  Doppelter Drehfliigelantrieb
CRB2BWU15, 20, 30-[ 1D
Die Abmessungen fiir die Doppelfliigelantrieb-Baugréssen 15, 20 und
30 entsprechen denen des einfachen Drehfliigelantriebs.
Modell AlBlc|p | E|FIleg|H|K|L|M|NI|P Q
(96) | (h9)
CRB2BWU10-LS 29 15 19.5 14 4 9 3 3 9 0.5 10 25 24 M3 Tiefe 6
CREZELL A 34 20 21.2 18 5 12 4 3.2 10 0.5 15 25 29 M3 Tiefe 5
CRB2BWU15-L1D ' ' ' et
CRB2BWU20-LIS 42 29 25 20 6 14 4.5 4 10 0.5 20 25 36 M4 Tiefe 7
CRB2BWU20-[ID ' )
CREZELEAS 50 40 29 22 8 16 5 4.5 12 1 30 25 43 M5 Tiefe 10
CRB2BWU30-L1D ' e
R
Modell 90° 100° 180° | 270°
CRB2BWU10-[]S M5 — M5 M3
CRB2BWU10-[ID M3 =
CRB2BWU15-[1S Ms [ — M5 M3
CRB2BWU15-[ 1D M3 —
CRB2BWU20-[1S Ms | — M5
CRB2BWU20-[ID M5 =
CRB2BWU30-[1S Ms [ — M5
CRB2BWU30-[ 1D M5 —

1
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mit Winkséré,vi%n;tegﬁﬁ?lg Serie CDRZB WU

Abmessungen: 40 (mit Winkeleinstellung)

Einfacher Drehfligelantrieb, Doppelter Drehfliigelantrieb
CRB2BWU40-[]S, D

(@
Y

ob63

025h9 § 552

11.5

o10g6|28%

(

o 480w | ! 2 X M5
|
L

20
30
CRB2

6.5

|
Schwenkantrieb /

45
—
—
35

[l [ 1 Anschluss A / \ Anschluss B
Winkeleintell- iy gl

| - einheit _
I

] i I L
J H Abdeckung

6 x M5 Tiefe10

= =2
/
Direktmontage-Typ
CRBUZ2

36.3

]
Sy
5.1

CRB1

. A
Keilnuten- ‘C’ » a4
Abmessungen b L
o -y
Modell b (h9) h (h9) L
CRB2BWU40-LIOI| 484 4 8030 20

SMC 19
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Serie CDORB2BWU

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Winkeleinstellung und Signalgebereinheit)

Einfacher Drehflligelantrieb - Die unten stehenden Abbildungen zeigen

N den 90°-Antrieb bei druckbeaufschlagtem
CDRB2BWU10, 15-[]S Arachiuss A

—
oA oy |
oy o |
oF eg)
oE| /
S L
|
Ml 50
i Schwenk i
i @ antrieb IR =
= b Winkel Ansthluss A 1 et Anschluss B
' einstell- 2-R /1
e einheit ﬁ {]——EL—?
| .
L ] Signal- | .
. eber- | PRSP
a8 ginheit ;"’ . =
‘ Signalgeber !
1. Die Lange betragt 24, wenn einer der oY
folgenden Signalgeber verwendet
wird: D-90, D-90A, D-S99(V),
, D-T99(V) und D-SQP.(V)(V) ¢ 3.Q(CDRB2BWUI0)
Die Lénge betrégt 30, wenn einer der 6-Q(CDRB2BWUI15)

folgenden Signalgeber verwendet \einschliesslich ¢

wird: D-97 und D-93A ?

2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer vl e

der  folgenden  Signalgeber !
verwendet wird: D-90, D-90A, D-97 MB\
und D-93A.
Der Winkel betrégt 69°, wenn einer
der  folgenden  Signalgeber
verwendet wird: D-S99(V), D-T99(V)
und D-S9P.(V)

Einfacher Drehfligelantrieb
CDRB2BWU20, 30-[]S

oA
of
oF |
s
zI
[} a
' ot
P 1 Schwenk
@ m| antrieb
Anschluss B
i Winkel- [ Anschiuss B
! einstell- £
Iy T einheit b
C © Signal- E
| geber- il g
f einheit - ) E
I 2
| ﬂ Z
' Signalgeber oY 5
1]
6-Q 3
Umfang unterteilt
; |n6%!9|_ch grosse
! =\ Abschnitte
E/ p
R
N W
Anschluss A Anschiuss B

20

O

Doppelter Drehfliigelantrieb « Die unten stehenden Abbildungen zeigen

_ die mittlere  Schwenkposition  bei
CDRB2BWU10-LID druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Signalgeber

029
09h 9903
o4g 63%%
(i
! o) ¢
———] Schwenk-
@ I ~| | antrieb :
i | ™ ) 1
5 Deckel {
| 0 = )
' in] Winkel-
©| einstell-
Wmi==1 1" ¢ einheit (I
I s rwzl v
e Y| signak- i S8
Q| geber- i1 [ e Tage!
! einheit | |I'! ! ‘D§5§
h]@ | et :J g Ad
=z
U loes 122
018.5 ="
Die 3 mit_ % gekennzeichneten
Montagebohmungen dienan ur
Befestigung des Antriebs und nichi

fiir Aussenmontage.

Doppelter Drehfligelantrieb
CDRB2BWU15, 20, 30-[1D

Die Abmessungen fir die Doppelfligelantrieb-Baugréssen 15, 20 und

30 entsprechen denen des einfachen Drehfliigelantriebs.

E | F
Modell A|B|C|D G|K|L|[M
(g6) | (h9)
CDRB2BWU10-[1S| 29 | 15 (455|114 | 4 | 9 | 3 | 9 |05 10
(E=HEI R 34|20 |47 |18 | 5 |12 | 4 |10 |05 | 15
CDRB2BWU15-[1D
CDRB2BWU20L1S| 42 |29 |51 |20 | 6 |14 |45|10 |05 | 20
CDRB2BWU20-[1D
CORB2BWU30.LIS| 50 | 40 [555|22 | 8 |16 | 5 [12 | 1 |30
CDRB2BWU30-L1D
R
Modell N P |Y Q
90° | 100°180°|270°
CDRB2BWU10-[]S . Ms | — | ms | w3
——————————1 25 | 24 |185| M3 Tiefe5
CDRB2BWU10-[ID M3 —
CORB2BWUISTIS| . | o [1as| waTiefes | [ — [ w]m
CDRB2BWU15-[1D M3 —
CDRB2BWU20-(1S _ w| | M5
—————— =125 |36 | 25 | M4Tiefe7
CDRB2BWU20-[ID M5 —
N - M5
CcorB2BWUSODS| | 1o [ o | e rite g0 |
CDRB2BWU30-[1D M5 —

« Fiir Schwenkantriebe mit Winkeleinstellung und Signalgebereinheit erfolgen
die Anschliisse nur seitlich.

* Die oben stehenden Aussenansichtzeichnungen zeigen den Schwenkantrieb
mit einem rechtsgéangigen und einem linksgangigen Signalgeber.

Q Anm.)
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Abmessungen: 40 (mit Winkeleinstellung und Signalgebereinheit)

mit Winkeleinstellung

Schwenkantrieb

Serie CDR2BWU

Einfacher Drehfligelantrieb, Doppelter Drehfliigelantrieb

CDRB2BWU40-L1S, D

Schwenkantrieb {

Winkeleinstellung |

Signalgebereinheit <

Anschluss A

N\

6x M5 Tiefe10

063
E’Eahg-g.USZ
11.5
010g6| 8573
od
[
o
Y n| o
el @
[to]
<
@ [
o
™
|
Ff. d
s [Te]
(lf w| @™
Keilnuten- 'c' —
Abmessungen b L
= ~
Modell b (h9) h (h9) L
CDRB2BWU40-LICIC]| 4.8, 4 3050 20

Anschluss A

m
11
4 800 Anschluss B
11
\J /
v
/ o
™
[Tl 3
N, 2-M5
f ]
w
[T}
I B ™
! !
31
chluss B
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Serie CRBZ2 (Baugréssen: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Specials

-XA1 bis -XA24

Simple Special (ein Bestellsystem) wird fiir eine Kolbenstangenmodifikation (bei der Bestellung)
verwendet (Siehe Tabelle 3). Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein
Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialvarianten XA1 bis XA24

Verwendbare Wellenausfiihrung: W (Standard)
[Anschluss-Position

CRB2BW P |10 —| XA1A24C1C30 |
11 |
P

Mit Signalgeber EEESNPIVITENETYERFY) —| T79L|—| XA1A24C1C30 |
Mit Winkeleinstellung T l
Mit Signalgeber Drehfligelantrieb Simple Specialsymbol

Wellenausfiihrung

Schwenkwinkel ¢ Signalgeber
Mit Winkeleinstellung Baugrdésse
Simple Special

Simple Specialsymbole

« Axial: Oben (Lange Wellenseite) « Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
. Verwendbare Baugrossen . Verwendbare Baugréssen
Symbol Bezeichnung 10115120130 40 Symbol Bezeichnung 10 (15 120130 [ 20
XAl Innengewinde am Wellenende [ AK 2K ] XA2* |Innengewinde am Wellenende [ AKX I 2K )
XA3 | Aussengewinde am Wellenende [ AKX 2K 2K ] XA4* | Aussengewinde am Wellenende ® o 0 0 o
XA5 Abgestufte, runde Welle [ A B 3K XA6* | Abgestufte, runde Welle o o0 0o o
XA7 Abgestufte, runde Welle mit Innengewinden| @ | @ | @ | ® XA8* | Abgestufte, runde Welle mit Innengewinden | @ | @ | @ | @ | @
XA9 Modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ | @ | @ | @ XA10* | Modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ | @ | @ | @ | @
XA1l | Doppelseitige Anfrésung [ ] [ ] XA12* | Zweiseitige Anfrasung (A AK BK 2K )
XA14* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende [ B AKX 2K ) XA15* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende [ B I BK )
XA17 | Verkurzte Welle (A A AK) XA18* | Verkurzte Welle (A A I 3K )
XA21 | Runde Welle mit Abstufungen und doppelseitiger Anfrésung| @ | @ | @ | @ XA22* | Abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrésung | @ | @ | @ | @ | @
XA23 | Rechtwinklige Anfrasung (B BK BK )
XA24 | Doppelkeil @
+ Dieses Muster ist fur Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit - Durchgehende Welle
' ’ ) ; S . Verwendbare Baugrossen
Q und / oder Winkeleinstellung nicht erhaltlich. Symbol Bezeichnung SIEGE G
XA13* |Durchgangsbohrung-Welle [ A K K )
XA16* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am durchgehenden Wellenende [ AKX 2K )
XA19 |Verkirzte Welle [ AKX 2K 2K
XA20 |[Umkehrwelle (AKX 2K 2K 2K ]

22
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Kombinationen

Simple Specials Serie CRBZ

XA Kombinationen

Symbol

Kombinationen

o3

[ ]
o

XA10

— [XA13

— | — [xa1a

XA15

Komb

inationen

Erhaltlich

Nicht erhaltlich

XA18

XA19

XA20

® [XA21

XA22

L[| 1] |@fL{I[I[I]I|efl|o||e | |e|

oo |I|I|ofl|I|I|l[l|efl|of|e]|ez

IIOIIIOIIIIIOIOIOIO;;1

ool (o [I|I|o[l[l[|ele]es

(Lol [I]I]I|e]l|e] @

Eine Kombination mit bis zu zwei XA ist erhaltlich.
Beispiel: -XA1A2

XAL], XCO Kombinationen

Andere Kombinationen als -XAL], etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCJ) sind ebenfalls erhaltlich.
Siehe Seiten 31 und 32 fir kundenspezifische Kombinationen.

f . Kombinationen

Symbol Bezeichnung Verwendbare Baugrossen AL bis XA24
XC1* Zusatzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40 [ ]
XC2* Gewinde fir Durchgangsbohrung &ndern 15, 20, 30, 40 [ J
XC3* Schraubenposition andern [ ]
XC4 Schwenkwinkel andern [
XC5 Schwenkbereich zwischen 0° und 200° &ndern [ ]
XC6 Schwenkbereich zwischen 0° und 110°andern 10,15, 20, 30, 40 [ ]
XC7* Umkehrwelle —
XC30 Fluor-Schmierfett [

# Diese Spezifikationen sind fir Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit und
Winkeleinstellung nicht erhaltlich.
Insgesamt sind vier XACJ und XCJ Kombinationen erhaltlich.
Beispiele: -XA1A2C1C30

-XA2C1C4C30

O
2
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Serie CRBZ2

Axial: Oben (Lange Wellenseite)
Die lange Welle kann durch Einarbeitung eines

Innengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht
ndtig ist, "+ fur Abmessung X angeben.)

« Nicht erhaltlich fiir Baugrosse 10.

« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrdsse. (Beispiel) Fir M3: L1 = 6mm

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

1=M.__3

'

L1+ (3xP)

Y (mm)
‘H ] Baugrosse! X Q1
b 15 | 4bis18 M3
/ LJ
>'é 20 4.5 bis 20 M3, M4
[ ] 30 5bis 22 | M3, M4, M5

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Die kurze Welle kann durch Einarbeitung eines

Innengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht
nétig ist, "=" fir Abmessung Y angeben.)

« Nicht erhaltlich fur Baugrosse 10.

« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fur M3: L2 = 6mm

« Verwendbare Wellenausfihrung: W

- (mm)

L 1| Baugrosse| Y Q2

> 15 1.5bis 9 M3
T 20 | 1.5bis10 | M3, M4
o 30 | 2bis13 | M3,M4,M5
5 40 | 4.5bis 15 | M3, M4, M5

Symbol: A3 Die lange Welle kann durch Einarbeitung eines

Aussengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkirzung der Welle
nicht nétig ist, "+" fir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiuhrung: W

(mm)
Baugrésse| X L1 max.| Q1
10 [9bis14| X-5 M4
15 11bis18 X-6 M5
20 13bis20 X-7 M6
30 16 bis22] X-8 M8

1=M.-230

—r--
I

L1

X =

I

Symbol: AS Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden. (Wenn eine

Verkurzung der Welle nicht nétig ist, "+" flir Abmessung X angeben.)

» Verwendbare Wellenausfuhrung: W

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben.)

Dl=g! ]
(mm)
[1‘ Baugréssef X  [L1max.| D1
sl | 10 [avisia] x-3 [ o3
1} 15 |5bis18| X-4 |g3 bisg4
M) 20 |6 bis 20| X-4.5 |g3 bis 25
30 |6bis22| X-5 3 bis 6

Symbol: A7 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle mit Aussengewinden verkirzt werden. (Wenn

eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "« fur Abmessung X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "s"
angeben.)

Ql=Mi]
o\,\\ : (mm)
(SR Baugrdsse| X L1 max. Q1
N ﬁ 1 | | 10 5bis14] Xx-3 M3
Ef; ” 15 10bis 18 X-4 | M3, M4
L1 x| 20 12bis 20 X-4.5 |M3, M4, M5
3 30 14 bis 22| X-5 [M3, M4, M5, M6

Symbol: A4 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung eines

Aussengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkirzung der Welle
nicht nétig ist, =" fir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiuhrung: W

(mm)

L o, Baugrossef Y |L2max.| Q2

2=Mis "0 [7biss| v-3 | M4
15 [8.5bis 9 Y-3.5 M5

L 20 10 Y-4 M6

30 13 Y-5 M8

40 15 Y-6 M10

Symbol: A6 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden. (Wenn eine Verkirzung

der Welle nicht nétig ist, "«" flir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "s"
angeben.)

[

—1--A
— 1=
[

L2

(mm)
. Baugréssef Y |[L2 max.| D2
10 2bis8| Y-1 23
15 3bis9 | Y-1.5 |23 bis g4
20 |3 bis 10| Y-1.5 |@3 bis g5
o D2=g.__3 30 |3bis 13| Y-2 |23 his g6
& 40 |6 bis 15| Y-4.5 |03 bis o8

Symbol: A3 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle mit Aussengewinden verkirzt werden. (Wenn
eine Verkurzung der Welle nicht nétig ist, "+" fur Abmessung Y angeben.)

* Verwendbare Wellenausfiihrung: W

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "
angeben.)

==
= -

—1--A
[

>
L2 =
vz

(mm)
L2 max. Q2
10 p5hisg Y-1 M3
15 [75bis9 Y-1.5| M3, M4
20 |9 bis 10| Y-1.5 |M3, M4, M5
30 [1bis13 Y-2 |M3, M4, M5, M6
40 14 bis 18 Y-4.5 |M3, M4, M5, M6, M8

Baugrosse| Y

==
[

==
= .

L2-(3xP)

Y

L2

24
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Axial: Oben (Lange Wellenseite)
Die lange Welle kann durch Anderung der Lénge der

Standard-Anfrasung auf der langen Wellenseite verkiirzt werden (Wenn
eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben).

» Verwendbare Wellenausfuhrung: W

-
L

L1=

(mm)
Baugrosse| X L1
[ 1 10 |5 bis 149-(14-X) bis (X-3)
‘ 15 |8 bis 18/10-(18-X) bis (X-4)

@ 20 110 bis 2010-(20-X) bis (X-4.5)
30

10 bis 22112-(22-X) bis (X-5)

-
Lo

X

Symbol: A11 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

doppelseitigen Anfrasung verkirzt werden (Wenn eine Anderung der
Standard-Anfrasung und eine Verkirzung der Welle nicht nétig sind, "+"
fur Abmessungen L1 und X angeben).

e Da L1 der Standard-Anfrasung entspricht, betrégt die Abmessung E1

mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem
Wellendurchmesser von @30.
» Verwendbare Wellenausfuhrung: W
W (mm)
3 Baugrdsse| X L1 L3 max.
10 B bis 149-(14-X) his (X-3)| X-3
15 B bis 18 10-(18-X) bis (X-4) | X-4
20 [10 his 2010-(20-X) bis (X-45| X-4.5
El=!""3 | H E3='""1 30 [0 bis 2212-(22-X)bis (X-5| X-5

Symbol: A14 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und eine Durchgangsbohrung
vorgenommen. In die Durchgangshohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.
« Nicht erhaltlich fur Baugrosse 10.
*Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrdsse. (Beispiel) Fiir M3: L1 = 6mm
« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrésse 40 verwendet.
* Verwendbare Wellenausfuhrung: W

QL=M! 1A : (mm)
w 1 Cenni¥| 15 | 20 | 30 | 40
/]| I V3
I 225 | 925|225 | 825
3 M4 | — |433|@33| —
g _gp Bl M5 — | — |ga2| —

Symbol: A17 Lange Welle kirzen.

» Verwendbare Wellenausfuhrung: W

Simple Specials Se”e CRBZ

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Die kurze Welle kann durch Anderung der Lange der

Standard-Anfrasung verkirzt werden (Wenn eine Verkirzung der Welle
nicht nétig ist, "+" fir Abmessung Y angeben).

* Verwendbare Wellenausfuhrung: W

(mm)

Baugrosse| Y L2
10 |3 bis 8 |5-(8-Y) bis (Y-1)
15 |3 bis 9 |6-(9-Y) bis (Y-1.5)
20 |3 bis 10|7-(10-Y) bis (Y-1.5)
30 |5 bis 13[8-(13-Y) bis (Y-2)
40 |7 bis 15|9-(15-Y) bis (Y-2)

Symbol: A12 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

doppelseitigen Anfrasung verkurzt werden (Wenn eine Anderung der
Standard-Anfrasung und eine Verkirzung der Welle nicht nétig sind, "s"
fur Abmessungen L2 und Y angeben).

« Da L2 der Standard-Anfrasung entspricht, betrédgt die Abmessung E2

mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem
Wellendurchmesser von @30 oder g40.
» Verwendbare Wellenausfuhrung: W
(mm)
Baugrbssd Y L2 L4 max.

10 |3 bis 8 5-(8-Y) bis (Y-1) Y-1
15 |3 bis 9 [6-(2-Y) bis (Y-15) Y-1.5
20 B bis 10[~(10-Y)bis (=15} Y-1.5

30 b bis 138-(13-Y) bis (Y-2) Y-2
g‘ S, 40 [ bis 159-(15-Y) bis (Y-45] Y—4.5

Symbol: A15 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die kurze Welle eingearbeitet und eine Durchgangshohrung
vorgenommen. In die Durchgangshohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Filhrungslochs entspricht.
« Nicht erhaltlich fiir Baugrosse 10.
+ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrosse.

(Beispiel) Fir M4: L2 = 8mm
+ Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrosse 40 verwendet.

(mm)

i commidls®| 15 | 20 | 30 | 40

o M3 | @25 | 225|825 | @825

i M4 | — |233|@33| —

Q2=MI[:U:}; — W 1= | = |et2] =

T

Symbol: A18 Kurze Welle kirzen.

* Eine parallele Keilnut wird fir die lange Welle der Baugrof3e 40
verwendet.
« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

O

SVC

L Lange
Lange !
Wel?enseite l l >'é Wellenseite (mm)
(mm) Baugrosse Y
Gehéuse (B) Baugrdsse X Gehause: (B) 10 1bis 8
Gehéus?lT(A) 10 3 bis 14 Gehéus[g %A) 15 1.5bis 9
d Jl 15 4 bis 18 . - Hl A 20 1.5 bis 10
Kurze WeIIenseit:]iT 20 4.5 bis 20 Kurze ) TT Ll 30 2 bis 13
Wellenseite m
30 5 bis 22 > 40 4.5 bis 15
25
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Serie CRBZ2

Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Symbol: A21 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer abgestuften,

runde Welle mit doppelseitiger Anfrasung verkiirzt werden (Wenn eine
Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "" fir Abmessung X angeben).

* Verwendbare Wellenausfiihrung: W
* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "=" angeben).

QZ\
Die Standarc\} "«
s NN —_ (.
Anfrasung N\ D1=g_ ] (mm)

kénnte je
E?ﬁ%n?er}tgd{é <& gl‘“ I Bagissel X |Llmax| L3 | D1
Verandert Wkt 10 Bhis14 x-4511+15 63

werden.
! 15 [7 bis 18 X-5.5 |L1 + 1.5p3 bis g4

20 Bbis 20 X-6.5 [L1 +2 @3 bis g5
30 10bis22 X-8 [L1 +3p@3 bis g6

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runde Welle mit doppelseitiger Anfrdsung verkirzt werden.
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung Y

angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet
(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben).

(mm)
Die Standard- Baugisse] Y |L2max| L4 D2
Anfrasung kann
jée_na%h A?t der I I 10 |4 bis 8|Y-2.5[L2+15| @3
inarbeitung .
Sgrcthvyej?géxerén- S 15 WU5bis9 Y-3 [L2+15|23 bis g4
Py iy ' 20 |5 bis 10| Y-3.5|L2 +2|3 bis 5
< ZE ~h <] >
=¥ 30 [7bis 13 Y-5 |L2 +3 |g3 bis 6
< =gl ) )
o7/ l-D2=0 40 B bis 15 Y-5.5|L2 +5 o3 bis 06
¢

Durchgehende Welle

Symbol: A13 ur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb Symbol: A16 Nur fur die Ausfuhrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung

« Nicht erhaltlich fur Baugrdsse 10.

» Mindester Einarbeitungsdurchmesser fur d1: 0.1 mm.

« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrosse 40 verwendet.
« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

dl=gi "3 (mm)
Baugrdsse dl
T 15 92.5
In/nl 20 2.5 bis 3.5
‘ 30 2.5 bis g4
i LM. H 40 22.5 bis 83

Symbol: A19 Sowohl die lange als auch die kurze Welle werden

verkirzt.

« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet.
 Verwendbare Wellenausfiihrung: W

Lange ¥ (mm)
Wellenseite U Baugrdsse X Y
L R 1| 1 i i
Gehause ) 0 3 bis 14 1bis 8
Gehause ) - 15 4bis18 | 1.5bis9
LTT‘ iy 20 4.5bis 20 | 1.5 bis 10
"
Kurze > 30 | 5bis22 | 2bis13
Wellenseite

DULLFSVER bie ange Welle kann durch Einarbeitung einer
rechtwinkligen doppelseitigen Anfrasung verkirzt werden (Wenn eine

Anderung der Standard-Anfrasung und eine Verkiirzung der Welle nicht
nétig sind, "+" fur Abmessungen L1 und X angeben).
« Da L1 der Standard-Anfrasung entspricht, betragt die Abmessung E1

mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem
Wellendurchmesser von @30 oder g40.
« Verwendbare Wellenausfuhrung: W
O N I (mm)
m "““ L‘ Baugrisse | X L1 L3 max.
I
3 3l = 10 5 bis 14{9-(14-X) bis (X-3)] X-3

15 8 bis 1810~(18-X) bis (X-4] X-4
20 110 bis 2010-(20-X)bis (X-45] X-4.5
30 10 bis 2212-(22-X) bis (X-5| X-5

Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine

Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden

Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

« Nicht erhaltlich fir Baugrdsse 10.

« Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrésse.
(Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm (max.)

« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrosse 40 verwendet.

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(mm)
QL=MI_/ ™ 5
g T comnd®] 15 | 20 | 30 | 40
4 M3 |25 |@25| 825|825
Ma | —
o g o 23.3 | 23.3

=ll'=s

o1r/[] M5 | — | — |g42| —

T

Symbol: A20 Die Schwenkachse wird umgekehrt

(Sowohl die lange als auch die kurze Welle werden verkurzt).

* Eine parallele Keilnut wird fur die lange Welle der Baugrosse 40
verwendet.

» Verwendbare Wellenausfuhrung: W

(mm)
,llj i Baugrdsse X Y
j m . )
Gehause B) < 10 3 bis 10 1 bis 12
Gehause g\) 15 | 4bis11.5 |15bis155
g G Al : -
i i ™ 20 |45bis13 | 1.5bis 17
{ Q 30 | 5his16 | 2bis19
40 6.5 his 17 —

Symbol: A24 Doppelkeil

Keile und Keilnuten werden in einem Winkel von 180° von der
Standardposition eingearbeitet.

« Verwendbare Wellenausfihrung: W
« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

4 9

T

Keil |
Abmessungen L/
(mm)

Baugrdsse | Abmessungen Keil LL
40 4x4x20 2
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Serie CRB 2 (gaugréssen: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Special
-XA31 bis XA47

Simple Special (ein Bestellsystem) wird fur eine Kolbenstangenmodifikation (fir die Bestellung)
verwendet (Siehe Tabelle 3). Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein
Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialvarianten -XA31 bis XA47

Verwendbare Wellenausfihrungen: J, K, S, T, Y

s \Wellenausfiihrung
J
K )
Siehe
S Seite 4
T
Y [Anschluss-Position

cre28[3 ] p[1o]oo][s €] —| xA33A34c27C30 |
L |
Ve CDRB2B J UE’_ —{r79L}—] xA33A34C27C30 |
D

Mit Winkeleinstellung 'l'

Mit Signalgeber rehfliigelantrieb Simple Specialymbol

Mit Winkeleinstellung Schwenkwinkel ¢Signalgeber

Baugrosse
Simple Special
Simple Specialsymbole
« Axial: Oben (Lange Wellenseite) » Durchgehende Welle
. Welle |[Verwendbare Baugréssen . Welle [Verwendbare Baugréssen:
| B h Symbol Bezeichnun
Symbo Sy 10]15]20]30[40 U HEETH 1015 [20]30]40
XA31 Innengewinde am Wellenende| S, Y [ 2K 2K ) XA39*| Durchgangsbohrung-Welle S, Y [ B BK 2K )
XA33 Innengewinde am Wellenende | J, K, T e/eoj0 |0 XA40*| Durchgangsbohrung-Welle KT o o o0
XA37 Abgestufte,rundeWelle | JK.T (@ | @@ | @ |® XA41*| Durchgangsbohrung-Welle J ojo|o|e@
XA45 Mittelgeschnittene Anfrasung| J K. T (@ | @ | @ | @ | ® XA42%* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende| S, Y [ BN BK BK ]
XAA47 Eingearbeitete Keilnut JK T o0 XA43* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende| K, T [ AKX B BK )
XA44%* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende| ~ J [ B 3K 32K )
o Avial- ; « Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit
Axial: Unten (Kurze Wellenseite) Q Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhéltlich.
. Welle erwendbare Baugrossen
Symbol Bezeichnung 10115120130 |40
XA32* Innengewinde am Wellenende S, Y [ K 3K
XA34* Innengewinde am Wellenende| J, K, T [ AKX 3K 3K )
XA38* Abgestufte, runde Welle K [ AKX B BK 3K
XA46* Mittelgeschnittene Anfrésung K (KA I 3K
Kombinationen
XA Kombinationen XAL], XC[l Kombinationen
Symbol Kombinationen Andere Kombinationen als -XAC, etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCL) sind
XA31 XA31 ebenfalls erhéltlich. Siehe Seiten 31 und 32 fiir kundenspezifische Kombinationen.
XA32 SY XA32 8 Verwendbare Kombinationer|
T — KT A3 Symbol Bezeichnung Baugrossen [xA3L bis XA41
XA34 — — JKT XA34 XC1* |Zusatzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40
XA37 — — — JKT XA37 XC2* |Gewinde fir Durchgangshohrung &ndern | 15, 20, 30, 40
XA38 — — K — K XA38 XC3* |Schraubenposition &ndern

. - L . ) Al XC4 |Schwenkwinkel &ndern
Eine Kombination mit bis zu zwei XAO ist erhaltlich. XC5 | Schwenkbereich zwischen 0° und 200° &ndern

Beispiel: -XA31A32
P XC6 |Schwenkbereich zwischen 0° und 110 ° &ndern 10, 15,20, 30,40

XC7* |Umkehrwelle —
XC30 |Fluor-Schmierfett [
Q* Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit

Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhaltlich.
Insgesamt vier XAl und XCJ Kombinationen sind erhaltlich.
Beispiel: -XA33A34C27C30
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Axial: Oben (Lange Wellenseite)

RPN £ \ird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.
» Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrésse.
(Beispiel) Fir M3: L1 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfihrungen: S, Y

(mm)

=M.II2n
Q=M. — Welle
= Baugrosse S %

10 Nicht erhaltlich
! 15 M3
[

20 M3, M4
] 30 M3, M4, M5
T

Symbol: A33 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.
* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fir M3: L1 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T

L1+@xP
=S

(mm)
i 01
Ll Welle
L Ql=M:__] Baugrosse J ‘ K ‘ T
x 3 10 Nicht erhaltlich
+ 15 M3
-~ 1
- 20 M3, M4
N
30 M3, M4, M5
— 40 M3, M4, M5

Symbol: A37 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer abgestuften,

runden Welle weiter verkiirzt werden. (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht nétig

ist, "+" fur Abomessung X angeben.)

* Verwendbare Wellenausfihrungen: J, K, T

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "=" angeben.)

O\,\
X o (mm)
v) Dl=g' > Baugrossel X L1 max. D1
) 10 |4 bis 14| X-3 |3 bis 3.9
o 1 P 15 |5bis 18| X-4 |o3 bis g4.9

gk
\ ‘ 20 |6 bis 20| X-4.5 |#3 bis 5.9
! 30 |6bis22| X-5 |g3 bis 7.9

| X
[ % 1 40 |8 bis 30| X-6.5s |83 bis 9.9

Symbol: A45 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

Mittelanfrasung gekurzt werden. (Die Position der Anfrasung entspricht der
Standard-Position.)

(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X
angeben.)

» Verwendbare Wellenausfiihrungen: J, K, T

— ==
[

L1

(mm)
T X W1 [L1 max.|L3 max.
I Il
Wiz il BaugrésseeeJ‘K‘T J‘K‘T J‘K‘T J‘K‘T
™|
Ll alS 10 p5bis1405bis2 X-3 | L1-1
E | 15 |8bis18p5bis2§ X-4 | L1-1
‘ vl 20 |9his20/0.5bis 3 X-45 | L1-1
i | 30 |115his2205bis4 X-5 | L1-2
5 1 40 |155bis3000.5 bis 5 X-5.5 | L1-2

Simple Special Serie CRBZ

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)

Symbol: A32 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrosse.
(Beispiel) Fir M4: L2 = 8mm
Bei einer M5-Schraube fur eine S-Welle betrdgt die maximale
Abmessung L2 das 1,5-fache der Gewindegrésse.

» Verwendbare Wellenausfuhrungen: S, Y (mm)
] Q2
Welle
Baugrdsse S Y
10 Nicht erhaltlich
o 15 M3
X
() 20 M3, M4
& 30 M3, M4, M5
-

Symbol: A34 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle eingearbeitet.

+ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrésse.
(Beispiel) Fir M3: L2 = 6mm
Bei einer M5-Schraube fiir eine T-Welle betrégt die maximale Abmessung L2
das 1,5-fache der Gewindegrosse.

* Verwendbare Wellenausfiihrungen: J, K, T (mm)
o, o " Q2
< K-Welle (T-Welle) | J- Welle
o ee‘(T ele) o) JVYeIIe Baugrosse J K T
R L N [, | B B 10 Nicht erhallich
N2 Iy - b‘j
T 1ﬁﬁﬂ 15 M3
i & il
! v 20 M3, M4
u 30 M3, M4, M5
M _
A2=Mes Mo 40 M3, M4, M5

Symbol: A38 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer|

abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung
der Welle nicht nétig ist, "«" flir Abmessung Y angeben.)

* Verwendbare Wellenausfuhrung: K
*Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "s
angeben.)
(mm)

L2 max. Q2

10 |2bis14| Y-1 |@3 bis 3.9

15 |3 bis 18| Y-1.5 |@3 bis g4.9

20 |3 bis 20| Y-1.5 |3 bis 5.9

D2=g,__] 30 |3bis22| Y-2 |23 bis 27.9
40 |6 bis 30| Y-4.5 |@5 bis 9.9

Symbol: A46 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

Mittelanfrasung gekirzt werden. (Die Position der Anfrasung entspricht der
Standard-Position.)

(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fur Abmessung Y
angeben.)

* Verwendbare Wellenausfiihrung: K

Baugréssd Y

==
[
==
[

L2
Y

(mm)
l ] Baugisse| Y | W2 |L2max|L4 max.
L 10 #5bis1405hbisq Y-1 |L2-1

I

15 b55his180.5his25Y-1.5( L2-1
: 20 B bis 200.5 bis 3Y-1.5| L2-1
w2="~""! 30 B5his220.5hbis4 Y-2 | L2-2
40 [35his30D.5 bis §Y-4.5| L2-2

N
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Serie CRBZ2

Axial: Oben (Lange Wellenseite)
Es wird eine Keilnut in die lange Welle eingearbeitet.

(Die Position der Keilnut entspricht der Standardposition.)
Der Keil muss gesondert bestellt werden.

* Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T

N1 .

L1

I (mm)

— Baugrésse| al L1 N1

]
4@ 20 [2n9 Qo 10 6.8
] 30 [3h9 Jps 14 | 9.2
Durchgehende Welle

Symbl: A39 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar. Symbol: A40 Nur fir die Ausfuhrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.
Welle mit Durchgangsbohrung (Zusétzliche Einarbeitung der S- und Y-Wellen) Welle mit Durchgangsbohrung (Zusétzliche Einarbeitung der K- und T-Wellen)

« Nicht erhaltlich fir Baugrdsse 10. « Nicht erhéltlich fiir Baugrdsse 10.
* Mindester Einarbeitungsdurchmesser fiir d1: 0.1 mm. o dl = 925, L1 = 18 (max.) fiur Baugrosse 15 betragt der Mindesteinarbeitungs-
« Eine parallele Keilnut wird fur die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet. Durchmesser fir d1 0.1mm.
« Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y +d1 = d3 fur Baugréssen 20 bis 40.
* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet. « Verwendbare Wellenausfiihrungen: K, T
- (mm) d3=p15 ., d3=o( ] (mm)
di=g!_ > Well Or-2 Br-grn
s elle S Y T*U T*U Welle| T K T
i "
11 Baugrosse di ! 5 ] Baugrosse di d3
d 1] m .
15 2.5 a1 a1 15 22.5 2.5 bis 23
20 22.5 bis 3.5 4 20 — 2.5 bis g4
30 2.5 bis g4 “ l; 30 —  B25his g45
. 1 .
Y-Welle S-Welle 40 2.5 bis 23 K-Welle & T-Welle 40 - 2.5 bis 85
Symbol: A41 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar. Symbol: A42 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.
Welle mit Durchgangsbohrung Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine

Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

+ Nicht erhaltlich fiir Baugrdsse 10.

+ Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrosse.

« Nicht erhaltlich fur Baugrosse 10.
» Verwendbare Wellenausfiihrung: J
» Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

dl=g___ (Beispiel) Fiir M5: L1 = 10mm
Frr die M5-Schraube auf der kurzen Welle der S-Welle gilt jedoch: L1 = 7.5mm
1l (mm) * Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet.
Baugross d1 + Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y
i * Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet. (mm)
L 15 22.5 65 15 20 [30 [ a0
E Welle]
20 2.5 bis 3.5 Gewindd S|Y S|Y S|Y S|y
g 0 30 2.5 bis g4 M3 925 | 25| 25| 2.5
L —
40 2.5 bis 4.5 M4 — | 833 | 833| —
| M5 — — | 84.2| —
Symbol: A43 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar. Symbol: A44 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
gine hD%rchgaﬂrgsr?ohrun% dan Iﬁ::jen W‘?L‘S” elnngeaerelt'tEt't Ind rdlﬁ Durchgangshohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Dﬂrghr%%sggr gen}lldgs F\gﬁruﬁgslochs 2 n?s%\,r\il(l:hte eingearbeitet, dere Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.
« Nicht erhaltlich fur Baugrosse 10. :g!chterhaltlllchpfgr Baugrositi 1o, Al inen doonel ie die Gewindeard
« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die (‘lgeeir;laixellr)n E'er Msmfis_u ri%mmISt im Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrosse.
Gewindegrdsse. (Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm plel) FUr V: L1 =

+ Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrésse 40 verwendet.

Fur die M5-Schraube auf der kurzen T-Welle gilt jedoch: L1 = 7.5mm « Verwendbare Wellenausfihrung: J

« Verwendbare Wellenausfuhrungen: K, T

«Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung (mm) * Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
gekennzeichnet.T & 15 120 T30 T 20 : agrisse
Q1=MI_2 { = ol o1=m: 3 Y _ 15 | 20 30 | 40
a L Gewind K|T K|T K|T K|T | Ol Gewind
1 4 M3 | 02.5|025] 225|025 H% MS |025 025 |025] 025
-
Mo 3 Ma _ 233|233 233 : - M4 — |23.3| 23.3| 3.3
Al | M5 | — | 42| @42 S&/% M5 | — | — | @4.2| @42
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Serie CRB 2 gaugrossen: 10, 15, 20, 30, 40)
Bestelloptionen

XC1, 2,3,4,5,6,7,30

XC1 bis XC7, XC30

» \Wellenausfiihrung
W Standard
J
K )
Siehe
) Seite 4
T
Y Anschluss-Position

Ohne Signalgeber CRBZB@ P

—qg —[xcicw0 |

=
l 5|

. N
Mit Signalgeber CDRB2 u o0|[s| —{r7oL]—| xcicao | m
Mit Winkeleinstellung 'l' T l '
Mit Signalgeber Drehfliigelantrieb| Simple Specialsymbol O
chwenk- Signalgeber
(] winkel
Wellenausfiihrung Baugrosse
w Standard . .
- - Simple Special
J Siehe Seite 4.
Mit Winkeleinstellung o
>
'_
N
gD
.. . . . cm
Symbol fur Bestelloption Kombinationen Sy
20
o
Svmbol Bezeichnun Verwendbare Welle: | Verwendbare Symbol Kombinationen a
Y 2 W,J,K, S, T, Y Baugrgssen XC1 XC1
XC1* |Zuséatzlicher Anschluss (] XC2 [) XC2
XC2* | Gewindebohrungen in Durchgangshohrungen dnder (] 10, XC3 [ J — XC3
XC3* | Schraubenposition andern [ ] XC4 [] ) [} XC4
xca | Schwenkwinkel ° 15, XC5 L) ) () — XC5
und Richtung dndern —
Schwenkbereich zwischen 0° und 20 Xce o ° o — XC6
XC5 1200° und Richtung &ndern e XC7 [ ) L] ® ® ) — XC7 E
XC6 | Schwenkbereich zwischen 0° und ® 30, SE2 L] L) LJ L LJ L LJ
110° und Richtung andern ) ) D:
XC7* | Umkehrwelle w,J 40 Kombinationen O
XC30 |Fluor-Schmierfett [ ] ) Erhéltlich
+ Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit — | Nicht erhaltlich
Signalgebereinheit und Winkeleinstellung erhaltlich.

: ) ) I: ) .
Symbol: C1 Zusatzliche Anschlisse an Gehduse (A) anbringen. Symbol: C2 Es werden 3 Gewindelocher des Gehéuses (B) in

(Ein zusétzlicher Anschluss weist eine Aluminiumoberflache auf, da er Durchgangsbohrungen geéndert. (Ein zusatzlicher Anschluss weist eine
unbearbeitet bleibt.) Aluminiumoberflache auf, da er unbearbeitet bleibt.)
* Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet. * Diese Spezifizierung ist nicht fior Schwenkantriebe mit
« Diese Sperzifizierung ist nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit Signalgebereinheit erhéltlich.
erhaltlich -
Gehause (B)
l / (mm) Y
| Baugrosse] Q M N g ) g (mm)
Baugrosse d
10 M3 8.5 9.5
15 34
15 M3 11 10
20 4.5
20 M5 14 13 Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B 20 55
30 LD L2 L (Standard) (Geéandert) 40 55
40 M5 21 20

(Von der langen Wellenseite)
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Serie CRBZ2

Symbol: C3 Die Position der Befestigungsschrauben des

Antriebsgehauses andern.

3-Innensechskantschraube

Anschluss A Anschluss B Anschluss A\ Anschluss B

(Standard)

(Geandert)

(Von der langen Wellenseite)

Symbol: C5 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Der Schwenkstart betragt 45° nach oben vom Anfang der vertikalen Linie nach links).
+ Die Schwenktoleranz fiir CRB2BW10 betragt 3.

* Die AnschlussgroBe fir CRB2BW10, 15 lautet M3.

« Fir die Baugrdsse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfrésung verwendet.

: _ ™70 +4°
wereich g B=1___ "%
¥ Max. = 200°
Schwenkende

Anschluss A /(459 \Anschluss B
Der Schwenkstart ist an der Anfrasposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B. (Von der langen Wellenseite)

Symbol: C7 Die Wellen sind vertauscht.

e Fur die Baugrésse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer
Anfrasung verwendet.

!LlT = (mm)
Baugrosse| Y X
Gehause|(B) 10 12 10
Gehause|(A) 15 15.5 11.5
LS : :
‘ 20 17 13
> 30 19 16
40 28 17

Symbol: C4 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Anderung des Schwenkbereichs auf 90°.
Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von oben nach rechts).

+ Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betréigt '3 .
« Fiir die Baugrdsse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfréasung verwendet.

Schwenkende

Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Anfrasposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A. (Von der langen Wellenseite)

Symbol: C6 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von oben nach links).

+ Die Schwenktoleranz fiir CRB2BW10 betrégf'd .
« Fiir die Baugrésse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfrasung verwendet.

o=1 "
Max. = 110°
Schwenkende
Anfrasung
(Schwenkbeginn
Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Anfrasposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B. (Von der langen Wellenseite)

Symbol: C30 Anderung des Standard-Schmierfetts: Fluor-Schmierfet]

(Nicht fur Niedriggeschwindigkeits-Spezifikationen.)

t
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Schwenkantrieb fur Direktmontage
Drehfliigelantrieb

Serie CRBUZ

Baugrossen: 10, 15, 20, 30, 40

Medium — Druckluft
Baugrdsse — 10 15 20, 30 40
. . |S: Einfacher —
Drehfligelantrieb | o S D S D S D S D
2 (g8 g|lglal8]3 2l elga|l8]a3| 8¢g
S 18|12 |2||2|8|2|2||2|8|2|2|2|2|2|2
.. [Seitiche Anschlisse (Ni)| | 8 | & | B = 3|58 S 2|68 |8 3|5 3|5
Anschlussposition Axiale Anschliisse (E) TS| T |z |2 | = ﬁ = ﬁ e I s ﬁ E\jl
S|le2els|lg|l|lsE|le2|s|l2|lsle|lg|l2|lla|le|ls|w
= |8 | (S|l |=|= |8 s | S|l |S||l=|€S|=|= x
$<’E$<$<’E$<$é$é$<$éo
] —— ® o oGaese
S |
o = ’ o
g
N G | 180°
© = [=%
: HEr OGN D OGRS .
i = o ® ® o S
©
T g 000000000008 -
cX
o 000000000608
’ Grundausfiihrung =
S ’ Mit Signalgeber
& ] Mit Winkeleinstellung
3
> ’MitSignaIgeberundWinkeIeinsteIIung —
’ Kupferfrei 20- g
@)
[ [ o | [ Tange Well ohne flache Anfrasung
= und kurze Welle mit flacher Anfrésung J
= %NWellelohne Keilnut und L
o kurze Welle mit flacher Anfrésung 0 0 ¢
S | |Gliche Lange durchgenende lange Wele 00 *—0-0© o—0—0o
= | |_mitflacher Anfrésung bei beiden Achsen
c @ Y
@ %” ’Durchgehende Welle mit Keil
2 IS
o =) ’Durchgehende, rundeWelle‘ K
()
3 = = ’ Flache Anfrasung
@ = S
o =2 ’EinfacheWeIIe mit Keil
m 8
S ’Einfache, rundeWeIIel T }
3] ’ Wellenmuster
3
= ’ Schwenkmuster

O
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Schwenkantrieb: Direktmontage-Typ

Serie CRBUZ

Baugrossen: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

Standard

Mit Signalgeber
Baugrossen: 10, 15

Mit Signalgeber
Baugrossen: 20, 30, 40

[ Baugrole
10
. | » 20
Baugrdsse Anschluss-Position 30
Ly | Nil _|Seitliche Anschliisse 40
5 | E |Axiale Anschliisse
— I = Seitliche Anschlisse | | Axiale Anschliisse
CDRBU2 W 180 S|i[D] 9Q J[L | pecterssnivsc) e
T 771 [ T T T T | 5% | g¥s
I Ay |
CDRBU2W | MH180(|S||DHR73|| L o RaS
I # Steckverbindungen sind
| separat erhaltlich.
Mit Signalgeber |
(Mit Signalgebereinheit) Baugroésse I
. 20 ] :
Direktmontage 30 I
Wellenausfiihrung 40 :
Durchgehende Welle mit flacher i . . «
Anfrésﬂng (Baugrossen 10 bis 30) Sghwgn kwinkel h Elektrischer Eingang/Anschlusskabellange
Drehfliigelantrieb| Symbol |Schwenkwinkel T TEingegossens Kabel, Anschiusskabel 0.5m
Langer Wellenkeil, kurze Welle 0 | 90 Nil _[Eingeg ' 2.
mit flacher Anfrasung (Baugrosse 40) | Einfacher 280 | 180° L |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
- C | Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
270 2700 CL |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
Doppelter| 90 138 CN |Eingegossene Kabel, ohne Anschlusskabel
100 Anm.) « Steckverbindungen sind nur fir die
Drehfligelantrieb e—«—1 Signalgeberarten D-R73, D-R80, D-T79
S Einfacher . erhéltlich.
D Doppelter Signalgeber * Bestell-Nr. fiir Anschlusskabel mit Stecker

Signalgeber-Daten: siehe s.

[ Nil_[ ohne Signalgeber |

+ Wabhlen Sie aus der unten stehenden
Tabelle ein verwendbares
Signalgebermodell.

91 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.

und der jeweiligen Lange in ( ): D-LC05
(0.5m); D-LC30 (3m); D-LC50 (5m)

§ 2 @ Betriebsspannung Signal- Anschlusskabellange?
€€ |2 |Elektrischer| -2)|Anschiuss geber 05 | 31 5 lonne| Verwendbare
2 2 K| Eingang | BE|(Ausgang) DC AC - 0MNe| " Bejastung
E & R Bestell-Nr. (Nil) | (L)@ | N
Nei 5V, 12V |5V, 12V, 24V 90 e (@0 | — | |c
ein
§ SV, 1V,100V | o3V 180y 90A ® |@ | @ | _ [Stueng
_ 97 —
Ty) = 2-Draht — L LI
| | 100V 93A o (o0 — |
|zl . 799 o o[ [— Relais
2 5 |ngngossene Ja - TogV ° o | —| — SPS
= s, abel
5 |@ 3-Draht . S99 e & — | —
s (NPN) sV 12V S99V e |e|—|—| IC
g 3-Draht ' S9P. e |@o | _ | _ [Stueung
K (PNP) S9PV o (o | | —
Eingegossene Kabel R73 [ ) ® | —| —
e Ja — 100V —
S |3 |_Stecker R73C e (o6 0 o
=2 ¥ |Eingegossene Kabel R80 [ ) o | —| —
S e ST e Nein| 2-Draht 48V, 24V, 48V St Ic .
3 Stecker 24V 100V 100V R80C ) ® | @ | @ [otueng Relais
2 2 |Eingegossene Kabel T79 e | || [SPS
N | 5| stecker T79C o (o |00
= T Ja [3-Draht -
z 2 Eingegossene (el 5V, 12V S79 ® |~ |
% Kabel 3(-|I3:)’\rlaf)1t ' S7P e |lo | —| — Steuerung
+ Anschlusskabellange: 0.5m ......... Nil (Beispiel) R73C 5M o Z (Beispiel) R73CZ
3M e L (Beispiel) R73CL ohne ... . N (Beispiel) R73CN
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pirektmontage-Typ  Serie CRBUZ

€
(0]
5 Technische Daten der Ausfiihrung mit einfachem Drehfllgelantrieb
E
[}
5 Modell (Baugrdsse) CRBUZWIO-DS[CRBU2W15-[IS[CRBU2W20-DS CRBUZWSO-DS[CRBU2W40-I:IS
B, - Schwenkwinkel 90°, 180°, 270°
‘--,‘_c Medium Druckiuft (ungedlt)
L%./ « 1 A Priifdruck (MPa) 1.05 \ 15
/ - < .. Umgebungs- und Mediumstemperatur 5°und 60°C
“\)“\d"’“ Max. Betriebsdruck (MPa) 0.7 [ 1.0
e Min. Betriebsdruck (MPa) 0.2 0.15
Geschwindigkeitsbereich (5/90°) Anm. 1) 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3| 0.07 bis 0.5
4SS ineti Anm. 2) 0.001 0.003 0.02 0.04
étrilearssiéga)kmensche 0.00015
9 0.00025 0.0004 0.015 0.033
Wellen-|2uléssige Schwenklast (N) 15 25 30 60
Last  |zulassige Schublast (N) 10 20 25 40
Lager Kugellager —
Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschlisse
Welle Durchgehende Welle (Durchgehende Welle mit flacher Anfrisung auf beiden Wellen) [Raf0% fgé'ﬁeﬁ‘iﬂﬂggﬁﬁgf
Winkeleinstellbereich 0° bis 230° 0° bis 240° 0° bis 230° N
Technische Daten fur die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb @
Modell (Baugrosse) CcRBU2w10-01p| cRBU2W15-CI] cRBU2W20-CID | CRBU2W30-CID [CRBU2W40-LID O
Schwenkwinkel 90°, 100°
Medium Druckluft (ungedolt)
Prafdruck (MPa) 1.05 \ 15
Umgebungs- und Mediumstemperatur 5° bis 60°C
Max. Betriebsdruck (MPa) 0.7 [ 1.0 o
Min. Betriebsdruck (MPa) 0.2 [ 0.15 =
Geschwindigkeitsbereich (s/90°) Anm. 1) 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5 cg(\l
Zuléssige kinetische Energie (J)| 0.0003 [ 0.0012 0.0033 0.02 0.04 g 8
Wellen-| zuléssige Schwenklast (N) 15 25 30 60 g e
Last  |zylassige Schublast (N) 10 20 25 40 % @)
Lager Kugellager =
Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschllsse
. . . Durchg. Welle (lange Welle|
Welle Durchgehende Welle (Durchgehende Wele it flacher Anfasung auf beiden Wellen[iaruts ek oty
JIS-Sym bol Winkeleinstellbereich 0° bis 90° | 0° bis 230°
+ Die folgenden Anmerkungen gelten fiir die oben genannten Tabellen mit den Daten fiir die einfache und doppelte
Drehflugelausftihrung.
i Q Anm. 1) Arbeiten Sie innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs. o
> Wird die Hochstgeschwindigkeit tberschritten, kann dies zu ruckartigen Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fihren.

Anm. 2) Die oben genannten Zahlen dieses Tabellenabschnitts geben den Energiewert an, wenn eine Dampfscheibe am

Schwenkende benutzt wird, die unteren Zahlen geben den Energiewert bei Verwendung der Winkeleinstellung an. —
Innenvolumen und Anschliisse 2
o
Drefigeln| Modell (Baugrosse)) CRBU2W10 | CRBU2W15 | CRBU2W?20 | CRBU2W30 | CRBU2W40 O
_ |Schwenkwinkel | 90°| 180°| 270°| 90°| 180°| 270°| 90°| 180°| 270°| 90°| 180°| 270°| 90° | 180°| 270°
% Band (cm®* [1(06)| 1.2 | 1.5 [15(10)[ 2.9 | 3.7 |48(35)| 6.1 | 7.9 |1U3@9| 15 [20.2| 25 |315 | 41
g AnscmusslSeit.Ansch\Usse M5
| Baugitse . Anschsse M3 M5
_ |Schwenkwinkel| 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
AAChtU ng £ |volumen (cm?)| 1 11 | 26 | 27 | 56 | 57 |144 | 145 | 33 | 34
| el S i | g AnschmsslSeit.Ansch\Usse M5 M5
Vor der Inbetriebnahme durchlesen. = T - V3

Siehe Seite 104 bis 110 far !
Sicherheitsvorschriften flr Antriebe

+ Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.

j und fiir Signalgeber. : Gewicht
-TTTTTTTET T T T T T @
Detiglr] Modell (Baugrésse)) CRBU2W10 | CRBU2W15 | CRBU2W20 | CRBU2W30 | CRBU2W40
. |Schwenkwinkel | 90°| 180°| 270°| 90° | 180°| 270° | 90° | 180° | 270°| 90° | 180°| 270°| 90° | 180°| 270°
% Schwenkantriebsgehduse| 47.5 (47.1 | 47 | 73 | 72 | 72 |143 |142 |140 | 263 | 258 | 255|491 | 480 |469
£ [Srascherenhei 30 30 50 60 465
W Winkeleinstellung 30 47 90 150 203
_ | Schwenkwinkel | — | 90°[100°| — | 90°|100°| — |90°|100°| — | 90°|100°| — | 90°|100°
£ [schwenkaniebsgenavsed — [62.2[63.2| — [ 77 [ 81 | — [151 [158 | — | 289|308 | — [504 [550
S | e 30 30 50 60 465
O | Winkeleinstellung 30 47° 90 150 203

% SVC 3



Serie CRBUZ2

Schwenkantrieb: Austauschbare Welle

Eine Welle kann durch eine andere Wellenausfihrung ersetzt werden; dies gilt nicht fir die Standardausfihrung (W).
Ohne Signalgeber CRBU2 |Baugrbsse|—|SchwenkwinkeI| |Drehf|ugelamrieb||Anschlussposition

Wellenausfiihrung

Baugrésse
10|15 |20 |30 |40
Lange Welle ohne flache Anfrésung und mit flacher Anfrésung | @ | @ | @ | @

Symbol Welle Ausflihrung des Wellenendes

J Durchgehende Welle - - "
Lange Welle ohne Keilnut und mit flacher Anfrasung o
K |Durchgehende Welle Durchgehende, runde Welle o e 0|0 O
s |Einfache Welle Elnfache.WeIIe mit flachgr An.frasung [ BE A BK )
Einfache Welle mit Keil o
T Einfache Welle Einfache, runde Welle o 0o/ 0|0 | O
Durchgehende Welle mit flacher Anfrésung | @ | @ | @ | @
Y [purchgehende Wele Durchgehende Welle mit Keil o
J K S T Y
Fur die Baugrosse 40 wird eine Fr die Baugrdsse 40 wird eine parallele Keilnut
parallele Keilnut anstelle einer anstelle einer flachen Anfrasung verwendet.
r flachen Anfrasung verwendet. Flache
l Ia) [a] Flache ll o Anfrasung L a
‘ Anfrasung ! :
T Q ‘ ‘ Q 7@1 @ T 1
o h oo 019 1
o A o 0l ol o]
i = =
W o o 47 o ‘ | o
Flache I ' Flach_e
Anfrasung Anfrésung
(mm)
Baugrosse 10 15 20 30 40
C 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30
Anm.) « Mit Ausnahme der Grundausfiihrung sind nur seitliche Anschlisse erhéltlich.
* Abmessungen und Toleranz der Welle und der flachen Anfrasung (eine parallele
Keilnut fur Baugrésse 40) entsprechen der Standardausfuhrung.
Mit Si%rp]%lgeber CDRBU2 J U |Baugrbsse|—|Schwenkwinkel| |Drehf|UgeIantrieb|—| Signalgeber
mit Winkeleinstellung I Mit Winkeleinstellung
Wellenausfuhrung
Mit Signalgeber Symbol REle Ausfiihrung des Wellenendes Baugrosse

10|15 )20 |30 |40
Durchgehende]Lange Welle ohne flache Anfréisung und mit flacher Anfrasung| @ | @ | @ | @

J Welle |Lange Welle ohne Keilnut und flache Anfrésung [
J
Mit Signalgeber Mit Winkeleinstellung Mit Signalgeber und Winkeleinstellung
[a]
i - I - Qﬂ - (o)
FORNN I o, ], H —o+®- H Baugrdsse| 10 15 20 30 40
019 19 ‘ c 8 9 10 | 13 | 15
o D 14 18 20 22 30
m o
l‘ i l n [;‘Q n Anm.) ¢ Mit Ausnahme der Grundausfihrung sind nur
[ In) itiche Anschli haltlich.
I Il seitliche Anschlusse erhaltlic
[ —— ‘ ‘ » Abmessungen und Toleranz der Welle und der
| ‘ MEE N flachen Anfrasung (eine parallele Keilnut fir
Baugrosse 40 entsprechen er
w ) h d
Standardausfiihrung.
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Kupferfreier Schwenkantrieb

Schwenkantrieb

Direktmontage-Typ

Serie CRBUZ

20= CRBU2W ISaugrdsseHSchwenkwinkell |Drehf|[]ge|antrieb| |Ansch|ussposition|

Kupferfrei

Bei allen Serien Standard-Schwenkantriebe mit Drehfligelantrieb
verwenden, um negative Auswirkungen auf Farb-
Kathodenstrahlréhren * wegen Kupferionen oder Fluororesin zu
vermeiden.

Technische Daten
Drehfliigelantrieb einfacher /doppelter Drehflligelantrieb

Baugrosse 10 15 20 30 40
Betriebsdruck

. 0.2 bis 0.7 | 0.15 bis 0.7 0.15 bis 1.0
Bereich (MPa)
EinstellbarerGeschwin- 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
digkeitsbereich (s/90°)

Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschlisse

Druckluftanschluss Verschraubung

Montage nur Grundausfihrung

Variante Grundausfiihrung mit Signalgeber

*CRT= Farb-Kathodenstrahlréhren

N

/N\Produktspezifische Sicherheitshinweise

o OEER TR OTR TR R OTR RO = b |
1 Vor der Inbetriebnahme durchlesen. |

I Siehe Seite 104 bis 110 fur Sicherheitshinweise 1
: fir Antriebe und Signalgeber.

] Winkeleinstellung

A\ Achtung

1. Da der max. Winkel des Schwenkeinstellbereichs
durch den Schwenkwinkel des Schwenkantriebs
selbst beschrankt wird, beachten Sie dies bitte bei
der Bestellung.

Schwenkwinkel des Schwenkantriebs|  Schwenkeinstellungsbereich
270°™ 0° bis 230° (Baugrdssen: 10, 40)*
0° bis 240° (Baugrossen: 15, 20, 30)
180°% 0° bis 175°
90° 0° bis 85°

* Fir die Baugrossen 10 und 40 betragt der max. einstellbare Winkel der
Winkeleinstelleinheit 230°.

2. Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.

3. Die zulassige kinetische Energie entspricht der des
Schwenkantriebs selbst (d.h. ohne
Winkeleinstellung).

4. Verwenden Sie einen 100° Schwenkantrieb, wenn
Sie den Winkel auf 90° mit einem doppelten
Drehfliigelantrieb einstellen wollen.
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CRBU2W?20

CRBU2W15

Serie CRBUZ
Effektive Leistung

CRBU2W10
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Schwenkantrieb

Direktmontage-Typ

Serie CRBUZ

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

Einfacher Drehfliigelantrieb (Die 3 Innengewinde (ein Innengewinde wird mit "+=" bezeichnet), die sich im
Standard: CRBU2W10, 15, 20, 30, 40-[]s 9leichen Abstand von 120° befinden, sind nicht fir Baugrosse 10 erhaltlich.)

Stickliste
(lange Wellenseite) 3 Pos. Bezeichnung Material Anm.
Parallele Keilnut =~ " -
fiir Baugrosse 40 1 |Gehause (A) Aluminium
7 3 2 | Gehause (B) Aluminium
3 | Drehflugelwelle rostfreier Stahl*
i+ At @ 4 | Anschlag Kunststoff fur 270°
: - 5 | Anschlag Kunststoff fuir 180°
Innere elastische
Dampfscheibe 6 |Lager Karbon-Chromstahl
(nicht verwendbar I @ 7 | Sicherungsring rostfreier Stahl
far CRBUEW“))/ B 8 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube [
® 9 |O-Ring NBR
10 |Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
(kurze Wellenseite) sKarbonstahl fir CRBU2W30 und CRBU2WAO. N
m
270° 180° 90° a4
(Von der langen Wellenseite) (Von der langen Wellenseite) (Von der langen Wellenseite) @)
Irrer:si:de s [@ T D NG
’ A @
ft @\'\“ X
I
— =& i
\\\@ G{j}’ g
@@ g T
25
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B s @
50
'5

Mit Signalgebereinheit (Fir einfache und doppelte Drehfliigelantriebe wird dieselbe Signalgebereinheit verwendet.)
CDRBU2W?20, 30, 40-[13

CDRBU2W10, 15-13

CDRBU2WA40-S, D

(13 bendtigt.

39

Stuckliste —
Pos Bezeichnung Material o
1 | Deckel (A) Kunststoff Q:
2 | Deckel (B) Kunststoff @)
3 | Magnethalter Kunststoff
4 | Halteblock (A) Aluminium
5 | Halteblock (B) Aluminium
6 | Halteblock Aluminium
7 | Signalgeberblock (A) Kunststoff
8 | Signalgeberblock (B) Kunststoff
9 | Signalgeberblock Kunststoff
10 | Magnet Magnetgehause
11 | Arm rostfreier Stahl
12 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
13 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
14 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
15 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
16 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
17 | Gummikappe NBR (Nur BaugroRe 40)
* FUr CDRBU2W10 werden 2 Kreutzschlitzschrauben



Serie CRBUZ

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40
Doppelter Drehflugelantrieb

Standard: CRBU2W10-[ID Stuckliste
Pos Bezeichnung Material Anm.
1 |Gehéause (A) Aluminium
2 | Gehause (B) Aluminium
3 | Drehfligelwelle Stahl
4 | Anschlag rostfreier Stahl
5 | Anschlag Kunststoff
6 |Anschlag rostfreier Stahl
7 |Lager Chromlagerstahl
8 | Sicherungsring rostfreier Stahl
9 | Deckel Aluminium
10 |Platte Kunststoff
11 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
12 |O-Ring NBR
13 | Anschlagsdichtung NBR
. 14 | Dichtung NBR
(kurze Wellenseite) 15 |ORing NBR
16 |O-Ring NBR
90° 100°
(Von der langen Wellenseite) (Von der langen Wellenseite)

Anschluss A Anschluss B

Parallele Keilnut 7 B Stiickliste
fur Baugrosse 40 1 -
DN [k Pos. Bezeichnung Material Anm.
® . p= —
= (D 1 |Gehéuse (A) Aluminium
= | = 2 |Gehause (B) Aluminium
i il @) 3 |Drehfligelwelle Stahl
Innere 4 |Anschlag rostfreier Stahl
elastische Anschla Kunststoff
Dampfscheibe > g ,
— 6 |Anschlag rostfreier Stahl
© 7 |Lager Karbon-Chromstahl
@ 8 |Sicherungsring rostfreier Stahl
et 9 |Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube
. 10 [O-Ring NBR
(kurze Wellenseite) 11 |Anschlagsdichtung NBR
90° 100°
(Von der langen Wellenseite) (Von der langen Wellenseite)
¢_ P =~
@“-—-._,_‘ I, k\-\(db-
By
/ — @‘1 b
! (1
] + —
S /
& !
@_,.-—-"".-{ 9.
~ -
O HoH -
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

40

O
-



pirektmontage-Typ  Serie CRBUZ2

Abmessungen: 10, 15, 20, 30

Einfacher Drehfl Ugel antrieb « Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fiir 90° bzw. 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

CRBU2W[I-[s CRBU2W[-[ISE
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse Anschlussposition: Axiale Anschlisse

2-82 2-52

2-51

| o)
Geinde+ © ‘ EL
W—aiscmm ﬂ‘ﬁ ] S
“Durchgarigs- | | An- p
bohrur?ga ﬁ/l '; schluss A4 %g
l_ﬂj‘T]__,Di 2.R L ! Em
i e
L = @)
- M5-Innensechskantschraube =
L.L“”_E | (nicht verfigbar, wenn das Gehé&use (B) oE
oF keine eingearbeiteten Gewinde hat) oF
oA ] oA
CRBU2w10[1-[dS CRBU2W10[]-[ISE
Anschlussposition: Seitliche Anschliisse Anschlussposition: Axiale Anschlisse
3-Q1 Anschluss A N Anschluss

Anschluss A N Anschluss 2R

zur Montage der Einheit (mm)
Modell AlB|c|D|EEs) |Fho|G|H|I|K|L|M|N|P| Q1 (T(§f26) R |s1| s2 |T|u|v|w]|x
CRBU2W10-[Js 0004 0 10.5 |10.5 M3 | M5
CRBUZWIOLISE 129 (22| 8 |14 4%oe | 9w | 1 [185] 5 | 9 |05 024 | — | 4y ) —35| M3 |17 |3 |25/31]41
CRBU2W15-[1S o004 0 105|105 M5
CRBU2WISLISE ]34(25| 9 |18 5oz | 12.00s (15155 6 |10 051 °F 29| M3 wa 35| M8 |213 /29|36|48
CRBU2W20-[1S 0008 0 115 11
CRBU2W20L1SE |42 |35[10 (20 | 600 | 1400 (15|17 | 7 |10 (0.5 7 =136 | M4 M5 |45| M4 |26 4 |36|44|59
CRBU2W30-[IS 0,005 0 12 |13
CRBU2W30LISE 10 |475[13 |22 | 8me | 1600 | 2 175 8 |12 1 [0 7|43| M5 M5 |55 M5 |29(45|42 (52|69
P 41
& S\VC



Serie CRBUZ

Abmessungen: 10, 15, 20, 30

Einfacher Drehfli g elantrieb » Die folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.

CRBU2W10-[1D
Anschlussposition: Seitliche Anschliisse __|

\6 X M3 Tiefe 3

17 (zur Montage der Einheit)

09 h9 Goss

0496 -85%

0.5 4 x 3.5 Durchgangsbohrung
(2 auf der Einstellseite)

7 i
“’I_L_. VAR

i
afsre | 1] 105
(=)
<l v Ao |
Anschluss A _4 i . tschluss B) e
&
oo | —— CRBU2W10-CIDE
0.5 role 252t Anschlussposition: Axiale Anschlisse
L@ -00f2
09h|9 8098 Anschluss A Anschluss B
029 .| 2 x M3
(Anschluss)
2x M3 2 x 3.5 Durchgangsbohrung
Durchgangsbohrung | 2
otle

CRBU2W15, 20, 30-[ID (Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der Grosse 30.) CRBU2W15-20-30-[IDE
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse Anschlussposition: Axiale Anschlisse

Anschluss A
201 N .!_Atjschluss B

zu.r Montage der Einheit .
B

81 L 2-81 - 2-51
2-31 m 2-51 . ¥ N | X
Tk i N T 0 T
= Gehause (B) 2] | }
Al o @/{/ E-Dw—b NL ST - Gehause (B)
_abschnit ;} ;. I r;é\ lm
fehaanas: Anschluss A i Anschluss B Gehause (A)
7\ 2R Aty =
w Gehause (A) i olo, -
| L M5-Innensechskantschraube
- 1oE (nicht verfigbar, wenn das Gehduse (B)
%J keine eingearbeiteten Gewinde hat)
a.
Modell A|B|C|D| E@s)]| Fh)|G|H|J|K|L|M|N|P| Q1 R |S1| S2 |T|U|V |W|X
N M5
%&1 25| 9 |18 $0% | 12505 |1.5(155| 6 | 10 |0.5 1&5 1365 29 IM3x05—y=—135| M3 |21|3 |29|36 |48
%42 345| 10 | 20 0% | 1480 |1.5]17 | 7 [ 10|05 1111'15 E 36 [M4x0.7| M5 [45] M4 [26| 4 [36|44 |59
%50 475|113 |22 | 8% | 16330 | 2 |175| 8 | 12| 1 1%_)25 12 43|M5x08| M5 |[55| M5 |29 (45|42 (52|69

42 % S\VC



Direktmsggv%/grékgi]'tlfiyeg Serie CRB U2

Abmessungen: 40

Einfacher Drehflligelantrieb, Doppelter Drehfligelantrieb

CRBU2W40-[1S, D
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse

CRBU2W40-[ISE, DE
Anschlussposition: Axiale Anschlisse

Anschluss A 16 Anschluss B

2 x M5
gse\@
() )
Y/ \ ~
m
e
@» - {%} @ {} 3x5.5x17.5L O
(Umfang unterteilt in
3 gleich grosse Abschnitte)
38 2259 %6
11.5 21096 %6
“
Il 4h9 5., (Neue JIS-Keilabmessung) Mn S
(4P9222 Keilnut-Abmessung) ik >N
& ik 3 g2
2x55 i 2x55 W 38 o é @
Durchgangsbohrung | ‘ Durchgangsbohrung ‘ ; I 20
w} \q} {:} w} > " £
. S k. O] 5
B é N
9
o &
[Te)
Anschluss A NAnschluss B —
m
0 [ ] i [ 1] Ul nd
‘ [ 2 x M5 L)
i w0
i i Te} —
L <
21096 %
225h9 5o
263
L] =l : @
Keilnuten- @ i
Abmessungen L’i L >
Modell b (h9) h (h9) L
CRBU2WA0-0IIT | 430 430 20 ﬁ ol <
Yo} ©
% g d

ﬁ Q/
2x5.5 2 x M5

Durchgangsbohrung Durchgangsbohrung

% S\NC 43




Serie CDRBUZ2

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Sighalgebereinheit)

Einfacher Drehfligelantrieb « Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fiir 90° bzw. 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
CDRBU2W10, 15-1S CDRBU2W20, 30-L1S

T Schwenkantrieb fir Direktmontage T
oF 2E i |
oE \ 1 ] e |:_—-1
=
\ -T 2-st ] 2-81
2-81 i \ -' 2-s1 N o 0| Schwenkantrieb L /A
‘\ i - !l /7 i ' fur Direktmontage \ I i
¥ o \ —o 2 1 & S—F 5]
= : =) T & |l .
% :} = 3 {:}'_N Pt m r"{ sl IE
¥ T < EI Anschluss A_1= N Anschluss B
o 77 |85 = =
Anschluss A T ﬁ Anschluss B e — 2R /0 & B
Y e h ol i
® i ‘%» & ST &o
Q | - =) < RS L —’E
1,@ T T 1| rado Singalgebereinheit / [ | >
=
Signalgebereinheit Y é
=4
oA oY I oA i é

il 3l &
L et 2-51 2-52

+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:

D-90, D-90A, D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)

Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:

D-97 und D-93A Anm.) « Bei Schwenkantrieben mit Signalgebereinheit befinden sich alle
+2. Der Winkel betragt 60,° wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet Q Anschlusspositionen nur seitlich.

wird: « Die oben stehenden Aussenansichtzeichnungen zeigen den

D-90, D-90A, D-97 und D-93A. Schwenkantrieb mit einem rechtsgangigen und einem

Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: linksgangigen Signalgeber.

D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P(V)

'_
<
zZ
Py

Modell A|B|C|D|Ew@|Fnoy| G|H]|K si| s2 | T|lu|lVv | w|x]|Y

CDRBU2W10-0S | 29 | 22 | 29 | 14 | 43%% | 9 Soss| 1 |155| 9 | 05(105(/105| M5 |35| M3 17 | 3 | 25| 31 | 41 185
CDRBU2W15-00S | 34 | 25 | 29 | 18 | 535% | 12 30ss| 1.5 |155| 10 | 0.5 [105/105| M5 |35| M3 | 21 29 | 36 | 48 |18.5
CDRBU2W20-JS | 42 |34.5| 30 | 20 o008 | 14 90| 1.5 | 17 | 10 | 0.5 |11.5] 11 M5 |45| M4 26 | 4 | 36| 44 | 59| 25
CDRBU2W30-0JS | 50 |475| 31 | 22 | 8350% | 16 00| 2 |175] 12 12 | 13 M5 |[55| M5 29 | 45| 42 | 52 | 69 | 25

44

w

O [
:



pirektmontage-Typ  Serie CDRBUZ2

Doppelter Drehfliigelantrieb - bie folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.
CDRBU2W10-[ID CDRBU2W15, 20, 30-[ 1D
(Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der Baugrosse 20)

17
29h9 5036 T
0496:33% 0.5 oF T
2x135 2-3.5 oE L
Durchgangsbohrung \ ﬁ _ ‘T_’l DUI;ChganngohrunE T ».51
He | o o Fet [ 251 | | [ 0 x| = N
= Anschluss B /ﬁ' © A ﬁ A o .r/ 3! g
1 nschluss S
LU U B aMsx0s AL i ——— T el T A © ¢\5 ' 3| O
—— = B m
R (Anschluss)ig @ schluss A L_.IN . Anschluss B
® o)) —Ow
al] % o
© 1 =
gl =g
018.5 §wn
L= o
229
2 x ‘M3 535
Durchgangsbohrung Dt;r'chgangsbohmng

CRBU2

Direktmontage-Typ

2-81 / \\ 2-82

(ca. 26.5 fur Anschluss)
CDRBU2W15-[ 1D CDRBU2W?20, 30-[1D

«1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97 und D-93A

+2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90, D-90A, D-97 und D-93A.
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V), D-T99(V) und D-S9P.(V)

+3. Die Lange (Abmessung S) betragt 25.5, wenn einer der folgenden Signalgeber mit eingegossenem Kabel verwendet wird: D-R73, D-R80, D-S79, D-T79 und D-S7P.
Die Lange (Abmessung S) betragt 34.5, wenn einer der folgenden Signalgeber mit Anschlusskabel verwendet wird: D-R73, D-R80 und D-T79.

CRB1

Modell A|lB|C|D|E@)|Fh)|G|H|K|L|IM|N| R |S1| S2 |[T|U|V|W|X|Y]| zZ

CDRBU2W1500D | 34 | 25 | 29 | 18 | 53%% | 12 305 | 1.5 |155| 10 | 0.5 |105[105| M5 |35| M3 |21 | 3 |29 | 36 | 48 | 185 |24 |30™
CDRBU2W?20-0ID | 42 (345 30 | 20 09% | 14905 |15| 17 | 10 |05 (115| 11| M5 |45| M4 | 26| 4 |36 |44 |59 | 25
CDRBU2W30-0ID | 50 [47.5| 31 | 22 | 823%% | 1600 | 2 [175| 12| 1 |12 |13 | M5 |55| M5 |29 |45|42|52|69 |25

«3| 3
255345

45

O
:



Serie CDRBUZ2

Abmessungen: 40 (mit Signalgebereinheit)

Einfacher Drehflligelantrieb, Doppelter Drehfliigelantrieb
CDRBU2W40-[]S, D

2x5.5

o}

Keilnuten-
Abmessung LD-J L
Modell b (h9) h (h9) L
CDRBU2W40-0000 | 4o 450m 20
225h9 50
21096 5o
4h9 Sex
(Neue JIS-
Keil-Abmessung) X
(4P K
Keilnuten- N o
Abmessung) il ®
; N , 38 ™
Durchgangshohrun ‘ ‘ ‘ }
<> S N
N
B3
L s [J]
el | .
32}

46

231

‘%\ R2o 5
11.5
N
o
N
2x5.5
Durchgangsbohrung ‘
oL )
S ] 6
Anschluss A Anschluss B
2x M5 IJD P TT
(Druckluftanschluss) j J
| ol o
Signalgebereinheit I I & =
I (%]
=
<
[S]
il i :
- = E5| <
==
©
e8| 3
| I &

M

2x55
Durchgangsbohrung

r
Z

52
Oe4

2xM5
Durchgangsbohrung
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Schwenkantrieb

Direktmontage-Typ

Serie CDRBUZ2

47

CRBU2

(=%
>
b
[0}
=)
[}
=
c
o
E
X
[}
=
[a]




Schwenkantrieb mit Winkeleinstellung
Direktmontage-Typ

Serie CRBU2WU

Baugréssen: 10, 15, 20, 30, 40
Bestellschlissel

10—180

1Baugrésse
10
15
20
30
40

S

Standard

CRBU2 W U

Baugrosse
10
15

Mit Signalgeber
Baugrossen: 10, 15

CDRBU2 W U
T T T
CDRBU2 W U

10— 180 90

Mit Signalgeber
Baugrossen: 20, 30, 40

20— 180

Mit SignalgeberT B =
augrosse
(Mit Signalgebereinheit) 2%
Direktmontage 30
i i i 40 . . u
s Mit Wlnkelelnstell.ung Elektrischer Eingang/Anschlusskabellange
VISR e R Schwenkwinkel s ) ) Nil _|Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
N jﬁ g Drefligelantrieh | Symbool | Schwenkwinke] ~ Drehfliigelantrieb L |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
S } Einfacher —22 90° S Einfacher C__|Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m
o 180 180° D Doppelter CL__ |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
. 270 270° Signalgeber CN Eing.egossene.KabeI, ohng Apschlusskabel
Doppelter | 90 90° - - Anm.) Steckverbindungen sind nur fiir die Signalgeberarten
100 | 100° [_Nil_| Ohne Signalgeber | D-R73, D-R80 und D-T79 erhélich.

Bestell-Nr. fiir Anschlusskabel mit Stecker und der
jeweiligen Lange in ( ):
D-LCO05 (0.5m); D-LC30 (3m) D-LC50 (5m)

+ Wahlen Sie aus unten stehender Tabelle
ein Signalgebermodell aus.

Signalgeber-Daten: siehe s. 91 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

S & 128 Betriebsspannung Signal- Anschlusskabellange (m)*
€8 |o |Elektrischer[@S |Anschluss Verwendbare
€5 |2 | Eingang BN (Ausgang) DC B 051 3 | 5 Johne| “q - stun
£ & 9ang g < gang AC Bestell-Nr. Ololal 9
. 5V, 12v 5V, 12V, 24V 90 o o | o | — IC
3 Nein 5V, 12V, 100V | 5V, 12V, 24V, 100V 90A o @ | @ | — [Stueung
()
— 97 e O —
ITe) = 2-Draht — e
- || 100V 93A o & |0 — .
S |z . ony T99 o o] | — Relais
'S, |Eingegossene
S |E| kabel |7 T99V o o || — SPS
5 |2 3-Draht a _ S99 o |® | —
= (NPN) S99V e @ —| — | IC
g 3-Draht SV 12V SoP. ® |@ | | — |[Steueung
[ (PNP) ’ S9PV o (0| | —
Ein Kabel R73 o (& | —| —
gegossene Kabel a _ 100V .
Q B | Stecker R73C o oo | o
[0
° o | Eingegossene Kabel | 24V, 48V R80 e o | — | — IC
= _ ’
= Stecker | \eIn| 2-Drant oay 48V, 100V 100V R80C ® |® | o o |Seuenn Relais
2_ E, Eingegossene Kabel T79 e (0| —| — _ SPS
N |Z| Stecker T79C o o0 | 0
S5 i) Ja | 3-Draht - _
Y |2 |Eingegossene (NPN) 5V 12V S79 o & — S IC
= | Kabel 3{&%“ S7P e |@ | —| — |[Stueng
* Anschlusskabellangensymbol 0.5m ............ Nil (Beispiel) R73C  5m .............. Z (Beispiel) R73CZ
3M e L (Beispiel) R73CL ohne .......... N (Beispiel) R73CN
48

ZS\VC



e manese e Serie CRBU2WU

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

Einfacher Drehflligelantrieb, Doppelter Drehfliigelantrieb
Mit Winkeleinstellung Mit Winkeleinstellung + Signalgebereinheit

CRBU2W10, 15, 20, 30, 40-1] S CDRBU2WU10, 15-Dg CDRBU2WUZ20, 30, 40-0J S

Parallele Keilnut
Einfacher Drehfligelantrieb ~ Doppelter Drehfliigelantrieb flr Baugrosse 40

Anschluss- Anschl
G| Ol - [[@ | O [|esis

(A, B) (A, B)

S I[ ﬂm\

i +)
= I

@/ 1
G] Ga“-—._, N
(@ ; = a g

|
: i O
Signalgeber
'@' 'G} (Anschlussseite CDRBU2WU10 :
(A, B)

Signalgeber

@

CRBU2

 Fur einfachen Drehfliigelantrieb:

Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fir 90° bzw. 180° bei
druckbeaufschlagtem Anschluss B.

« Fir doppelten Drehfliigelantrieb:
Die folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei
druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.

/N\Produktspezifische Sicherheitshinweise

a
>
by
[
)
g
c
5]
E
=2
g
=
[a)

r : -1 —
1 Vor der Inbetriebnahme durchlesen. 1
Stickliste | Siehe  Seite 104  bis 110  fur I @
I Sicherheitshinweise fir Antriebe und 1

Pos. Bezeichnung Material Anm. I Signalgeber 1 O

1 | Anschlagring Aluminium-Druckguss o o e e e e e e e e e

2 | Anschlaghalter Stahl ’ Winkeleinstellu ng ‘

3 | Sicherungsring fiir Halter Stahl verz. und chromatiert

4 | elastische Dampfscheiben NBR AAC h t un g

5 | Anschlagblock Stahl verz. und chromatfert 1. Da der max. Winkel des Schwenkeinstellbereichs durch

6 | Sicherungsring Anschlagblock Stahl verz. und chromatiert den Schwenkwinkel des Schwenkantriebs selbst

7 | Kappe Kunststoff beschrankt wird, beachten Sie dies bitte bei der Bestellung.

8 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube - - - -

- - Schwenkwinkel des Schwenkantriebs Schwenkeinstellungsbereich

9 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl | Spezialschraube 0° bis 230° (B — 10, 40)*

10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl | Spezialschraube 270°%% o bi IS'240° é augﬂrosse.n.l ’20 ;0

11 | Verbindungssttick Aluminium Siehe Anm. unten. s ( augrossen. 5,20, 30)

- 180°*3 0° bis 175°
12 Innensechskantschraube rostfreier Stahl |pje Sechskantmutter wird nur 907 0° bis 85°
Sechskantmutter rostfreier Stahl | fir CORBU2W10 verwendet. R ———. Dl PPy — OIS Ioaro Winkel d
13 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl | Siehe Anm. unten. * V\z:]ké?eini?gﬁg;sﬁer}t 23%2 0 betragt der max. einstelibare Winkel der
14 | Magnethalter — Siehe Anm. unten.

2. Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.
Anm.) Die Artikel Pos. (Nr 11, 13 und 14) bestehen aus einer 3. Di l4ssi Kinetische E . ¢ icht d d
Signalgebereinheit und Winkeleinstellung. Siehe Seiten 84 -Die zulassige kinetische Energie entspric er des

und 85 fiir detaillierte technische Daten. Schwenkantriebs selbst (d.h. ohne Winkeleinstellung).

Fir die BaugroRe 10 wird nur rostfreier Stahl verwendet. 4. Verwenden Sie einen 100°-Schwenkantrieb, wenn Sie den
Winkel auf 90° mit einem doppelten Drehfligelantrieb
einstellen wollen.
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Serie CRBU2WU

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Winkeleinstellung)

Einfacher Drehfligelantrieb
CRBU2WU10, 15, 20, 30-(JS

T
oF
2zl {oE
] |
2-S1 Tl 2-51
\ i & xl . =
i \ '] il | ol Schwenkantrieb fiir Direkimontage A S = )
=t {:} o T J[ & - I
¥ | L | : 1=
I _é)\
' |- 2o
i o Anschluss A 71 ;N Anschluss B
_IE_I_I—I_ oRp /B__JpL_M@
e ° i d oA
! ! Winkeleinstelleinheit /
>
A Kappe / B
-
1 > =2
oo
D a
/ \
2-51 / N_2-82

= Die oben stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fur 90° bzw. 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B sowie Antriebe der Baugrdsse 20.

Modell A|B|C|D|E@)|FhY)| G |H|KI|[L|MI|N R S1 S2 T
CRBU2WU10-00S| 29 | 22 |195| 14 | 4758% | 9 8wms | 1 |[155| 9 | 0.5 [105[105| M5 35 M3 17
CRBU2WU15-00S| 34 | 25 [21.2| 18 | 5768% |1200s | 1.5 |155| 10 | 0.5 |105|105| M5 35 M3 21 29 | 36 | 48 | 3.2
CRBU2WU20-00S| 42 [345| 25 | 20 | 6565 |1400ms | 1.5 | 17 | 10 | 0.5 |11.5| 11 M5 45 M4 26 36 | 44 | 59 | 4
CRBU2WU30-0JS| 50 |47.5| 29 | 22 | 8760% [160ma | 2 [175] 12 | 1 | 12 | 13 M5 55 M5 29 | 45| 42 | 52 | 69 | 45

Vv W X
25 | 31 | 41 3

MW |w|C

Doppelter Drehfligelantrieb

CRBU2WU10-LID CRBU2WU15, 20, 30-L1D
Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der Baugrosse 20.

R _Ir/" 7o
© W
99,19 Ss 235 |—|'!3LF'-‘9E

[Toa g6 328 05 1
2x 35 i | /Durchgangsbohrung  2-S1 MEB e o 2.51
Durchgangsbohrung [ 17 < 2 x M5 mll_—:[ ., N (Dl.D Schwenkantrieb L '.—
—~m:_ \g 1 —f — {Anschiuss) 5‘, TR s o ey fir Direkimontage NE {|J} =] =
o} 01058 [| 1o i i~ Sl i
i o i ,]6\ ' e '_[':_‘_ _| h ) J . d ¢‘\ lAn-
e No Anschluss A - =i Anschluss B ' Anschiuss B_IZAITr
] i et ] —_— | I 2-R/ - |sc uss B
=R - o i 2-R,
oy} | |
§= n__._n ﬂﬁ_—}}—‘ Winkeleinstell- /
{ einheit
o oA Kappe
029 2 x M3 2x35 —
S —_—
Durchgangsbohrung . Durchgangsbohrung
gl
- 1 oo
0‘“ RS |
O L

# Die oben stehenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.

Modell A|B|C|D|E@)I|FhY)| G |H]|K/|L|MI|N R s1 S2 T|lUu |V |w]|X Y
CRBU2WU15-0D| 34 | 25 |21.2| 18 | 500% |12 S0 | 1.5 [155| 10 | 05 |105(105| M5 35 M3 21| 3 | 29 | 36 | 48 | 3.2
CRBU2WU20-0D | 42 |34.5| 25 | 20 | 600 |14 00s | 1.5 | 17 | 10 | 05 [11.5] 11 M5 4.5 M4 26 | 4 | 36 | 44 | 59 4
CRBU2WU30-0D| 50 [47.5| 29 | 22 | 8008 |16 00| 2 |175] 12 | 1 | 12 | 13 M5 5.5 M5 29 | 45| 42 | 52 | 69 | 45
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T Brekmoniage s Serie CRBUZWU

Abmessungen: 40 (mit Winkeleinstellung)

Einfacher Drehflugelantrieb / Doppelter Drehfligelantrieb
CRBU2WU40-(JS, D

= : =
Keilnuten-
Abmessungen LE L
Modell b (h9) h (h9) L E
CRBU2WUA40-CI0O| 4 oo 4 3030 20
(Q\]
225h9 Ses 115 E
21096 3% O
N
4h9 5.0 (Neue JIS-Keilabmessung) (’ \v‘
(4P9 5% Keilnut-Abmessung) ik .
| = o
2 x 5.5 Durchgangsbohrung S 38 - 2x5.5 38 -
Durchgangsbohrung ‘ ‘ 2
T ¥ 5 o} %5 5 AN
\‘} . < 16 g 8
Y Sy
C =
20
2
5
= Anschluss A Anschluss B
[ - [T]
(Druckluftanschluss) —
m
: 3
[ ] | h Winkeleinstellung ﬂ [_L
|
Kappe
263 ep
i i AN
(i o 3
% ml
& 2 &
Y
2 x 5.5 Durchgangsbohrung 2 x M5 Durchgangsbohrung
51
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Serie CDRBU2WU

Abmessungen: 10, 15, 20, 30 (mit Winkeleinstellung und Signalgebereinheit)

Einfacher Drehfligelantrieb
CDRBU2WU10, 15-1S

I.I 1 1!
Anschluss A i} Anschluss B o Anschluss A || Anschluss B O
\r 2/ \ /
L NP
Schwenkantrieb é é ).\ i/
fur Direktmontage — m Schwenkantrieb VI
R ~_2-R fiir Direktmontage @
N 2-R
Winkeleinstelleinheit s} 1 ]
. L o Winkeleinstelleinheit {
I 1
: i it :
Signalgebereinheit : ! [ S O
fiAmEe
) Signalgebereinheit
Signalgeber 4 T T
Signalgeber,
Modell B | C|D R + Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fir 90°
CDRBU2WU10-00S | 22 455! 14 M5 bzw. 180° bei druck_beaufsch_lagtem Ansc_hluss A.
Anm.) « Fir  Schwenkantriebe mit Winkeleinstellung und
CDRBU2WU15-0JS | 25 | 47 | 18 M5 Signalgebereinheit erfolgen die Anschlisse nur seitlich.
CDRBU2WU20-01S | 34.5| 51 | 20 M5 « Die oben stehenden Aussenansichtzeichnungen zeigen den
CDRBU2WU30-[1S | 47.5|55.5| 22 M5 Schwenkantrieb mit einem rechtsgéngigen und einem
linksgangigen Signalgeber.
Doppelter Drehfligelantrieb
CDRBU2WU10, 15-[1D CDRBU2WU20, 30-L1D
Anschluss A Anschluss B o Anschluss A J Anschluss B » Anschluss A Anschiuss B o
\ \ / /
O 1 /O
Schwenkantrieb | e Schwenkantrieb & G) Vi 4@
fiir Direktmontage | é\ o fiir Direktmontage : m Schwenkantrieb '&é“é{
I 2R o El'\ 2-R filr Direktmontage - -
Adapter T Winkeleinstell- m L m
einheit
Winkeleinstell- ! Winkeleinstell-
einheit 5 = O einheit
I-lr——n Signalgeber- ! ! 1 |
o R o einheit ! (]
1 [
Signalgeber- ! I y llh Signalgeber-
einheit . einheit
f:l 1 |: : Signalgeber m 1 —
II I.I |
Signalgeber, w ﬁ Signalgeber ebe
* Die oben stehenden Abbildungen zeigen die mittlere
Modell B|C|D R Q Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A
CDRBU2WU10-LID | 31 |455]| 14 M5 oder B.
CDRBU2WU15-C0D| 25 | 47 | 18 M5 Anm.) « Fur Schwenkantriebe mit Winkeleinstellung und
CDRBU2WU20-CID 1345 | 51 | 20 M5 Signaggebere;nhzit erfolgen die Ar;schli]sse nur seitlich. ;
« Die oben stehenden Aussenansichtzeichnungen zeigen den
CDRBU2WU30-LID | 47.5|55.5| 22 M5 Schwenkantrieb mit einem rechtsgéngigen und einem

52

CDRBU2WU20, 30-1S

linksgéngigen Signalgeber.

ZS\NC




e .
e Birektmontage-Typ  Serie CDRBU2WU

Abmessungen: 40 (mit Winkeleinstellung und Signalgebereinheit)

Einfacher Drehfligelantrieb, Doppelter Drehfligelantrieb
CDRBU2WU40-JS, D

;i -
Keilnuten-
Abmessungen Lp_ L
0
Modell b (h9) h (h9) L \:}\
CDRBU2WU40-0000 | 4-oso 4 o0 20
225h9 Lo -
21096 S5
N
4h9 3 (Neue JIS-Keilabmessung) ik 1 I N
(4P955% Keilnut-Abmessung) Ol o 2]
o ° IS o0
Ol ™
2x55 b 38 o 2x55 — 38 o
Durchgangsbohrung Durchgangsbohrung
o] e o) > ‘
= R . Yy b,

ka
=

|
B 2
N
™ Anschluss A/| Anschluss B ] )
~ - =M
- o
- m - I 13
2x M5 ‘ )
(Druckluftanschluss) (a)
—
™
d:ﬂ Winkeleinstellung
[ | - Ol
% @ 0 —i
1 o 4 © m
Signalgebereinheit w2 Q:
I I = O
=
<
(8]
0
ESls L
“oln
833
231

2
52
64

%
&< &

2 x 5.5 Durchgangsbohrung 2 x M5 Durchgangsbohrung
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Serie CRBUZ (Baugréssen: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Specials

-XA1 bis -XA24: Wellenmuster-Sequenz 1

Simple Special (ein Bestellsystem) wird fur eine Kolbenstangenmodifikation (fir die Bestellung)
verwendet. (Siehe Tabelle 3.) Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein
Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialvarianten XA1 bis XA24

Verwendbare Wellenausfiihrung: W (Standard)
[Anschluss-Position

—{ xA1A24C1C30 |
|

creuzw
IT I
P

[ [
5 5]

Mit Signalgeber  IGII=ISPIIRY 90 s | —|T79L|—| XA1A24C1C30 |
Mit Winkeleinstellung T - l
Mit Signalgeber Drehfliigelantrieb Simple Specialsymbol
Direktmontage chw?nk- Signalgeber
Mit Winkeleinstellung Baugroésse
Wellenausfuhrung

Simple Special
Simple Specialsymbole

« Axial: Oben (Lange Wellenseite) « Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
. Verwendbare Baugrossen . Verwendbare Baugréssen
Symbol Bezeichnung 10115120130 40 Symbol Bezeichnung 10 (15 120130 20
XAl |Innengewinde am Wellenende [ BK 2K ) XA2* |Innengewinde am Wellenende [ B K 2K ]
XA3 | Aussengewinde am Wellenende [ AKX AK 2K ) XA4* |Aussengewinde am Wellenende (I AK K 2K
XA5 | Abgestufte, runde Welle [ AKX BK 2K ] XA6* |Abgestufte, runde Welle (A A K 2K )
XA7 | Abgestufte, runde Welle mit Innengewinden| @ | @ | @ | @ XA8* |Abgestufte, runde Welle mit Aussengewinden| ® | @ | @ | ® | ®
XA9 | Modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ | @ | @ | @ XA10* |Modifizierte Lange der Standard-Anfraésung | @ (@ | @ | @ | @
XA11l |Zweiseitige Anfrasung [ ] [ ] XA12* |Zweiseitige Anfrasung (A AK BK 2K )
XA14* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende [ B AKX 2K ) XA15* |Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende [ B I BK )
XA17 | Verkirzte Welle (AR BK) XA18* |Verkirzte Welle (ALK I AK)
XA21 | Runde Welle mit Abstufungen und zweiseitiger Anfrésung| @ | @ | ® | @ XA22* |Abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrasung | @ | @ | @ | @ | @
XA23 | Rechtwinklige Anfrasung [ AKX B 3K )
XA24 | Doppelkeil (]
= Dieses Muster ist nicht fur Schwenkantriebe mit - Durchgehende Welle T
C o p . ) . i . Verwendbare Baugrdssen
Q Signalgebereinheit und / oder Winkeleinstellung erhaltlich. Symbol Bezeichnung GG
XA13*| Durchgangsbohrung-Welle [ A K K )
XA16* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am durchgehenden Wellenende [ AKX 2K )
XA19 |Verkurzte Welle [ AKX 2K 2K
XA20 |Umkehrwelle (AKX 2K 2K 2K ]

54
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Einfache Spezial- Serie CRB U2

Kombinationen

XA Kombinationen

Symbol Kombinationen
XAl | XAl
XA2 | @ | XA2
XA3| — | @ | XA3 Kombinationen
XAd| @ — | @ | XAd ) Erhaltlich
XA5 | — o | — ® | XA5 — | Nicht erhaltlich
XA6| @ — | ® — | @ | XA6
XA7 | — ® | — ® | — ® | XA7
XA8| @ — | @® — | @ — | @ | XA8
XA9 | — ® | — o | — ® | — ® | XA9
XA10| @ — | @ — 1 @ — | @ — | @ |XA10
XA1l| — ® | — ® | — o | — o | — ® [XAll
XA12| @ — | @ — | @ — | @ — | @ — @ [XAl2 7
XA3| — | — | — | -] — | — | —| @ [ — | — [XAL3
XAl14| — -l -] ] — | —| @ [ — | — | — [XAl4
XA5| — | — | — | — | | | — | — | @ [ — | — | — | — [XA15
xat] — | — [ — [ — [ —[ =[] =1 —=]1—=—[=1T=1T—=T1T=1—=1—="1xa16 N
A17 — [ @ | — [ e | — | e | —| e[ —|[e|_—| e | —|—| e — [xaz 28]
xri8 @ | — e[ — 0| —_ [ e —[e|—|e|—| e[| e —| | e [xa8 x
xal| — | — [ = [ = [ == =1= — =T e | = =1 =—1—=1—=1xa19 @)
XA0| — | — | — | — | | =] — | — — | — | — | — | — | — | — | — | — | — |[XA20
XA21| — ® | — ® | — o | — o | — (] — [ J — | — | — | = | = o | — @ [XA21
XA2| @ — | @® — | @ — | @® — | @ — [J e e e e e — | ® — @ | XA22
XA23| — ® | — o | — o | — ® | — [ — [ J [ J [ J [ ] o | — [ J [ J [ J — @ [XA22
XA24| — ® | — ® | — o | — o | — — [ J — | — | — | = ® | — | — | — o | —
Eine Kombination mit bis zu zwei XA ist erhaltlich. o
Beispiel: -XA1A24 >
&S
XAO, XCO Kombinationen 23
Andere Kombinationen als -XA] etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCLJ) sind ebenfalls erhéltlich. g '
Siehe Seiten 63 und 64 fur kundenspezifische Kombinationen. 20
. . Kombinationen .q‘:)
Symbol Bezeichnung Verwendbare Baugrdssen XAL bis XA24 =)
XC1* Zusatzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40 [
XC2* Gewinde fur Durchgangsbohrung andern 15, 20, 30, 40 [ J
XC3* Schraubenposition dndern [ ]
XC4 Schwenkbereich andern [ J
XC5 Schwenkbereich zwischen 0° und 200° &ndern [ )
XC6 Schwenkbereich zwischen 0° und 110° &ndern 10, 15, 20, 30, 40 [ ] —
XC7* Umkehrwelle — o0
XC30 Fluor-Schmierfett [ J o
Q « Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit und/oder O
Winkeleinstellung erhaltlich.
Insgesamt vier XA und XCJ Kombinationen sind erhaltlich.
Beispiele: -XA1A2C1C30
-XA2C1C4C30
55
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Serie CRBZ2

Axial: Oben (Lange Wellenseite)

ULV Dic lange Welle kann durch Einarbeitung eines

Innengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkirzung der
Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben.)

« Nicht erhaltlich fur Baugrdsse 10.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so
gross wie die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fur M3: L1 = 6mm
« VVerwendbare Wellenausfiihrung: W

Q1=M11 1%
Ll 2
Wl +
b (mm)
11 Baugrdsse X Q1
& "l 15 | 15bis18 M3
/ LJ
S| 20 | 15bis20 | M3, M4
[ ‘ | 30 2bis22 | M3, M4, M5

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)

Symbol: A2 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung eines

Innengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verkirzung der Welle
nicht nétig ist, "+" fur Abmessung Y angeben.)

« Nicht erhaltlich fir Baugrosse 10.

« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fur M3: L2 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

(mm)
‘m‘ Baugrosse Y Q2
r 15 | 15bis9 M3
— 20 | 1.5bis10 | M3, M4
E 30 2 bis 13 | M3, M4, M5
:‘ 40 4.5 bis 15 | M3, M4, M5
—

Symbol: A3 Die lange Welle kann durch Einarbeitung eines

Aussengewindes verkiirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung der
Welle nicht nétig ist, "+" fur Abmessung X angeben.)

« VVerwendbare Wellenausfiihrung: W

i--a (mm)
Q1=MiIl3 .

— Baugrosse X Ll max., Q1
] 10 |7bis14 | X-3 | M4
[ 1]

g 15 |85bis 18| X-3.5 M5
N 20 [10bis20| X-4 | M6
30 (13 bis22| X-5 M8

I

Symbol: AS Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle wesiter verkiirzt werden. (Wenn eine Verkirzung
der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W
* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+"

angeben.)
Dl=p! ]

rn (mm)

i Baugrossg X  [L1max.| D1

Sl | 10 levis14] x-1 | o3
i 15 [3bis 18| X-15 |g3 bis o4
x| 20 l3bis20| x-1.5 g3 bis 25
30 [3bis22| X2 |p3bisg6

Symbol: A7 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle mit Aussengewinden verkiirzt werden. (Wenn
eine Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "

angeben.)
1=Mi_ 3
S N (mm)
Q.. Grosse| X L1 max. Q1
\ ﬁ =1 || 10 B5bis14 X-1 M3
5 [1 ,” 15 [.5bis 18 X-1.5 | M3, M4
Ll x| 20 |9bis20| X-1.5 |M3, M4, M5
7' d 30 11 bis22 X-2 [M3, M4, M5, M6

Symbol: A4 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung eines

Aussengewindes verkirzt werden. (Wenn eine Verklrzung der
Welle nicht nétig ist, "=" fir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfihrung: W

\ (mm)
. L o, Baugrosse Y [L2max.| Q2
il 2=Mie2 "0 [7bis8| v-3 | M4
N 15 B5bis9 Y-35| M5
3 i 20 10 | y4 | we
30 13 | Y5 | ™8
40 15 | Y-6 | M10

Symbol: A6 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkiirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung
der Welle nicht nétig ist, "«" fur Abmessung Y angeben.)

* Verwendbare Wellenausfiihrung: W

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "

angeben.)
% (mm)
. Baugrosse Y (L2 max.| D2
b 10 |2bis8| Y-1 a3
(y n ! 15 [3bis9| Y-1.5 |s3 bis o4
N
R | - 20 |3 bis 10| Y-1.5 |23 bis g5
/Q\' D2=p: "3 30 |3bis13| Y-2 |g3bisa6
4
v 40 |6 bis 15| Y-4.5 |a3 his 28

Symbol: A8 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle mit Aussengewinden verkiirzt werden. (Wenn
eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fur Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "

angeben.) (mm)
! ’g Grésse| Y |L2 max. Q2
7] 10 [s5bis8| Y-1 M3
=iy 15 [75bis9| Y-15 | M3, M4
N
= 20 [9.5bis 10] Y-15 |M3, M4, M5
30 [11bis 13 Y-2 |M3,M4, M5, M6
40 [14 bis 15| Y—4.5 | M3, M4, M5, M6, M8
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Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Symbol: A9 Die lange Welle kann durch Anderung der Lange

der Standard-Anfrasung auf der langen Wellenseite verkirzt
werden. (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fur
Abmessung X angeben.)

» Verwendbare Wellenausfuhrung: W

— ==

(mm)

L1

L| ﬂ‘ Baugrosse| X L1
l 1 10 |3 bis 14 |9—(14-X) bis (X-1)
15 5.5 bis 18[10—(18-X) bis (X-1.5)

@ 20 |7 bis 20 [10-(20-X) bis (X-1.5)
30

7 bis 22 [10-(22-X) bis (X-1.5)

Symbol: A11 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

doppelseitigen Anfrasung verkirzt werden. (Wenn eine Anderung

der Standard-Anfrasung und eine Verkiirzung der Welle nicht notig

sind, "+" fUr die Abmessungen L1 und X angeben.)

« Da L1 der Standard-Anfrasung entspricht, betrégt die Abmessung
E1 mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem
Wellendurchmesser von @30.

* Verwendbare Wellenausfihrung: W

r;;
[

(mm)

I

1

1

L
1

Grosse| X L1
< 10 {3 bis 14 9-(14-X) bis (X-1) | X-1
15 _3 bis 1810-(18-X) bis (X-1.5) X-1.5
20 (3 bis 2010-(20-X) bis (X-1.5] X-1.5
30 5 his 2212-(22-X) bis (X-2)| X-2

L3 max.

o=
Lo

L1

L3

E1=i0 | | E3=ios

[
tr

Symbol: A14 Nur fiir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und eine Durchgangshohrung
vorgenommen. In die Durchgangshohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fihrungslochs entspricht.
« Nicht erhaltlich fir Baugrésse 10.
+ Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrosse.

(Beispiel) Fiir M3: L1 = 6mm
+ Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet.
+ Verwendbare Wellenausfiihrung: W

Ql=M__JAf— _ (mm)
H ﬂ GewindeGrosse 15 20 | 30 | 40

¢ e M3 |g25 |925 |25 |925

3 M4 | — [p33|@33| —

S|/ — M5 | — | — |ga2| —

Symbol: A17 Lange Welle kiirzen.

* Verwendbare Wellenausfuhrung: W

Einfache Spezial- Serie CRB U2

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)

Symbol: A10 Die kurze Welle kann durch eine Anderung der

Léange der Standard-Anfrasung verkirzt werden. (Wenn eine
Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "=" fur Abmessung Y
angeben.)

« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

©

Baugrdssd Y L2
10 | 3 his8 | 5-(8-Y)bis (Y-1)
15 | 3 bis9 |6—(9-Y) bis (Y-1.5)
20 |3 bis 10 |7—(10-Y) bis (Y-1.5)
30 |5 bis 13 | 8-(13-Y) bis (Y-2)
40 |7 bis 15 | 9-(15-Y) bis (Y-4.5)

L2

Symbol: A12 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

doppelseitigen Anfrasung verkurzt werden. (Wenn eine Anderung
der Standard-Anfrasung und eine Verkirzung der Welle nicht notig
sind, "«" fur die Abmessungen L2 und Y angeben.)

» Da L2 der Standard-Anfrasung entspricht, betragt die Abmessung
E2 mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem
Wellendurchmesser von @30 oder @40.

« Verwendbare Wellenausfuhrung: W
(mm)

Grosse| Y L2 L2 max.
10 |3 bis 8| 5-(8-Y)his(Y-1) | Y-1
15 |3 bis 9 [6-(9-Y) bis (Y-1.5)| Y-1.5
20 [3 bis 10[/—(10-Y) bis (Y-1.5] Y-1.5
30 [5 bis 13|8-(13-Y) bis (Y-2)| Y-2
40 [7 bis 159—(15-Y) bis (Y-4.5] Y-4.5

Symbol: A15 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die kurze Welle eingearbeitet und eine Durchgangsbohrung
vorgenommen. In die Durchgangsbohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

+ Nicht erhltlich fiir Baugrdsse 10.
+ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrosse.
(Beispiel) Fur M4: L2 = 8mm
« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet.
+ Verwendbare Wellenausfiihrung: W

(mm)

GewindeGmsse 15 20 30 40

@ @ M3 925 @25 |825 |82.5

! & M4 | — @33 |33 | —
VD | e LN T

Symbol: A18 Kurze Welle kirzen.

» Eine parallele Keilnut wird fur die lange Welle der Baugrésse 40

N

SMC

verwendet.
» Verwendbare Wellenausfuhrung: W
Lange i Lange
Wellenseite | | i Wellenseite (mm)
I 1 ><
{9 {3} (mm) «Q} {$} Baugrosse Y
Gehause!(B Baugrosse X Gehause (B) 10 1bis 8
ehause
— ® 10 1 bis 14 Gehause (A) 15 1.5 bis 9
ﬁemusﬁ(fl\) o 15 1.5 bis 18 @ 1 @ 2 1.5 bis 10
Kurze TT 20 1.5 bis 20 Kurze TT 1 30 2 bis 13
. Wellenseite i
30 |
Wellenseite ‘ 2 bis 22 N, 40 4.5 bis 15
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Serie CRBUZ2

Axial: Oben (Lange Wellenseite) Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer abgestuften, Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

runde Welle mit doppelseitiger Anfrasung verkiirzt werden. (Wenn eine abgestuften, runde Welle mit doppelseitiger Anfrasung verkiirzt werden.
Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fiir Abmessung X angeben.) Wr\]/eng‘ r?me Verkiirzung der Welle nicht ndtig ist, "+" fir Abmessung Y
« Verwendbare Wellenausfiihrung: W angebe gb " fihruna:
* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet » Venwendbare Wellenausfiihrung: W - :
h - o . - : * Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben.) (Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+ angeben.)
’EZ%[:' (mm)
Ci=Cr . - E4 = _ _ \Baugisse
— Dl=g! 1 (mm) @ﬁ gisy X |L2max| L4 | D2
Anfra Konnt N : R i _

e QT joese X [Umax| L3 | D1 Brrane 1 ] 10j4bio8| Y25 L2415 o3
Emabeting N T[loyri 10 [4bis14|X-25|L1+15) @3 Konne je T 15 ASbis9 Y-3 |L2+15i3bisg4
. R : ach At N , -
werden { ] o] 7| 15 [45bis18) X-3 |L1+15|g3bis 4 Eraneiid o, S 55| 20 [sbis 10| v-35 | L2 +2 babisas

! <
; T ™Y 20 |5bis20| 3.5 | L1 +2 b3 bis o5 veandert WML S50t 30 [7his13] Y5 | L2 +3 abise
30 |7hbis22| X-5 | L1+3 g3 bisg6 ,/CEV' D2=gc..i 40 |3bis15| Y-5.5|L2+3 %3 bis 26
12
@]

Durchgehende Welle

Symbol: A13 Nur fir die Ausfuhrung mit einfachem Symbol: A16 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.
Drehflugelantrieb anwendbar. Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
« Nicht erhéltlich fiir Baugrésse 10. « Verwendbare Wellenausfiihrung: W Durchgangshohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
+ Der Mindestumfang zur Einarbeitung fir  + Gleiche Abmessungen werden mit Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fihrungslochs entspricht.

d..l bgtragt 0.1“mm. o derselbep Markierung gekennzeichngt: ) « Nicht erhaltlich fiir Baugrdsse 10. + Fir die lange Welle der Baugrdsse 40 wird eine
. Fur.dle Baugrdsse 40 wird eine parallele (Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert + Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen parallele Keilnut verwendet.
Keilnut verwendet. wird, stattdessen "+" angeben.) doppelt so gross wie die Gewindegrisse. + Verwendbare Wellenausfiihrung: W
dl=g-" (mm) (Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm *Gleiche Abmessungen werden mit derselben
et Baugrdsse d1 Markierung gekennzeichnet.
15 = (mm)
82.5 L -
QL=Mi/ L2 conned®¥| 15 | 20 | 30 | 40
' 20 2.5 bis 3.5 | —
© @ © &= M3  |@25|82.5|02.5|@2.5
30 2.5 bis g4
- M4 — |23.3(233| —
! 40 22.5 bis 23 | -
M5 — | — (942 —
| Qu
Symbol: A19 Sowohl die lange als auch die kurze Welle werden verkirzt. Symbol: A20 Die Schwenkachse wird umgekehrt.
« Eine parallele Keilnut wird fir die lange Welle der Baugrisse 40 (Sowohl die lange als auch die kurze Welle werden verkirzt.)
verwendet. « Eine parallele Keilnut wird fir die lange Welle der Baugrdsse 40 verwendet.
» Verwendbare Wellenausfuhrung: W « Verwendbare Wellenausfiihrung: W
) ] mm mm
Lange Wellenseite ‘W‘ (mm) Kurze r (mm)
< Baugrosse X Y Wellenseite i1 Baugrossel X Y
. ) - - i I . .
© © 10 1bis14 | 1bis8 @ & N 10 1 bis 3 1 bis 12
p r Gehéuse|(B
Gehause|(B) L 15 | 1.5bis18 | 1.5bis9 - ® 15 |1.5bis6.5 |1.5bis 15.5
Gehause|(A) I - - ’Gehause (A) ‘ _ :
’m el m\ J 20 | 15bis20 | 1.5 bis 10 I | . 20 |15bis7.5 | 1.5bis17
Kurze Wellenseite ) 30 2 bis 22 2 bis 13 b\?&gllgeenseite L”_‘ 30 2 bis 8.5 2 bis 19
! ‘ > 40 3bis 9 -

Symbol: A23 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Symbol: A24 Doppelkeil
rechtwinkligen doppelseitigen Anfrasung verkiirzt werden. (Wenn eine ; ; ; ; ; o
Anderung der Standard-Anfrasung und eine Verkiirzung der Welle nicht Keile und K_efllnut_en Werd_en in einem Winkel von 180° von der
nétig sind, "+" fir Abmessungen L1 und X angeben.) Standardposition eingearbeitet.

* Da L1 der Standard-Anfrasung entspricht, betragt die Abmessung E1 * Verwendbare Wellenausfuhrung: W
mindestens 0,5 mm, und mindestens 1mm bei einem Wellendurchmesser
von @30 oder g40.
+ Verwendbare Wellenausfiihrung: W jl jl
m of (mm)
W ==X Grgsse| X L1 L3 max. , ‘
- ol . - Keil |
- P N 10 (3 bis 14| 9—(14-X) bis (X-1) | X-1 Abmessungen
' 15 |3 bis 18[10—(18-X) bis (X-1.5) X-1.5 : (mm)
ﬂ@ 20 |3 bis 20{10~(20-X) his (X-1.5)] X-1.5 Baugrdsse|Abmessungen Keil LL
El=1__] | :E3 _i--~ 30 |5his 22| 10-(22-X) bis (X-2) | X-2 40 4x4x20 2
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Serie CRBU_Z Baugrsssen: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Specials
-XA31 bis XA47

Simple Special (ein Bestellsystem) wird fur eine Kolbenstangenmodifikation (fir die Bestellung)
verwendet. (Siehe Tabelle 3.) Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung
ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialvarianten

Verwendbare Wellenausfihrungen: J, K, S, T, Y

-XA31 bis XA47

» Wellenausfiihrung

J

K
S
T
Y

Siehe
Seite 36.

Ohne Signalgeber CRBuz@
Mit Signalgeber CDRBU2 J
Mit Winkeleinstellung 'l'
Mit Signalgeber

Direktmontage

Mit Winkeleinstelleinheit

T“

IAnschluss-Position

—{ xa33A34ac27c30 |
|

m —{ 7oL} xA33A34C27C30 |
D

rehfliigelantrieb Simple Specialsymbol

Schwenkwinkel ¢ Signalgeber

Baugrosse
Simple Special
Simple Specialsymbole
« Axial: Oben (Lange Wellenseite) » Durchgehende Welle
. Welle [Verwendbare Baugréssen . Wellen Verwendbare Baugréssen
| B h Bezeichnun
Symbo By 10]15]20]30[40 Symbol e Typ [10]15]20]3040
XA31 Innengewinde am Wellenende S, Y L AK 3K XA39* | Durchgangsbohrung-Welle S, Y [BK BK 3K ]
XA33 Innengewinde am Wellenende | J, K, T [ K B BK) XA40* | Durchgangsbohrung-Welle K, T [ A A BK)
XA37 Abgestufte, rundeWelle | J KT (@ | ®@ | ©|® | @® XA41* | Durchgangsbohrung-Welle J [ B BK 2K )
XA45 Mittelgeschnittete Anfrasung| JLK, T | @ | ® | @ | @ | ® XA42* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende | S, Y [ B K 32K )
XA47 Eingearbeitete Keilnut J KT [ K XA43* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende | K, T [ AKX 2K K
XA44* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende |~ J o o o o
L . + Diese Spezifikationen sind nicht fiur Schwenkantriebe mit
* Axial: Unten (Kurze Wellenseite) Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhaltlich.
. Welle |Verwendbare Baugrdssen
Symbol Bezeichnung 1011520130 [40
XA32* Innengewinde am Wellenende| S, Y [ K 3K
XA34* Innengewinde am Wellenende| J, K, T [ AKX K 3K )
XA38* Abgestufte, runde Welle K [ A B BK 3K
XA46* Mittelgeschnittete Anfrdsung K (KA I 3K
Kombinationen
XALl Kombinationen XAL], XC[l Kombinationen
Symbol Kombinationen Andere Kombinationen als -XAC etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCLJ) sind
XA31 XA31 ebenfalls erhéltlich. Siehe Seiten 63 und 64 firr kundenspezifische Kombinationen.
XA32 SY XA32 8 Verwendbare|Kombinationen
T — KT XAZ3 Symbol Bezeichnung Baugrossen [xA3L bis XA47
XA34 — — JKT XA34 XC1* | Zusétzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40
XA37 — — — JKT XA37 XC2* | Gewinde fiir Durchgangshohrung éndern| 15, 20, 30, 40
XA38 — — K — K XA38 XC3* | Schraubenposition &ndern

Eine Kombination mit bis zu zwei XA ist erhaltlich.

Beispiel: -XA31A32

60

O

XC4 | Schwenkbereich andern

XC5 | Schwenkbereich zwischen 0° bis 200°
XC6 | Schwenkbereich zwischen 0° bis 110°
XC7* | Umkehrwelle —
XC30 |Fluor-Schmierfett [
Q* Diese Spezifikationen sind nicht fur Schwenkantriebe mit

10, 15, 20, 30, 40

Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhaltlich.
Insgesamt vier XA und XCJ Kombinationen sind erhaltlich.
Beispiel: -XA33A34C27C3C

SVC



Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Symbol: A31 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.

« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fur M3: L1 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y

=
T
e (mm)
=M 22Ju| + 1
Qi=tew Y %//s
= Baugrosse S Y
10 Nicht erhaltlich
) 15 M3
L1
20 M3, M4
— 30 M3, M4, M5

T
Symbol: A33 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.

(Beispiel) Fur M3: L1 = 6mm

« Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T (mm)
0 Q1
L -- % J |k | T
AL Ql=M.__ Baugrosse
x i 10 Nicht erhaltiich
+ 15 M3
— .
= 20 M3, M4
N
30 M3, M4, M5
[ 40 M3, M4, M5

Symbol: A37 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkiirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung

der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfilhrungen: J, K, T

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben.)

(mm)
Dl=g! 1 Baugrossg X [Llmax.| D1
) 10 [2bis 14| X-1 |3 bis@3.9
& T e 15 |3 bis 18| X-1.5 |g3 bis 4.9
T " i 20 |3 bis 20| X-1.5 |g3 bis #5.9
‘ - 30 [3bis22| X-2 g3 bis67.9
[ % 1 40 |4 bis30] X-3 |#3 bis 29.9

Symbol: A45 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

mittelgeschnittenen Anfrasung gekirzt werden. (Die Position der
Anfrasung entspricht der Standardposition.)

(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "+" fir Abmessung
X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiuhrung: J, K, T

(mm)
[1 [1 lf% X W1 |L1 max.|L3 max.
Wi=iI23 U Baugrss J‘K‘TJ‘K‘TJ‘K‘TJ‘K‘T
| el 10 .5his140.5bis2 X-3 | L1-1
E .| 15 |8his18D5his2§ X—4 | L1-1
‘ 1l 20 |9bis20[0.5bis3 X-4.5 | L1-1
i «| 30 |115bis2205bis4 X5 | L1-2
g ] 40  [155bis 30/0.5 bis 5| X-5.5 | L1-2

Einfache Spezial- Serie CRBZ

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)

Symbol: A32 Innengewinde in kurze Welle einarbeiten.
« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.
(Beispiel) Fur M4: L2 = 8mm
Bei einer M5-Schraube fiir eine S-Welle betragt die maximale
Abmessung L2 jedoch das 1,5-fache der Gewindegrdsse.

« Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y

(mm)
] Q2
e
A Baugrosse S Y
A 10 Nicht erhaltlich
e 15 M3
- = x
o 20 M3, M4
:. 30 M3, M4, M5
-

Symbol: A34 Innengewinde in kurze Welle einarbeiten.

« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrésse. (Beispiel) Fir M3: L2 = 6mm
Bei einer M5-Schraube fiir eine T-Welle betragt die maximale
Abmessung L2 jedoch das 1,5-fache der Gewindegrosse.

» Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T

CRB2

(mm)
o o %y, Q2
Fa 177 "
é L ol Baugrdsse S J ‘ K ‘ T
- 4 1] . vrars =
5 & [ { lé N [ ﬁ ] 10 Nicht erhaltlich ,5
4 | S 15 M3 N
: \ 20 M3, M4 cm
e 2
Q2=MI1 Q2=Mi D) 30 M3, M4, M5 go
K-Achse (T-Achse) J-Achse 20 M3, M4, M5 —a:,
s

I:
Symbol: A38 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkiirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung
der Welle nicht nétig ist, "«" fir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: K

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "#"
angeben.)

l | |
x

(mm)

L2 max. D2
Y-1 |23 bis 3.9
Y-1.5 |@3 bis 4.9
Y-1.5 |23 bis 5.9
Y-2 |23 bis 7.9
Y-4.5 |@5 bis 29.9

Baugrsse| Y

‘ 10 (2 bis 14
T 15 (3 bis 18
) 20 |3 bis 20
! D2=g,__] 30 |6 bis 22
40 |6 bis 30

(==
[}
(==
[}

L2
Y

Symbol: A46 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

mittelgeschnittenen Anfrasung gekirzt werden. (Die Position der
Anfréasung entspricht der Standardposition.)

(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht nétig ist, "=" fir Abmessung
Y angeben.)

* Verwendbare Wellenausfiihrung: K

(mm)

Grésse| Y W2
10 [4.5bis 140.5 bis 2
15 [5.5 bis 1805 his 2.5Y-1.5

: 20 6 bis 200.5bis 3Y-1.5

W2=r1"") 30 8.5 bis 220.5 bis 4 Y-2

40 [13.5bis 310.5 bis §Y-4.5

L2 max.|{L4 max.
L2-1
L2-1
L2-1
L2-2
L2-2

O
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Serie CRBUZ

Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Symbol: A47 Es wird eine Keilnut in die lange Welle eingearbeitet.

(Die Position der Keilnut entspricht der Standardposition.)
Der Keil muss gesondert bestellt werden.
* Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T
N1 0
-
.
; |
—r (mm)
' = Baugréssg al L1 N1
@ 20 | 2hps| 120 | 68
30 |3nlps| 14 | 92

Durchgehende Welle

Symbol: A39 Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung (Zusétzliche Einarbeitung der S- und Y-Wellen)
« Nicht erhaltlich fiir Baugrosse 10.

» Mindester Einarbeitungsdurchmesser fur d1: 0.1 mm.

« Eine parallele Keilnut wird fiir die lange Welle der Baugrésse 40 verwendet.
« Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

Symbol: A40 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

anwendbar.
Welle mit Durchgangshohrung (Zusétzliche Einarbeitung der K- und T-Wellen)

« Nicht erhéltlich fir Baugrésse 10.

*dl = @25, L1 = 18 fiir Baugrdsse 15, der Mindestdurchmesser zur Einarbeitung
fur d1 betragt 0.1mm.

« d1 = d3 fiir Baugrdssen 20 bis 40. « Verwendbare Wellenausfiihrung: K, T

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

di=g .0  di=g! (mm)
T T Yy s | v
Grosse d1
& & 3 i o 15 22.5
‘ 20 2.5 bis 83.5
J( 1 30 22.5 bis g4
S-Welle i
Y-Welle 40 2.5 bis @5

d3=g; "1 r2 d3=@.""irn T (o)
nath g o K | T k| T
ﬂ. :. Grosse di a3
— i - .
5 i 5 o 15 22.5 2.5 bis 23
di di] -
20 — 2.5 bis g4
i “1 : 30 —  2.5bis @45
d3 7 T T-Welle 40 — 2.5 bis 85
K-WelleN

anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung

« Nicht erhaltlich fir Baugrosse 10.

« Verwendbare Wellenausfiihrung: J
« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

Symbol: A41 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb Symbol: A42 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfligelantrieb

anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entsprechen.
* Nicht erhéltlich fir Baugrdsse 10. S-Welle gilt jedoch: L1 = 7.5mm
+ Die maximale Abmessung L1ist im < Fir die Baugrésse 40 wird eine parallele
Allgemeinen doppelt so gross wie die  Keilnut verwendet.
Gewindegrdsse. « Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y
* Gleiche Abmessungen werden mit

anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entsprechen.
« Nicht erhaltlich fiir Baugrésse 10. Welle gilt jedoch : L1 = 7.5mm
« Die maximale Abmessung L1 ist im + Verwendbare Wellenausfuhrungen: K, T
Allgemeinen doppelt so gross wie die * Gleiche Abmessungen werden mit
Gewindegrosse. derselben Markierung gekennzeichnet.
(Beispiel) Fur M5: L1 = 10mm
Fir die M5-Schraube auf der kurzen T-

(mm)
QL=M!""] Gl 15 | 20 | 30 | 40
e A %
ik 3 cewindee| K| TIK[ T[ K| T[K] T
‘: M3 @25 |825| 82.5| 2.5
! - M4 | — |2#33| 233|233
|
M5 | — | — | 42|42
o

dl=g' 2 (Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm
n — (mm) Fir die M5-Schraube auf der kurzen derselben Markierung gekennzeichnet.
Baugrossi di & (mm)
P, rosse

i 15 025 QL=M[ A — % 15 | 20 | 30 | 40

& & " Py — e T cewndd s|y[s|v]s]¥[s]Y
, ‘ n M3 |25 | 825|825 825

! 30 2.5 bis g4
CH— ) — il E ol 3} 3 M4 | — |033|@33] —
40 22.5 bis 94.5 ! . -

N M M5 — — gd2| —

Symbol: A43 Nur fur die Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb Symbol: A44 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine

Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden

Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Filhrungslochs entsprechen.

« Nicht erhéltlich fur Baugrdsse 10. « Fur die Baugrdsse 40 wird eine

« Die maximale Abmessung L1 ist im parallele Keilnut verwendet.
Allgemeinen doppelt so gross wie die « Verwendbare Wellenausfiihrung: J

Gewindegrosse. * Gleiche Abmessungen werden mit
(Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm derselben Markierung gekennzeichnet.
M Grosse
Q=M. 15 | 20 | 30 | 40
i Gewinde
iR || M3 |g25 | 025 | 625|525
-
= - M4 | — | 33| 233|833
M5 — | — | @4.2| 4.2
Q1/

62

'\




Serie CRBUZ (Baugrossen: 10, 15, 20, 30, 40)
Bestelloptionen

XC1,2,3,4,5,6,7,30

Wellenausfiihrung
W | Standard
K Siehe
S Seite 36.
T
Y IAnscthss-Position

crouz[¥] 5] o]
1

T

[ [
5 5]
[m]

Mit Signalgeber [EROENARTLY 90| s| —{rro}—| xcicso |
Mit Winkeleinstellung T l N
Drehfliigelantrieb Symbol fir Bestelloption m
Mit Signalgeber Schwenkwinkel ¢Signalgeber 5
Direktmontage Baugrosse
Wellenausfiihrung
W | Standard Simple Special

J Siehe Seite 36.

Mit Winkeleinstelleinheit

oy
>
bz
o N
gD
Symbol fiir Bestelloption Kombinationen é@
20
Q
. Verwendbare Welle: \Verwendbare Symbol Kombinationen a
Symbol Bezeichnung W.J.K.S. T,y |Baugtssen XC1 XC1
XC1* | Zuséatzlicher Anschluss o XC2 [ J XC2
XC2* | Gewindebohrungen in Durchgangshohrungen &ndern (] 10, XC3 [ J — XC3
XC3* | Schraubenposition andern [] 15 XC4 [J [ J [ J XC4
XC4 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung (] 20' XC5 [J [ J [ J — XC5
XC5 | Anderung des Schwenkbereichs zwischen 0° und 200° ] ’ XC6 [ J [ J [ J — — XC6
XC6 | Anderung des Schwenkbereichs zwischen 0° und 110° ° 30, XC7 ) D ° ° ) — XC7 -
XC7* | Umkehrwelle W, J 40 XC30 [ ) [ J [ J [ J [ ] [ ] [ ) m
XC30 | Fluor-Schmierfett ® o’
+ Diese Spezifikationen sind nicht fur Schwenkantriebe mit Kombinationen O
Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhaltlich. ° Erhanich
— | Nicht erhéltlich

Sybol: C Zusatzliche Anschliisse an Gehéuse (A) anbringen. RSO - \/crden 2 Gewindelocher des Gehauses (B) in
(Ein zusétzlicher Anschluss weist eine Aluminiumoberflache auf, da er Durchgangsbohrungen umgearbeitet. (Ein zusatzlicher Anschiuss
unbgarbeltet bleibt.) . o . weist eine Aluminiumoberflache auf, da er unbearbeitet bleibt.)

« Eine parallele Keilnut wird fur die lange Welle der Baugrésse 40
verwendet.
. Diﬁszfﬁﬁezifizierung ist nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgebereinheit 2-gd
erhaltlich.
! Gehause (B)
/ (mm) (mm)
Q 1@ Baugrosses  Q M N - Baugrosse| d
oo 10 M3 8.5 9.5 10 3.4
15 M3 11 10 15 3.4
Gehéuse (A) 20 M5 14 13 20 4.5
30 M5 15.5 14 Anschluss A Anschluss B Anschluss A AnschlussB 30 5.5
40 M5 21 20 (Standard) (Geandert) 40 55

SMC 63
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Serie CRBUZ

Symbol: C3 Die Position der Befestigungsschrauben des

Antriebsgehauses andern.
« Nicht erhaltlich fiir Baugrosse 10.

3-Innensechskantschraube

Anschluss A Anschluss B Anschluss A\ Anschluss B

(Standard) (Geéandert)

Symbol:
Nur fur die Ausfuhrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

anwendbar.
Der Schwenkstart betragt 45° nach oben vom Anfang der vertikalen Linie nach links).

+ Die Schwenktoleranz fiir CRBU2W10 betragt+g"
* Fir die Baugrosse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfrasung verwendet.

; g=1

eich 6 L. o0

w2 Max. = 200°
Schwenkende

Anfrasung
(Schwenkbeginn)

(450)‘

Anschluss A Anschluss B
Der Schwenkstart ist an der Anfrésposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B.

Symbol: C7 Die Wellen sind vertauscht.

* FUr die Baugrosse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer
Anfrasung verwendet.

J:I XI (mm)
{3} | Q Baugrdsse Y
Gehause|(B) 10 19 3
Gehause|(A) 15 20.5 6.5
O T [[1 T 20 225 7.5
J > 30 26.5 8.5
40 36 9

Symbol: C4 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb
anwendbar.

Der Schwenk-Ausgangnspunkt befindet sich auf der horizontalen Linie
(90° von oben nach rechts).

« Die Schwenktoleranz fir CRBU2W10 betragt +&° .

« Fur dl(g| I%augrt’wsse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfrasung
verwendet.

Sc
Schwenkende hVVe,,
&
®
T ok
@ Anfrasung
(Schwenkbeginn)

Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Anfrésposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A.

Symbol: C6 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb

anwendbar.
Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von oben
nach rechts).

+ Die Schwenktoleranz fir CRBU2BW10 betragt *g".
« Fir die Baugrosse 40 wird eine parallele Keilnut anstelle einer Anfrasung verwendet.

T T +4°

—L_.t o
Max. = 110°

Schwenkende

Anfrasung
(Schwenkbeginn)

Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Anfrasposition (Keilnut) bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B.

Anderung des Standard-Schmierfetts: Fluor-Schmierfett
(Nicht fur Niedriggeschwindigkeits-Spezifikationen.)
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Schwenkantrieb: DrehfllUgelantrieb

Serie CRB1

Baugrossen: 50, 63, 80, 100

Medium — Druckluft

Baugrosse — 50 63 80 100

S: Einfacher

Drehfligelantrieb | 5. T

Seitliche Anschlisse (Nil)

Anschlussposmon Axiales Anschliisse (E)

Axialer Anschluss

Seitliche AnschlUsssl

Seitliche Anschliissg
Seitliche Anschliissg
Seiticihe Anschliissg
Seitliche Anschliissg

Seitliche Anschliissg
Seitliche Anschliisse
Axiale Anschliisse
Axiale Anschliisse

Seitliche Anschliisse
Axiale Anschliisse
Axiale Anschliisse
Axiale Anschliisse
Axiale Anschliisse
Axiale Anschliisse

CRB2

| 90°
| 180°
| 270°
| 100°
| 190°
| 280°

Standard

Schwenkwinkel

Optional

’ Welle HDurchgehende Welle‘ W

Direktmontage-Typ
CRBU2

’D'ampfung‘ ’elastische Dampfscheiben

’ Grundausfiihrung

’Eingebaute Steckverbindung

Varianten

’Reinraum-Spezifikationen: ‘ 10-

®
8
CRB1

’ Kupferfrei ‘ 20-

’ Montage ‘ ’ Mit Fussbefestigung ‘ L

. ezifikationen fur rostfreien Stahl
’Materlal‘ fp der Hauptteile

Durchgehende Welle (Lange Welle
ohne Keilnut, & vier Anfrasungen)

Durchgehende Welle |
mit vier Anfrdsungen

’Durchgehende Welle mit Keill

’ Mit Signalgeber =

’Einfache Welle mit Keil l

c
(]
c
o

=
o
@)
(]

—
]
Q

o0

’ Einfache, runde Welle ‘
’ Einfache Welle |

eSS0 ees

J

Z

= o0
’ Durchgehende, runde Welle ‘ K ...............

- o006

T

X

Welle
[Einfache Welle] [Durchgehende Welle

Schwenkmuster

Muster ’

’ Mit Elektromagnetventil ‘ |

I
ZSvC °



Drehfligelantrieb: Schwenkantrieb

Serie CR

Baugrossen: 50, 63, 80, 100

Bestellschliissel

SienEGll (E| CRB1(B|W|80—/90||S
T ] | [ ]
UEEEEE | E(CDRB1(B W |[8090|[S —R73

GeWi”dea”SCNUSSl Anzahl der Signalgeber
— | RePT), Baugrosse S 1 Stk.”
E | G g Nil 2 Stk.
. . £ = Ein rechtsgangiger Signalgeber wird
Mit Signalgeber 63 fir Antriebe mit einem Signalgeber
Montage 80 _verwendet. .
9 100 Elektrischer Eingang/Anschlusskabelldnge
B |Grundausfiihrung

Nil  |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 0.5m

L Fusstyp -
Siehe unten stehende Tabelle 1 L  |Eingegossene Kabel, Anschlusskabel: 3m
falls das Fusshefestigungselement C |Stecker, Anschlusskabelldnge: 0.5m
gesondert bendig wird. CL |Stecker, Anschlusskabellange: 3m

* Fusshefestigungselement wird
mit Schwenkantrieb,

CN |Stecker, ohne Anschlusskabel
Anm.) « Steckverbindungen sind nur fur die

aber nic.ht montiert geliefert. Signalgeberarten D-R73, D-R80 und D-
Tabelle 1: Bestell-Nr. Fussbefestigungselement T79 erhaltlich.
Modell ___Bestell . Einheit " den entsprechenden Kabellange i (
CRBILW50 | P411020-5 ) P 9
CRBILW 63 | P411030-5 , D-LCOS (0.5m); D-LC30 (3m)
" Signalgeber o

CRELLE P411040-5 * Wahlen Sie aus der unten stehenden Tabelle
CRB1LW100 P411050-5 ein verwendbares Signalgebemodell.

Anschluss-Position

Wellenausfuhrung ¢ Nil_[Sefiche Anschiise
| W [Durchgehende Welle (Langer Wellenkeil und vier Anfrasungen)] E Ao Anschlise l
Schwenkwinkel L —
Klassifikation [Symbol| ~ Einfacher Doppelter =
] 90 90° 90°
% 180 180° —
& | 270 270° —
= 100 100° 100°
S [190] 190° — -9,
§ [280 280° — Je — 0
Drehfliigelantrieb Anschluss A / \Ansch\uss B Anschluss B Anschluss A
S Einfacher Seitliche Anschliisse  Axiale Anschliisse
D Doppelter Gehéuseende der kurzen Wellenseite

Signalgeber-Daten: siehe s. 91 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
g o Betriebsspannung Anschlusskabellange (m) *
Elektrischer = Anschluss Signalgeber
Typ ! Q0 0.5 3 5 ohne Anwendung
Eingan =N Ausgan DC AC -Nr. :
gang g5 (Ausgang) Bestell-Nr. aN) O @ | ™
Eingegossene Kabel Nei 48V, |24v,48v|  R80 ® ) — | — IC-
ein
100v Steuerun )
Reed Stecker o 2 Draht 24V 00 100V R80C : : [ J [ J 9 Relais, SPS
ingegossene Kahe Ja . 100V R73 —
Stecker R73C [ ] o [ o -
Ei Kabel o o — —
S|ngegltzssene abe 2-Draht 19V T79 . . . . o
Elektronischer tecker Ja 24V — T79¢ Relais, SPS
Signalgeber | giyesossene Kabel $-Draht (NPN) 5V, 12V S79 L L  — Ic-
3-Draht (PNP) ’ S7P [ [ — — | Steuerung
# Anschlusskabellange:  0.5m - (Beispiel) R73C (Beispiel) R73CL
5M e, Z (Beispiel) R73CZ (Beispiel) R73CN
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Schwenkantrieb .
Drehflugelantrieb Serie CRB.Z

Technische Daten

* Hohe Betriebssicherheit und Modell (Baugrosse)|CRBIBWS0| CRB1BW63 |CRBLBWS0|CRBLBW100 | CRB1BWS0| CRB1BW63 | CRB1BWB0|CRB1BWL00
Drehflugelantrieb Einfacher Drehfliigelantrieb (S) Doppelter Drehfliigelantrieb (D)
lange Lebensdauer
g 5?““(”"-‘““ Standard 90°7, 180°%3, 270°"% 90°7
. winke . +4 + +
Die Verwendung von Lagern zur Optional 100°°3, 190°¢, 280°'3 100°%
Aufnahme von Axial- und Medium Druckiuft (ungedin
L . Prifdruck (MPa) 1.5MPa
Querkréaften verbessern die Umgebungs. I
. H ] ) und Mediumstemperatur 15
Betriebssicherheit und die L
Max. Betriebs- 1.0MPa
Lebensdauer. Druck (MPa)
Min. Betriebs- 0.15MPa
; x Druck (MP :
« Das Schwenkantriebsgehéuse Tk (VPa)
. . Einstellbarer 0.1 bis 1
kann dlrekt montiert Werden Geschwindigkeitsbereich (s/90°) )
Zuléssige kinetische
« Zwei verschiedene Energiez(j)assige 0082 | 012 | 0398 | 06 | 0112 | 016 | 054 | 0.811 N
‘s o 245 | 390 | 490 | 588 245 | 390 | 490 | 588
Anschlusspositionen (seitlich Wellen- | Schwenkiast () @
. . eranr Last | Zuldssige
und axial) sind erhaltlich. schublast () | 19 | 340 | 490 | 599 | 196 | 340 | 490 | 539 O
Lager Kugellager
% Anschlussposition Seitliche oder axiale Anschliisse
x Bau- [eitliche Anschiiisse 1/8 1/4 1/8 1/4
] grossef, "
= Axiale Anschlisse 1/8 1/4 1/8 1/4
ey
A Montage Grundausfiihrung, Fuss
<
iy
by
Volumen )
- em) |58
.. T SCh_Wkenlk- Einfacher Drehflugelantrieb (S) Doppelter Drehfliigelantrieb (D) éo
3 nKel
/ \ assiikation| - WINKET | cRB1BWS0| CRB18W63 CRB18W80 |CRB18W100 [CRE 1BW50|CRB 18W63|CRB1BWE0|CRB1BWLM0 £
A o
ot oK Baugrésse: 50 90 30 70 88 | 186 48 98 | 136 | 272
Standard | 180° | 49 94 | 138 | 281 — — — _
270° | 66 118 | 188 | 376 — — — —
100° | 32 73 93 | 197 52 104 | 146 | 294
Optional 190° 51 97 143 292 — — — —
280° | 68 121 | 193 | 387 | — — — — —
JIS-Symbol @
Gewicht O
> )
Teil Schwker]k- Einfacher Drehfliigelantrieb (S) | Doppelter Drehfltigelantrieb (D)
el winke
CRB1BWS0|CRB1BW3|CRB1BWS0|CRB1BW100| CRB1BWS0|CRB1BW63 |CRB1BWS0 [CRBBWI00
90° | 810 | 1365 | 2070 | 3990 | 830 | 1410 | 2120 | 4150
180° | 790 | 1330 | 2010 | 3880 | — — — —
) 270° | 770 | 1290 | 1950 | 3760 | — — — —
Gehause

100° 808 1360 | 2065 | 3980 822 1400 | 2100 | 4100
190° 788 1325 | 2005 | 3870 — — — —
280° 766 1285 | 1940 | 3735 — — — —

Signalgebereinheit
+2 Signalgeber 65 85 95 | 165 65 85 95 | 165

Fusshefestigungselement| 384 785 993 | 1722 384 785 993 | 1722

AAchtung

e OE TR T TR TR TR EROTROEE DT b |
I Vor der Inbetriebnahme durchlesen. |
I Siehe Seite 104 bis 110 fiir Sicherheitsvorschriften fir Antriebe 1
:_und fur Signalgeber. 1
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Serie CRB1

Effektive Leistung

CRB1BWS50

CRB1BW63

CRB1BWS80

CRB1BW100

25} -4

20 -

Effektives Drehmoment N-m

o

0O 02 04 08 08 10
Betriebsdruck Mpa

Effektives Drehmoment N-m

Loccodoooooboooodcocosbocoodooo
f

Effektives Drehmoment N-m

80

3

8

[+
(=]

Effektives Drehmoment N-m

Betriebsdruck Mpa

0 0z 04 06 08 10

Betriebsdruck Mpa

0 02 04 06 08 10
Betriebsdruck Mpa

Keilposition und Schwenkbereich: Aufsicht aus der langen Wellenseite

Die Keilpositionen der folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagten Anschliissen A oder B.

Einfacher Drehfligelantrieb

Doppelter Drehfligelantrieb

90° 180° 270° 90°
. kberej kbereich
cnwenkberejg, ecnwen ich wen! 2700,
e %, @ 0., ) O Keil
o §\§
$ Wl &)
S &
- é s/ [
=) NS s 4’49“\§‘
= o ¢ J
g { EE -
0 Z Q&0
N
) /)
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B
100° 190° 280° 100°
Kberei enkberejc, kberej i
\ecnweniereich 4 e h g wenkberejc, Keil
¥ % " @\\90 ... o h 2%..
$
<
(]
N g
5]
— < -
[
a=) O
=% %
(@]
Anschluss A Anschluss B
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

Direktmontage des Gehauses
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4 Schrauben

Modell L Schraube
CRB1BW 50 48 M6
CRB1BW 63 52 M8
CRB1BW 80 60 M8
CRB1BW100 80 M10




Schwenkantrieb mit eingebauter Steckverbindung

Schwenkantrieb

Drehfligelantrieb Serie CRB 1

Schwenkantrieb fiir Reinraumserie-Spezifikation

CRB1 W50F —|Schwenkwinke|| |Drehﬂugelantrie4 |Ansch|usspositior1

Eingebaute Steckverbindung

Die eingebauten Steckverbindungen erleichtern den Anschlussaufwand
und verringern den Platzbedarf erheblich.

Technische Daten

10 —CRB1BW |Grésse|—|SchwenkwinkeI| |DrehfIUgeIantrieb| |Ansch|ussposition|

TReinraum-Spezifikationen mit Entliftungsanschluss

Auf Grund der doppelten Dichtungskonstruktion der Antriebswelle dieser
Serien, durch die die Entliftung Uber die Entliftungsanschlisse direkt in
die aussere Reinraumumgebung gelangt, kdnnen diese Zylinder bei einer
Reinraumklasse 100 betrieben werden.

Technische Daten

Drehfliigelantrieb Einfacher Doppelter Drehfligelantrieb Einfacher Doppelter
Baugrésse 50 Baugrosse 50, 63
Betriebsdruckbereich (MPa) 0.15 bis 1.0 Betriebsdruckbereich (MPa) 0.15 bis 1.0
Geschwindigkeitsbereich (s/90°) 0.1bis 1 Geschwindigkeitsbereich (s/90°) 0.1 bis 1

Anschlussposition Gehduseanschliisse oder Axialanschliisse

Anschlussposition Gehduseanschliisse oder Axialanschliisse

Druckluftanschluss Eingebaute Steckverbindung Druckluftanschluss Verschraubung
Montage Grundausfuhrung, Fuss Grosse Entluftungsanschluss M5
Variante Grundausfiihrung mit Signalgeber Montage Grundausfiihrung
Variante Grundausfihrung mit Signalgeber
Verwendbarer Schlauch und Grdsse
Verwendbarer Schlauch O.D/I.D (mm) 26/04
Verwendbares Schlauchmaterial Nylon, Weichnylon, PUR
|
m Siehe Seite 72 flr die Konstruktion und Seite 76 fir Abmessungen. !
M5
Entliftungsanschluss '
—
' |
1

Kupferfreier Schwenkantrieb

M5
Entliftungsanschluss I]is
/]

Die innere Konstruktion der oberen Abbildung zeigt einen einfachen
Drehfligelantrieb.

20—-CRB 1| Montage | W |Gr655e|—l§chwenkwinke|| | DrehﬂUgelamrieb| | Anschlussposition

Technische Daten

Kupferfrei

Bei allen Serien Standard-Schwenkantriebe mit Drehflligelantrieb
verwenden, um negative Auswirkungen auf Farb-
Kathodenstrahlréhren * wegen Kupferionen oder Fluororesin zu
vermeiden.

* CRT= Farb-Kathodenstrahlréhren

O

Drehfliigelantrieb Einfacher Doppelter
Baugrosse 50, 63, 80, 100
Betriebsdruckbereich (MPa) 0.15 bis 1.0
Geschwindigkeitsbereich (s/90°) 0.1bis1

Anschlussposition Gehauseanschliisse oder Axialanschliisse

Druckluftanschluss Verschraubung

Montage Grundausfuihrung, Fuss

Varianteniibersicht Grundausfiihrung mit Signalgeber

SMC 69

Direktmontage-Typ
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Serie CRB1

Schwenkantrieb mit Elektromagnetventil

Bestellschlissel Technische Daten

Medium

Druckluft

CD V RBlBW 80— 90 Betriebsdruck (MPa)

0.15 bis 0.7

Schwenkwinkel Standard: 90°, 180°, 270°; Optional: 100°, 190°, 280°
. ) Schwenkzeitginstellungs- 0.3 bis 1.0
Mit Elektromagnetventil bereich (s/90°)
Mit VZ3000 (CVRB1BW50, 63 T -
M:t V75000 ECVRBlBWSO 102)) Verwendbares Elektromagnetventil|Gréssen 50, 63: VZ3000, Grosse 80, 100: VZ5000
Betriebsspannung 100VAC, 220VAC, 24VDC
lMontage Baugréssee® ) ) L-Steckdose, DIN-Terminal
Elektrischer Eingan
B |Grundausfiihrung 50 S M-Steckdose
L |Fusstyp 63
80 .. . . . .
¢ Signalgeber T Zulassige kinetische Energie
- |Ohne Signalgeber Schwenk-
D |Mit Signalgeber winkel L — _ i _ i
90 90° Baugrosse Drehfliigelantrieb Zuléssige kinetische Energie
« Ein Antrieb mit 100 100° | Drehfligelantrieb & 50 Einfacher Drehﬂ[lJ‘geIantrileb 0.082J
m Signalgebereinheit 180 180° S Einfacher Dpppelter DrehfIEJgeIantr.leb 0.112]
ist ebenfalls 190 190° D Doppelter 63 Einfacher Drehfliigelantrieb 0.120J
erhaltlich. Siehe 270 270° Doppelter Drehfliigelantrieb 0.160J
Bestellschlussel S. 280 280° 80 Einfacher Drehfliigelantrieb 0.398J
66 fur die : : . Doppelter Drehfliigelantrieb 0.54 J
Bestellung. Die Schwenkwinkel fir Einfacher Drehfliigelantrieb 06 J
den doppelten 100 9
Drehfliigelantrieb betragen Doppelter Drehfliigelantrieb 0.811J
nur 90° bzw.100°. * Geschwindigkeitsbereich: 0.3 bis 1s/90°
Abmessungen
i — Lo
C2 (bei bistabilem Magnetventil) ca.B2_ g3
[a] B1 || (bei vollstandig
E2 |l (=8 gedfineter
i | Einstellschraube)
[ | | B
Q H |
| | Wl e
o - :
] | = pimm|
U 5 1 (e
=g o
I

— | 7 \

2 Dosierventil mit Schalldampfer (H)\
F J ASN2-M5 (CVRB1BWS0)
F2(bei bistabilem Magnetventil) ~ ASN201 (CVRB1BW&0, 100)

R (SUP)

Magnetspule B

(bei bistabilem
|r_ Magnetventil)
- 1
SaelL
+ © 3\ @
; o\d [
g Anm. 1) Die Elektromagnetventile der linken
i @ Abbildung entsprechen VZ140-1G.
O\ o) P AS "E:E] & Anm. 2) Die Abmessungen der
o\ o] | & 8 Elektromagnetventile sind fiir 5/2-
Wege, und Abmessungen in () fir
A2 | 5/3-Wege.
Al \Magnetspule A Anm. 3) Achten Sie bei der Bestellung auf
den Elektromagnetventile-Typ.
(mm)
Modell (Baugrésse)| Al A2 B1 B2 B3 C1 Cc2 C3 D1 D2 E1 E2 F1 F2 G R
CVRB1BW 50 | 78 67 18 36 2.8 | 825 |120(136.5)| 60 (61)| 12 24 115 | 30 |52(53)|104(1205) | 25 1/8
CVRB1BW 63 98 82 18 36 2.8 82.5 |102 (136.5) | 60 (61) 16 24 11.5 30 |52 (53) | 104 (120.5) 27.5 1/8
CVRB1BW 80 | 110 95 22 48 4 100 | 140(155) |70 (71)| 17 29 14 38 |62(63)| 124 (139) 36 1/8
CVRB1BW100 140 125 22 48 4 100 | 140 (155) | 70(71)| 23.5 29 14 38 |62 (63) | 124 (139) 425 1/8
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Schwenkantrieb

DrehfIUgeIantri.eb Serie CRB l

Schwenkantrieb: Austauschbare Welle

Eine Welle kann durch eine andere Wellenausfiihrung ersetzt werden; dies gilt nicht fir die Standardausfiithrung. (W).
Ohne Signalgeber  NeilsHl:] . |3augrosse|—|Schwenkwmkel||Drehf|uge|antr|eb||Ansch|ussposmon

Wellenausfuihrung
Durchgehende Welle (Lange Welle
ohne Keilnut und vier Anfrasungen)

Durchgehende, runde Welle
Einfache Welle mit Keil
Einfache, runde Welle
Einfache Welle mit 4 Anfrdsungen
Durchgehende Welle mit Keil
Durchgehende Welle mit 4 Anfrdsungen

N|<[X|H|n|XR| <«

J K S T X Y z

Keil

D
=
D
D
=
!
-
_ D
In
-
CRB2

tt
®©
©

NS
B

{._

©6

Q@
|
l._

foile

@
1|
[

®
@5 |
[
BT 11
A |
BN |
1|

®

©®
i

D
ﬁll
==
!

Keil
o
>
'_
XN
25
(mm) é @
Nenngrosse C D 20
50 19.5 39.5 L
63 21 45 e
80 23.5 53.5
100 30 65

Anm.) Abmessungen und Toleranz der Welle und der Keilnut entsprechen

dem Standard.

CDRBlB J augrdsse|—|8chwenkwinke|||DrehfIUgeIantrieb||Ansch|ussposition|—| Signalgeber

Mit Signalgeber

CRB1

Wellenausfihrung

Durchgehende Welle (Lange Welle
ohne Keilnut und vier Anfrasungen)

Z | Durchgehende Welle mit 4 Anfrdsungen
(mm)
J Z Nenngrosse C D
50 19.5 39.5
63 21 45

23.5

53.5

| a] g i . .
JE 0 80
100 30 65
Anm.) Abmessungen und Toleranz der Welle und der Keilnut entsprechen
dem Standard.

71

O
2



Serie CRB1

Konstruktion

Standard (Die Keile der folgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition.)

270° (Von der langen Wellenseite) 180° (Von der langen Wellenseite) 90° (Von der langen Wellenseite) 90° (Von der langen Wellenseite)
Einfacher Drehfligelantrieb Einfacher Drehfligelantrieb Einfacher Drehflligelantrieb Doppelter Drehfltigelantrieb

far-)

Anschluss B

Stickliste
(lange Wellenseite) Pos. | Bezeichnung Material Anm.
Aluminium-Druckguss CRB1BWS50, 63, 80
1 | Gehause (A) —
-'/3} Aluminium-Guss CRB1BW100
b Aluminium-Druckguss CRB1BWS50, 63, 80
2 Gehause (B) —
Aluminium-Guss CRB1BW100
<‘9 3 | Drehfliigelwelle Stahl
@) 4 | Anschlag Aluminium-Druckguss
5 | Anschlag Kunststoff Fur 90°
{_D- 6 | Anschlag Kunststoff Fur 180°
7 | Lager Karbon-Chromstahl
Innensechskant-
8 | schraube Stahl
(mit Unterlegscheibe),
9 | Riegel Stahl
(kurze Wellenseite) 10 | Keil Stahl
11 | O-Ring NBR
12 | O-Ring NBR Spezial-Ring
13 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
Mit Signalgeber 14 | Haltegummi NBR
(Die Keile der folgenden Abbildungen zeigen den Schwenkantrieb fur
180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss A.)
Anschluss A Anschluss
Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Anm.
1 Deckel (A) Kunststoff
2 Deckel (B) Kunststoff
3 | Magnethalter Kunststoff
4 | Halteblock Aluminium
Anschluss A Anschluss 5 | Signalgeberblock (A) Kunststoff
8 6 | Signalgeberblock (B) Kunststoff
7 Magnet Magnetgehduse
| “—: JE { | 8 |Am rostfreier Stahl
! 9 | Gummikappe NBR
%}@. 10 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl
. 7T _ﬁ D 11 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
. 3 Rundkopf-Kreuzschlitzschraube Stahl Fir CDRB1BW 50, 63, 80
Signalgeber /q 12 -
) Innensechskantschraube Stahl Fur CDRB1BW 100
) 13 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
_— )
@ 0

@ @ @
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Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie CRBl

Abmessungen: 50, 63, 80, 100

Einfacher Drehfligelantrieb, Doppelter Drehfligelantrieb
CRB lBWD-DS, D Anschluss A N Anschluss B

Anschlussposition: Seitliche Anschliisse \ i / 2R

I
S s

>
6-Q X
A1
2S
oF (q\
Anschlussposition: Axiale Anschliisse L m
CRB1BWII-CISE, CRB1BWLI-CIDE pE1 e
< 1L @)
S H Anschluss B
Anschluss B 8 | T
| o
—é_ﬂ j{ Gehause (B) a
@ L - Gehause (B) | g
s 1 E
| < N T m N
T T gD
—@2@— @ DY Gehéuse (A) 20
1 1 2-R | [ g go:
I f | T ‘ Anschluss A ' | ' 5 % @)
77777 _ 1 ol o a
@ 453{; -~
‘ | 6:3 I
H
gE1
oF
2S
v —
6- 4-Z Durchgangsbohrung e}
=0 6-Q
Keilnuten- \EE D:
Abmessungen h O
I D) AONE
Modell b (h9) h (h9) L , . -
( ] 2
CRB1BW 50-101 4 {0 4 S0 20 o
CRB1BW 63-\:":":‘ 5—g.030 5—8.030 25 S N S
CRB1BW 80-011J 5 S0 5 Su0 36 & |
CRB1BW100-00000] 7 e 7 B 40 o !
(mm)
Modell |AilA2|B|c|D]| E B2 1 F ol n|a|k|L |m|m|N|P R|s|T|u|v|w|x|Y|z
ode LA @) | (o) | (ho) LM Q
CRB1BW 50-000 0,006 0 o 26 |18 | 14 M6
CRBIBW So.LLE| 67 | 78 | 70 |195|305| 1236 [11.9.00a| 25.0me| 3 |10 |13 | 5 (135 T T, 150 | o |UB| 60 |R6 | 11|34 66|46 |55/65
CRB1BW 63-00 o0 ) ) 29| 22] 15 M8
CRBIBW B3I | 82 | 98 |80 | 21 | 45 | 15357 [149.00a| 283we| 3 |12 |14 | 5 |17 [ 160 | 0P o |18 | 75 |R7.5 14|39 | 83|52 | 8 | 9
CRB1BW 80-1 0006 o o 30 (3020 M8
CRBIBW B0 | 95 [110| 90 [235(535| 17361 16.8.0ua| 305m| 3 |13 |16 | 5 |19 - 9= 170 | L oF 14|88 |F8 | 15| 48|94 |63 |75
CRB1BW 100-000 e o ® 355 32|24 M10 -
CRB1BW 100L1E 125(140|103| 30 | 65 | 250020 |24.900s2| 450062| 4 |19 |22 | 5 | 28 38| — | 33 80 Tiefe 13 1/4 [108(R11|11.5| 60 (120 78 | 7.5| 11

m # Fur einfachen Drehfligelantrieb: Die oben stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fiir 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
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Serie CRB1

Abmessungen: 50, 63, 80, 100 (mit Signalgebereinheit)

Einfacher Drehfligelantrieb / Doppelter Drehfligelantrieb

CDRB1BWLI-0IS, D Anschluss A

Anschlussposition: Seitliche Anschlisse

N Anschluss B
2-R
|\
0]
b

>
X
A1
oF
Anschlussposition: Axiale Anschllisse L
CDRB1BWLI-LISE, CDRB1BWILI-LIDE oE
il
| Y | Anschluss B
‘ Anschluss B £ ‘ —_——
| H | ]
— -
4 ‘ 3
| ) | >
|| _@@ L = @—”/ Gehause (B)
i o N S -
— s == m
—@2@—- @) . Gehause (A)
2-R ]
‘ Anschluss A ‘ 5
i [ I i [
i 0 I T 1 (3 o
i T T i T
! ] !
2S
\Y
6-Q 4-Z Durchgangsbohrung
o — N==y
Keilnuten- P {
Abmessungen h L '@ B '@
Modell b (h9) h (h9) L dl s =
CDRB1BW 50-000 4 8o 4 So 20 o°
CDRB1BW 63-C100] 5 o0 5 o0 25 ) - .@_
CDRB1BW 80-11 5 S0 5 Sox 36 < 3 B
CDRB1BW100-] 7 Sos 7 Bos 40 > 7S
(mm)
Modell A1AzBCDE FGleH.ZlKLMleNP Q RIS|T|U|V | W|X|Y|Z
@6) | (h9) R
CDRB1BW 5010 0006 0 26 |18 | 14 M6
CDRBIBW 50LLE | 67 | 78 | 70 | 32 |39.5| 125017 | 25.00s2| 3 | 6.5 [R225/32.5| 5 |13.5 21— | 18 50 Tiefe 9 1/8| 60 | R6 | 11 | 34 | 66 | 46 | 55| 6.5
CDRB1BW 63-00 0006 0 1 29 | 1 15 | M8
CDRBIBW 63| 82 | 98 | 80 | 34 | 45 | 1500n | 2800:| 3 | 8 R30| 21| 5 |17 = 22 = 60| riefe 10 | 1/8| 75 [R75) 14 (39| 83 | 52| 8 | 9
CDRB1BW 8000 0006 0 303020 M8
7CDRB18W 80T 95 [110| 90 | 34 |53.5| 175017 | 30.00s2| 3 | 8 |R30| 21| 5 | 19 29 | — | 30 70 Tiefe 12 1/4|88|R8|15|48|94|63|75| 9
CDRB1BW 100-00 0,007 0 35.5/ 32 | 24 M10
—CDRBlBW 100008 125(140(|103| 39 | 65 | 250020 | 45.00:2| 4 | 13 |[R30| 21 | 5 | 28 38 | — | 38 80 Tiefe 13 1/4 (108|R11(11.5| 60 (120| 78 | 7.5| 11

m * Fur einfachen Drehfligelantrieb: Die oben stehenden Abbildungen zeigen Antriebe fiir 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
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Schwenkantrieb .
Drehfligelantrieb Serie CRBl

Abmessungen

Optional: Fussbefestigung

LJ2
Mutter und Schraube und
8-gLH Unterlegscheibe \ Unterlegscheibe
= i N
| b
—m———= —-vr Wr;
I —_!
1y S R
— —-— [ R
U J
[
1
— = [y _ L o\
o o - o
_._q_._/ N\ I o
| LD LD )
LC T LC

Direktmontage-Typ
CRBU2

Verwendbare Fussbefestigungs-
Baugrossen clement-NI. LAl | LA2 | LB1 | LB2 | LC LD LE LF LG LH | LJ1 | LJ2 | LK LM T
50 P411020-5 78 70 45 50 36 | 25.5 10 4.5 45 7.5 34 66 | 605 | 84 48 —
63 P411030-5 100 90 56 44 30 212 5 60 9.5 39 83 | 75.5 | 110 52 g
80 P411040-5 111 | 100 63 46 | 32 | @912 | 6 65 | 95 | 48 | 94 | 88.5 |120.5| 60 O
100 P411050-5 141 | 126 80 55 | 395 | gl4 6 80 115 | 60 120 [108.5]150.5| 80
Anm.) ¢ Die Fussbefestigung (mit Schraube, Mutter
und Unterlegscheibe) ist bei der Lieferung Modell .
nicht auf dem Antrieb befestigt. _ — Fussbefestigungs-
 Die Fussbefestigung kann in 90°-Intervallen Grundausfuihrung | Mit Signalgeber Element-Nr.
auf dem Schwenkantrieb montiert werden. CRB1LW 50 CDRB1LW 50 P411020-5
« Siehe Bestell-Nr. Fussbefestigungselement
in der rechtstehenden Tabelle fur separat CRBILW 63 CDRBILW 63 P411030-5
erforderliches Fussbefestigungselement. CRB1LW 80 CDRBI1LW 80 P411040-5
CRB1LW100 | CDRB1LW100 P411050-5

SMC 75
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Serie CRB1

Schwenkantrieb mit eingebauter Steckverbindung 50

Grundausfuhrung Mit Signalgeber
CRB1W50F-CI] CDRB1LIWS50F-UIC-
Anschlussposition: Seitliche Anschlisse Anschlussposition: Seitliche Anschlisse

u

1| Anschluss B

g / 5
/|

) Anschluss B LJT
W [10¢ | mL - |
; 1 . T | e
T_r Anschluss A ' |

! 2-Steckverbindungen” |l b——o | @
2-Steckverbindungen* (am Gehdause) U
(Position: seitlich) H @

—

—
|
[~

18__ 26

18 26

N

Anschluss A~

CRB1W50F-LJOIE CDRB 1JW50F-CE-J

Anschlussposition: Axiale Anschlusse Anschlussposition: Axiale Anschlisse

21 2-Steckverbindungen” 2 Steckverbindungen
{in axialer Richtung) 21

(in axialer Richtung)

Anschluss A Anschluss A

~—_Anschluss B .. ~._Anschluss B

@46 ]
HE , C

o

=

3 88=

4

Verwendbarer Schlauch und Grosse

Verwendbarer Schlauch g (mm) 26

Verwendbares Schlauchmaterial Nylon, Weichnylon, PUR

* Abmessungen, die in den oben stehenden Abbildungen nicht
angegeben werden, entsprechen denen des Schwenkantriebs der
Grosse 50. Siehe Seiten 73 und 74.

+ Die Keile in den oben stehenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition fir den einfachen Drehfligelantrieb.
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Serie CRB 1 (gaugrossen: 50, 63, 80, 100)
Simple Specials

-XA1 bis -XA24

Simple Special (ein Bestellsystem) wird fur eine Kolbenstangenmodifikation (fir die Bestellung)
verwendet. (Siehe Tabelle 3.) Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung
ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialvarianten -XA1 bis XA24

Verwendbare Wellenausfuhrung: W (Standard)

Ohne Signalgeber CI;I RB1BW P F F
Mit Signalgeber [Res |¥| Ble T._|T79L|_| XA1A13C1C30 |

Anschluss Position

—{ XA1A13C1C30 |

Mit Elektromagnetventil . .
(Siehe Seite 70.) Simple Specialsymbol
Wellenausfiihrung Drehflugelantrleskl)gnalgeber
Simple Special Schwenkwinkel
Baugrdsse (q\]
m
®
Simple Specialsymbole Kombinationen
« Axial: Oben (Lange Wellenseite) XAL] Kombinationen
Symbol Bezeichnung Verwendbare Baugrdssen Symbol| Kombinationen | Eine Kombination mit bis zu zwei XALTist erhaltlich. |
XAl |Innengewinde am Wellenende XAL | XAl | xA24 | Beispiel: -XAIAL3 e
XA14* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende | 50, 63, 80, 100 XA2 — @ %N
XA24 | Doppelkeil XA13] @ ° g 8
XA1l4| — [ g o
_ _ XAl5| — D £0O
* Axial: Unten (Kurze Wellenseite) XA16 _ ® ]
Symbol Bezeichnung Verwendbare Baugrossen XA24| — — a
XA2* |Innengewinde am Wellenende
XA15* | Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende 50, 63, 80, 100

XALl, XC Kombinationen
Andere Kombinationen als -XA[J, etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCOJ)

« Durchgehende Welle sind ebenfalls erhéltlich. Siehe Seiten 82 und 83 fiir kundenspezifische Kombinationen.

Symbol Bezeichnung Verwendbare Baugrssen . Verwendbare] XA, XA2
XA13* | Durchgangsbohrung-Welle 0. 63 50. 100 el Bezelehnung Bauyissen [XA13 bis 16,24 [
XA16* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am durchgehenden Wellenende| ™"~ XC1 |Zusétzlicher Anschluss 50 [ (af)]
+ Diese Spezifikationen sind nicht fur Schwenkantriebe mit XC4 AnderungdesSchwenkbereichsundderSchwenkrichtung LJ D:
Q Signalgeber erhéltich. XC5 AnderungdesSchwenkbereichsundderSchwenkrichlung 63 ) O
XC6 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ]
XC7 |Umkehrwelle _
XC26 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung 80 [ ]
XC27 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ]
XC30 |Fluor-Schmierfett 100 ®

* Insgesamt vier XALJ und XC[J Kombinationen sind erhéltlich.
Beispiele: -XA1A13C1C30

Kombinationen
(] Erhaltlich
— | Nicht erhéltlich
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Serie CRB1

Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Symbol: A1

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse.
(Beispiel) Fir M3: L1 = 6mm
» Verwendbare Wellenausfihrung: W

Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

Ql=M!__2 .
'
s ()
T "
" 4 Baugrdsst Q1
= 50 M3, M4, M5
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
100 M5, M6, M8
SUULCHANPIE Nyr  fir  die  Ausfiihrung  mit  einfachem
Drenrlugelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und eine
Durchgangsbohrung vorgenommen. In die Durchgangsbohrung
werden Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des
Fihrungslochs entspricht.

+ Die_ maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross

wie die Gewindegrésse. (Beispiel) Fir M5: L1 = 10mm
* Verwendbare Wellenausfuhrung: W
Q1=M.__3 (mm)
Baugrdsse
- 50 | 63 | 80 | 100
L Gewinde
n M5 | g4.2|@42|042| —
-}
M6 — | 85 | 85 | @5
M8 — | — | — |@#6.8

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.

» Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrésse.

(Beispiel) Fir M4: L2 = 8mm
« Verwendbare Wellenausfiihrung: W

Ll | (mm)
o (EJ Baugrosst Q2
<y —
® T 1l 50 M3, M4, M5
CE 63 M4, M5, M6
M 80 M4, M5, M6
2=M L0
Q2=M..., 100 M5, M6, M8

Symbol: A15 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und eine Durchgangsbohrung
vorgenommen. In die Durchgangshohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

+ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrdsse. (Beispiel) Fiir M5: L2 = 10mm

+ Verwendbare Wellenausfiihrung: W

(mm)
augrosse
50 | 63 | 80 | 100
. Gewinde
Lo M5 24.2|04.2 (@42 | —
I
~ M6 — | 5 | @5 | @5
—
Q=M:121 il M | —1—|— |68

Symbol: A24 Doppelkeil

Keile und Keilnuten werden
Standardposition eingearbeitet.

* Verwendbare Wellenausfihrung: W

in einem Winkel von 180° der|

*Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung
gekennzeichnet.
- 3
(mm)
‘ - Baugrosse Abmessungen Keil LL
1 e'.
[T\ Abmessungen 50 4x4x20

63 5x5x25

T
5
@ 80 5x5x36
100

7X7x40

Durchgehende Welle

Symbol: A13 Nur fir die Ausfihrung mit  einfachem Symbol: A16 Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

Drehfligelantrieb anwendbar.
Welle mit Durchgangsbohrung
« Verwendbare Wellenausfuhrung: W

di=g. "3

(mm)
Baugross di
50 @4 bis 85
63 24 bis 26
80 @4 bis 6.5
100 25 bis 28

anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und
eine  Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die
Durchgangsbohrung werden Innengewinde eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fiihrungslochs entsprechen.
» Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewinde%résse.

(Beispiel) Fur M5: L1 = 10mm
« Verwendbare Wellenausfiihrung: W
« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeic{mgﬁ

QL=M[

augrosse
I = 50 | 63 | 80 | 100
L Gewinde
[ M5 |p4.2|p4.2|p42| —
- M6 — | 85 | @5 | 85
—
Ql =y M8 — — — |26.8
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Serie CRB1 (Baugrossen: 50, 63, 80, 100)
Simple Specials
-XA31 bis -XA46

Simple Specials (ein Bestellsystem) wird fur eine Kolbenstangenmodifikation (fir die Bestellung)
verwendet. (Siehe Tabelle 3.) Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung
ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Simple Specialsymbole -XA31 bis XA46

Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, S, T, X, Y, X

» Wellenausfiihrung
J
K
S
Siehe
T Seite 71
X
Y
Gewindeschluss- > Anschluss-Position
ausfuhrung
Ohne Signalgeber RBlB| J | P — XA31A32C1 |
L ~
| Mit Signalgeber | RB1B|J |P 179t} xAsiazec1 | m
T @
Mit Elektromagnetventil Drehfliigelantrieb Simple Specialsymbol O
(Siehe Seite 70) s . .
. chwenkwinkel
Wellenausfuhrung Signalgeber
3 Baugrésse
—— Siehe Seite 71
Z
Simple Special S
>N
. . gD
Simple Specialsymbole £m
@
« Axial: Oben (Lange Wellenseite) * Durchgehende Welle g(_)
Symbol Bezeichnung Welle  |Verwendbare Baugrdssen Symbol Bezeichnung Welle | Vervendhare Baugrdssen g
XA31 Innengewinde am Wellenende S, Y 50 XA39* | Durchgangsbohrung-Welle S, Y 50 o
XA33 Innengewinde am Wellenende J, KT 63 XA40*|Durchgangsbohrung-Welle K, T
XA35 Innengewinde am Wellenende X, Z XA41*|Durchgangsbohrung-Welle J, X, Z 63
XA37 Abgestufte, runde Welle J, KT 80 XA42* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende| S, Y 80
XA45 Mittelgeschnittete Anfrasung| J, K, T 100 XA43* | Durchgangshohrung-Welle + nnengewinde am Wellenende| K, T
« Axial: Unten (Kurze Wellenseite) XA44* | Durchgangshohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende | J, X, Z 100
Symbol Bezeichnung Welle  |Verwendbare Baugrossen = Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit —i
XA32 * Innengewinde am Wellenende S, Y 50 Signalgeber und/oder Winkeleinstellung erhaltlich. m
XA34* Innengewinde am Wellenende K, T 63 e
XA36 * Innengewinde am Wellenende J, X, Z 80 O
XA38* Abgestufte, runde Welle K
XA46* | Mittelgeschnittete Anfrasung K 100
Kombinationen
XA[J Kombinationen XAL], XCO Kombinationen
Symbol Kombinationen Andere Kombinationen als -XA[], etwa kundenspezifische Kombinationen, (-XCL)
XA31 | XA31 + Wellenaufshrungen, die sind ebenfalls erhéltlich. Siehe Seiten 82 und 83 fiir kundenspezifische Kombinationen.
XA32 [ J kombiniert werden kénnen. . Welle XA31
XA33 — XA33 Symbol Bezeichnung JK ST, XY, Z|bis XA46
XA34 — [ ] XA34 XC1 |Zusatzlicher Anschluss [ ] [
XA35 — — — XA35 XC4 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ [ ]
XA36 — J* — X, Z* | XA36 XC5 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ) [ ]
XA37 — — K, T* — J* XA37 XC6 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung ) [
XA38 — [ ) — — — (] XC7 |Umkehrwelle J, S, T,X —
XA45 — — K, T* — J* — XA45 XC26 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ [ J
XA46 — [ ) — — — [J [ XC27 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ [ )
Die Kombinationen von XA39 to XA44 mit anderen Ausfiihrungen sind nicht XC30 | Fluor-Schmierfett o L
erhaltlich. ) ) i + Die Spezifizierungen sind nicht fir Schwenkantriebe mit
Eine Kombination mit bis zu zwei XA ist erhéltlich. Signalgebereinheit erhaltlich.
Beispiel: -XA1A24 Insgesamt vier XAl und XCL Kombinationen sind erhéltlich.
Beispiele: -XA1A24C1C30
-XA2C1C4C30
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Serie CRB1

Axial: Oben (Lange Wellenseite)
Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrdsse.
(Beispiel) Fiir M3: L1 = 6mm
» Verwendbare Wellenausfihrungen: S, Y

Qr=mi I3 % (mm)
W5 ] Q1
. ] Baugrbsse/é’ S Y
50 M3, M4, M5
: 63 M4, M5, M6
| 80 M4, M5, M6
100 M5, M6, M8

Symbol: A33 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrosse.
(Beispiel) Fir M3: L1 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, K, T

D (mm)
ol 1=M03 QL
x| 2 sl | 9 K | 7
S Baugrdsse
+ 50 M3, M4, M5, M6
—
- N 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
— 100 M5, M6, M8, M10

T
Symbol: A35 Es wird ein Innengewinde in die lange Welle eingearbesitet.

+ Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen doppelt so gross wie die
Gewindegrosse.
(Beispiel) Fiir M3: L1 = 6mm

ol %
QL=M!11] Wl e
- E o
= Baugrﬁsse% X ‘ z
é 50 M3, M4, M5
‘ 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
@ 100 M5, M6, M8

Symbol: A37 Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung

der Welle nicht nétig ist, "+" flir Abmessung X angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrungen: J, K, T

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben.)

C:,\\
(SN (mm)
O
N Di=g! 12 X L1 max. D1
%
Baugrdsse J‘K‘T J‘K‘T J‘K‘T
& ] 50 |4bis395| X-3 |3bisll9
T n| i 63 |4bis4s | X-3 |3bis14.9
-
-1 | 80 |4bis535| X-3 |3bis16.9
‘ 1 100 | 5bis 65 X—4 | 3bis 24.9

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle

eingearbeitet.

» Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrosse. (Beispiel) Fir M4: L2 = 8mm

« Verwendbare Wellenausfiihrungen: S, Y

o
x
Y-Achse o S-Achse (mm)
1T T
%
M T lFr 1 BagosseX S Y
L LHO] 50| 3,4, VB, M6 | M3, M4, M5
1
N N2 63 | M4, M5, M6 | M4, M5, M6
M +
QZ=M.-- fQ2=Mi"1 | 8O |M4,M5 M6 N8| M4, M5, M6

100 | M5 M6, M8, M0 | M5, M6, M8

Symbol: A34 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle

eingearbeitet.
» Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie
die Gewindegrosse.
(Beispiel) Fir M3: L2 = 6mm
« Verwendbare Wellenausfuhrungen: K, T

e (mm)
o | 1| K-Achse T-Achse 2
+ >II_ — } &y
Sy - ’ Im I Baugrésse@ K T
[ Tl 50 M3, M4, M5, M6
Q2—M’"\ G2=M11) . o 63 ST ENND
— — dlx] _s0 M4, M5, M6, M8
- 100 M5, M6, M8, M10

Symbol: A36 Es wird ein Innengewinde in die kurze Welle

eingearbeitet.
« Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen doppelt so gross
wie die Gewindegrosse. (Beispiel) Fir M3: L2 = 6mm

« Verwendbare Wellenausfuhrungen: J, X, Z

o
DXl e
| Nt el B (mm)
X-Achse | +| & | 1| J-Achse,
NN T157| Z-Achse Q2
— %
’ ﬂ i ‘ 99 \_Fﬁ_‘ Baugrdsse X J ‘ z
an il 50 | M3,M4,M5, M6 | M3, M4, M5

T

63 M4, M5,M6 | M4, M5, M6
M4, M5, M6, M8 | M4, M5, M6

Q2=Mc__} @ 80
100 |M5, M6, M8, M10| M5, M6, M8

Symbol: A38 Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden. (Wenn eine Verkiirzung

der Welle nicht nétig ist, "+" fiir Abmessung Y angeben.)

« Verwendbare Wellenausfiihrung: K

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.
(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert wird, stattdessen "+" angeben.)

|
[ . J

. (mm)

‘M‘ L Baugrésse| Y L2max.| D2
< N 50 Jbis395 Y-3 [bis119
o = 63 |4bis45| Y-3 Bhis149
R9% D2=g.. . 80 Whis535 Y-3 PBhis16.9
< 100 |5bis65| Y—4 [3bis24.9

O



Axial: Oben (Lange Wellenseite)

Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer

Einfache Spezial- Serie CRBl

Axial: Unten (Kurze Wellenseite)
Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer

mittelgeschnittenen Anfrasung gekiirzt werden. (Die Position der Anfrasung mittelgeschnittenen Anfrasung gekirzt werden. (Die Position der
liegt an der Standard-Keilnut.) Anfrasung entspricht der Standardposition)
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht nétig ist, "«" fir Abomessung X angeben.) gvr\]/ge:gegl?e Verkiirzung der Welle nicht notig ist, "+" fir Abmessung Y
* Die mindeste E|narbe|tungs—Abme§sung betragt 0,1 mm. « Die mindeste Einarbeitungs-Abmessung betragt 0,1 mm.
+ Verwendbare Wellenausfihrungen: J, K, T (mm) "
calen * Verwendbarg Wellenausfilhrung: K (mm)
Dl % s O R s I Baugrdsse] Y W2 (L2 max. |L4 max.
—i==n | . N -
Wizio o pagoss |9 [ K[ 7] 9 [k [T[a [[T]a [k]7 Wl ity 50 M15bis39.50 bis 6] Y-3 |L2—2
50 i i & - i
1L56s%5| 1bis6 | X-3 | L1-2 StQl i 63 |125bis45 ibis75) v-3 [12-2
i 63 i i — = i
3 ol e 1 e S B 80 [135bis 5350 bis 85 Y-3 |L2-2
80 .5 bis 53. is 8. ~ ~ : .
L 13565535 1 bis 85 X-3 | L1-2 W2 oo 100 |185bis 65 L his 125 Y—4 |L2-2
‘ 100 [185his65(1 bis 12.5] X—4 L1-2
(mm)
AAC htun g Baugiosse] W1W2 |L1-13 L2-L4  Baugosse] WI1W2 |L1-L3 L2-L4
Bei den Wellenmustern A45 und A46 kann sich eine Mittelanfrasung mit der - - - -
Mittelbohrung iiberschneiden, wenn die Abmessungen W1/W2 sowie 50 45bis6 | 2bis55 80 |65bis85| 2bis65
(L1-L3), (L2-L4) Kkleiner als in den rechtstehenden Tabellen angegeben 63 6 bis 7.5 2 bis 3 100 |10.5 bis 12.5 2 his 6.5

sind.

Durchgehende Welle

Symbol: A39 SN Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb [ISAM—. A40 Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung (Zuséatzliche Einarbeitung der S- und Y-Wellen)
* Mindester Einarbeitungsdurchmesser fiir d1: 0.1 mm.

« Verwendbare Wellenausfihrungen: S, Y

dl=g. .3 dl=g!. 2 (mm)
di
%
Baugrisse S | Y
50 24 bis 85
63 @4 bis @6
N 80 @4 bis 26.5
S-Achse
100 @5 bis 28

Y-Achse

Welle mit Durchgangsbohrung (Zusétzliche Einarbeitung der K- und T-Wellen)

+ Mindester Einarbeitungsdurchmesser fiir d1: 0.1 mm.
« d1 = d3 fiir Baugréssen 20 bis 40. + Verwendbare Wellenausfiihrungen: K, T

dl=g. .3 dl=g.__] ()
di
%
Baugrtisseé7 K | i
50 94 bis 85.5
63 @4 bis 6
I | 80 24 bis 7.5
T-Achse J 100 @5 bis 10
K-Achse

Symbol: A41 Nur fur die Ausfihrung mit einfachem

Drehflugelantrieb anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung

» Mindester Einarbeitungsdurchmesser fiir d1: 0.1 mm.
« Verwendbare Wellenausfiihrungen: J, X, Z

dl=g!71 di=g! ] (mm)
I d1
%
Baugroe | I | X | Z

50 @4 bis @5

63 24 bis 26

80 @4 bis #6.5
J-Achse Z-Achse 100 @5 bis 28

Symbol: A42 Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

+ Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrosse.
« Verwendbare Wellenausfihrungen: S, Y

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

Symbol: A43 Nur fiir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
Durchgangsbohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fuhrungslochs entspricht.

+ Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrosse.

+ Verwendbare Wellenausfuhrungen: K, T

* Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

(mm)

Ql=M.__3 Ql=M.__3J (mm)
Gt 50 | 63 | 80 | 100

i N
¥ cenindsS | S| Y|s|Y|[s]|y[s]|v
o M5 |g4.2 |g4.2 | g4.2| 4.2

T —
Q1L > M6 — | 5 | @5 | @5
-
S-Achse M8 — — — | 468
Symbol: A44 Nur fir die Ausflihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb
anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange und die kurze Welle eingearbeitet und eine
Durchgangshohrung in beide Wellen eingearbeitet. In die Durchgangsbohrung werden
Innengewinde eingearbeitet, deren Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.

* Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen doppelt so gross wie die Gewindegrdsse.
« Verwendbare Wellenausfiihrungen: J, X, Z

« Gleiche Abmessungen werden mit derselben Markierung gekennzeichnet.

B _ Q=M
QL=MiZ]1 ) QL=Mi_1] w 50 | 63 | 80 | 100 (mm)
' ' % _
74':.' cewindee| K | T K[ T[K]T[K]T w‘f 50 | 63 | 80 | 100
&
M5 | p4.2 | 042 | 4.2 | @42 cewinase | I[X] 2 3]x] 2] 9]x] 2] ]x] 2
M6 25 25 @5 25 M5 @42 | 942 | 94.2 | 94.2
| r M8 — | — | #6.8| #6.8 M6 — | o5 | o5 | o5
— M10 — — — | 286 M8 — — — | 26.8
K-Achse T-Achse
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Serie CRB1 (Baugrossen: 50, 63, 80, 100)

Bestelloptionen

XC1,4,5,6,7,26,27,30

Wellenausfuhrung

W | Standard

J

K

S Siehe

T Seite 71

X

Y Anschluss-Position
Gewindeanschluss- 7
Ausfuhrung

Ohne Signalgeber

Mit Slgnalgeber

Mit Elektromagnetventil
(Siehe Seite 70)

Wellenausfiuihrung

Symbol fur Bestelloption

RBlB@ P 90 s |
RBlB'E P 90 |[ s |

S E XC1C30
s || E [—{T7oL—| xcic3o |
Drehfliigelantrieb Symbol fir Bestelloption

Schwenkwinkel Signalgeber

Baugrésse
W Standard
J Simple Special
Siehe Seite 71 P P
A

Kombinationen

Signalgebereinheit und/oder Winkeleinstellung erhaltlich.

£

. Verwendbare Welle: |yerwendbare Kombinationen
Symlac ST W,J,K, S, T, XY, Z |Baugrdssen Sl XC1 XC2
XC1 | Zusatzlicher Anschluss [ J XC1 — [ )
XC4 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ] 50 XC4 [ )
XC5 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung o XC5 [ J [ ]
XC6 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ) 63 XC6 [ J [ )
XC7* | Umkehrwelle [ ] XC7 [ ] [
XC26 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ] 80 XC26 [ J [ ]
XC27 | Anderung des Schwenkbereichs und der Schwenkrichtung [ ) XC27 [ J [ )
XC30 | Fluor-Schmierfett [ 100 XC30 [ ] —
+ Diese Spezifizierung ist nicht fir Schwenkantriebe mit

Symbol: C1 Zusatzliche Anschliisse an Gehause (A).

(Ein zusatzlicher Anschluss weist eine
Aluminiumoberflache auf, da er unbearbeitet bleibt.)

(mm)
Gehduse (B)  Baugrosse| Q M N
: 50 |Reus| 21 | 18
] '<> ] 63 Rc 1/8 27 25
a @1@ S Genause(y) B0 |Rel4| 29 | 30
LWJ 100 | Rc1/4 38 38

Geéanderter Schwenkbereich. (Nur fiir einfachen
Drehfliigelantrieb anwendbar.)

Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der
horizontalen Linie (90° unten, von oben nach
rechts.).

Schwenk- 60‘(\W9nkb@,@

ende
o - (mm)
Nt Baugrésse]  Schwenkbereich 6
’ 50
s 63 . . .
) o] 457709077, 1357
Anschluss A Anschluss B\ ——
- — 100
Keilposition
(Schwenkbeginn)

Der Schwenkstart ist an der Keilposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A. (Von der langen Wellenseite)

82
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Symbol: C5 Geanderter Schwenkbereich. (Nur fur einfachen

Drehfligelantrieb anwendbar)
Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der
horizontalen Linie (45° unten, von oben nach rechts).

\(\Q -
XS
{?\ Schwenkende (mm)
q%{ Baugrosse| Schwenkbereich 6
2 50
% T 5 |pEet® o+6° 0+6°
| 63 |45°0,90°0, 135°7¢
Keilposition I.‘\ = e o
Schwenkbeginn) (45) 80 180°7g , 225°7,

Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Keilposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B. (Von der langen Wellenseite)

Symbol: C7

Die Wellen sind vertauscht.

A A
(Gehéyse (B) ﬂ (mm)
EtGehause (A)ﬂ Baugrosse Y X
L[ 1 50 39.5 195
S 63 45 21
80 53.5 235
' 100 56 30

Symbol: C27 Geéanderter  Schwenkbereich  (Nur  fir  doppelten

Drehfliigelantrieb anwendbar)
Schwenkwinkel: 90° Der Schwenk-Ausgangspunkt befinde
sich auf der horizontalen Linie (45° unten, von oben nach

rechts).

) Schwenkende
Keilposition
(Schwenkbeginn)

Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Keilposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A. (Von der langen Wellenseite)

Bestelloptionen Serie CRBl

Geanderter Schwenkbereich (Nur fur einfachen
Drehfliigelantrieb anwendbar)

Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf der
horizontalen Linie (90° unten, von oben nach rechts).

eich 01 "o
W Schwenkende
5 ,,""/ Q‘,‘ Baugrosse| Schwenkbereich 0
Sy |f (AN A
Il ’ 50
kl 63 |
e
R o +8° 0+8° 0+6°
eilposition Val 80 45°"5,90°75, 135°7g
(Schwenkbeginn) (900 ‘
Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Keilposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss B. (Von der langen Wellenseite)
Symbol: C26
Der Schwenk-Ausgangspunkt befindet sich auf de
horizontalen Linie (45° unten, von oben nach rechts).

rei ~
6(\ ypereich o

Geanderter Schwenkbereich einfache

Drehflugelantrieb anwendbar)

(Nur far

fﬁ% (mm)
Sch\;\&enk t\t:"*,: ‘ Baugiisse|  Schwenkbereich 6
50
@ /.i\‘é n\ Keilposition 63 45°*% 90°*%’, 135°*
snschiuss A @Znscﬁ]slszivsv?kbegmn) 18000 180°"", 20504

Der Schwenkstart ist an der Keilposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A. (Von der langen Wellenseite)

Symbol: .
ymbol: C30 Anderung des Standard-Schmierfetts: Fluor-Schmierfett

(Nicht fir Niedriggeschwindigkeits-Spezifikationen.)

O
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Serie CRB2/CRBUZ/CRB1

Schwenkantrieb

Komponenten

Signalgebereinheit und Winkeleinstellung

Serie CRB2/CRBU2 Dpie Signalgebereinheit und die Winkeleinstellungseinheit konnen auf dem Schwenkantrieb mit Drehfligelantrieb montiert werden.

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit
CDRB2BW[I-LIC-]
CDRU2BW -1

Schwenkantrieb mit Winkeleinstellung
CRB2BWUL-CICI-]
CRBU2wWUI-IO-

Signalgebereinheit
—_—

Winkeleinstellung

Flache Anfrésung

\(Keil) B

-

= =
e @E
@ &

Flache Anfrasung (Keil)

# Rundkopfschraube

Nachriistungseinheit Signalgebereinheit Nachristungseinheit Winkeleinstellung

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit und Winkeleinstellung
CcbRrB2BWU-CC-O
CDRBU2wU--]

Y Montageschraube

1

% Verbindungsstiick

Flache Anfrasung

N (Keil) B

D

% Rundkopfschraube

Nachriistungseinheit Signalgebereinheit / Winkeleinstellungseinheit

+ Bei einem Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit und Winkeleinstellung werden letztere im Allgemeinen kombiniert. Artikel Pos., die mit W
markiert sind, sind zusatzliche Anschlussteile (Verbindungsteile) die Artikel Pos., die mit markiert sind, werden nicht verwendet.

* Verwenden Sie eine Einheiten-Bestell-Nr., wenn Sie Verbindungseinheiten gesondert bestellen.
Anm.) Die oben stehenden Abbildungen zeigen die Serie CRB2BW.
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Komponenten Serie CRBZ/CRBUZ/CRB_Z

Signalgebereinheit-Bestell-Nr. Winkeleinstellung Bestell-Nr.
Der Schwenkantrieb kann mit jeder Einheit nachgeriistet werden. Der Schwenkantrieb kann mit jeder Einheit nachgeriistet werden.
Serie Modell Drehfliigelantrieb| Einheit- Bestell-Nr. Serie Modell Drehfliigelantrieb| Einheit-Bestell-Nr.
CDRB2BW10 P611070-1 CRB2BWU10 P611070-3
CDRB2BW15 Einfacher/ P611090-1 CRB2BWU15 Einfacher/ P611090-3
Doppelter i Doppelter _
Serie CRB2 CDRB2BW20 P611070-1 Serie CRB2 CRB2BWU20 P611070-3
CDRB2BW30 P611080-1 CRB2BWU30 P611080-3
Einfacher P612010-1 Einfacher P612010-3
CDRB2BW40 CRB2BWU40
Doppelter P611010-1 Doppelter P611010-3
CDRBU2W10 P611070-1 CRBU2WU10 P611070-3
Direktmontage CDRBU2W15 P611090-1 Direktmontage CRBU2WU15 P611090-3
T Einfacher/ N Einfacher/
yp CDRBU2W?20 Doppelter P611070-1 Typ CRBU2WU20 Doppelter P611070-3
Serie CRBUZ | cDRBU2W30 P611080-1 Serie CRBUZ | crBU2WU30 P611080-3
CDRBU2W40 P612010-1 CRBU2WU40 P612010-3
CDRB1BW50 P411020-1
Serie CRB1 CDRB1BW63 Einfacher/ P411030-1
erne CDRB1BWS0 | Doppelter P411040-1
DRB1BW1 P411050-1 . . .
— CDRB1BW100 : Slgnalgeber Winkeleinstellung Bestell-Nr.
# Eine Signalgebereinheit kann gesondert bestellt werden, falls ein
Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit sich nach erfolgter Lieferung als Der Schwenkantrieb kann mit jeder Einheit nachgeristet werden.
g?t?gzgigngg\rlf :)S:sqeﬁglgé' Der Signalgeber selbst wird nicht mitgeliefert. Serie Modell Drehfligelantrieb| Einheit-Bestell-Nr.
CDRB2BWU10 P611070-4
CDRB2BWU15 Einfacher/ P611090-4 S
pdl Signalgeberblock-Bestell-Nr i CDRB2BWU20 |  Doppelter P611070-4 AN
- Serie CRB2 I prE2BW P611080-4 gD
Signalgebereinheiten sind mit einem rechtsgangigen und einem ¢ U30 - 611080- E o
linksgangigen Signalblock ausgestattet, die zusatzlich oder bei einer CDRB2BWU40 Einfacher P612010-4 Sy
Beschédigung des Signalblocks zum Einsatz kommen. Doppelter P611010-4 E O
Serie Modell Einheit-Bestell-Nr. CDRBU2WU10 P611070-4 g
p—— a
CDRB2BW10, 15 rE_chtsqéng_lg P611070-8 Direktmontage | CDRBU2WU15 Einfacher/ P611090-4
linksgangig| P611070-9 Typ CDRBU2WU20 | popnoiter P611070-4
. rechtsgangi Serie CRBU2 B
Serie CRB2 CDRB2BW?20, 30 - g g_lg P611070-8 CDRBU2WU30 P611080-4
linksgangig CDRBU2WU40 P612010-4

rechtsgangigl P611010-8
linksgangig| P611010-9
rechtsgangig| P611070-8

linksgéngig| P611070-9 Verbindungseinheit-Bestell-Nr.
rechtsgangig

CDRB2BW40

CDRBU2W10, 15

Direktmontage

_Typ CDRBU2W20, 30 linksaanai P611070-8 Eine Verbindungseinheit wird zur Nachriistung des Schwenkantriebs mit
Serie CRBU2 INKSgang'g Winkeleinstellung und einer Signalgebereinheit oder zur Nachristung des
CDRBU2W40 re‘chtsg"ang.lg P611010-8 Schwenkantriebs mit Winkeleinstellers mit einer Signalgebereinheit verwendet.
linksgéngig| P611010-9
rechtsgangig] P411020-8 Serie Modell Drehfliigelantrieb| Einheit-Bestell-Nr.
Seric CRBL CDRB1BWS0 inksgangig| P411020-9 CDRB2BWU10 P211070-10
rechtsgangigl P411040-8 CDRB2BWU15 Einfacher/ P211090-10
CDRB1BW63, 80, 100 17 coangig| P411040-9 Serie CRB2 | CDRB2BWU20|  poppelter P211060-10
+ Ein elektronischer Signalgeber fir die Baugrossen 10 und15 bedarf CDRB2BWU30 P211080-10
keines Signalgeberblocks, deswegen lautet die Einheiten-Bestell-Nr. CDRB2BWU40 P211010-10
P611070-13. CDRBU2WU10 P211070-10
Direktmontage | CDORBU2WU15 ) P211090-10
Typ CDRBU2WU20 'é'g;%gl‘gr’ P211060-10
Serie CRBUZ [ cpRBU2WU30 P211080-10
CDRBU2WU40 P211010-10

SMC 8
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Serie CRBZ2/CRBUZ

Installation der Winkeleinstellung

Technische Daten

Empfohlenes Anzugsdrehmoment fiir Halte-Anschlagsblock

Einfacher Drehflligelantrieb

Modell Anzugsdrehmoment N-m

Modell Schwenkeinstellungsbereich|Elast. Dampfscheiben
CRB2BWU10, CRBU2WU10 0 bis 230°
CRB2BWU15, CRBU2WU15
CRB2BWU20, CRBU2WU20 0 bis 240° Ja
CRB2BWU30, CRBU2WU30
CRB2BWU40, CRBU2WU40 0 bis 230°

CRB2BWU10, CRBU2WU10

CRB2BWU15, CRBU2WU15 1.0bis 1.2
CRB2BWU20, CRBU2WU20 2.5bis 2.9
CRB2BWU30, CRBU2WU30 .

3.4 bis 3.9

CRB2BWU40, CRBU2WU40

Anm.) « Verwenden Sie einen Schwenkantrieb fur 270°.
« Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.

« Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifizierungen
des Schwenkantriebs.

Doppelter Drehflugelantrieb
Modell
CRB2BWU10, CRBU2WU10
CRB2BWU15, CRBU2WU15
CRB2BWU20, CRBU2WU20
CRB2BWU30, CRBU2WU30
CRB2BWU40, CRBU2WU40
Anm.) » Da der max. Winkel des Schwenkeinstellbereichs durch die
Schwenkwinkel bei Verwendung eines Schwenkantriebs fur 90°
eingeschrankt wird, beachten Sie dies bitte bei der Bestellung.

Der Schwenkantrieb fur 90° sollte dazu verwendet werden, den
85°-Winkel oder einen kleineren Winkel als Richtwert zu
verwenden.

« Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.
« Die zuléssige kinetische Energie entspricht den Spezifizierungen
des Schwenkantriebs.
Schwenkwinkel-Einstellungsmethode

Schwenkeinstellungsbereich[Elast. Dampfscheiben

0 bis 90° Ja

Anm.) Der Anschlagblock wird fiir die Zeit des Transports angezogen.
Der Winkel wird vor dem Transport nicht eingestellt.

Ausgangswelle mit abgefl. Welle
(Keil wird fiir BaugroRe 40 verwendet)

i Anschluss A L Anschluss B
s

Schwenk
antrieb

ml m@%w@m

Winkel
einstellung

— f

A A

Kappe

Weitere Betriebsmethoden

Ziehen Sie die in der unteren Abbildungen gezeigte Kunststoffkappe ab, schieben
Sie den Anschlagblock auf die Langnut und lassen Sie ihn in der geeigneten Position
einrasten, um die Schwenkwinkel und die Schwenkposition einzustellen. Die
Uiberstehenden vier Anfrasungen fiir den Schliissel auf der rotierenden
Ausgangswelle erlauben eine manuelle Betétigung und passendes Positionieren.
(Siehe die Beispiele zur Einstellung von Schwenkwinkel auf der nachsten Seite.)

Langnut

4 Anfrasungen
fur Schlissel

Langnut

Schnitt A-A
(Einfacher Drehflugelantrieb)(Doppelter Drehfliigelantrieb)

Schnitt A-A

Anm.) Bei der Baugrosse 40 ist jeder Anschlagsblock mit
2 Halteschrauben ausgerustet.

86
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Obwohl bei Standardausfuhrungen ein Anschlagblock fiir jede Langnut
montiert wird (siehe Abbildung unten), kdnnen 2 Anschlagblécke auf einer
Langnut montiert werden.

Winkeleinstellbereich bei 2 Anschlagblécken auf einer einzigen Langnut:

Baugrossen: 10, 40 .........ccccee..e. 50°
Baugrdssen: 15, 20, 30 ............. 60°

Werden 2 Anschlagblécke auf einer einzigen Langnut montiert (siehe
<Abb. b>), kann der Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher
Anfrasung (Keil) zwischen 50° oder 60° links von Anschluss A und B
gesetzt werden (siehe <Abb. a>), indem die Anschlagblocke (A) und (B)
bewegt werden. (Werden 2 Anschlagblécke auf der anderen Nut montiert,
kann der Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher Anfrasung (Keil)
zwischen 50° oder 60° rechts von Anschluss A und B gesetzt werden, was
genau das Gegenteil von <Abb. a> ist.)

Flache Anfrasung

Anschluss B

Anschluss A

<Abb. a>
Anschluss A Anschluss B
T ¥ -
Anschlaghalter |

Anschlagblock (A) Anschlagblock (B)

<Abb. b>



Installation der Winkeleinstellung Serie CRBZ/CRB U2

Beispiele fur die Schwenkeinstellung

SIS JI[EIMM Der Anschlagring wird auf der Standardposition montiert.

(Ein Schwenkantrieb mit einem Schwenkwinkel von 270° wird
verwendet.)

Flache Anfrésung

Schwenkbereich fiir Block (D)
Max. 115° (Baugrdssen: 10, 40)
Max. 120° (Baugrdssen: 15, 20, 30)

Nullpunkt

Schwenkbereich fir Block (C)

Max. 115° (Baugrossen: 10, 40)
Max. 120° (Baugrdssen: 15, 20, 3

Schwenkende (D Schwenkende 2

Anschluss A Anschluss B

<Abb. 1-1>

Im Uhrzeigersinn

Anschluss B

-~ Der schraffierte Bereich stellt einer|
/ Anschlaghalter dar.

Anschluss A
Block (C) \/ ™|
T

@IS/
]
e

S~ e
Gegen den Uhrzeigersinn

<Abb. 1-2>
Den Block (D) in Abb. 1-2 feststellen und (C) im Uhrzeigersinn drehen, damit die
Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 1-1) vom Nullpunkt zum Schwenkende 1
schwenken kann. Wenn der Block (C) festgestellt ist und Block (D) gegen den
Uhrzeigersinn bewegt wird, schwenkt die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 1-1)
vom Nullpunkt zum Schwenkende @ . Der maximale Schwenkbereich der Welle
mit flacher Anfrasung betréagt bei den
BaugréRen 10, 40: bis 230°Baugrdssen 15, 20, 30: bis 240°
(Die Abb. 1-2 zeigt einen Schwenkwinkel von 0°.)

Standardposition (Abb. 1-2 in Beispiel 1), also wie in Abb. 4-2
des Beispiels Nr. 4, montiert.

Schwenkende @

Schwenkbereich fur
Block (C) = 30°

Schwenkende (1
Anschluss B

Anschluss /-\(450)
<Abb. 3-1>

Anschluss A M Uhrzeigersinn Anschluss B

Y Block (D)

Block (C)

S~ -
Gegen den Uhrzeigersinn
<Abb. 3-2>

Den Block (C) in Abb. 3-2 feststellen und (D) gegen den Uhrzeigersinn drehen,
damit die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 3-1) vom Schwenkende (D zum
Schwenkende @ schwenken kann. Da jedoch der innere Anschlag mit dem
Drehfliigel am Schwenkende (D in Kontakt kommt, achten Sie beim Einstellen
darauf, dass der Anschlaghalter am Block (C) stoppt. Die Schwenkendeseite (1D
kann innerhalb 30° durch Drehen des Blocks (C) gegen den Uhrzeigersinn

RETSYJ[SIWAl Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn um 120° von  der

SISTOJEIY Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn 120° von der  [WSISIJOJIEIRZ Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn® 120% gegeniiber der
Standardposition (Abb. 1-2 in Beispiel 1), also wie in Abb. 3-2

des Beispiels Nr. 3 montiert.
(270°)

eingestellt werden.

Standardposition (siehe Abb. 1-2 in Beispiel Nr. 1) montiert.
Schwenkbereich fir Block (C) = 135°

Schwenkende
® Schwenkende @

Schwenkende 3

Schwenkbereich fur
Block (C) = 90°

Schwenkende
Anschluss B

<)Abb. 2-1>

Anschluss A ImUhrzeigersinn -~ Anschluss B

Block (C)

Block (D)

Gegen den Uhrzeigersinn
<Abb. 2-2>

Der maximale Schwenkbereich der Welle mit flacher Anfrasung in Abb. 2-2, vom
Schwenkende (D bis zum Schwenkende @ betragt 195°. Der Schwenkbereich
verringert sich auf den Bereich zwischen Schwenkende @ und ®(siehe Abb. 2-1),
wenn der Block (C) in Abb. 2-2 im Uhrzeigersinn bewegt wird und wenn gleichzeitig
der Block (D) gegen den Uhrzeigersinn bewegt wird, verringert sich der
Schwenkbereich auf den Bereich zwischen Schwenkende (Dund @), Da jedoch der
innere Anschlag mit dem Drehfliigel am Schwenkende  (ABD. 2-1) in Kontakt kommt,
achten Sie beim Einstellen darauf, dass der Anschlaghalter an Block (D) stoppt.

Schwenkbereich fiir
Block (C) = 90°

Flache

Anfrasung

Anschluss A (450)
<Abb. 4-1>

Schwenkende @

Schwenkende 1
Anschluss B

Anschluss A Im Uhrzeigersinn Anschluss B

Anschlagring

Block (C)

Gegen den Uhrzeigersinn
<Abb. 4-2>

Der maximale Schwenkbereich der Welle mit flacher Anfrasung betragt 270° von
Schwenkende (1) bis zum Schwenkende (2), wenn ein Antrieb fir 270° verwendet wird, wen
das Schwenkende (1) (Abb. 4-1) mit dem inneren Anschlag gestoppt wird und wenn das
Schwenkende (@ durch Verwenden des Blocks (C) eingestellt wird. Der Schwenkwinkel kan
innerhalb 90° vom Schwenkende (2 eingestellt werden. Beachten Sie, dass Block (C) nich
bewegt werden und nicht auf 90° gegen den Uhrzeigersinn von seiner Position aus (Abb. 4-2
gesetzt werden kann, da der innere Anschlag mit dem Drehfliigel in Kontakt kommt.

Anm. 1) Die Montage des Anschlagrings, die in den Beispielen 2, 3 und 4 gezeigt wird, gilt nicht fur Baugrosse 10.

Anm. 2) @ bezeichnet in den oben stehenden Abbildungen die Position des Anschlagringelements.

Anm. 3) Wahlen Sie den giinstigen Schwenkwinkel des Schwenkantriebs, nachdem Sie sich tiber die "Installation der Winkeleinstellung" gut informiert haben.

Anm. 4) Bei der Baugrosse 40 ist jeder Block mit 2 Halteschrauben ausgerustet.

ZSNC
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serie CORB2/CDRBUZ/CRB1
Schwenkantrieb mit Signalgeber

Verwendbare Signalgeber

Verwendbare Serien Signalgeber-Ausfiihrung Elektrischer Eingang
D-90, D-90A )
Reed Eingegossene Kabel, 2-Draht
D-97, D-93A
CDRB2BWIO, 15 D-S99, D-S99V* Eing. Kabel, 3-Draht (NPN)
CDRBU2W10, 15 Elektronischer -
Signalgeber] D-S9P, D-SOPV* Eing. Kabel, 3-Draht (PNP)
D-T99, D-T99V Eingegossene Kabel 2-Draht
D-R73 Eingegossene Kabel 2-Draht
CDRB2BW?20, 30, 40 Reed D-R80 Stecker 2-Draht
CDRBU2W20, 30, 40 . D-S79* Eing. Kabel, 3-Draht (NPN)
CRB1BWS50, 63, 80, 100 [Elektronischer o o, Eing. Kabel, 3-Draht (PNP)
Signalgeber|
D-T79 Eing. Kabel/2-Draht, Stecker/2-Draht

Schwenk- und Antriebsbereich

= Betriebsbereich: 6m
Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber auf Grund der
Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (EIN), und der Position, in der sich der
Signalgeber ausschaltet (AUS), da der Magnet sich in dieselbe Richtung bewegt.

* Hysteresebereich: 6d
Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber auf Grund der
Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (EIN), und der Position, in der sich der
Signalgeber ausschaltet (AUS), da der Magnet sich in die entgegengesetzte Richtung bewegt.

Schwenkbereich: 6m
Signalgeber @

AUS

Betriebsbereich: EIN

Signalgeber-Wirkungsbereich: 6d

@(AUS)

— V= Magnet
\
Modell Betriebsbereich: 6m Signalgeber-Wirkungsbereich: 6d

CDRB2BW10, 15 110°
CDRBU2W10, 15 10°
CDRB2BW20, 30 .
CDRBU2W20, 30 %0

CDRB2BW40

CDRBU2WA40 52° 8°

CDRB1BW50

CDRB1BWS&63 bis 100 38° 7°

Signalgeber-Schaltposition

#* Um die Schaltposition zu verstellen, l6sen Sie leicht die Befestigungsschraube, bewegen den
Schalter an die gewiinschte Position und ziehen die Befestigungsschraube erneut an. Uberschreiten
Sie beim Festziehen der Schraube nicht das Anzugsdrehmoment von ca. 0,49 N,-da hierdurch der
Signalgeber beschéadigt werden konnte und nicht korrekt positioniert wiirde.

Einstellschraube le

"

® &

I

I

® @17l
C— ) = —
CDRB2BW10, 15 CDRB2BW?20 bis 40
CDRBU2W10, 15 CDRBU2W?20 bis 30

CDRB1BWS50 bis 100

O
2



Einstellung des Signalgebers

Serie CDORB2/CDRBUZ/CRB1

Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher Anfrasung (Keil nur fiir Baugrésse 40 ) und Montageposition
fur Signalgeber
Baugrossen: 10, 15, 20, 30, 40

ES

*

*

Einfacher Drehflligelantrieb

Die durchgezogenen Kurven geben den
Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher
Anfrasung (Keil) an. Wenn die flache Anfrasung
(Keil) zum Schwenkende (1)  zeigt, ist der
Signalgeber fiir das Schwenkende (D in Betrieb,
und wenn die flache Anfrasung (Keil) zum
Schwenkende @ zeigt, ist der Signalgeber fiir das
Schwenkende @ in Betrieb.

Die unterbrochenen Kurven zeigen den
Schwenkbereich des eingebauten Magnets an. Der
Schwenkbereich des Signalgebers kann entweder
durch eine Bewegung im Uhrzeigersinn in Richtung
Schwenkende (D , oder durch eine Bewegung
entgegen des Uhrzeigersinns in Richtung
Schwenkende @ verringert werden. Der Signalgeber
in den oben stehenden Abbildungen befindet sich in
der optimalen Schaltposition.

Jede Signalgebereinheit ist mit einem
rechtsgangigen und einem linksgéngigen
Signalgeber ausgestattet.

Schwenkwinkel: 90°

(CDRB2BW10 bis 40)

Signalgeber

(CDRBU2W10 bis 40)

Anschluss B _I_EEIl Anschluss A Anschluss B .J_Ul Anschluss A
RORCM |

1

Schwenkwinkel: 180°

\ Schwenkantrieb A

eine flache Anfrasung
an der Ausgangswell

Sgnalgeber in Bichtung
Schwenkenda(1)

O
3

Schwenkwinkel: 270°

Sigralgetar in Richung
2 Schwenkenda ()
270

89
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Serie CORB2/CDRBUZ/CRB1

Einstellung des Signalgebers

Schwenkbereich des Ausgangskeils (Keilnut) und Montageposition fur Signalgeber
Baugrossen: 50, 63, 80, 100

Einfacher Drehfligelantrieb

Richtungsanzeige des
Magnets (»)

Magnet ‘ﬂ- N
(an den Magnethalter Ak ;

angegossen) Anschluss B @_ ‘,.

I A
| 4 flache Anfrasungen §q i/ =
der Rotationsachse \ PV ==

=h 4@+

i P

Signalgeber

Anschluss A
Innensechskantschraube —
(M4)

\
Ausgangswellen-Keil 1
(Keilnut) | :lrl \ Schwenkantrieb

# Die durchgezogenen Kurven geben den Schwenkbereich des
Ausgangskeils (Keilnut) an. Wenn der Keil zum
Schwenkende (O zeigt, ist der Signalgeber fur das
Schwenkende (1) in Betrieb, und wenn der Keil zum Gummikappg‘
Schwenkende (2 zeigt, ist der Signalgeber fiur das
Schwenkende @ in Betrieb.

Die unterbrochenen Kurven zeigen den Schwenkbereich des
eingebauten Magnets an. Der Schwenkbereich des
Signalgebers kann entweder durch eine Bewegung im
Uhrzeigersinn in Richtung Schwenkende (D, oder durch eine
Bewegung entgegen des Uhrzeigersinns in Richtung
Schwenkende (2) verringert werden. Der Signalgeber in den
oben stehenden Abbildungen befindet sich in der optimalen
Schaltposition.

Jede Signalgebereinheit ist mit einem rechtsgéangigen und
einem linksgéngigen Signalgeber ausgestattet.

Die Position des Magnets kann durch einen praktischen »
Hinweis festgestellt werden, indem die Gummikappe beim
Einstellen der Signalgeber-Position entfernt wird.

+ Da vier Anfrasungen in die Rotationsachse eingearbeitet sind,
kann die Position des Magnets in 90°-Intervallen nachgestellt

*

Anschluss B

*

*

werden.
Schwenkwinkel: 90° Schwenkwinkel: 180° Schwenkwinkel: 270°
o oo Schwenkende (1) e () it ik

Signalgeber in Richiung

Signalgeber in Richiung

1

>0 ZSVC



Serie CRB _
Technische Daten der Signalgeber

Technische Daten Signalgeber

Typ Reed-Schalter Elektronischer Signalgeber
Kriechstrom ohne 3-adrig 100uA max.; 2-adrig: max. 0.8mA
Ansprechzeit 1.2ms max. 1ms
Schockbesténdigkeit 300m/s? 1.000m/s?
Isolationswiderstand min. 50MQ bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Geh&use)

T .
P S (zwischen Aﬁss?:gméscli;nt;gl u)nd Gehause) (zwischen Anls?:ﬂ?u\é':l((:a([)nellnﬁnd Gehause)
Umgebungstemperatur —10° bis 60°C
Schutzart IEC529 Standard IP67, JIS C0920, wasserfest

#1) Elektrischer Eingang: Ausfilhrung mit Stecker (R73C, R80C) und D-9, D-9LJA, D-A9, und D-A90V = 1000VAC / min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

Anschlusskabellangen Kontaktschutzboxen: CD-P11, CD-P12

Bestellangabe fiuir das Anschlusskabel <Verwendbare Signalgeber>

(Beispiel) D_9OA D—R73((;), D-R80(C), D-9 und D-90JA sind nicht mit integrierter
Funkenl6schung ausgestattet.
In jedem der folgenden Falle sollte eine Kontaktschutzbox verwendet

Lastseite: 0.5m

Anschlusskabelldnge werden, andernfalls kann dadurch die Lebensdauer der Signalgeber
Nil 0.5m beeintréchtigt werden. (Sie kénnen sich im permanenten EIN-Zustand
L 3m befinden.):
z 5m 1. Bei der Betriebslast handelt es sich um eine induktive Last.
N* ohne 2. Kabellange zur Last tber 5m.
* Nur verwendbar fur 3. Betriebsspannung 100VAC oder 200VAC.
Schalter- Stecker D- ; Q
i Technische Daten |5
Anm.) Anschlusskabellange: Z (5m) Verwendbare Signalgeber . ECSIEIH LI el %S
Reed: D-90, D-97, D-90A, D-93A, D-R73C, D-R80C Betriebsspannung 100VAC 200VAC 24VDC £m
Elektronischer Signalgeber: Alle Modelle werden auf Anfrage Max. Strom 25mA 12.5mA 50mA g e
angefertigt. # Anschlusskabellange — Signalgeberseite: 0.5m % @)
(a)

Bestell-Nr. fir Anschlusskabel mit Stecker
(nur fr Steckertyp verwendbar)

Modell Anschlusskabelléange
D-LCO05 0.5m
D-LC30 3m
D-LC50 5m
Schaltschema
CD-P11 0—1:;"_‘_—]—0 AUS braun (rot)
| |Drossel-
Funkenlgschung ; | spule | ~
O—ET_:—OAUS blau (schwarz)
CD-P12 e e AUS(+)

T
_ 1.Drossel-, braun (rot)
Zener-Dioden 1_|_ SPUle |
! 1
— AUS()

—
blau (schwarz)

Die Farben der Anschlusskabel in ( ) entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

Abmessungen

s

15.5

—_— e

WITCH

Kontaktschutzbox: Anschluss

Verbinden Sie fir den Anschluss eines Signalgebers an eine
Kontaktschutzbox das Kabel der Kontaktschutzbox mit der Markierung
SWITCH mit dem Signalgeberkabel.

Der Signalgeber muss mdglichst nahe bei der Kontaktschutzbox montiert
werden. Dabei darf das Anschlusskabel hochstens 1 Meter lang sein.

SVC

O



Reed-Schalter: pirektmontage-Typ
D-90, D-97

Eingegossene Kabel

Anschlusskabel: Parallelkabel

Schaltschema
Die Farben der Anschlusskabel in ( ) entsprechen
denen der IEC-Standardisierung.

CD-P12 o AUS(?)

o : AUSE) | T :

8 — © 1 Kontakt- 0 AUS(2)
s i schutz-+ praun [rof]
:"3 . ' box :

U : o~
VD ' + CD-P11

o H H H

AUS(-)
blau [schwarz]

....... i schwarze:._____.___\ blau[schwarz]
Linie
Kontaktschutzbox
CD-P12
T H " Drosselspile
'z : L o AUS(H)
E El ! : 1 braun [rot]
et : H -
Y ! H !
=3 ! H
' 9 H ' H
1o H '
4 : :
i LED_T Widerstand schwarzé, _________ ;

Linie

Anm.) In jedem der folgenden Félle sollte eine
Kontaktschutzbox verwendet werden, da
ansonsten die Lebensdauer der Signalgeber
beeintréachtigt werden kann. (Siehe S. 91 fir
Details tiber Kontaktschutzboxen):

1. Induktive Last.
2. Kabellange zur Last tber 5m.

92

Technische Daten

D-90 (ohne Betriebsanzeige)

Signalgebermodell.

D-90

Anwendung Relais, IC-Steuerung, SPS
Betriebsspannung SVSE 12VS€ 24V Sg
Max. Strom 50mA

Interner Widerstand

1Q max. (inkl. Anschlusskabellange von 3m)

D-97 (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-97
Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 24VDC
Arbeitsstrombereich 5 bis 40mA
Interner Spannungsabfall 2.4V max.

» Anschlusskabel — Paralleles Vinylkabel: 0.5m, 0.2mm?2 x 2 Schlauche [braun, blau (rot, schwarz)]

Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellange auf Seite 91.

Abmessungen
D-90
< —
014 oL
—-.Eﬁ-
A optimale Schaltposition
23
D-97
10 schwarze Linie zur

11

negativen Polaritatsanzeige

/

optimale Schaltposition

29

Betriebsanzeige

O
-
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Reed-Schalter: birektmontage-Typ
D-90A, D-93A

Technische Daten

Eingegossene Kabel D-90A (ohne Betriebsanzeige
Anschlusskabel: Hochleistungskabel Signalgebermodell D-90A

Anwendung Relais, IC-Steuerung, SPS
Betriebsspannung SVSg 12Vég 24Vég 100Vég
Max. Strom 50mA 20mA
Interner Widerstand 1Q max. (inkl. Anschlusskabellange von 3m)

D-93A (mit Betriebsanzeige)
Signalgebermodell D-93A
Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 24VDC 100VAC
Arbeitsstrombereich 5 bis 40mA 5 bis 20mA
Interner Spannungsabfall 2.4V max.
Betriebsanzeige EIN: rote LED

« Anschlusskabel — Olbestandiges Vinylkabel: 0.5m, 0.2mm?2 x 2 Schlduche [braun, blau (rot, schwarz)]

Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellénge auf Seite 91.

Schaltschema
Die Farben der Anschlusskabel in ( ) entsprechen
denen der IEC-Standardisierung. Ab messun 9 en
D-90A D-90A 2
p e
vy FRoniakt o ause) < o
Em O raun o N | s B | e
(N L GI: I —— S E—k - =5 {B’ s
'3 ' i CD-P11 | IS 0 d
. | CD-P12 §'°/;|US([:)h : % @)
Mee e e . L au |schwarz)
8 =
optimale Schaltposition =
23
D-93A
pTTTTTTmTmT T :braun [t
5 00 Kontake —o AUS(+)
lE : : schutz- 1 braun [rot]
E(% : : box :
2 : Ceppip | ~ D-93A
:§ : E CD-P11 E - 10 28
! / : . CD-P12 0 AUS(-) <
i._LED T Widerstand blau +_________! blau [schwarz] -3
[schwarz] Q
\

LT — — -+= °
Anm.) In jedem der folgenden Falle sollte eine G: [ Y

Kontaktschutzbox verwendet werden, da ansonsten
die Lebensdauer der Signalgeber beeintrachtigt
werden kann. (Siehe S. 91 fir Details uber

Kontaktschutzboxen): 8

L. Induktive Last. = optimale Schaltposition
2. Kabelléange zur Last tber 5m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100VAC. 29

Betriebsanzeige

SMC 93
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Reed-Schalter: birektmontage-Typ
D-R73, D-R80

Eingegossene Kabel

Elektrische Eingangsrichtung: axial

D-0002 D-0O0001
- o
=i Hre
linksgéngig rechtsgangig
Schaltschema

Die Farben der Anschlusskabel in ( ) entsprechen
denen der IEC-Standardisierung.

D-R731, D-R732

i Kontakt-
+ schutz-
! box

—o AUS(+)
braun [rot]

! cD-P11
| cDP12

'
'
'
H ~
'
'

"Reed-Schaiter

—OAUS(-)
blau [schwarz]

| Kontakt- g AUS(s)

i schutz- ¥

H b t
! box : raun [rot]
¢ CD-P11

o AUS(%)

blau [schwarz]

~

"Reed-Schalte

94

Technische Daten

D-R730] (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell

D-R731, D-R732

Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 100VAC 24VDC
Max. Strom ! .

und Strombereich 5 bis 20mA 5 bis 40mA

Kontaktschutz-Schaltkreis

Nicht erhaltlich

Interner Spannungsabfall

max. 2.4V

Betriebsanzeige

EIN: rote LED

D-R800L] (ohne Betriebsanzeige)

Signalgebermodell

D-R801, D-R802

Anwendung Relais, IC-Steuerung, SPS
Betriebsspannung max. 24V AS 48V 56 100V 52
qu? é( .SSt:roonr]n bereich 50mA 40mA 20mA
Kontaktschutz-Schaltkreis Nicht erhéltlich
Interner Spannungsabfall 0
Betriebsanzeige ohne

« Anschlusskabel — Olbestandiges Vinylkabel: 0.5m, 0.2mm?2 x 2 Schlduche [braun, blau (rot, schwarz)]

Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellénge auf Seite 91.

Abmessungen

D-R731: rechtsgangig

D-R732: linksgangig

O
:

optimale Schaltposition




Reed-Schalter: pirektmontage-Typ
D-R73LIC, D-R80LIC

Stecker
Elektrische Eingangsrichtung: axial

D-OO0CC D-00O00C
|
S
linksgéngig rechtsgangig
Schaltschema

Die Farben der Anschlusskabel in () entsprechen
denen der IEC-Standardisierung.

D-R731C, D-R732C

| Kontakt- ;—OAUS +)
+ schutz-

. 1 braun [rot]

' 8 1 box H

g ! H

o ' ~

'3 1 CD-P11

=t : '

18 i CD-P12  Loaus (-)
e Le-oo-----! Dlau[schwarz]

[schwarz]

D-R801C, D-R802C

| Kontak-t 1 a (g ®

i schutz- braun [_rot]
1 box :
| CD-P11 |
g 0 AUS (5)
L-220h75--0 blau [schwarz]

~

! Reed-Schalter

Technische Daten

D-R73LIC (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell

D-R731C, D-R732C

Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 24vDC
Arbeitsstrombereich 5 bis 40mA
Kontaktschutz-Schaltkreis Nicht erhaltlich
Interner Spannungsabfall max. 2.4V
Betriebsanzeige EIN: rote LED

D-R80LIC (ohne Betriebsanzeige)

Signalgebermodell

D-R801C, D-R802C

Anwendung Relais, SPS
Betriebsspannung 24VEE max.
Arbeitsstrombereich 50mA
Kontaktschutz-Schaltkreise Nicht erhaltlich
Interner Spannungsabfall 0
Betriebsanzeige ohne

« Anschlusskabel — Olbestandiges Vinylkabel: 0.5m, #3.4, 0.2mm? x 2 Schlduche [braun, blau (rot, schwarz)]

Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellange auf Seite 91.

Abmessungen

D-R731C: rechtsgangig

27.3 6.7

w]:'}_g B==5 :’“
2l

o
010 |

-

325

D-R801C: rechtsgangig

O
S

D-R732C: linksgangig
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Elektronische Signalgeber: pirektmontage-Typ
D-S99(V), D-S9P(V), D-T99(V)

Technische Daten

D-S99(V), D-S9P(V), D-T99(V) (mit Betriebsanzeige)

2-adrig Signalaebermodell D-S991 | D-S99V1 | D-S9P1 | D-S9PV1 | D-T991 | D-T99V1
_ gnalg D-S992 | D-S99Vv2 | D-S9P2 | D-S9PV2 | D-T992 | D-T99V2
3-adrid Elektrische Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-adrig 2-adrid
Ausgangsart NPN [ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Spannungsversorgung 5, 12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) —
D-T99 Stromaufnahme 10mA max. —
Betriebsspannung 28VDC max. — 24VDC (10 bis 28VDC)
D-S99 Arbeitsstrom 40mA max. max. 80mA 5 bis 40mA
D-S9P 1.5V max,
Interner Spannungsabfall (0.8V maximal bei 0.8V max. 4V max.
10mA Arbeitsstrom)
Kriechstrom 100uA max. bei 24VDC max. 0.8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED
D_Dggl D_Dggz « Anschlusskabel — Olbesténdiges Vinylkabel: 0, 5m 3.4, 0.2mm2 x 3 Schlduche [braun, schwarz, blau (rot, weiR,
schwarz)] 0.2mm?2 x 2 Schlauche [braun, blau (rot, schwarz)]
5' | Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellange auf Seite 91.
Cg i
=9 & o Abmessungen
-
D-S991.: rechtsgéangig D-S992: linksgangig
D-S9P1.: D-S9P2:
_ . — 2 g 2_ 45 2
rechtsgéngig linksgéngig af éﬁ - (g -
<& |§@}D \& > Eﬂ
D-0Joovl  D-[199v2 L _{?é}a/- lorg\| pu1s e
s i 03.4 Befestigyngs- ! 24 /500(3000)
/~ bohrung [ws _ I
i B 1
| | i/ pee= I
rechtsgang linksgangi 175 Q K _4@5'33-5{‘;
gangg 99 24 500(3000) — -
b 15 | 034 Ee:esﬁgurgs-
Interner Schaltkreis Signalgeber . - AT -
Die Farben der Anschlusskabel in () entsprechen D-TO9L: rechtsgangig D-T992: linksgéngig
denen der IEC-Standardisierung. o 22 gl o
Wi ek |
D-S99(V)1, D-S99(V)2 BT & T
V)1, B-S99(V)2 AL a2 e

o L
: - 125 2| B Loy Chi =
: —obC () ey i"’-?‘\/ 03.4 Belestigungsbotrung 9 || /4= 15
: ! braun [Rot] e S 24 ,"?0{30003
: [ i __,.-;Lf-_.—; + : 175 |
s s |

=5 AUS @ 3 51§
E % schwarz [weil3] 175 S : @ b lgl
£% — 24 || 500(3000) @ ‘\_;LIL.-‘ =S
= \ s3.4Betesiourgs-
E : DC () hahsuna
R T SR S ' blau [schwarz] D-S99V1: rechtsgangig D-S99V2: linksgéangig

D-S9PV1:

: —oDC (+)
braun [rot]

03.4 Befestigungs-
AUS bohrung

schwarz [weif3]

Hauptschaltkreis

des Signalgebers|

: “—oDC ()
--------------------------- ' blau [schwarz]

: 0 AUS (+)
H ' braun [rot]

Hauptschaltkreis
des Signalgebers

o=

©3.4 Beleslgungs-
bohrung

OAUS (—)
blau [schwarz]
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Elektronische Signalgeber: pirektmontage-Typ
D-S79, D-S7P, D-T79(C)

Technische Daten

Eingegossene Kabel, Stecker
Elektrische Eingangsrichtung: axial

D-S79, D-S7P, D-T79 (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-S791, D-S792 | D-S7P1,D-S7P2 | D-T791, D-T792, D-T791C, D-T792C
Anschlussart 3-adrig 2-adrid
Ausgangsart NPN ‘ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Spannungsversorgung |5, 12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) —
Stromaufnahme 10mA max. —_
Betriebsspannung 28VDC max. — 24VDC (10 bis 28VDC)
Arbeitsstrom 40mA max. | 80mA max. 5 bis 40mA
Interner 1.5V max.
Spannungsabfall fgﬁxmﬁ'ﬂfﬁfﬁ) 0.8V max. 4V max.
Kriechstrom 100uA max. bei 24VDC max. 0.8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED
« Anschlusskabel — Olbesténdiges Vinylkabel, 0.5m, g3.4, 0.2mm?2 x 3 Schlauche [braun, schwarz, blau (rot, weil,

schwarz)] 0.2mm2 x 2 Schlauche [Braun, Blau (Rot, Schwarz)]
Anm.) Siehe allgemeine Technische Daten Signalgeber und Anschlusskabellange auf Seite 91.

D002 D01 Abmessungen
D-S791: rechtsgangig D-S792: linksgangig
1 1 D-S7P1: D-S7P2:
o
3 {__ é 255 15 < ey
: . i i - 3 o
irkepanga mais ‘—__q H}:i 218l L_osmz] g2
— : 500 (3000) a.s! ] - %g
Interner Schaltkreis Signalgeber 8 2etmals Sehalposion EG
Die Farben der Anschlusskabel In () s - é
entsprechen denen der IEC-Standardisierung. AR Seneteoston 1.;[ 500 (3000) (&)
85 =
D-S791, D-S792 —
’ 16/50 | - E—E}BE-
S S T 255 15 o -
E braun [rot]
% %’ ; AUS
g2 P sotwarz [weif] D-T791: rechtsgangig D-T792: linksgangig

: A 255 15
: : P - 3
H H | °
i—oDC(-) 205 E]g! | o179z |
--------------------------- ' blau [schwarz] | £ a5

‘ optimale Schaltposition

DC(+)
braun [rot]

T AUS
! schwarz [weil3]

Hauptschaltkreis

des Signalgebers

D-T791C: rechtsgangig

—oDC(-)

e 4 blau [schwarz] 27.3 6.7
e - —3 )
D-T791(C), D-T792(C) - - ;}r
'------I—K-"""""""""-E 0 AUS(t) 8
' braun [rot]
H optimale Schaltposition 8 _
£ : , N
iz S 325 [1_: 1.
2g H L —1
L ; - — ;;f’ e
| : 223 167]2] %

OAUS(—)
blau [schwarz]




I serie CRB2/CRBUZ2/CRB1

Modellauswahl

Auswahlverfahren Auswahlbeispiel

Einsatzbedingungen

« vorausgewahltes Modell
« Betriebsdruck
« Lastarten:
Ts (N'm)
Tf (N-m)
Ta (N'm)
 Lastkonfiguration
« Schwenkzeit t (s)
« Schwenkwinkel
* Bewegte Masse (kg)

* Abstand Schwenkwinkelachse -
und Lastschwerpunkt H (mm)

Antriebsdrenmoment

Schwenkantrieb: CRB2BW30-90S; Druck: 0.5MPa
Einbaulage: Vertikal, Belastungsart: zentrische Last Ta
Lastkonfiguration: 60mm x 40mm (rechteckige Platte)
Schwenkzeit (t): 0.3s; Schwenkwinkel (6): 90°

Bewegte Masse (m): 0.15kg

Abstand Schwenkwinkelachse - Lastschwerpunkt (H): 30mm

Bestimmen Sie die
Betriebsbedingungen.

effektives Drehmoment = Ts

dem erforderlichen Drehmoment entspricht.
+ Statische Last: Ts effektives Drehmoment = 10-Ta

effektives Drehmoment

+ Exzentrische Last: Tf

Bestimmen Sie die Belastungsart wie nachstehend
angegeben, und wahlen Sie einen Antrieb, der
+ Zentrische Last: Ta

effektives Drehmoment = (3 bis 5)-Tf

Zentrische Last
10xTa=10x I x @ = 10 x 0.0002 x /0.3
= 0.07N-m < Effektives Drehmoment OK
Anm.) "T" steht fur &), den Wert fiir das Tragheitsmoment.
(1.) = Zt—ze ((0: Winkelbeschleunigung)

@ Schwenkzeit
Uberpriifen Sie, ob sich die Modell S%M?Q‘gﬁgﬁ&g?ﬁfﬁ'%?{,%°“
Schwenkzeit innerhalb des CRB2BWICRBU2W10, 20 0.03 bis 0.3
zulassigen Bereichs befindet. CRB2BWI/CRBU2W30 0.04 bis 0.3 0.35/90° OK
CRB2BW/CRBU2WA40 0.07 bis 0.5
CRB1BWS50 bis 100 0.1 bis 1

gzulassige Last

Uberpriifen Sie, ob die radiale
Querlast, die Schubbelastung
sowie das Moment innerhalb der
zulassigen Bereichsgrenze liegen.

Schubbelastung: m x 9.8 < zulassige Last

zulassige Last

0.15 x 9.8 = 1.47N < zuléssige Last OK

6 Massentragheitsmoment

Ermitteln Sie das
Massentragheitsmoment "I" fur
die Berechnung der Energie.

I=mx (a2+b?/12 + m x H2

Massentragheitsmoment

I=0.15x (0.062+0.042) / 12 + 0.15 X 0.032
= 0.0002kg-m2

@Kinetische Energie

12 x Tx 2 < Zulassige Energie
= 20/t (0: Winkelendgeschwindigkeit)
0: Schwenkwinkel (rad)
t: Schwenkzeit (s)

Uberpriifen Sie, ob die kinetische
Energie der Last innerhalb der
zulassigen Grenzwerte liegt.

1/2 x (0.0002) x (2 x (/2) / 0.3)2=
0.01096J < Zulassige Energie OK



Effektives Drehmoment

Modellauswahl SErie CRBZ/CRB UZ/CRBl

Einheit: N-m
. Betriebsdruck (MPa)
Baugrosse| Drehflugelantrieb
0.15 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
10 Einfacher Drehfliigelantrieb — 0.03 0.06 0.09 0.12 0.15 0.18 — — —
Doppelter Drehfliigelantrieb| — — 0.07 0.13 0.19 0.25 0.31 0.37 — — —
15 Einfacher Drehfliigelantrieb |  0.06 0.10 0.17 0.24 0.32 0.39 0.46 — — —
Doppelter Drehfliigelantrieb| 0.13 0.20 0.34 0.48 0.65 0.79 0.93 — — —
Einfacher Drehfliigelantrieb| 0.16 0.23 0.39 0.54 0.70 0.84 0.99 — — —
20 Doppelter Drehfliigelantrieb|  0.33 0.47 0.81 1.13 1.45 1.76 2.06 — — —
Einfacher Drehfliigelantrieb| ~ 0.44 0.62 1.04 1.39 1.83 2.19 2.58 3.03 3.40 3.73
30 Doppelter Drehfliigelantrieb|  0.90 1.26 2.10 2.80 3.70 4.40 5.20 6.09 6.83 7.49
Einfacher Drehfligelantrieb| 0.81 121 2.07 2.90 3.73 4.55 5.38 6.20 7.03 7.86
40 Doppelter Drehfliigelantrieb| 1.78 2.58 4.3 5.94 7.59 9.24 | 10.89 12.5 14.1 15.8
Einfacher Drehfliigelantrieb| ~ 1.20 1.86 3.14 4.46 5.69 6.92 8.14 9.5 10.7 119
50 Doppelter Drehfliigelantrieb|  2.70 4.02 6.60 9.21 | 11.8 14.3 16.7 194 21.8 242
Einfacher Drehfligelantrieb |  2.59 3.77 6.11 8.45 | 10.8 13.1 155 178 20.2 225
63 Doppelter Drehfliigelantrieb|  5.85 8.28 | 13.1 17.9 22.7 27.5 32.3 37.10 419 46.7
Einfacher Drehfliigelantrieb| ~ 4.26 6.18 | 10.4 14.2 18.0 21.9 25.7 30.0 33.8 37.6
80 Doppelter Drehfliigelantrieb| 8.70 | 12.6 21.1 28.8 36.5 44.2 51.8 60.4 68.0 75.6
Einfacher Drehfligelantrieb| 8.6 12.2 20.6 28.3 35.9 43.6 51.2 59.7 67.3 75
100 Doppelter Drehfliigelantrieb| 17.9 | 25.2 42.0 57.3 72.6 87.9 103 120 135 150
Lastarten

e Statische Last: Ts
Definition flr unsere Zwecke:
Eine Belastung, die nur Druckkraft erfordert, wie
die Klemme zeigt.

Wenn die Masse der Klemme in der Abbildung

unten in den Berechnungen berticksichtigt wird,
sollte sie als zentrische Last betrachtet werden.

(Beispiel)

-n
SN

Klemme

F: Druckkraft (N)
Berechnung des

SRR

Ts=FxL(Nm)

Wellenachse

Zulassige Last

e Statische Last: Ts

statischen Drehmoments

Definition fiir unsere Zwecke:
Durch &ussere Krafte wie Reibung oder Schwerkraft beeinflusste
Belastung. Da die Last bewegt werden soll und hierfiir eine
Geschwindigkeitsregelung notwendig ist, kalkulieren Sie deshalb als
Sicherheitsfaktor das 3- bis 5-fache des effektiven Drehmoments.

« Effektives Antriebsdrehmoment = (3 bis 5) x Tf

Wenn die Masse der Klemme in der Abbildung
unten in den Berechnungen bericksichtigt wird,
sollte sie als zentrische Last betrachtet werden.

(Beispiel) | Reibungskoeffizient w
Gewicht me F=umg

Bewegung 7774 Berechnung des

- Efita statischen Drehmoments

o L TF=FxL(Nm)
Hebel g =9.8m/s?
- on i
T
Achse

e Zentrische Last: Ta

Definition fur unsere Zwecke:

Vom Antrieb zu drehende Last.

Da die Last gedreht werden soll und eine
Geschwindigkeitsregelung notwendig ist; kalkulieren
Sie deshalb als Sicherheitsfaktor mindestens das 10-
fache des effektiven Drehmoments.

= Effektives Antriebsdrenmoment = S x Ta

(S ist min. das 10-fache).

Berechnung der Drehmomentbeschleunigung

Ta=lu(N-m)

I: Massentragheitsmoment
Siehe Seite 100.

i: Winkelbeschleunigung
W= zt—?(rad/sz)
6: Schwenkwinkel (rad)

t: Schwenkzeit (S)

Schwenkantrieb

Die Auflast in axialer Richtung wird toleriert, wenn keine dynamische Last entsteht und die Werte sich in dem Bereich befinden, der in
der unten stehenden Tabelle angegeben ist. Vermeiden Sie jedoch, dass die Last direkt auf die Welle einwirkt.

Einheit: N
Lastrichtung

Modell Fsa Fsb Fr
CRB2BW, CRBU2W10 9.8 9.8 14.7
CRB2BW, CRBU2W15 9.8 9.8 14.7
CRB2BW, CRBU2W20 19.6 19.6 245
CRB2BW, CRBU2W30 245 24.5 29.4
CRB2BW, CRBU2W40 40 40 60
CRB1BW50 196 196 245
CRB1BW63 340 340 390
CRB1BW80 490 490 490
CRB1BW100 539 539 588

O
-

Lange Wellenseite ﬂ_‘

Fsa Fsb

Fr

9 =

Kurze Wellenseite

Kurze Wellenseite  Lange Wellenseite
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Serie CRB2/CRBUZ2/CRB1

Tragheitsmoment

I: Massentragheitsmoment kg-mz2; m: bewegte Masse kg

1. Dinne Welle

Position der Rotationsachse: Senkrecht zur Welle entlang

ihrer Lange
¢ =
a
ar’ ?
I=mi 2t +me- 22
= 3 3
F-.. == /:‘
>y
L | J
~ -
““‘b/

2. Dinne Welle

Position der Rotationsachse: Zentrisch gelagert

-

a a2
£y
1>~
L | J
~ -
~i-

3. Dunne rechteckige Platte (rechtwinklig parallel
verarbeitet)
Position der Rotationsachse: Zentrisch gelagert

a
— a2
I—mﬁ
~
Ty
| “‘T’ |
S
““-lf/

4. Dunne rechteckige Platte (rechtwinklig parallel
verarbeitet)

Position der Rotationsachse: Senkrecht zur Platte durch ein Ende (gilt
C|: auch fiir den Fall einer dickeren Platte)
=] b

dz
2 2 2
~ I=mi- 4a;2+b +mz: 4a2122+b
Lot |
F‘\T”l
L | J
. -
“\.J,,

5. Dlinne rechteckige Platte (rechtwinklig parallel
verarbeitet)
Position der Rotationsachse: Zentrisch und senkrecht zur Platte gelagert

(gilt auch fur den Fall einer dickeren Platte)
b
; %

~
N /)'

— . a2t
I=m o

100

O

6. Zylinder (mit dinner Rundscheibe)
Position der Rotationsachse: Durch die Zentralachse der Platte

¢

/U“\

]
S~ AT

T
|
oL

~—
——

-
-

~
-~

7. Kugel

Position der Rotationsachse: Durch den Kugeldurchmesser

I=m-2%
<A™ °
[
[
v
N
~o-

8. DUnne Scheibe

Position der Rotationsachse: Durch den Plattendurchmesser

I:m-T
e
| ‘\.T/
(S
‘-.“l’/
9. Last am Hebelende
I:m1~a712+m2~a22+K

m: (Beispiel) Wenn die Form von mz eine

Kugel ist, siehe Punkt 7 oben: wK = m2~%

10. Getriebeubertragung

(A)

Anzahl der Zahne = a

1. Suchen Sie das
Tragheitsmoment Is fir die
Wellenrotation (B).

2. Danach wird Is eingegeben, um
das Tragheitsmoment Ia fir die
Rotation der Welle (A) zu
bestimmen:

Anzahl der Zéhne = Ia= (%)Z.IB




Modellauswahl Serie CRBZ/CRB UZ/CRB.Z

Kinetische Energie/Schwenkzeit

Selbst wenn das zur Schwenkung der Last erforderliche Drehmoment gering ist, kann es aufgrund der Tragheitskraft der
Last zu Schaden an Bauteilen im Innern des Gerates kommen.

Beachten Sie bei der Modellauswahl das Tragheitsmoment der Last, die kinetische Energie und die Schwenkzeit wahrend
des Betriebs. (Die Diagramme fur Massentragheitsmoment und Schwenkzeit helfen Ihnen bei der Modellauswahl.)

1. Zulassige kinetische Energie und Schwenkzeit-Einstellbereich

Setzen Sie die Schwenkzeit anhand der nachstehenden Tabelle innerhalb des Einstellbereichs fiir einen stabilen Betrieb ein. Eine geringe
Betriebsgeschwindigkeit (iber dem Schwenkzeit-Einstellbereich kann zu ruckartigen Bewegungen oder Betriebsstillstanden fuhren.

CRB2BW, CRBU2W: Baugr63en 10 bis 40 CRB1BW: Baugr6f3en 50 bis 100

Modell Zulassige kinetische Energie (J)[ Schwenkzeit Einstellbereich - Zulassige kinetische Energie (J) SchwenkzetEnstelbereich

Einf, Dreffiigelantieb| Dop. reffiigelanien|  fir stabilen Betrieb (s/90°) Finf, Drehfigelantrieb|Dop. Drehfigelanrien| _ fr stabilen Betrieb (5/90°)

CRB2BW10, CRBU2W10| 0.00015 0.003 CRB1BW50 0.082 0.112
CRB2BW15, CRBU2W15| 0.001 0.0012 0.03 bis 0.3 CRB1BW63 0.12 0.16 .
CRB2BW20, CRBUZ2W20 | 0.003 | 0.0033 CRB1BWS0 0398 | 0.54 0-1bis1
CRB2BW30, CRBU2W30 0.02 0.04 bis 0.3 CRB1BW100 0.6 0.811
CRB2BW40, CRBU2W40 0.04 0.07 bis 0.5

2. Berechnung des Massentragheitsmoments

Die Berechnungsformel fir das Tragheitsmoment ist je nach Konfiguration der Last verschieden; siehe dazu die entsprechenden
Formeln auf der vorhergehenden Seite.

3. Modellauswahl

Wahlen Sie die Modelle mit Hilfe des Tragheitsmoments und der Schwenkzeit, die Sie den nachstehenden Diagrammen entnehmen kénnen.

CRB2BW, CRBU2W: Baugréssen 10 bis 40 CRB1BW: Baugrdssen 50 bis 100
103 A 101 ,//,
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108 1 104
0.03 0.1 03 05 0.1 0.5 1
Schwenkzeit (s/90°) Schwenkzeit (s/90°)
1. <Lesen des Diagramms> So wird die kinetische Energie der Last berechnet
« Tragheitsmoment........... 3.5 x 10°kg-m2
* Schwenkzeit .................. 0.12s/90° - l -1 (1)2 w = 2_8
H
CRB2BW, CRBU2W20 werden in diesem Falle ausgewahit. 2 t
2. <Berechnungsbeispiel> E: Kinetische Energie (J)
Lastkonfiguration: Zylinder mit 0.03m Radius und einem Gewicht von 0.1kg I: Tragheitsmoment der Last (kg-m2)
Schwenkzeit: 0.2s/90°
2
1=01x 0.08" _ 4.5 x 10 kg'm2
Suchen Sie im Diagramm von Massentragheitsmoment und * o Winkelgeschwindigkeit ........... (rad/s)
Schwenkze|E den Schnittpunkt der Linien, die ausgehgnden von den 0: Schwenkwinkel ... (rad)
Punkten fur 4.5 x 10°kg:m2 auf der vertikalen Achse 180° = 3.14rad
(Tragheitsmoment) und 0.2s/90° auf der horizontalen Achse . Sch Kzei '
(Schwenkzeit) gezogen werden. t Schwenkzeit o )
Da der Schnittpunkt innerhalb des Auswahlbereiches von CRB2BW30 *o wurde nach dieser Formel berechnet und
. B entspricht der Winkelgeschwindigkeit am Ende fur
und CRBU2W30 liegt, kbnnen CRB2BW30, CRBU2W30, CRB2BW40 gleichwinklig beschleunigte Bewegungen.
oder CRBU2W40 ausgewahlt werden.
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serie CRB2/CRBUZ2/CRB1

Druckluftverbrauch/Benotigte Druckluftleistung

Druckluftverbrauch

Der Druckluftverbrauch bezeichnet das Luftvolumen, das durch die Umkehrwirkung im Inneren des Schwenkantriebs sowie in den Anschlussleitungen

zwischen Antrieb und Verteilventil verbraucht wird. Dieser Wert ist fir die Auswahl eines Verdichters und fiir die Kalkulation der laufenden Kosten notwendig.

= Der allein fur einen Zyklus des einfachen Schwenkantriebes erforderliche Druckluftverbrauch (Qcr) ist in nachstehender Tabelle angegeben und kann zur Vereinfachung der
Kalkulation herangezogen werden.

Formeln
Qcr: Wenn das Innenvolumen eines Schwenkantriebs von den Anschliissen A Bei der Verdichterauswahl ist darauf zu achten, dass dieser Uber gentigend
und B abhangt, gilt die Formel (1). Reserve fur den gesamten nachgeordneten Druckluftverbrauch der
pneumatischen Antriebe verfiigt. Dies wird durch solche Faktoren wie undichte
P+0.1 Leitungen, dem Verbrauch durch Ablass- oder Schaltventile sowie durch die
Qcr=V X (T) X103 Formel (1) Verringerung des Luftvolumens durch Temperaturabfélle beeinflusst.
P+0.1 Formel
cr=2V X ( —) X108 e, Formel (2 ;
Q 01 b @ ‘ Qc2 = Qc x n x Anzahl der Antriebe x Reservefaktor-Formel (5) ‘
Qcp=2xaxLx 01 X 106, Formel (3) Qc2=Durchflussleistung des Verdichters L/min (ANR)]
. n = Antriebszyklen pro Minute
QC =QCR+ QCP...ciiiiiiiittttceeeee e Formel (4) Reservefaktor = mindestens 1,5
Qcr = Druckluftverbrauch des Schwenkantriebs L (ANR)] Innerer Querschnitt von Schlauchen und Metallleitungen
Qcp = Druckluftverbrauch von Schlauchen bzw. Anschlussleitungen [L (ANR)] Nenngrésse A. D. (mm) Innen-g (mm) Ql'fé?s‘?crﬁzﬂm
vV = Inne.res Volumen des Schwenkantriebs [cm®] 000425 2 25 a (rT;)
P =Betriebsdruck [MPa] 10604 5 2 126
L = Leitungslange [mm] TU 0805 8 5 19.6
a = Innerer Querschnitt der Anschlussleitungen [mm?] TCJ 0806 8 6 28.3
Qc =Druckluftverbrauch fiir einen Zyklus des Schwenkantriebs [L (ANR)] 1/8B — 6.5 33.2
TC11075 10 7.5 44.2
TU 1208 12 8 50.3
T[C11209 12 9 63.6
1/4B — 9.2 66.5
TS 1612 16 12 113
3/8B — 12.7 127
TC11613 16 13 133
1/2B — 16.1 204

Bendtigte Druckluftleistung

Die bendtigte Druckluftleistung bezeichnet das Luftvolumen, das fiir eine gewisse Betriebsgeschwindigkeit des Schwenkantriebs

erforderlich ist. Sie wird fiir die Auswahl von Luftaufbereitungsgeraten und die Grése der Anschlussleitungen benétigt.

Formel

Qr=30x th— .................................................... Formel (6)
Qr = Bendtigte Druckluftleistung [L/min (ANR)]
Qc = Druckluftverbrauch fir einen Zyklus des Schwenkantriebs [L (ANR)]
................ Formel (4)
t = Schwenkzeit (Einweg) des Schwenkantriebs [s]
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Series CRB2/CRBUZ/CRB1

Druckluftverbrauch

<Tabelle 1> CRB2, CRBU2, CRB1 Unit: L (ANR)
Drehili- . o icce/Schwenk Volume: V(cm?) Betriebsdruck (MPa)

gelantriet winkel" by ckbeauf Anschiuss: ADruckbeauf Anschiuss: B|  0.15 | 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0

90 0.6 1.0 — | 0.005 | 0.006 | 0.008 | 0.009 | 0.011 | 0.013 | — — —

10 | 180 1.2 — | 0.007 | 0.010 | 0.012 | 0.014 | 0.017 | 0.019 | — — —

270 15 — | 0.009 | 0012 | 0.015 | 0.018 | 0.021 | 0.024 | — — —

90 10 | 1.5 0.006 | 0.007 | 0.010 | 0.012 | 0.015 | 0.017 | 0.020 | — = =

15 | 180 2.9 0.014 | 0.017 | 0.023 | 0.029 | 0.034 | 0.040 | 0.046 | — — —

270 3.7 0.018 | 0.022 | 0.029 | 0.037 | 0.044 | 0.051 | 0.059 | — — —

90 36 | 48 0.021 | 0.025 | 0.033 | 0.042 | 0.050 | 0.058 | 0.066 | — — —

20 | 180 6.1 0.030 | 0.036 | 0.048 | 0.060 | 0.072 | 0.084 | 0.097 | — — —

270 7.9 0.039 | 0.047 | 0.063 | 0.078 | 0.094 | 0.109 | 0.125 | — — —

90 85 | 11.3 0.049 | 0.059 | 0.078 | 0.098 | 0.118 | 0.137 | 0.157 | 0.176 | 0.196 | 0.215

30 | 180 15 0.074 | 0.089 | 0.119 | 0.148 | 0.178 | 0.208 | 0.237 | 0.267 | 0.297 | 0.326

270 20.2 0.100 | 0.120 | 0.160 | 0.200 | 0.240 | 0.280 | 0.320 | 0.359 | 0.399 | 0.439

90 21 \ 25 0.114 | 0.137 | 0.182 | 0.228 | 0.273 | 0.318 | 0.364 | 0.409 | 0.455 | 0.500

40 | 180 315 0.156 | 0.187 | 0.250 | 0.312 | 0.374 | 0.436 | 0.498 | 0.561 | 0.623 | 0.685

270 41 0.203 | 0.244 | 0.325 | 0.406 | 0.487 | 0.568 | 0.649 | 0.730 | 0.811 | 0.891

2 90 30 0.149 | 0.178 | 0.238 | 0.297 | 0.356 | 0.415 | 0.475 | 0.534 | 0.593 | 0.652

E 100 32 0.159 | 0.190 | 0.254 | 0.317 | 0.380 | 0.443 | 0.506 | 0.569 | 0.633 | 0.696

g 5o | 180 49 0.243 | 0.291 | 0.388 | 0.485 | 0.582 | 0.678 | 0.775 | 0.872 | 0.969 | 1.065

S 190 51 0.253 | 0.303 | 0.404 | 0.505 | 0.605 | 0.706 | 0.807 | 0.908 | 1.008 | 1.109

£ 270 66 0.327 | 0.393 | 0.523 | 0.653 | 0.784 | 0.914 | 1.044 | 1.174 | 1.305 | 1.435

é 280 68 0.337 | 0.405 | 0.539 | 0.673 | 0.807 | 0.942 | 1.076 | 1.210 | 1.344 | 1.479

g 90 70 0.347 | 0.416 | 0.555 | 0.693 | 0.831 | 0.969 | 1.107 | 1.246 | 1.384 | 1.522

8 100 73 0.362 | 0.434 | 0578 | 0.723 | 0.867 | 1.011 | 1.155 | 1.299 | 1.443 | 1.587

@ 63 | 180 94 0.466 | 0.559 | 0.745 | 0.930 | 1.116 | 1.302 | 1.487 | 1.673 | 1.858 | 2.044

190 97 0.481 | 0.577 | 0.769 | 0.960 | 1.152 | 1.343 | 1.535 | 1.726 | 1.918 | 2.109

270 118 0.585 | 0.702 | 0.935 | 1.168 | 1.401 | 1.634 | 1.867 | 2.100 | 2.333 | 2.566

280 121 0.600 | 0.720 | 0.959 | 1.198 | 1.436 | 1.675 | 1.914 | 2.153 | 2.392 | 2.631

90 88 0.437 | 0.523 | 0.697 | 0.871 | 1.045 | 1.218 | 1.392 | 1.566 | 1.740 | 1.913

100 93 0.461 | 0.553 | 0.737 | 0.920 | 1.104 | 1.288 | 1.471 | 1.655 | 1.839 | 2.022

g0 180 138 0.685 | 0.821 | 1.093 | 1.366 | 1.638 | 1.911 | 2.183 | 2.456 | 2.728 | 3.001

190 143 0.709 | 0.851 | 1.133 | 1.415 | 1.698 | 1.980 | 2.262 | 2.545 | 2.827 | 3.109

270 188 0.933 | 1.118 | 1.490 | 1.861 | 2.232 | 2.603 | 2.974 | 3.345 | 3.717 | 4.088

280 193 0.958 | 1.148 | 1.529 | 1.910 | 2.291 | 2.672 | 3.053 | 3.434 | 3.815 | 4.196

90 186 0.923 | 1.106 | 1.474 | 1.841 | 2.208 | 2.575 | 2.943 | 3.310 | 3.677 | 4.044

100 197 0.977 | 1.172 | 1.561 | 1.950 | 2.339 | 2.728 | 3.117 | 3.506 | 3.894 | 4.283

100 180 281 1.394 | 1.672 | 2.226 | 2.781 | 3.336 | 3.891 | 4.446 | 5.000 | 5.555 | 6.110

190 292 1.449 | 1.737 | 2.314 | 2.890 | 3.467 | 4.043 | 4.620 | 5.196 | 5.773 | 6.349

270 376 1.866 | 2.237 | 2.979 | 3.721 | 4.464 | 5.206 | 5.948 | 6.691 | 7.433 | 8.175

280 387 1.920 | 2.302 | 3.066 | 3.830 | 4594 | 5.358 | 6.122 | 6.887 | 7.651 | 8.415

- 90 1.0 — | 0.006 | 0.008 | 0.010 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | — = =

100 1.1 — | 0.007 | 0.009 | 0.011 | 0.013 | 0.015 | 0.017 | — — —

15 90 2.6 0.013 | 0.015 | 0.021 | 0.026 | 0.031 | 0.036 | 0.041 | — — —

100 2.7 0.013 | 0.016 | 0.021 | 0.027 | 0.032 | 0.037 | 0.043 | — — —

2 - 90 5.6 0.028 | 0.033 | 0.044 | 0.055 | 0.066 | 0.078 | 0.089 | — = —

2 100 5.7 0.028 | 0.034 | 0.045 | 0.056 | 0.068 | 0.079 | 0.090 | — — —

T%; 30 90 14.4 0.071 | 0.086 | 0.114 | 0.143 | 0.171 | 0.199 | 0.228 | 0.256 | 0.285 | 0.313

o 100 145 0.072 | 0.086 | 0.115 | 0.144 | 0.172 | 0.201 | 0.229 | 0.258 | 0.287 | 0.315

= 4 90 33 0.164 | 0.196 | 0.261 | 0.327 | 0.392 | 0.457 | 0.522 | 0.587 | 0.652 | 0.718

5 100 34 0.169 | 0.202 | 0.269 | 0.337 | 0.404 | 0.471 | 0.538 | 0.605 | 0.672 | 0.739

& 50 90 48 0.238 | 0.286 | 0.380 | 0.475 | 0.570 | 0.665 | 0.759 | 0.854 | 0.949 | 1.044

g 100 52 0.258 | 0.309 | 0.412 | 0.515 | 0.617 | 0.720 | 0.823 | 0.925 | 1.028 | 1.131

§ - 90 98 0.486 | 0.583 | 0.776 | 0.970 | 1.163 | 1.357 | 1.550 | 1.744 | 1.937 | 2.131

100 104 0.516 | 0.619 | 0.824 | 1.029 | 1.235 | 1.440 | 1.645 | 1.851 | 2.056 | 2.261

80 90 136 0.675 | 0.809 | 1.078 | 1.346 | 1.615 | 1.883 | 2.152 | 2.420 | 2.689 | 2.957

100 146 0.724 | 0.869 | 1.157 | 1.445 | 1.733 | 2.022 | 2.310 | 2.598 | 2.886 | 3.175

0 90 272 1.350 | 1.618 | 2.155 | 2.692 | 3.229 | 3.766 | 4.303 | 4.840 | 5.377 | 5.914

100 294 1.459 | 1.749 | 2.329 | 2.910 | 3.490 | 4.071 | 4.651 | 5.232 | 5.812 | 6.393
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serie CRB2/CRBU2/CRB1
Sicherheltshinwelse

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die
Gefahrenworte «Achtung», «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit
zu gewabhrleisten, stellen Sie die Beachtung der 1ISO4414 Hinwes 1) 3|S B 8370 Hinweis 2)
und anderer Sicherheitsvorschriften sicher.

A AC h t un g Bedienungsfehler kénnen zu geféhrlichen Situationen fiir Personen oder Sachschaden fihren.

A Wal‘ nun g Bedienungsfehler kann zu schweren Verletzungen oder zu Sachschéden fiihren.

A G efah r . Unter aussergewdhnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche
Sachschéaden die Folge sein.

Hinweis 1) 1ISO4414: Pneumatische Fluidtechnik - Empfehlungen fiir den Einsatz von Ausristungen fur Leitungs-

und Steuerungssysteme.

Hinweis 2) JIS B 8370: Grundsatze fir pneumatische Systeme.

A\Achtung

@Verantwortlich fiir die Kompatibilitat bzw. Eignung ausgewahlter Pneumatik-
Komponenten ist die Person, die das Pneumatiksystem (Schaltplan) erstellt
oder dessen Spezifikation festlegt.

Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden koénnen, darf
die Entscheidung tber deren Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfiillung der spezifischen Anforderungen tberpruft wird.

@Die Inbetriebnahme der Komponenten ist so lange untersagt, bis festgestellt
wurde, dass die Maschine bzw. Anlage, in die die Komponenten eingebaut werden,
den Bestimmungen der EG-Richtlinien Maschinen i.d.F. 91/368/EWG entspricht.

©Druckluftbetriebene Maschine und Anlagen diirfen nur von ausgebildetem
Personal betrieben werden.
Druckluft kann gefahrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage,
Inbetriebnahme und Wartung von Druckluftsystemen sollte nur von ausgebildetem und erfahrenem
Personal vorgenommen werden.

OWwartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner
Komponenten dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die
nachfolgenden Sicherheitshinweise beachtet werden:

4.1. Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefihrt
werden, wenn Uberprift wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustanden
(Regelpositionen) befinden.

4.2. Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zunachst Punkt 1) sicherstellen.
Unterbrechen Sie dann die Druckversorgung fir diese Komponenten und machen Sie das
komplette System durch Entliften drucklos.

4.3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind Massnahmen zu treffen, mit denen
verhindert wird, dass Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschiessen (z.B. durch den

Einbau von SMC-Startverzégerungsventilen fir langsamen Druckaufbau im Pneumatiksystem.)

@Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der
nachfolgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

5.1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen
oder bei Einsatz des Produktes im Aussenbereich.

5.2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen,
Luftfahrt, Kraftfahrzeugen, medizinischem Gerat, Lebensmitteln und Getranken, Geraten fir
Freizeit und Erholung, Notausschaltkreisen, Stanz- und Pressenanwendungen oder
Sicherheitsausriistung eingesetzt werden.

5.3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.
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Serie CRB2/CRBU2/CRB1

Sicherheitshinweise fur Schwenkantriebe 1

A I Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Hinweise zur Systemkonzipierung

AWarnung

1. Die Anlage sollte so konstruiert sein, dass
Lastvarianten, Hebe- und Senkvorgange oder
Anderungen des Reibewiderstands gesichert sind.

Bei einer erhdhten Betriebsgeschwindigkeit kann es zu
Verletzungen oder Schaden an der Anlage kommen.

. Eine Schutzabdeckung wird empfohlen, um die
Verletzungsgefahr so gering wie mdglich zu halten.
Wenn angetriebene Objekte und bewegliche Antriebsteile ein

ernsthaftes Verletzungsrisiko darstellen, muss die Anlage so
konzipiert werden, dass direkter Kérperkontakt vermieden wird.

. Ziehen Sie alle feststehenden und
angeschlossenen Teile so fest, dass sie sich
nicht I6sen kdnnen.

Insbesondere wenn ein Schwenkantrieb mit hoher
Geschwindigkeit betrieben oder an Orten mit starken
Vibrationserscheinungen aufgestellt wird, ist sicherzustellen,
dass alle Teile gesichert sind.

. Eventuell ist ein StoRdampfer nétig.

Wird ein Objekt mit hoher Geschwindigkeit angetrieben oder ist die
Last sehr schwer, besteht die Gefahr, dass die zulassige kinetische
Energie des Schwenkantriebs Uberschritten wird. Deshalb sollte
ein externer StolRdampfer eingebaut werden, um den Aufprall vor
Erreichen des Schwenkendes abzudéampfen. In diesem Fall sollte
auch die Festigkeit der Anlage Uberpriift werden.

. Ziehen Sie einen mdglichen Betriebsdruckabfall
durch Stromausfall in Betracht.

Wird ein Antrieb in einem Klemmmechanismus verwendet, besteht
die Gefahr, dass Teile herunterfallen, wenn durch einen Stromausfall
ein Druckabfall und damit ein Klemmkraftverlust verursacht wird.
Deswegen sollte eine Sicherheitsausristung installiert werden, um
Anlageschaden und Verletzungen zu vermeiden.

. Ziehen Sie einen moglichen Ausfall der
Energieversorgung in Betracht.

Es sind MaRBnahmen zu treffen, um Personen- und
Sachschaden zu vermeiden, wenn die Energieversorgung bei
pneumatisch, elektrisch oder hydraulisch gesteuerten
Systemen ausfallt.

. Konzipieren Sie entsprechende Schaltungen fir
den Restdruck-Ablass bei an der Entliiftungsseite
installiertem Drosselrlickschlagventil.

Ist die Versorgungsseite druckbeaufschlagt, besteht kein
Restdruck-Ablass auf der Entliftungsseite, so dass der Antrieb
ungewohnlich schnell lauft, was zu Personenschaden und/oder
Anlageschéden fuhren kann.

. Ziehen Sie mdgliche Notausschaltungen in Betracht.
Konzipieren Sie das System so, dass keine Gefahr von
Personen- oder Sachschaden besteht, wenn die Anlage durch
eine manuelle Notausschaltung bzw. unter anomalen
Bedingungen wie Stromausfall durch das Auslosen einer
Sicherheitseinrichtung angehalten wird.

. Beachten Sie die Anlagetatigkeit, wenn der
Betrieb nach einem Notaus oder einem

abnormalen Stopp wieder aufgenommen wird.

Konzipieren Sie das System so, dass bei der
Wiederinbetriebnahme keine Personen- oder Sachschaden
entstehen kénnen.

Installieren Sie ein sicheres manuelles Steuersystem, wenn der
Antrieb in die Ausgangsposition zurlickgesetzt werden muss.

Hinweise zur Systemkonzipierung
AWarnung

10. Verwenden Sie das Produkt nicht als
Stossdampfer.

Wenn es zu einem abnormalen Druck kommt oder eine
undichte Stelle auftritt, kann es zu einem Verlust der
Bremseffizienz kommen, wodurch es zu Personenschaden
oder Schaden an Ausristung und Anlage kommen kann.

AWarnung

1. Wahlen Sie eine Geschwindigkeit innerhalb
des erlaubten Energiebereichs des Produkts.
Ein Betrieb, bei dem die zulassigen kinetischen Energiewerte
der Last uberschritten werden, konnen das Produkt
beschadigen und somit zu Personenschaden sowie zu
Ausristungs- und Anlagenschéaden fihren.

2. Installieren Sie einen Stoflidampfermechanismus,

wenn die kinetische Energie, die auf das Produkt
einwirkt, die zuldssigen Werte Uberschreitet.
Ein Schwenkbetrieb, bei dem die zulassigen kinetischen
Energiewerte der Last Uberschritten werden, kénnen das
Produkt beschadigen und somit zu Personenschaden sowie zu
Ausriistungs- und Anlagenschaden fuihren

3. Stoppen oder halten Sie die Anlage nicht an
Zwischenpositionen an, indem Sie die
Druckluft im Antrieb ablassen.

Wenn der Schwenkbetrieb ohne einen externen Stoppmechanismus
in einer Zwischenposittion durch Ablassen der Druckluft Gber ein
Schaltventil angehalten wird, kann die Stopp-Position auf Grund
einer undichten Stelle eventuell nicht gehalten werden. Dies kann zu
Schaden an Personen, Ausriistung und Anlage fihren.

AAchtung

1. Betreiben Sie die Anlage nicht mit
Geschwindigkeiten, die unterhalb des
vorgeschriebenen Einstellungsbereich liegen.
Ein Betrieb unterhalb des Geschwindigkeitsbereichs kann zu
ruckartigen, rutschenden Bewegungen oder zum Betriebsstopp fiihren.

2. Fihren Sie kein externes Drehmoment zu, das
den theoretischen Produktausgang ubersteigt.
Bei Einwirkung externer Krafte, die den theoretischen Ausgang
Ubersteigen, kann der Antrieb beschadigt werden.

3. Wenn eine Wiederholgenauigkeit des
Schwenkwinkels erfordert wird, sollte die
Last sofort extern gestoppt werden.

Der anfangliche Schwenkwinkel kann auch dann variieren,
wenn der Antrieb mit einer Winkeleinstellung ausgestattet ist.

4. Vermeiden Sie den Betrieb mit einem
Hydrauliksystem.
Durch den Betrieb mit einem Hydrauliksystem kann das
Produkt beschadigt werden.

5. Sehen Sie einen Sicherheitsfaktor fur das
Drehmoment vor, wenn Lastvarianten
erwartet werden.

Wird der Antrieb horizontal montiert, (der Antrieb sich also in
seitlicher Richtung befindet) kdnnen Lastvarianten eine
negative Auswirkung auf den Antrieb haben.
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serie CRB2/CRBU2/CRB1
Sicherheitshinweise fur Schwenkantriebe 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage

A Warnung

. Achten Sie darauf, dass die Ausristung sich

nicht mehr als notwendig dreht, wenn der Winkel
durch den Eingangsdruck eingestellt wird.
Wenn die Winkeleinstellung durch Druckluft vorgenommen wird, ist
es je nach Einbaulage des Gerates mdglich, dass sich der Antrieb
wahrend der Einstellung dreht und Teile herunterfallen. Dies kann
zu Schaden an Personen, Ausristung und Anlage fiihren.

.Losen Sie die Winkeleinstellschraube nicht
Uber den erlaubten Einstellbereich hinaus.

Durch das Losen der Winkeleinstellschraube Uber den
Einstellbereich hinaus kann diese herauskommen und zu
Schéden an Personen, Ausriistung und Anlage fuhren.

. Es darf keine &aussere Magnetkraft auf den
Antrieb einwirken.

Da die Signalgeber magnetempfindlich sind, kénnen &ussere
Magnetkrafte in Antriebsnahe zu Fehlfunktionen und somit zu
Schaden an Personen, Ausristung und Anlage fihren.

. Nehmen Sie keine zuséatzliche Einarbeitung am
Produkt vor.

Ein zusatzliches Einarbeiten des Produkts kann die Festigkeit des
Produkts negativ beeinflussen und den Antrieb beschadigen, was
zu Schéden an Personen, Ausriistung und Anlage fihren kann.

. Erweitern Sie nicht die feste Drossel auf der
Anschlussleitung durch Nachbearbeiten.

Eine Erweiterung des Kolbens fiihrt zu erhéhter Schwenkgeschwindigkeit
und Stosskraft. Dies kann den Antrieb beschédigen und zu Schéaden an
Personen, Ausriistung und Anlage fiihren.

. Vermeiden Sie einen Direktanschluss der
Ausgangswelle und verwenden Sie zur Ausrichtung
besser eine Wellenkopplung mit ausreichender
Winkelfreiheit zum Dampfen der dezentralen und
abweichenden Winkel auf der Lastseite.

Wenn ein Lager und eine Ausgangswelle direkt angeschlossen
werden, kann dies zur Verbiegung auf Grund der dezentralisierten
und abweichenden Winkel fihren, was zu einer Fehlfunktion und
somit zu Schaden an Personen, Ausrustung und Anlage fiihren kann.

. Wenden Sie keine Lasten auf die Welle an, die die

auf Seite 99 angegebenen Werte tUberschreiten.

Die Anwendung von Lasten auf den Antrieb, die die zuldssigen
Werte Uiberschreiten, kann eine Fehlfunktion verursachen und somit
zu Schaden an Personen, Ausrustung und Anlage fiihren.

Last Last
)
¢ /’ ! J Y —
HT Flexible
Drucklager Kupplung Lager

Eine Last innerhalb der zulassigen Radial/Schublaste kann unter
der Voraussetzung zugefiihrt werden, dass keine dynamische Last
entsteht. Vermeiden Sie jedoch moglichst, dass die Last direkt auf
die Welle einwirkt. Damit die Betriebsbedingungen weiterhin
verbessert werden, werden Methoden wie in der oben stehenden
Zeichung empfohlen. Somit wird die direkte Last nicht auf die Welle
angewendet.
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AWarnung

8.

Installieren Sie externe
ausserhalb der Rotationsachse.

Wird der Anschlag zu direkt an der Rotationsachse installiert,
wirkt die Reaktionskraft am Anschlag auf Grund des vom
Antrieb erzeugten Drehmoments auf die Welle ein. Dies kann
die Welle und das Lager beschéadigen und damit zu Personen-,
Ausristungs- und Anlagenschéden fihren.

Sicherheitshinweise flr die Verwendung externer Stopper

Wenn die durch die Last verursachte kinetische Energie den Grenzwert
des Antriebs (ibersteigt, muss ein externer Stossdampfermechanismus
installiert werden, der die Energie aufnimmt.

Die unten stehende Abbildung zeigt die korrekte Montage eines
externen Anschlags.

Anschléage

Externer Anschlag

Sicherheitsfaktor

Rotation wird
durch externe
Anschlage

kontrolliert
-

Sicherheitsfaktor

Schwenkbetrieb ohne
externe Anschlage

Externer
Anschlag

<

SVC

A\ Achtung

1. Sichern Sie den Block der Winkeleinstelleinheit

. Betreiben

Wenn ein externer
Anschlag auf der
Wellenseite gegentiber
der Last installiert wird,
wirkt die durch die Last
verursachte Tragheitskraft
direkt auf die Welle.

Ein externer Anschlag
wird zu einem Drehpunkt,
und die Tragheitskraft
wirkt auf die Welle als
Biegemoment.

unter Verwendung des spezifischen Drenmoments.
Ein Anzugsmoment unterhalb des spezifischen Wertes kann
dazu fUhren, dass der Block aus der Halterung rutscht und den
eingestellten Winkel wahrend des Betriebs tberschreitet.

. Wischen Sie die Modellnummer auf der Kenn-

zeichnung nicht mit organischen Lésungsmitteln ab.

Solche Loésungen zum Reinigen der Kennzeichnung kdnnen
die Modellnummer entfernen.

. Schlagen Sie bei gesichertem Gehause nicht

gegen die Welle und bei gesicherter Welle
nicht gegen das Gehdause.

Dadurch kann die Welle verbogen und das Lager beschéadigt werden.
Sichern Sie die Welle, wenn eine Last auf ihr angewendet wird.

. Steigen Sie nicht direkt auf die Welle oder die

auf der Welle installierte Ausristung.
Dies kann zu Schaden an Welle und Lager fuhren.

Sie den Antrieb mit dem
Winkeleinstellmechanismus innerhalb des
spezifischen Einstellbereiches.

Ein Betrieb ausserhalb des Einstellbereichs kann zu
Fehlfunktionen und zu Schaden am Antrieb filhren. Siehe
Produktspezifikationen fiir den Einstellbereich jedes einzelnen
Produkts.



Serie CRB2/CRBUZ2/CRB1
Sicherheitshinwelise fur Schwenkantriebe 3

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Druckluftversorgung

AWarnung

. Verwenden Sie Druckluft ohne Verunreinigungen.

Verwenden Sie keine Druckluft, die Chemikalien, synthetische Ole
mit organischen Léungsmitteln, Salz oder atzende Gase enthélt,
da dies zu Schaden oder Funktionsstorungen fihren kann.

A\Achtung

. Installieren Sie Luftfilter.

Installieren Sie Luftfilter an der Ventileingangsseite. Der
Filtrationsgrad sollte max. 5um betragen.

. Installieren Sie einen Nachkuhler, Lufttrockner
oder Wasserabscheider (Kondensatablass).

Druckluft, die grosse Mengen an Kondensat enthalt, kann
Fehlfunktionen des Schwenkantriebs und anderer
Druckluftgerate verursachen. Um dem vorzubeugen, installieren
Sie einen Nachkihler, Lufttrockner oder Wasserabscheider
(Kondensatablass).
. Verwenden Sie das Produkt innerhalb der
angebebenen Mediums- und
Umgebungstemperaturbereiche.

Verhindern Sie ein Einfrieren der Anlage, da Feuchtigkeit im
System ab 5°C gefriert, wodurch Dichtungen beschadigt und
Funktionsstdrungen verursacht werden kénnen.

Siehe SMC-Katalog "Druckluftreinigung"  fir
Informationen zur Druckluftqualitét.

AWarnung

. Nicht in Umgebungen verwenden, in denen
Korrosionsgefahr besteht.
Siehe Konstruktionszeichungen
Schwenkantriebsmaterialien.

. Nicht in staubiger Umgebung und nicht dann

verwenden, wenn Wasser- und Olspritzer oder

Sprihnebel zu erwarten ist.

weitere

hinsichtlich der

AWarnung

1. Stellen Sie die Geschwindigkeit ein, indem Sie
sich schrittweise ausgehend von einer
langsamen Geschwindigkeit der gewiinschten
Einstellung annadhern.

Gehen Sie von einer hohen Geschwindigkeit aus, kann dies
die Anlage beschadigen und zu Personenschaden fuhren.

AAchtung

1. Keine Schmiermittel eines Druckluft- Olers
verwenden. Der Antrieb kann mit
Schmiermitteln betrieben werden, dies fihrt
jedoch Stick-und-Slip-Effekten.

Instandhaltung

A Warnung
1. Fihren Sie die Instandhaltungs- und
Servicearbeiten gemass den im

Betriebshandbuch enthaltenen Anweisungen
durch. Falsche Handhabung und Instandhaltung
des Produktes kann Funktionsstérungen und
Schaden an der Anlage sowie an der Ausristung
zur Folge haben.

2. Nehmen Sie bei Wartungsarbeiten den
Antrieb nicht auseinander, solange
Spannung anliegt und Druck zugefihrt wird.

3. Fuhren Sie entsprechende
Funktionskontrollen durch, nachdem das
Produkt far Wartungsarbeiten auseinander
genommen wurde.

Fehler bei Testfunktionen kénnen dazu fithren, dass den
Produktspezifikationen nicht mehr geniigt werden kann.

A\Achtung

1. Verwenden Sie zur Schmierung das fir jede

Produkt angegebene Schmiermittel.

Die Verwendung anderer, nicht spezifizierter Schmiermittel
kann zu Schaden an den Dichtungen fihren.
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serie CRB2/CRBUZ2/CRB1
Sicherheitshinweise fur Signalgeber 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Systemkonzeption und Auswahl

AWarnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie aufmerksam die technischen Daten und verwenden Sie
das Produkt dementsprechend. Das Produkt kann beschadigt
werden oder Funktionsstérungen koénnen auftreten, wenn die
zulassigen technischen Daten betreffend Betriebsstrom, Spannung,
Temperatur oder Schockbesténdigkeit nicht eingehalten werden.

2.Treffen Sie Vorsichtsmassnahmen, wenn meherer

Antriebe nahe beieinander eingesetzt werden.
Falls mehrere mit Signalgebern bestlickte Antriebe nahe
beieinander montiert werden, kdnnen Magnetfeldinterferenzen bei
den Singalgebern zu Funktionsstérungen fuhren. Halten Sie einen
Mindestabstand von 10mm zwischen den Antrieben. (Wird der
zulassige Abstand fur jede Antriebsserie angegeben, halten Sie
sich an diesen Wert.)

. Halten Sie die Anschlussleitungen so kurz wie

maoglich.

<Reed-Schalter>

Mit zunehmender Lange der Anschlussleitungen wird der

Einschaltstrom des Signalgebers starker, was die Haltbarkeit des

Produkts beeintréchtigen kann. (Der Signalgeber bleibt sténdig in

EIN-Stellung.)

1) Bei einem Signalgeber ohne Kontaktschutz-Schaltkreis
verwenden Sie eine Kontaktschutzbox, wenn die Kabel 5m oder
langer sind.

2) Selbst wenn ein Signalgeber (ber einen eingebauten
Kontaktschutz-Schaltkreis verfuigt, kann bei einer Kabellange
Uber 30 m der Einschaltstrom nicht adaquat aufgenommen
werden, was zu einer kiirzeren Lebensdauer des Signalgebers
fuhren kann. Setzen Sie sich in diesem Falle mit SMC in
Verbindung, da zur Verlangerung der Signalgeber-Lebensdauer
eine Kontaktschutzbox angeschlossen werden muss.

<Elektronische Signalgeber>

3) Obwohl die Leitungslange die Funktionstiichtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht langer als 100m sein.

. Uberwachen Sie den internen Spannungsabfall
des Signalgebers.
<Reed-Schalter>
1) Signalgeber mit LED
e Berlcksichtigen Sie, dass bei in Serie geschalteten
Signalgebern aufgrund des internen Widerstandes der LEDs

ein betrachtlicher Spannungsabfall auftritt. (Siehe Interner
Spannungsabfall in den Technischen Daten der Signalgeber.)

[Bei “n” angeschlossenen Signalgebern nimmt der
Spannungsabfall um den Faktor “n” zu.]

Es ist moglich, dass ein Signalgeber korrekt arbeitet und die
Steuerung gleichzeitig nicht funktioniert.

oo}

« Ahnlich kann auch bei einer bestimmten Betriebsspannung die
Steuerung unwirksam sein, obwohl der Signalgeber korrekt
funktioniert. Deshalb muss nach Uberprifung der
Mindestbetriebsspannung der Steuerung die nachstehende
Formel erflllt sein.

Interner Spannungsabfall Minimale Betriebsspannung
Versorgungsspannung — des Signalgebers > der Ladung
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5.

6.

7.Hinweise

8.

% SNC

2) Falls der interne Widerstand einer LED einen Storfaktor
darstellt, wahlen Sie einen Signalgeber ohne LED.

<Elektronische Signalgeber>

3) Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei
Verwendung eines elektronischen Signalgebers mit 2-Draht-
System grosser als bei Verwendung eines Reed-Schalters.
Befolgen Sie dieselben Hinweise wie unter Punkt 1) oben.

Beachten Sie ausserdem, dass kein 12VDC-Relais verwendet

werden kann.

Uberwachen Sie Kriechstrome.

<Elektronische Signalgeber>

Bei einem elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System
fliesst Strom (Kriechstrom) selbst im ausgeschalteten Zustand,
in Richtung Steuerung zur Betatigung des inneren
Schaltkreises.

Arbeitsstrom der Steuerung (AUS-Stellung) > Kriechstrom

Falls die oben stehende Bedingung nicht erfillt wird, wird der
Signalgeber nicht ordnungsgemass zuriickgesetzt (er bleibt an).
Verwenden Sie einen Signalgeber mit 3-Draht-System, wenn
diese Anforderung nicht erfillt wird.

Ausserdem nimmt der Kriechstrom bei Parallelanschluss von
“n” Signalgebern um den Faktor “n ” zu.

Verwenden Sie keine
Spannungsspitzen erzeugt.
<Reed-Schalter>

Falls eine Steuerung verwendet wird, die Spannungsspitzen
erzeugt, wie z. B. ein Relais, wahlen Sie ein Signalgebermodell
mit eingebauter Kontaktschutzschaltung oder verwenden Sie
eine Kontaktschutzbox.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des elektronischen Signalgebers zum
Schutz gegen Spannungsspitzen eine Zenerdiode
angeschlossen ist, kénnen durch wiederholte
Spannungsspitzen Schaden verursacht werden. Wenn eine
Spannungsspitzen erzeugende Steuerung, wie z. B. ein Relais
oder ein Elektromagnetventil direkt angesteuert wird,
verwenden Sie einen Signalgeber mit einem integrierten
Element zur Funkenléschung.

fur die Verwendung in

Verriegelungsschaltkreisen

Falls der Signalgeber fur ein zuverlassiges Verriegelungssignal
verwendet wird, sollten Sie ein doppeltes Verriegelungssystem
zum Schutz gegen Funktionsstérungen vorsehen, indem Sie
eine mechanische Schutzfunktion einbauen oder einen
weiteren Schalter (Sensor) neben dem Signalgeber verwenden.
Flihren Sie ausserdem regelmassige Instandhaltungskontrollen

durch und Uberprifen Sie den ordnungsgemassen Betrieb.

Lassen Sie ausreichend Freiraum
Instandhaltungsarbeiten.

Planen Sie bei der Konzipierung neuer Anwendungen
genuigend Freiraum zur Durchfihrung technischer Inspektionen
und Instandhaltungsmassnahmen ein.

Last, die

far



Serie CRB2/CRBUZ/CRB1
A Sicherheitshinweise flur Signalgeber 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage und Einstellung

AWarnung

1.Vermeiden Sie ein Hinunterfallen oder
Eindrucken der Signalgeber.
Vermeiden Sie bei der Handhabung ein Hinunterfallen oder
Eindriicken des Signalgebers, und setzen Sie ihn keiner
Ulbermassigen Krafteinwirkung aus (300m/s2 max. fir Reed-
Schalter und 1000m/s? max. fir elektronische Signalgeber).
Auch bei unbeschédigtem Gehause kann der Signalgeber
innen beschadigt sein und Funktionsstérungen verursachen.

2. Halten Sie einen Schwenkantrieb nie an den
Signalgeberdréhten fest.
Halten Sie einen Antrieb nie an den Anschlusskabeln fest. Das
kann nicht nur ein Reissen der Drahte, sondern aufgrund der
Belastung auch Schaden an Bauteilen im Inneren des
Signalgebers verursachen.

3. Befestigen Sie die Signalgeber mit dem
richtigen Anzugsmoment.
Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Anzugsmoment
festgezogen, koénnen die  Befestigungsschrauben, das
Befestigungselement oder der Signalgeber selbst beschédigt werden.

Bei einem zu niedrigen Anzugsmoment hingegen kann der
Signalgeber aus der Halterung rutschen.

4. Installieren Sie Signalgeber in mittlerer Schaltposition.
Justieren Sie die Einbauposition des Signalgebers so, dass der
Kolben im mittleren Schaltbereich des Signalgebers anhalt
(Bereich, in dem der Signalgeber sich in Stellung ON befindet).
(Die im Katalog dargestellte Einbaulage zeigt die optimale
Position am Hubende.) Wenn der Signalgeber am Rand der
Schaltposition befestigt wird (nahe dem Ein- oder
Ausschaltpunkt) ist das Schaltverhalten nicht stabil.

AWarnung

1.Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder
Dehnen der Drahte.
Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briiche in den
Anschlussdréahten.

2. Schliessen Sie die Last an, bevor das System
unter Spannung gesetzt wird.
<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der Signalgeber
nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser durch den zu
hohen Stromfluss beschadigt.

3.Uberprufen Sie die Isolierung der elektrischen
Anschlisse.
Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschliusse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,
defekte Isolierungen zwischen Terminals). Zu grosser Stromfluss
in einen Signalgeber kann Schaden verusachen.

4.Nicht zusammen mit Strom- oder
Hochspannungsleitungen verlegen.
Verlegen Sie die Leitungen getrennt von Strom- oder
Hochspannungsleitungen. Vermeiden Sie eine parallele
Verdrahtung zu diesen Leitungen bzw. eine Verlegung als Teil
derselben Schaltung. Steuerschaltkreise mit Signalgebern
kénnen aufgrund der Storgerdusche der anderen Leitungen
nicht ordnungsgemass funktionieren.

AMAWarnung

5.Verhindern Sie Lastkurzschlisse.

<Reed-Schalter>

Wird das System mit kurzgeschlossener Last eingeschaltet, so
wird der Signalgeber durch den hohen Stromfluss sofort
beschadigt.

<Elektronische Signalgeber>

D-FOLI(V), D-FOLIW(V) sowie alle Modelle mit PNP-Ausgang
besitzen keine eingebauten Schutzschaltungen gegen
Kurzschlisse. Bei einem Lastkurzschluss werden diese
Signalgeber, wie bei den Reed-Schaltern, sofort beschadigt.

Achten Sie beim Gebrauch von Signalgebern mit 3-Draht-
System besonders darauf, die braune Eingangsleitung nicht
mit der schwarzen Ausgangsleitung zu vertauschen.

6. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Reed-Schalter>

Ein Signalgeber mit 24VDC und LED-Anzeige hat Polaritéat.
Das braune Kabel oder Terminal Nr. 1 ist (+), und das blaue
Kabel oder Terminal Nr. 2 ist (-).

1) Bei einem Vertauschen der Anschlisse schaltet der
Signalgeber ordnungsgemass, die LED leuchtet jedoch
nicht.

Beachten Sie auch, dass ein zu hoher Strom die LED
beschadigt und diese danach nicht mehr funktioniert.
<Elektronische Signalgeber>

1) Bei Vertauschen der Anschlisse eines Signalgebers mit 2-

Draht-System wird der Signalgeber nicht beschadigt, da er

mit einer Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt in

normaler ON-Stellung. Ein Vertauschen der Kabel sollte
vermieden werden, da der Signalgeber durch einen

Lastkurzschluss beschadigt werden kann.

Selbst wenn die Stromversorgungsanschlusse (+) und (-)

bei einem Signalgeber mit 3-Draht-System vertauscht

werden, ist der Signalgeber durch einen Schutzschaltkreis
geschitzt. Wenn jedoch der Stromversorgungsanschluss

(+) an das blaue Kabel angeschlossen wird und der

Stromversorgungsanschluss (-) an das schwarze Kabel

angeschlossen wird, wird der Signalgeber beschadigt.

2

~

* Geanderte Anschlussfarben

Die Farben der Anschlusskabel von SMC-Schaltern sind geandert worden, um
den NECA-Standard 0402 fiir die Produktion ab September 1996 einzuhalten.
Genaue Informationen entnehmen Sie bitte den entsprechenden Tabellen.
Solange sowohl Anschlussdrahte mit der alten als auch mit der neuen Far-
bordnung benutzt werden, muss besonders auf die jeweilige Polaritat
geachtet werden.

2-Draht 3-Draht
Alt Neu Alt Neu
Ausgang (+)| Rot Braun Spannungsver. (+)|  Rot Braun
Ausgang (-)| Schwarz | Blau GND Schwarz | Blau
Ausgang Weill | Schwarz
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Serie CRB2/CRBUZ/CRB1
Sicherheitshinweise flr Signalgeber 3

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Einsatzumgebung

AWarnung

1. Setzen Sie Signalgeber nie in der Umgebung

Einsatzumgebung

8. Meiden Sie Eisenstaubkonzentrationen oder
engen Kontakt mit magnetischen Stoffen.

2.Setzen

110

mit explosiven Gasen ein.

Die Bauweise der  Signalgeber  sieht keine
Explosionspravention vor. Benutzen Sie die Signalgeber nie in
einer Umgebung mit explosiven Gasen, da dies zu einer
heftigen Explosion fihren kann.

Sie  Signalgeber nicht
Wirkungsbereich von Magnetfeldern ein.

Dies kann zu Fehlfunktionen der Signalgeber fihren oder zur
Entmagnetisierung der Magnete in den Signalgebern fuhren.
(Wenden Sie sich an SMC hinsichtlich der Verfigbarkeit von
magnetfeldresistenten Signalgebern.)

. Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein,
an denen sie permanent dem Kontakt mit
Wasser ausgesetzt sind.

Obwohl die Signalgeber dem IEC-Standard IP67 entsprechen
(JIS C 0920: wassergeprift) sollten sie nicht in Anwendungen
eingesetzt werden, in denen sie permanent Wasserspritzern

im

Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie
Metallspéne oder Schweissspritzer, oder ein magnetischer Stoff
(alles, was von einem Magneten angezogen wird) sich in der
Nahe eines Antriebs mit Signalgebern befindet, kdnnen
aufgrund eines Magnetkraftverlustes innerhalb des Antriebs
Funktionsstdrungen im Signalgeber auftreten.

AWarnung

1.

Fuhren Sie die folgenden Instandhaltungs-
massnahmen regelmassig zur Vermeidung
unerwarteter Funktionsstérungen der
Signalgeber durch.

1) Ziehen Sie die Montageschrauben ordnungsgemass fest.

Falls die Schrauben sich lockern oder die Einbauposition
des Signalgebers nicht mehr stimmt, korrigieren Sie die

oder -sprihnebel ausgesetzt sind. Das kann die Position und ziehen Sie die Schrauben erneut fest.
Beschadigung der Isolierung oder ein Aufquellen des Harzes 2) Uberpriifen Sie die Anschlussdrahte auf Unversehrtheit.
in den Signalgebern zur Folge haben wund zu

Funktionsstorungen fihren.

. Setzen Sie Signalgeber nicht zusammen mit
Ol oder Chemikalien ein.

Wenden Sie sich an SMC, falls Signalgeber in unmittelbarer
Umgebung von Kihlflissigkeit, Losungsmitteln, verschiedenen
Olen oder Chemikalien eingesetzt werden sollen. Auch ein
kurzzeitiger Einsatz unter diesen Bedingungen kann die
Funktionstiichtigkeit des Signalgebers durch eine
Beschadigung der Isolierung, durch Funktionsstérungen
aufgrund des aufquellenden Harzes oder ein Verharten der
Anschlussdrahte beeintréchtigen.

. Setzen Sie Signalgeber keinen extremen
Temperaturschwankungen aus.

Wenden Sie sich an SMC, wenn Signalgeber in Umgebungen
eingesetzt werden sollen, in denen aussergewdhnliche
Temperaturschwankungen auftreten, da die Funktionstiichtigkeit
der Signalgeber dadurch beeintréchtigt wird.

. Setzen Sie Signalgeber nie starken Schlagen
oder Stdssen aus.
<Reed-Schalter>
Wenn ein Reed-Schalter wahrend des Betriebes eine starke
Stosseinwirkung (300m/s?2 oder mehr) erfahrt, so kommt es
am Kontaktpunkt zu Funktionsstérungen, wodurch ein Signal
kurzzeitig erzeugt oder abgebrochen wird (max. 1ms). Fragen
Sie SMC, inwiefern es aufgrund der Beschaffenheit des
Einsatzortes notwendig ist, einen elektronischen Signalgeber
zu verwenden.

. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen
ein, in denen Spannungsspitzen auftreten.
<Elektronische Signalgeber>

Wenn Gerate, die hohe Spannungsspitzen erzeugen
(elektromagnetische Heber, Hochfrequenz-Induktionsofen,
Motoren) in der Néhe von Zylindern, die mit elektronischen
Signalgebern bestuckt sind, eingesetzt werden, kénnen durch
ihre N&he bzw. ihren Druck innere Schaltelemente des
Signalgebers zerstért oder beschadigt werden. Vermeiden Sie
Erzeuger von Spannungsspitzen und achten Sie auf
ordnungsgemasse Verkabelung.

O

1.

SvVC

Um einer fehlerhaften Isolierung vorzubeugen, wechseln Sie

den Signalgeber bzw. Sie die

Anschlussdrahte, wenn ein Schaden entdeckt wird.

aus reparieren

Wenden Sie sich an SMC beziglich
Wasserfestigkeit, Elastizitat der
Anschlussdradhte und Anwendungen in der
N&ahe von Schweissarbeiten.

- /AWarnung
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

SMC.

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office@smc.at

http:/iwww.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: 03-355-1464, Fax: 03-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office@smc.cz

http:/iwww.smc.cz

-I Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: (45)70252900, Fax: (45)70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: 06 593540, Fax: 06 593541
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY
PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: 09-859 580, Fax: 09-8595 8595

l] France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges

F-77607 Marne La Vallee Cedex 3

Phone: 01-6476 1000, Fax: 01-6476 1010

|

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelshach
Phone: 06103-4020, Fax: 06103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de

i

Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street,
GR-11855 Athens

Phone: 01-3426076, Fax: 01-3455578

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc-automation.hu
http:/iwww.smc-automation.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus,
Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: 01-403 9000, Fax: 01-464-0500

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Mllano)
Phone: 02-92711, Fax: 02-9271365

E-mail: mailbox@smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA
Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia
Phone: 0777-94-74, Fax: 0777-94-75

i Lithuania

UAB Ottensten Lietuva
Savanoriu pr. 180, LT-2600 Vilnius, Lithuania
Phone/Fax: 370-2651602

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: 020-5318888, Fax: 020-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl

I
L Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark
N-1366 Lysaker

Tel: (47) 67 12 90 20, Fax: (47) 67 12 90 21

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office@smc.pl

http:/Awww.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng° Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: 22-610-89-22, Fax: 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es

I I Romania

SMC Romania srl

Vasile Stroescu 19, Sector 2, Bucharest
Phone: 01-3205111, Fax: 01-3261489
E-mail: smccadm@canad.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

36/40 Sredny pr. St. Petersburg 199004
Phone.:(812) 118 5445, Fax:(812) 118 5449
E-mail: smcfa@peterlink.ru

b=
Slovakia

SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.
Némestie Martina Benku 10

SK-81107 Bratislava

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office@smc.sk

http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone: +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office@smc-ind-avtom.si
http://www.smc-ind-avtom.si

I Spain

SMC Esparia, S.A.

Zuazobidea 14

01015 Vitoria

Phone: 945-184 100, Fax: 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: 08-603 07 00, Fax: 08-603 07 10
http://www.smc.nu

-I Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen
Phone: 052-396-3131, Fax: 052-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http:/iwww.smc.ch

Turkey

Entek Pndmatik San. ve Tic Ltd. Sti.
Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625,
TR-80270 Okmeydani Istanbul

Phone: 0212-221-1512, Fax: 0212-221-1519

N[~
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SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill,

Milton Keynes, MK8 OAN

Phone: 0800 1382930 Fax: 01908-555064
E-mail: sales@pneumatics.co.uk
http:/iwww.smcpneumatics.co.uk
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PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA, TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
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