Pneumatischer Winkel-Greifer

Serie MHCZ2

Standard

@®Die Verwendung eines
Doppelkolbenmechanismus
ermadglicht eine grosse Halte-
kraft bei kompakter Bauweise.

@®Eingebaute variable Drossel

®Ein elektronischer Signal-
geber mit Betriebsanzeige
kann montiert werden.

MHC2-16S

“MHC2-10D

Symbol
Doppeltwirkend

Einfachwirkend

¥
M

v

A Achtung

:-Vor der Inbetriebnahme durch-

1 lesen. Siehe S. 0-20 und 0-21 fiir

I Sicherheitshinweise und allge-

I meine Vorsichtsmassnahmen zu

I den in diesem Katalog erwahnten

! produkten und S.2.0-3 bis 2.0-4 fiir
allgemeine Vorsichtsmassnahmen
zu allen Serien.

Lo

Technische Daten

Medium Druckiuft
Doppeltwirkend 0.1 bis 0.6MPa
Betriebsdruck - - -
Einfachwirkend 0.25 bis 0.6MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Max. Betriebsfrequenz 180c.p.m

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Signalgeber (Option )Anmerkung)

Elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

m Anmerkung) Siehe S. 2.11-1 fiir weitere Informationen zu Signalgebern.

Modell
] ; Kolben-g | Haltemoment Offnungs-/Schless Winkel (Gewicht @) —————
Funktionsweise Modell (mm) (Effektiver Wert) (1) (beice Seiten) () MHZ
MHC2-10D 10 0.10 39 _
MHC2-16D 16 0.39 . 91 MHQ
Doppeltwirkend 30° bis —10° ———
MHC2-20D 20 0.70 180 MHL2
MHC2-25D 25 1.36 311
MHC2-10S 10 0.070 39 MHR
MHC2-16S 16 0.31 . 92 —
Einfachwirkend 30° bis =10° —
MHC2-20S 20 0.54 183 MHK
MHC2-25S 25 1.08 316 —
Anmerkung 1) Bei Betriebsdruck 0.5MPa M HS
Siehe S. 2.6-2 "Effektive Haltekraft" fiir die Haltekraft in jeweiliger Halteposition. -
Anmerkung 2) Gewicht ohne Signalgeber.
Bestellschlissel MHC2
MHC2—20|[D Y59A|[S | MHT2
! Anzahl der Signalgeber MHY2
Pneumatischer - 1 2 L
2-Finger- s | 1
Winkel-Greifer —l — MHW2
Kolben-g e
70 | 10mm _ Funktionsweise M
16 16mm D |Doppeltwirkend 7Si nal-
20 20mm S |Einfachwirkend geber
25 25mm

1 Signalgeber
= [Ohne Signalgeber (Eingebauter Magnet)

*Verwendbare Signalgeber

= | 8 ;3',‘ Spannungsversorgung Signalgebermodell |Anschlusskabelldnge (m)s
S | = |Elektrischer | & |Anschluss
Bl - g Anwendun
S |5 | Eingang | B (Ausgang) DC AC vertikal axial 0 3 e
5 g &) ()
einge- 3-Draht IC-
— |gossenes | & [(veN) | 2av 5v,12v| Y69A | Y59A [ ] [ s;Lenl;e- Rglslss,
Kabel
2-Draht 12v Y69B Y59B [ J [ J —
* Anschlusskabellange: 0.5m------— (Beispiel) Y59B
3m---L (Beispiel) Y59BL
m * Siehe S.2.11-1 fur technische Daten der Signalgeber.
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Serie MHC2 winkel-Greifer Serie MHC2

| Haltepunkt | | Effektive Haltekraft
®Der Haltepunkt des Werkstiicks sollte
innerhalb des in dem Diagramm angegebenen Doppeltwirkend Einfachwirkend

Bereichs liegen.

MHC2-10D MHC2-10S
20
20
-@— @F \\ 15 \
15— —
< D s \
+ 4= 5 o\ X
E} e \\ % j.‘_i DJ‘UOA.
] £ = \ NG g NN
—IE 5 R ? NS0eo—_
= P
0] 10 20 30 0 10 20 30
Haltepunkt L {(mm) Haltepunkt L (mm)
MHC2-16D MHC2-16S
70 50
Richtlinien zur Auswahl des Greifers 60 40
nach dem Werkstiickgewicht
50

®Die Auswabhl des richtigen Modells hangt von

\ 30

20

dem Werkstuckgewicht, dem Reibungs- 40
koeffizient zwischen dem Fingeranbau und
dem Werkstuck und deren jeweiliger Bauform

L~ =

ab. Es sollte ein Modell gew&hlt werden,

A 1.7 L—

Haltekraft (N)
8 8
S/
/ Q
Haltekraft (N)
=]
//
//
D,
-
o
4

dessen Haltekraft das 10 bis 20-fache des
Werksttickgewichts betrég?. & 9~ —— le o ;-....____________
@®\Wenn grosse Beschleunigungen, Brems- e —]
verzégerungen oder Stosskréafte wahrend des ) i 36 30 0
Werkstiicktransports erwartet werden, sollte ein 0 10 20 30 40
grosserer Sicherheitsbereich beriicksichtigt Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
werden.
MHC2-20D MHC2-20S
®Effektive Haltekraft \ 70
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft 0 60 \
steht fir die Haltekraft eines Fingers, wenn alle 70 Il\\
Finger und Anbauteile mit dem Werkstiick in 60 50 A
Kontakt sind. F = Kraft eines Fingers. i \ \\ \
. 40|
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Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
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2.6-2
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Winkel-Greifer Serie MHC?2

Doppeltwirkend @10, 916,

MHC2-100

3
%
B A=
4 X M2.5 / OR—
(Schraube zur Befestigung des Anbauteils) s Einstellschraube fir
M3 e Fingergeschwindigkeit
(Anschluss zum Schliessen der Finger 7.2
M3 18.8
Anschluss zum
ffnen der Finger)
16.4 17, 4 X M3 Gewindetiefe 5
5 1. (Befestigungsgewinde)
. +0.043 . J Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6
7 T a11H9 Tiefe 1.5 5 E e \¢ (Montagebohrung) *
o) | 2 Ei:_— | 'o o
SR £er 32— e
: i Signalgeberbefestigungs- = o8 [173 8" @—
2 X M3 Gewindetiefe 6 nut (beide Seiten) g,
(Befestigungsgewinde) 6.2 (52.4)

Anmerkung) Bei Verwendung der einfachwirkenden Ausfiihrung
dient ein Anschluss als Entliftungsanschluss und
die Einstellschraube fiir die Fingergeschwindigkeit

ist nicht montiert.

[CWenn Signalgeber montiert sind, ist

keine Montage mittels Durchgangsbohrung méglich.

MHC2-160]

4 X M3

:

o— -ﬂ
i
E‘ 2 X M3 Gewindetiefe 6

(Montagebohrung)

30.6
22

2 X M4 Gewindetiefe 8

Einstellschraube fi
(Schraube zur Befestigung des Anbauteils) 18.3 ﬁmagéécijndf;:eﬂ
(Anschluss zum Schliessen der Finger)
M5 .
(Anschluss zum Offnen der Finger)
M5 ) .
4 X M4 Gewindetiefe 8
236 P -6 (Befestigungsgewinde)
15 o 4 6 Durchmesser
s el 7z Durchgangsbohrung 3.4
P 017H9 5™ Tiefe 1.5 b hf | Montagebohrung) *
Y 8 @2 TrRd
\\ < L. —
7 | I
= g E Tt
s :
%"  Signalgeberbefestigungs- 30 16.2 |

nut (beide Seiten)

(Befestigungsgewinde)

6.2

dient ein Anschluss als Entliiftungsanschluss und

QAnmerkung) Bei Verwendung der einfachwirkenden Ausfiihrung

die Einstellschraube fiir die Fingergeschwindigkeit

ist nicht montiert.

[Wenn Signalgeber montiert sind, ist

keine Montage mittels Durchgangsbohrung méglich.

O
:

2 X M4 Gewindetiefe 6.5

(Befestigungsgewinde)

2.6-3
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geber



Serie MHC2

Doppeltwirkend 220, 925,

MHC2-200]
o3 og
4X M4 ol 19¢ T
(Schraube zur '_ :
Befestigung des Anbauteils) 4 Einstellschraube fiir
,?.-_?_ Fingergeschwindigkeit

£

M5 /o
(Anschluss zum Schliessen der Finger)
M5

(Anschluss zum

22.2

MHC2-250]

£

2.6-4

Offnen der Finger)
27.6 2, 4 X M5 Gewindetiefe 10
18 (Befestigungsgewinde)
e Durchmesser Durchgangsbohrung 4.3
T e21HI ™ Tiefe 1.5 (Montagebohrung)*
SRRCS prd
T~ 2, L
G5 Blo
ofs) H h |
R 1 ) 8
o
#} Lo i -
o ' 3 Signalgeberbefestigungs- :
2 X M5 Gewindetiefe 10,/ g o nut (beide Seiten) 2.7
(Befestigungsgewinde) 55.2
(78.7) |
Anmerkung) Bei Verwendung der einfachwirkenden Ausfuhrung 2 X M5 Gewindetiefe 8
dient ein Anschluss als Entluftungsanschluss und (Befestigungsgewinde) \
die Einstellschraube fir die Fingergeschwindigkeit rt
ist nicht montiert. ,! R
i ——59
; - : [T T @l
* Wenn Signalgeber montiert sind, o
ist keine Montage mittels Durchgangsbohrung méglich. t15 _{V
4X M5 C:F e — =
(Schraube zur Befestigung — ! A
des Anbateils) / op—8]
M5 "
: - - Einstellschraube fiir
(Anschluss zum Schl:ess?n der Finger) / LI Fingergeschwindighsit
M5 (Anschluss zum Offnen der Finger) 23.5

4 X M6 Gewindetiefe 12

3;'26 (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 5.1
(Montagebohrung)®
i 1 I'g 026H9 " Tiefe1.5
() @ e Teets [ T
LY 2% T
oo 2 ﬁ Ty - W
ol F 15¥ / % g « ™)
>\ 3
o . Yo'
oy 2 e
¥ HAY: 2l L
_ﬁ Signa[geberbgfestigungs- 25.8 L
2 X M6 Gewindetiefe 12/6.2 nut (beide Seiten) 60.4
(Befestigungsgewinde) (92)

Anmerkung) Bei Verwendung der einfachwirkenden Ausfuihrung

2 X M6 Gewindetiefe 10

/ (Befestigungsgewinde)

dient ein Anschluss als Entliiftungsanschluss und I: :

(2]
(8]

¥
=
die Einstellschraube fiir die Fingergeschwindigkeit e .
ist nicht montiert. —!—Cb_¢ [T fF———
. N o O
* \WWenn Signalgeber montiert sind, ist ily
keine Montage mittels Durchgangsbohrung moglich. 19.3
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Serie MHC?2

Konstruktion

Doppeltwirkend/ Finger getffnet

|
e

Einfachwirkend

MHZ

Doppeltwirkend/ Finger getffnet Mit Signalgeber
MHQ
Signalgeber
/ D-Y59A/Y59B MHL2
— = MHR
MHK
= —
MHS
:
T MHC?
MHT2
MHY2
Stiickliste Stiickliste MHW?2
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
@ Gehéause Aluminium hart eloxiert Dampfscheibe Urethankautschuk MRHQ
@) Kolben A Aluminium hart eloxiert (D) Gummimagnet synthetischer Kautschuk W
3 | Kolben B @ | Ssicherungsring Stahl vernickelt geber
@ Finger Stahl wéarmebehandelt @3 | zylindrische Rolle Chromlagerstahl chemisch vernickelt
® Seitenrolle Stahl nitriert Einstellschraube Messing chemisch vernickelt
® Bolzen rostfreier Stahl nitriert (B Entliftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
@ Zentrierrolle Stahl nitriert Stopfen Messing
Zentrierstift Stahl nitriert @ | Feder Chromlagerstahl
©@ | Kappe Kunststoff
Service-Sets
. . Set-Nr.
Pos. Bezeichnung Material
MHC2-10 MHC2-16 MHC2-20 MHC2-25
Service-Sets NBR MHC10-PS MHC16-PS MHC20-PS MHC25-PS
)
2.6-5
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