Langhub-3-Finger-Greifer
2-F\nger, 3-Finger, A-Finger

Series MHS

316, 320, 825, 832, 340, 850, 863, 3380, 3100, 8125
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Leicht, kompakt
mit verringerter Hohe

Langhub (MHSL3) flr neue Serien verfligbar.
Holhe Wiederholgenauiigkeiit:: 10.01nmimm

Signalgebermontage mdglich----- ;

Montage von zwei Seiten mdglich ----

Eine grosse Auswahl an elektronischen Signalgebern kann in 1
den Nuten an der Gehauseseite montiert werden. =TT =======
Modelle mit 2-farbiger Anzeige und wasserfeste Modelle sind — ~ 3
verflgbar. | /
Einfache Ausrichtung bei der Montage' - 1-==+® L
An der Oberseite des Creifers sind Positionierbohrungen angebracht. == = === Ca= /
- J®
1 e 7

Mit Gewindebohrungen  Mit Durchgangsbohrungen

Mit keilformiger Nockenkonstruktion

Die keilférmige Nockenkonstruktion ermdoglicht eine

grosse Haltekraft bei kompakter Bauform.

Variantenubersicht Kolben-@ (mm)
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Serie MHS2

Greifen verschie-
dener Werkstiicke
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Ideal geeignet zum Greifen von Werksticken mit
unterschiedlichen Durchmessern.

Langhub MHSL3

Kolben-g

(mm) (mm)
16 O 435 80
20 D S 46 135
25 0 Q 49 180
32 = 58 370
40 C 64 550
Greifen von Werkstlicken 50 O 5 930
mit unterschiedlichen 63 40 0 89 1,550
Durchmessern 80 v ; 116 2.850
100 - 135 | 5,500
125 04 175 [11,300

® Der Montageabstand entspricht
dem der Standardausfiihrung.

In () Standardweite /MHS3

MH53 Varianten

Mit Staubschutzabdeckung/MHSJ3

MHSJ3
VISISISET T Mit Auswerfer (Zylinderausfihrung) | | |
Mit Auswerfer (Federausfuhrung) || |
Durchgangsbohrung mit Staubschutzabdeckung | | |
Vs S5 S it StaubschutzabdeckungAuswertr @inderausfinung) (||
it Staubschutzabdeckung Auswerer (Federausffng) || |

Mit Staubschutzabdeckung/Auswerfer

Auswerfer-Einheit

Staubschutz-  Durchgangshohrung
abdeckung MHSH3

Feder-

ausfuhrung
0 i
uswurt des. ! Zylinder-

Druckluft Werkstiicks mit L
externem Zylinder ausfuihrung
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Pneumatischer

2-Finger- .
Parallelgreifer Se” e I\/I H 82
216, 820, 825, 832, 940, 350, 263

Bestellschliissel

Kolben-g

D —M9PL

lAnzahI der Signalgeber

Anzahl der Finger B > Sk,
s 1Stk
Signalgeber
Kolben-g e [ - | Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) |
16 | 16mm Verwendbare Signalgeber
20 20mm ‘ Spannungs- | Signalgebermodell |scriusskabetange ()
25 | 25mm Modell fSoEQer— Elekirischer Betriebs-| Anschluss versorgung | Eekuische Engangsichung | 0.5 ] 3 | 5 | Awendung
anzeige
unktion | Eingang 0¢ (Ausgang) DC AC |vertikal | axial | () |[(L) |@)
2 3-Drant MONV| MoN | @ [ @ | —
Funktionsweisee | & (NPN) 5V,
doppeltwirkend 5 _ |eingegossenes 3-Draht 12v B
D] 5 IS PRP) |y M9PV| MOP | @ | @ Relais
o Kabel - SPS
E MOBV| M9B | @ | @ | —
é Wasser 2-Draht 12v
i ngartnge - MO9BA — | @ O
[} nzeigé )
= Anschlusskabellange: 0.5m ....... - (Beispiel) M9B
3m L (Beispiel) M9BL
5M ... Z (Beispiel) M9BZ

D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
KO | ben -g Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

@32 bis 963 S 2 —50/ D —Y59A

Anzahl der Signalgeber
- 2 Stk.
Anzahl der Finger
g S 1 Stk.
2 Flnger
Kolben-g @ Slgn‘:élr?et;gr e g el
2 Z2mm - ne |gnage er (eingebauter Magnet )
40 | 40mm Verwendbare Signalgeber
50 | 50mm Modell Sonder- |Elektrischer Betriebs- Anschluss| Spannungsversorgung| Signalgebermodell|Anschlusskabelange ()| Anwendung
63 63mm funktion | Eingang |anzeige [(Ausgang) DC AC | axial |vertikal |0.5(-) |3 (L)| 5 (2)
s 3-Draht (NPN) V12V Y6OA [Y50A | @ (@ | O | I
% — 3-Draht (PNP) ' Y7PV_ | Y7P [ [ O [Steuerung
5 2-Draht 12V Y6B |Y5B | @ [ ] @) —
Funktionsweise e g Diagnose- eingegossenes Ja 3-Draht (NPN) oy [sv 12v| — YINWV| YINW | @ (] O ic- Relais,
[0 [doppelwirkend 5 Sé"?gfb'?gee Kabel 3Dt (PNP) * YIPWV|Y7PW | @ | @ | O |[Seweung SPS
s nzeige ) Y7BWV| Y/IBW | @ [ ] @)
Symbol £ | Wasser 2-Draht 12v —
’ - - - i, 53 farblge — Y7BA — { ] @]
w nzeige )
! * Anschlusskabellange: 0.5m ....... - (Beispiel) Y59B
3M .. L (Beispiel) Y59BL
5m......... Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfiigbar.
—| # Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
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Technische Daten

Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHSZ

Modell MHS2-16D [MHS2-20D [MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D |MHS2-50D | MHS2-63D
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 ‘ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (°C) —10 bis 60 (nicht gefroren)
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive Haltekraft e 21 37 63 111 177 280 502
N bei einem Druck von rrean-
0.5MPa greifend 23 42 71 123 195 306 537
Offnungs-/Schliess-Weite (beide Seiten) (mm) 4 4 6 8 8 12 16
Gewicht (g) 58 96 134 265 345 515 952
Anmerkung) Die Werte fiir g16 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, und fiir 832 bis 863 mit Haltepunkt L = 30mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S.3 und 4 fiir die Haltekraft an jeder Halteposition.
Konstruktion
Finger geschlossen Finger gedffnet
@ @ @ @
— —F——3
\ / v | 1 [
|
[ U N \ I l J l
| AN/ 74
' R ' [
® i1
Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehause Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 Kolben Aluminium hart eloxiert 9 Sicherungsring Stahl vernickelt
3 | Nockenfiithrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 | Finger Stahl gehértet 11 | Abstreifer NBR
5 | Kappe Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 | Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr. Inhalt
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS iLEI(Se clstpeor;t.hil)t’dliiolbzigue; d13.

* Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13 und kénnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.

SVC
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Serie MHS2

Haltepunkt
» Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Werkstticks im
Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fiir die effektive Haltepunkt Haltepunkt
Haltekraft befindet.
« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim Betrieb ]
eine Ubermassige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der Finger, was zu
einer verkirzten Lebensdauer fihren kann. 7 r r
O L
= iipnll
Aussengreifend Innengreifend
L: Distanz zum Haltepunkt
Effektive Haltekraft
« Definition der Haltekraft A ifend | ifend
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F ussengreiren nnengreiren
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn beide Finger und Anbauteile vollen Kontakt MHS2-16D ‘ ‘ ‘ MHS2-16D ‘ ‘
mit dem Werkstiick haben, wie in der Abbildung 30 ! ‘ !
! Druck 0.6MPa
unten dargestellt. \N ‘ 30 ™S oruckoswpa
\ I T
\01% . E— 0.5MPa
220 \ \ Z
< — 0.4MPa =20
= —— & \&E
g ! =
é y ———_| 0.3MPa % e e 0.3MPa
< f T
10
; T - 0.2MPa —_— 0.2MPa
+
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
F Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS2-20D MHS2-20D
60 i i 60 | |
~ Druck 0.6MPa 1| Nruck O.GI\‘/IPa
- x ‘
x — —~ \
Aussengreifend S0 ~oswer 2, ~gsuee
£ & ~—|
—
E E | % 0.4MPa
X =
% . — 0.3MPa s o \\ 0.3MPa
T —~— —
— |
T ———__ 02MPa ——10.2MPa
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS2-25D MHS2-25D
E 100 ‘ ‘
- ~ 100 T T
Innengreifend . &uck(‘)wpa S Druck 0eMPa
* ~ * 80 1
z T~ oswra € ~0-5MPa
= 60 ~—| 60— 0.4hp
1 [ .4MPa
3 0.4MPa 3 - "
IN: ca. 0.102kgf g 40 T S40 — 0.3MPa—|
. 2
1MPa: ca. 10.2kgf/cm || o2mpa —— | | oowra
20 20
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
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Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHSZ

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft Aussengrelfend Innengrelfend
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn beide Finger und Anbauteile vollen MH32_32D MHSZ_32D
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der 150 ] ] ] T T T
Abbildung unten dargestelit. \\DFUCk O-TMPa 150 [~ _ Druck0.6MPa |
\
120 0.5MPa
) — 45Mra 120 — j
= z —]
£ 90 0.4MPa || < ——__0.4MPa
= 1 &£ 90 T
[ g
® o \\%a_ 3 . ——1_ | 03MPa
£ 0.2MP £ — Y
F 30 0.1MPa 30 0.IMPa ——
+
E 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS2-40D MHS2-40D
250 ‘ | | \ \ \
B ‘ ‘ | 250 Druck 0.6MPa |
Druck 0.6MPa .
200 i ‘ ~ |
. — |
Aussengreifend . ™ + 200 0.5MPa
= z
€150 0.4MPaT]| = —r—_ oawra
= \1\ 150 —
IS =
2100 — 0.3MPa L | 0.3MPa
= — $£100
T ——t— | 02MPa — 0.2MPa
50 — T | oiMPa 50 —— T ]0iMPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS2-50D MHS2-50D
| | | |
Innenareifend 0 ~ ‘ ‘ ‘ ‘ 400 I~ DrLck o.lsmpa!
g [~ Druck 0.6MPa T~ |
~ | s
» 300 ~— : * 300 0.5MPa ——
i ~_0.5MPa =
£ —~_| £ |
T 200 I e 4‘:‘5200 I
g 4 0.3MPa
IN: ca. 0.102kgf 3 ——1 | o5wes 2 — ]
. 2 =
1MPa: ca. 10.2kgf/cm s T £ O
0.2MPa —
100 —— 100
0.1MPa OIMES
0 20 40 60 0 20 40 60
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS2-63D MHS2-63D
I I I I
1 L]
600 — Druck 0.6MPa | ———Druck O-G‘MPa
| 600 — ——t
* — 0.5MPa
% — 0.5MPa 2 \\‘,\‘L
£ —
%400 0.4MPa §400 — | 04MPa
<
% 0.3MPa £ — o.3r\T|pa
s T
0.2MPa
T200 0-.‘2MP§—- 200 :
0.1MPa___|| 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Serie MHS2

Abmessungen

MHS2-16D bis 25D

CB 7

P (Anschluss zum
Offnen der Finger)

| @
2
N4
T
s | 2 J‘ P (Anschluss zum
‘o I G Schliessen der Finger)
§ T
WA, Tiefe 1.5 2-93.4, Senkungsdurchmesser 6.5
AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
RA 3 AB RA
VA, Tiefe VB
W7
© o A7 e T
NN L [Tay]
I 2 —F—-——F 98 & SR LOnR— 2| £
of N\ A I ®
P e : L
_';1_1' @f i
<
X 200 | 20° 2 X M4, Gewindetiefe 8 ° 2
(Befestigungsgewinde) (geodffnet DO)
Fz FY FX (geschlossen DC)
4 X M3, GewindetiefeTB
Montagegewinde fiir Anbauteile
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

(mm)
Modell AA |AB | B |cB |DC |[DO |EC |[EO [FX |[FY |[FZ [ G | I | J K [ NA NB 0 P Q
MHS2-16D 35 |32 |30 | 11 | 30 | 34 [1023|1433%125 |11 3 |25 | 4 |10 ]| 4 | 8 |509 34 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [35 [ 36 | 13 | 36 | 40 [12:2316733 145 |13 3 |27 |5 |12 | 5 |10 |6h9 305 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 |15 | 42 | 48 [1498[20%33|17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 904 |3 M5 8
Modell RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9 *$9%5 | 2 |17H9 *39% |2HQ *39% | 2
MHS2-20D 24 | 18 |95 | 6 |[2H9 *99%° | 2 [21H9 *39%%2 |2HQ *99% | 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 |3H9 99 | 3 |26H9 *3%? |3H9 *99% | 3

2.5-8
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Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHSZ

MHS2-32D, 40D

XA, Tiefe XB

CB _ CA
M5
(Anschluss zum
E Offnen der Finger)
- @
us
2 2 —
= O
23
S
[ (2]
3
har] ] ~
¥ |
M5
- I G (Anschluss zum
T
’ Schliessen der Finger)
2-gSA, Senkungsdurchmesser SB
RA ‘ AA Senkungstiefe 9 (Montagebohrung )
235° 350 3 o AB o RA
%)
oVA, Tiefe VB
& \ i/ %
1 ] y
: F‘J h RQ? I T
P
i » - g 2 OO —OQHe 2|
¥ 4\\ \® fa @
V) 3
oo
| o
<> | y [ — &
2-UA, Gewindetiefe UB 45 Q
(Befestigungsgewinde) -
FZ (geoffnet DO)
oWA, Tiefe 2 (geschlossen DC)
4 X M4, Gewindetiefe 8
Montagegewinde fur Anbauteile
(mm)
Modell AA | AB B CA |CB DC DO |EC | EO | FX | FY | FZ G 1 J L NA Q RA | RB | SA
MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 [1655/24%% 23 [205| 5 [305| 6 | 20 [2H9 3%® |14 |11 |38 | 25 |45
MHS2-40D 47 |44 [ 62 | 9 |17 | 62 | 70 [2033]28'3% 2655 (235 | 6 [32 | 7 |21 [3H99*® |16 |12 |44 [ 28 |55
Modell SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS2-32D 8 M5 10 [3H9 *39% | 3 |34H9 *3%%2 [3H9 0% | 3
MHS2-40D 95 M6 12 |4H9 *3%%0 | 4 |42H9 *3%? [4H9 *3%%0 | 4
2.5-9
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Serie MHS2

Abmessungen

MHS2-50D, 63D

CB CA

M5
(Anschluss zum
Offnen der Finger)

&)
o w
[ -
]
|
Ll 4 -
y
M5
I G (Anschluss zum
-
Schliessen der Finger)
.M
4-g5.1, Senkungsdurchmesser 9.5
AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
AC _ AB . RA
@VA, Tiefe VB

: us] r m B HPENEPEN <

y \ / /U & - 8 = OO — TR z,
2 D fa Y y \/\f\\® (N
o > K % 2
[}
[= ]
< <> ) N
x

4 X M6, Gewindetiefe 12 o Q
(Befestigungsgewinde) > >
Fz FY X » (gedffnet DO)
gWA, Tiefe WB (geschlossen DC)
4 X M5, Gewindetiefe 10
Montagegewinde fur Anbauteile
(mm)

Modell AA |AB |AC | B |cA [cB |DC |[DO |EC |[EO |[FX |[FY |FZ |G | I |3 K L M | NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 [20 |70 | 82 |22 34%%3 31 |28 6 (375 9 |24 |10 [4H9*39%° | 2 | 18 |10h9 Joss
MHS2-63D 66 | 62 | 4 |86 |12 |22 |86 [102 |30:9446'53 38 [345| 7 |44 |11 |28 | 11 [6HO Y% | 3 | 24 [12h9 Joss

Modell o | @ |rRA |[RB |sC VA VB WA wB XA XB | YC
MHS2-50D 5 |14 [52 |34 [12 [4H9 *3%%° | 4 |52H9 99| 2  [4H9*300 | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 |38 |14 [5H9'0%° | 5 |65H9 *39*| 255 [5H9 3% | 5 |75

2.5-10
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Pneumatischer
3-Finger-

Parallelgreifer Serl e I\/I H 83

216, 820, 925, 832, 40, 350, 863, 380, 100, 125
Bestellschlissel

Kolben-g

N 2 MHS 3 —20| D /|M9PL

— |

Anzahl der Signalgeber

Anzahl der Finger - sk
s 15tk
Signalgeber
Kolben-g ¢ | - |Ohne Slgnalgeber (eingebauter Magnet ) |
Verwendbare Signalgeber
16 16mm - "
20 | 20mm Sonder- |Eiektischer Betriebs.|Anschiuss Spannungs- | Signalgebermodell Anschlusskabellange(m)*A '
Modell L= | |HES b versorgung _ [Elektische Engangsichtung | 0.5 nwenoung
25 : :
25 mm funktion | Eingang |anzeige [(Ausgang) DC AC |vertial Jaxial | 0 3 (L)[5(2)
z 3-Draht
% (NPN) 5V, MONV| MON | ® | ® | —
Funktionsweises | & | — |90 SDrah) L2V MOPV| MOP | ® | ® | — Ingpai
< gossenes (PNP) Relais,
doppeltwirkend g Ja 24V |— — SPS
3 Kabel M9BV| M9B | @ | @ | —
E wasser- 2-Draht 12v
3 |@iabge — |M9BA — | @ | O
[TW} nzeige )

* Anschlusskabellange: 0.5m
3m

(Beispiel) M9B
L (Beispiel) M9BL
Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
+ Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
KO | ben -0 Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

RYANEVR) |[E|MHS 3 —50] D —Y59A

Anzahl der Signalgeber

Anzahl der Finger = iit
| 3 [3-Finger | T
Anschluss- n n" Stk.
gewindeart
(280 bis @125) Kolben-g Signalgeber
— | Re(PT) 32 32mm - \ Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet)]
E | GPP 40 | 40mm Verwendbare Signalgeber
50
gg 6322 Modell| Sonder- |Elektrischer Betriebs-| Anschluss| Spannungsversorgung | Signalgebermodell | Anschiusskabellange (m)x | Anwendung
500 somm funktion | Eingang |anzeige |(Ausgang) DC AC | axial |vertikal [05() | 3 (L) |5 (2)
s B-Draht (NPN) Y69A [ Y50A | @ ® | O |.
igg iggmm g - oanew] 2| ey [vip | e | @ | o |
mm I 2-Draht v Y6B |Y58 | @ | @ | O | —
& |Diagnose- |gingegossenes B-Draht (NPN) YINW[YINW| ®@ | @ | O Relais
. . 5] anzeige Ja 24V |5V, 12V | — IC-Steuerung '
Funktionsweisee 5 (Z_fa,b?ge Kabel B-Draht (PNP) YIPwv|Y7Pw | @ | @ [ O SPS
[D [doppeltwirkend 'S |Anzeige) YZBWY|Y7BW | ® | ® | O
= wasse" 2-Draht 12v —
Sym bol o g-farbige —_ Y7BA — ® O
- - - L nzeige )
[ * Anschlusskabellange: 0.5m ..... - (Beispiel) Y59B
! 3m........ L (Beispiel) Y59BL
5m........ Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfiigbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| —| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
2.5-11
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Serie MHS3

Technische Daten

Modell MHS3-16D [MHS3-20D [MHS3-25D (MHS3-32D [MHS3-40D |MHS3-50D [MHS3-63D (MHS3-80D [MHS3-100D | MHS3-125D
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Mediumstemperatur (°C) —10 bis 60 (nicht gefroren)
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 60 30
Schmierung nicht erfoderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive Haltekraft | grerend 14 25 42 74 118 | 187 | 335 | s00 | 750 | 1,270
s CHCIT DG T 16 28 47 82 130 | 204 | 359 | 525 | 780 | 1,320
Offnungs-/Schliess-Weite (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Gewicht (g) 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460
Anmerkung 1) Die Werte fiir 16 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, fiir 232 bis 863 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir 280 bis 8125 bei
Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 2.5-12 bis 2.5-14 fir die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte fiir den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei Aussengreifen.
Konstruktion
Finger geschlossen Finger gedffnet
= T P S—
| \ T | —F %
|
[ U N \ I \ J l
N
\ \l\ | /l/
' R g B ' N SR
® ®
Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehause Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 Kolben Aluminium hart eloxiert 9 | Sicherungsring Stahl vernickelt
3 Nockenfiihrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 Finger Stahl gehartet 11 | Abstreifer NBR
5 Kappe Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr. e
MHS3-16D |[MHS3-20D |[MHS3-25D |MHS3-32D |MHS3-40D |MHS3-50D |MHS3-63D |MHS3-80D |MHS3-100D |MHS3-125D nhalt
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHs125-ps | N Setenthalt die obigen
Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13.

+ Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13 und kénnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.
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Haltepunkt

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHS3

« Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Werkstiicks
im Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fiir die

effektive Haltekraft befindet.

« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der

Haltepunkt

Haltepunkt

=3 [f=3
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer fiihren kann. -
L L
Aussengreifend Innengreifend
. L: Distanz zum Haltepunkt
Effektive Haltekraft
« Definition der Haltekraft : .
o ) A ngreifen Innengreifen
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F ussengreire d engreite d
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen MH53‘16D MH53‘16D
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der 25 25 [ i i
Abbildung unten dargestellt. | sen O.GP/IPa
20 20 ‘
x Druck 0.6MPa
= I > ———_05MPa
2. 0.5MPa S1s \‘
5 8 ———— 0.4MPa
x | 0.4MPa % "
=10 f T
£ —oawpa| | £ =R
5 0.2MPa — 5 0.2MPa
F T—hﬁ ]
i 0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
M Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS3-20D MHS3-20D
‘ ‘ ‘ 1] 20 T T T ]
35 ~~_Druck 0.6MPa %Ck 0'6MPa
Aussengreifend 20—t o I S .
~_ 0.5MPa x 30 [~
.25 | Z
b= —— =25 0.4MPa
=2 I
= 20 0.4MPa & \
< _— £20 0.3MPa
315 0.3MPa %15 \'\’\
8 T 0.2MPa
T ——
10 L+ —0.2MPa 10 —
5 5

’ Innengreifend ‘

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgflcm?

0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm)

0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm)

MHS3-25D MHS3-25D
0 } } 70 |~ ‘ ‘
60 Druck 0.6MPa
. \\ Druc‘k 0.6MPa ~ NG ‘
* [ oo . %0 0.5MPa
= 40 | 240 ~
g T~ 0.4vPa = 0.4MPa
g 30— £ 30 ~
i3 — Q
2 20 — 0.3MPa = \\O.S‘MPa
K o S 7 T 20
————0.2MPa ———0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger

O
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Serie MHS3

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F Aussengrelfend

Innengreifend

bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen Kontakt
mit dem Werkstiick haben, wie in der Abbildung MHS3-32D I I MHS3-32D I I
120
unten dargestellt. 100 ~— Druck 0.6MPa ~| Druck 0.6MPa
| 100 1
80 ~—~—~__0.5MPa
. \EMpla * g \
560 — 0.4MPa £ ——__0.4MPa
= =
g 0.3VP. g 00
‘_6540 b a - ﬁ 0.3MPa L
g 0.2MPa £ 40 0.2MPa
\
B 20 0.1MPa 20 0.1MPa
: | |
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
F F Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS3-40D MHS3-40D
ifend 200 200
Aussengreifen
g o [~~~ Druck 0.6MPa
Druck 0.6MPa 160 f
* \\ * \\ ‘
= = 0.5MPa
:120 I~ 0.5MPa —— €120 S —
g \\&MPa § \\OAW\Pa
% 80 0.3MPa — < 80 0.3MPa
2 I
T 02MPa | L || 02MPa
T
40 0iMPa 40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
’ Innengreifend ‘ MHS3-50D MHS3-50D
350 350
1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm? 300 300 | Druck 0.6MPa
220 ~__ Druck 0.6MP. 70 -
z ~ e < B 05MPa
200 ——] & 200 :
= ~—1__0.5MPa T e \
[ I~ — | g —_0.4MPa
% 150 ——10.4MPa T 150 — 0.3MPa
% 0.3MPa — B e
T100 [gompa —— T 100 — 0.2MPa
— I
50 -0-1MPa. 50 —0-‘1MPT
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS3-63D MHS3-63D
\ \
500 500 ‘ ‘
~~| Druck 0.6MPa
400 Druck 0.6MPa | | , 400 —~ }
= | = ~—l__05MPa
=3 ———_0.5MPa <
& 300 t = 300 F——_04MPa
g i E B
Q
2 = 200 0.3MPa
s 200 \O'illea E —
I
L 0.2MPa = LA
— 100
100 oiMPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 8 100
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHS3

Aussengreifend

Innengreifend

[ [
700 | 700
~—_| Druck 0.6MPa \Dru\cml'eMPa
£ 500 =0 JPa %500 —
Z Z
= ———_ 04MPa < [ ———04wmPa
= 400 +— & 400 :
3 —_ 0.3MPa 15 — 0.3MPa
300 — 300 T
£ 0.2MPa T —— 0.2MPa
200 - 200 T
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
1.000 ! ! ! 1.000 Dl k0 I6MP
. ) ruc J a
\Druck 0.6MPa \\ |
IS~
800
800 I 0.5MPa
. \\o_sMPa * ~—_ I~ |
€ — | £600 0.4MPa ——
600 — !
5 QiR = 0.3MPa L
% \\\(t3Mp %
2 .3MPa —| 2400
=400 — £ 0.2MPa ~
I \\\?ﬂﬂpa T —
200 B 200 0.1MPa
I _\T‘a S
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
1.800 | | | 1.800 i —
1.600 —
~~_ Druck 0.6MPa 1.600 Druck 0.6MPa  —
1.400 ~—| \i I 1.400 — t
N — 0.5MPa ® I~ 0.5MPa
* 1.200 2l ~
3 — | 21200 — i
—1.000 0.4MPa +— _— 0.4MPa
= £1.000
% 800 — \Q?Mpa — 3 800 —— 0.3MPa —|
S 600 ¢ —
T — 0.2MPa T 600 — 0.2MPa
400 I |
0.1MPa 400 - 0.1MPa
200 200 T |
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L mm
* je Finger

O
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Serie MHS3

Abmessungen

MHS3-16D bis 25D

gWA, Tiefe 1.5

AL 6 X M3, Gewindetiefe TB
3 AB Montagegewinde fur Anbauteile
O (Ld
w <
5 8 =
£ S
o <
O O
o g =]
=) L o —~
= S 5 Py 8
- o, 3|2
= oo £|8
)| —— \ O, 9|5
Fany | Q
N 3
=)
wn
812 B
?O
3-UA, Gewindetiefe UB 2 I G NA
P.C.D.R (Befestigungsgewinde) RV
3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
cB 7 b P.C.D.R (Montagebohrung )

(Anschluss zum
Offnen der Finger)

—
:
+
|
—
P
(Anschluss zum Schliessen der Finger)

Abmessungen Signhalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

(mm)
Modell AA |AB | B |cB |DC |DO [EC*[EO°*|FX |FY |[FZ [ G | I | J K | NA NB 0 P Q | R
MHS3-16D 35 [ 32 |30 | 11 |15 | 17 |5 22] 7it3|125 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 8 |5h9 oz |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 |35 |36 | 13 | 18 | 20 |6 23| 8133145 |13 3 |27 |5 |12 | 5 |10 [6h9 303 |25 M5 7 | 29
MHS3-25D 40 |37 |42 |15 |21 | 24 |7 %%10%3|17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 | 12 [6h9 S0k |3 M5 8 | 34
Modell SA |SB [ SC | TB UA uB VA VB WA XA XB ® Toleranzangaben bei
MHS3-16D 34 |65 | 8 5 M3 45 |2H9 *§9%5 | 2 |17H9 *3%3 |2H9 *30%5 | 2 3-Fingergreifern sind
MHS3-20D 34 [ 65| 95| 6 M3 6 |2HQ *39%5 | 2 |21Hg *3952 |2Hg *00%5 | 2 durchmesserbezogen
MHS3-25D 45 |8 |10 6 M4 6 |3H9 *39%° | 3 |26H9 *3%°% |3H9 *39%° | 3
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSB

MHS3-32D bis 80D

22.5°
@VA, Tiefe VB AA
SWA, Tiefe WB AC AB 6-TA, Gewindetiefe TB
O ontagegewinde fur Anbauteile _ )
o u oo
o g — o5
T 9 L o3
£ 8 £|S
85| o o 23
G 2 g
o,
v
e - — 4
—I'm ‘ | |NB
I, G NA
P.C.D.R (Befestigungsgewinde) 3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
CB CA P.C.D.R (Montagebohrung )
P
" (Anschluss zum
@ Offnen der Finger)
4
P
(Anschluss zum
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen) Schliessen der Finger)
(mm)
Modell AA |AB |AC | B |CcA |CcB |DC |DO|EC* |EO*| FX |FY |FZ |G | I |J |K L M | NA NB
MHS3-32D 44 |41 | 3 |52 |8 16 |28 |32 |8 9512"%% 22 195 | 5 [305| 6 |20 | 9 |2H9 P95 2 |14 | 8h9 S
MHS3-40D 47 |44 | 3 | 62 |9 17 |31 |35 [10:9%]14%3*% 265 [235 | 6 |32 7 |21 | 9 |3H9 P9%5| 2 |16 |8h9 Joas
MHS3-50D 55 |52 | 3 | 70 |9 20 |35 |41 [1192]17*%331 |28 6 (375 | 9 |24 | 10 |4H9 00| 2 | 18 [10h9 g6
MHS3-63D 66 | 62 | 4 | 86 |12 22 |43 |51 |15392|23"33|38 (345 | 7 |44 |11 |28 | 11 |[6H9 90| 3 | 24 [12h9 Sous
MHS3-80D 82 | 77 | 5 |106 [135 | 27 |53.5 |63.5[215:03|315%53| 475 [435 | 8 (56 |12 | 32 | 12 |8HO 9| 4 | 28 [14h9 O ous
Modell 0 P Q | R [sA |[sB |sc TA | TB UA |uB VA VB WA |wB XA XB | Y
MHS3-32D 4.5 M5 11 | 44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 |3H9 *39%5| 3 [34H9 02| 5 |3Hg 00| 3 | g
MHS3-40D 45 M5 12 |53 |55 | 95| 9 | M4x07| 8 | M5 75 |4H9 80| 4 |a2H9 P02 o |4H9 *300| 4 | 8
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 |[M5x0.8| 10 | M5 10 |[4H9 *89%0| 4 |52H9 W04 o |4H9 *900| 4 | 7
MHS3-63D 55 M5 17 | 76 |66 |11 | 14 | M5x0.8 | 10 | M6 9 |5H9 *§9%°| 5 |e5H9 PO%| 25 |5H9 *30X| 5 | 75
MHS3-80D 6 1/8 20 | 95 |66 |11 |19 | M6x1 |12 | M6 12 |6H9 *80%°| 6 [82H9 %7 3 |gH9 *300| 6 | 8

¢ Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen
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Serie MHS3

Abmessungen
MHS3-100D, 125D
225
AA 6-TA, Gewindetiefe TB
SVA. Tiefe VB ZWA  Tiefe WB AC AB ontagegewinde fiir Anbauteile
@)
o) 15}
el |
[}
£ 8
0 © b
QL O )
o 9 o —~
S = = a1 8
c
o, 3|8
< C £|S
R 1 oy 85
S o
2
=™ NB
1, G NA_
P.C.D.R (Befestigungsgewinde) -gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
P.C.D.R (Montagebohrung )
CB CA

=]

(Anschluss zum

Offnen der Finger)

(Anschluss zum Schliessen der Finger)

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen)

MHS3-100D

——

S
=

MHS3-125D

\ (
) =}
\ ?Oc

=)
< -
S
=
AN

(mm)
Modell AA |AB |[AC | B |[CA [cB |[DC |DO |EC*|EO°*|FX |FY |[FZ |G | I |J | K L M | NA NB
MHS3-100D 96 | 90| 6 [134 (18 [306 | 66 | 78 [28:2440"53 59 | 54 | 10 |63 |15 |38 | 15 [8HO *39%® | 4 | 34 [18h9 Sous
MHS3-125D 122 |114 | 8 | 166 [235 (38 | 82 | 98 [303346%5% 74 | 68 | 12 | 84 |18 |52 | 21 [10H9 3¢ | 6 | 40 [22h9 S5,
Modell ¢} P Q | R [sA [sB |[sc TA B UA UB VA VB WA WB XA XB
MHS3-100D 75 1/4 23 (118 9 [14 |21 M8 16 M8 16 | 8H9 *09% | 6 [102H9 *3987| 4 | gH9 *39% | ¢
MHS3-125D  [10.5 3/8 31 |148 | 11 |175 | 34 M10 20 M10 20 [10H9 *393%% | 8 |130H9 *31®| 6 [10H9 *3°%* | 8
¢ Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen
2.5-18 P
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Pneumatischer
3-Finger-
Parallelgreifer

Mit Staubschutzabdeckung

Serie MHSJ3

2916, 820, 825, 832, 840, 350, 863, 280

Bestellschlissel

M

J3 —

Mit Staubschutz- e——

FunktionsweisI

32/ D

M9PL

lAnzahI der Signalgeber

abdeckung doppeltwirkend = 2 Stk
Anzahl der Finger [D_oppetuiend S 1Sk
Signalgeber *~—
[ - [ohne Signalgeber (eingebauter Magnet )]
Kolben-g @ Verwendbare Signalgeber
16 | 16mm , _ Spannungs- | Signalgebermodel| [Anschiusskabellange (m)
Sonder- |Elektrischer [Betriebs-{ Anschluss Anwendun
20 | 20mm Modell . . - versorgung | Eehtische Engangsiichung | 0.5 g
funktion | E anzeige |(A A
25 | 25mm n9ang ge (Ausgang) DC |AcC |vertikal [ axial | (-) SLPFE@
32 | 32mm g 3-Draht
20 20mm jg (NPN) 5v, MONV| MON | @ | ® | —
[+
50 50mm S 3-Draht 12V
63 | 63mm @ | T fengegossenes Ja LPNP) oy A ® | ® | — |rens)
= I
SPS
Il 80mm 3 Kabel MOBV| MoB | @ | @ | —
_ S s 2-Draht 12V
Material der Staubschutzabdeckung e £ g_ffaer%tige — |moBA — | @ | O
1w} nzeige )

Chloropren-Kautschuk (CR)

Fluorkautschuk (FKM)

= Anschlusskabellange: 0.5m

Silikonkautschuk (Si)

Technische Daten

D-MO9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

- (Beispiel) M9B
L (Beispiel) M9BL
Z (Beispiel) M9BZ

// .,‘_::‘
%

Modell MHSJ3-16D |[MHSJ3-20D |[MHSJ3-25D |MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D [MHSJ3-80D
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 \ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (° C) —10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
EiekivetaleatN  [orSrend 9 21 36 62 97 155 280 400
bei einem Druck von 0.5MPa g}giefréhd 16 28 47 82 130 204 3590 525
Offnungs-/Schliess-Weite (mm) (g) 4 4 6 8 8 12 16 20
Gewicht (9) 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200
Anmerkung 1) Die Werte fiir g16 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, fiir 32 bis 63 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir 880 bis 8125 bei Haltepunkt L = 50mm.

Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 2.5-20 bis 2.5-22 firr die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte fiir den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei Aussengreifen.

2.5-19
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Serie MHSJ3

Konstruktion

@16 bis 825

L

®

Finger geschlossen

Finger geoffnet

Stickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehéuse Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet isynthetischer Kautschuk
5> |Kolben 216 bis @25: rostfreier Stahl 9 Innensechskantschraube Stahl vernickelt
@32 bis 280: Aluminium hart eloxiert 10 | Parallelstift rostfreier Stahl
3 [Nockenfithrung (1) Stahl gehartet 11 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4  |Finger Stahl gehartet 12 | Dichtung NBR
5 |Kappe (J) Aluminium hart eloxiert 13 | Dichtung NBR
6 |Endplatte (J) rostfreier Stahl 14 | Kolbendichtung NBR
7 |Fuhrung Aluminium hart eloxiert 15 | Abstreifer NBR
Service-Sets
Set-Nr.
MHSJ3-16DC] [MHSJ3-20DC] [MHSJ3-25D] |MHSJ3-32D] |MHSJ3-40D] (MHSJ3-50DC] [MHSJ3-63DC] |MHSJ3-80D] Inhalt
MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHSJ80-PS AnEi;';lslf;:";2?';5?:3‘2515_

+ Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 12, 13, 14 und 15 und kdnnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.

Staubschutzabdeckung (J)

Set-Nr.
Pos. | Bezeichnung | Material |\ 531600 [MHSJ3-20D0] [MHSJ3-25D0] | MHSJ3-32D0] [MHSJ3-40D0] [MHSJ3-50D0] |MHSJ3-63D0] |MHSJ3-80D0]
CR am) MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-163 | MHSJ3-J80
16 | e | MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-Ja2F | MHSJ3-JAOF | MHSI3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J80F
abdeckung (9) g, MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J25S5 | MHSJ3-J32S | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Anmerkung) CR: Chloroprenkautschuk, FKM: Fluorkautschuk, Si: Silikonkautschuk
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Haltepunkt

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ 3

» Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Werkstlicks

im Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die

effektive Haltekraft befindet.

« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Ubermassige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der = —
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer fuhren kann.

Effektive Haltekraft

=

L

Aussengreifend

Haltepunkt

S

Haltepunkt

[\

L

Innengreifend

L: Distanz zum Haltepunkt

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
PN

Aussengreifend

’ Innengreifend ‘

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/lcm?

Aussengreifend

Innengreifend

I I I
25
T
Druck 0.6MPa
15 20 — T
jz'\ \\Druck 0.6MPa j‘2 ————_] 0.5MPa
< ~—— g 15 1
g 10 0.5MPa 5 T T—_04MPa
3 ——L_Joawra $ 10 —
s < I 0.3MPa
T 5 — 0.3MPa_| | T 7
I AR 5 0.2MPa+—
0 0
5 100 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
% 40 Brick06WPa
30 35 ~ |
\\DrucIT 0.6MPa \\ 0.5MPa
. 25 —~— T , 30 \}
5 L \ b L
= Z 25
20 0.5MPa —— < = 0.4MPa
& T =
g —~—~—L___0.4MPa g 20 0.3MPa
X 15 P— i~
o 1 0.3MPa g . \’\‘\
= | =
T 10 E— T — 0.2MPa
—— 0.2MPa 10 —0:2
‘\.\\ —_—
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
70 70 ~ ‘
&0 €0 Druck 0.6MPa
- ~ ND! 0.
50
x x
~ — 0.5MPa
s \\\Druct( 0.6MPa 2 ol ~ \
£ 0.4MPa
€ - ~~0.5MPa 5 \\
g 0 SS. £ 30
= | I~ 0.4MPa = T——__0.3MPa
T — T \
20 0.3MPa +— 20 |
— | = P ——1___02mPa
I b a
10 = 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger

O
:
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Serie MHSJ3

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
PN

Aussengreifend

] Innengreifend \

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

2.5-22

Aussengreifend

Innengreifend

100 120 \ \
~—~———_Druck 0.6MPa
100 +
80 Druck 0.6MPa . 0.5MPa
. \\ * 80 B—
> b
= 60 e < ——T——|_04MPa
5 — | 0.4MPa £ 60 !
< < 0.3MPa
L2 40 0.3MPa L T
5} ——  — < 40
T T 0.2MPa
0.2MPa :
20 !
e 20 0.1MPa
o |
10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
160 200
\
——1__ Druck 0.6MPa 160 (el @ EIPE
120 ‘ ] =~ {
* *
= T —_oswra 2 [——05MPa
< — ~ 120 — g
& — | &= —~—1__0.4MPa
g™ = 04MPa g e
& 0.3MPa S 80 0.3MPa
3 T o g WP |
T 4 0.2MPa T | 0.2MPa
= 40 —
0.1MPa 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
250 350
300
200 Druck 0.6MPa
~~J~Druck 0.6MPa * 250 [~~~ 1
:(\ — ~ | ‘ =z ~~
Z 150 — 0.5MPa = 200 — |
= ~ | ~M] 5 | = 05MPa
£ 100 03MPa| —T—24MPa $ 150 || 0. ampa———"04MPa
) © —
= — T I
£ 02MPR | T 100 —10.2MPa —
T D e
50 0.1MPa 50 | Lo1mpPa —]
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
400 * * 500 % [
™~~_Druck 0.6MPa ~_Druck 0.6MPa
300 | 400 ~ |
> —~—1__ 05MPa « ~—l__ 05MPa
5 e Tl . e
T 200 T ] T
[}
(_E —l _O.SN‘IPa % 200 i3Ml‘3a
100 0.2MPa T — O.Z‘MPa
‘ 100
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger

O
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ 3

Aussengreifend Innengreifend
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
\ \
600 700 ‘
[————_ Druck 0.6MPa
—C
500 Druck 0.6MPa - 600 f
i \\O.SMPa
*
Z 400 —— 05MPa| | £ 500
£ —— z \\0.4MPa
= \\qw & 400
£ 300 g — 0.3MPa
2 — 0.3uPa $ 300 ———
T 3 S
200 . £ 0o | 0.2MPa
[
100 0.1MPa +— 100 0.1MPa
0 | 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Serie MHSJ3

Abmessungen

MHSJ3-16D bis 25D

3 X M4, Gewindetiefe 8 _P (Anschluss zum _ 6 X M3, GewindetiefeTB
FX P.C.D.R (Befestigungsgewinde) Offnen der Finger) CB CA Montagegewinde fir Anbauteile
g 3_
S — c
g4 28
S =37} 85
” g ( =2
® G S S
[ n 0
0 r - 158
. (=2} 22
#3HY 0% Tiefe 3 _
5 L% 3
BWA, Tiefe 1.5 ~ — 5]
— 3
0 2 P (Anschluss zum
o ~——
= Schliessen der Finger) NB
w| 3./ AD AE_
I
o AA _

-23.2, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe 4
(siehe Ausschnitt SD-SD)
P.C.D.R (Montagebohrung )

(Senkungsdurchmesser SB)

(Senkungstiefe 4)

Al

(3-93.2)

—

Ausschnitt SD - SD

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D

o/

(mm)
Modell AA |AD |[AE | Al | B |CA |CB [DC | DO [EC*|EO°* | FX |HA [HB | J K NB o) P Q
MHSJ3-16D 46 |16 | 27 | 39 |30 |7 |14 [175 [195 [759,(95%° 12 | 44 | 36 |10 | 4 [5h9 8oz | 2 M3 6
MHSJ3-20D 49 |18 | 28 | 42 [ 36 |7 |14 [20 [22 [8 9,/10%3° 15 |50 |42 |12 | 5 |6h9 345 | 25 M5 7
MHSJ3-25D 55 | 20 | 32 | 47 | 42 | 75 |175|235 [26.5 959,125%° 18 [ 59 | 50 |14 | 6 [6h9 90 | 3 M5 8
Modell R |sB | 1B WA * Toleranzangaben bei
MHSJ3-16D 22 |6 5 |17Ho 000 3-Fingergreifern sind

MHSJ3-20D 29 |65 2119 *00%2 durchmesserbezogen

MHSJ3-25D 34 |65 | 6 |[26HY *5%2

(2]
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ 3

MHSJ3-32D bis 80D

3-UA, Gewindetiefe UB

P.C.D.R (Befestigungsgewinde) P 6-TA, Ggwindetiefe 8 -
CB CA (Anschluss zum Montagegewinde fiir Anbauteile
un Offnen der Finger)
. (\
C ‘
o] Hi\i @% _|lm o~
zIs S} A0
S| g o|e
5|2 alg
L&y E 3| 8
S| N4 £l
] I g §
- (=]
—/ =35
i P
- (Anschluss zum
AD AE i i
VA, Tiefe VB Schliessen der Finger)
AA
SWA. Tiefe WB 3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC (siehe Ausschnitt SD - SD)
P.C.D.R (Montagebohrung )
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
o MHSJ3-32D MHSJ3-40D MHSJ3-50D
2 _y oy _ _ _
B
[=)]
5
< \ gh
g (Senkungsdurchmesser SB)
-
<
™\
| 20°
] @3esA)
Ausschnitt SD - SD
MHSJ3-63D
20°
(mm)
Modell AA |AC |AD |AE | Al | B |CA [CB [DC | DO |[EC*|EO*|FX |HA |[HB | J | K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 | 36 |54 | 54 | 95 (19 |315|355153,[155%9 22 | 76 | 65 | 20 | 9 [2H9 *3°%° | 2 |8h9 §uss
MHSJ3-40D 66 | 3 |26 |37 |57 | 62 |105 |19 |36 |40 [1539,/19%3° 26 | 86 | 75 | 21 | 9 [3H9 *§%° | 2 |8h9 Jugs
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 | 70 | 74 [115 |265|42 |48 [189,(24%3% 32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%° | 2 |10h9 8oz
MHSJ3-63D 91 | 4 [ 37 [ 50 [ 79 | 92 |13 |28 |51 |59 [239,]31%3°% 40 [125 |106 | 28 |11 [6H9 *3%° | 3 |12h9 So4s
MHSJ3-80D (108 | 5 | 46 | 57 | 93 [112 |14 |31 |63 |73 [319,/41%39 50 |158 |130 | 32 |12 |8H9 "% | 4 |14h9 3o4s
Modell 0 P Q | R [sA [sB |sc TA B UA UB VA VB WA WB YA YB
MHSJ3-32D | 45 M5 11 | 44 |42 |8 7 M4 8 | M5x0.8 | 10 [4H9 *§9%0| 4 |34H9*3%2| 2 | M4x07 | 8
MHSJ3-40D | 4.5 M5 12 |52 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *9930| 4 [42H9*3%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-50D |5 M5 14 | 63 |51 |95 | 8 M5 10 |[M6x1 12 [5H9 *99%0| 5 |52H9*9074| 2 | M5x0.8 | 10
MHSJ3-63D |55 M5 17 | 78 |66 |11 8 M5 10 |M8x1.25| 16 |6H9 "09%°| & |65H9*39™| 2.5 | MEx 1 12
MHSJ3-80D 6 Rc1/8 |20 | 98 |66 |11 8 M6 12 |M8x1.25| 16 |6H9 *3%%°| 6 [82H9*3%7| 3 | M6X1 12
¢ Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen
2.5-25
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Pneumatischer Durchgangsbohrung

Parjl_glé;r;gi(feer; Serl e M H S H 3

216, 820, 825, 332, 940, 50, 63, 380

Bestellschliissel
Durchgangsbohrun .
gang g e Anzahl der Signalgeber
Staubschutzahdeckung - 2 Stk.
- | Ohne Staubschutzahdeckung o EM) "l"SStkI'(
J Mit Staubschutzahdeckung n : k. _
Anm,) 210, 520 und 25 sind A algebern an st prematschen Grefe
nicht mit Staubschutzab- i gnal i IS
deckung verfligbar. ® m%tl’e ][lIJBrJ AdS ;fsﬁﬂbsst%%tsz Ca E St(ez%lf)lén)g mit Mittelauswerfer (Zylinderausfiihrung)
. 1. Greifereinheit.......... 1 Stk.} gesamt 2 Stk—-
Anzahl der Finger - | Chioropren-Kautschuk (CR) Auswerfereinheit....1 Stk. :
- F | Fluorkautschuk (FKM) MHSH3-32DA-MIN
S | Silikonkautschuk (Si) 2. Greifereinheit......... 2 Stk. | gesamt 4 Stk.
Auswerfereinheit... 2 Stk. J —Geben Sie "4" an.
Kolben-g Signalgeber ¢—————| MHSH3-32DA-M9N4
16 16mm . . - |Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet
20 | 20mm | Funktionsweisee—— | | gnalgeber (eing gnet) |
25 | 25mm [D_|doppeltwirkend Verwendbare Signalgeber
32 32mm P Y - Spannungs- | Signalgebermodel |Anschlusskabeliange (m)-
40 40mm Modell | Sonder- |Elektischer | Betriebs- | Anschluss| yersorgung  [Belgisce Engangsing | 0.5 | 3 Anvendung
Auswerfer e ion | Eingan Ausgan RGETETLNG | O.
50 50mm - ~ funktion ingang | anzeige | (Ausgang) Be AC [verikal | axia 1 O | O |@
63 63mm - O pe Auswerfer = 3-Draht
80 80mm A | Zylinderausfiihrung 2 (NPN) MONV| MON | @ | ® | —
B | Federausfilhrung (—3’ 2 Dra f;/V
Anm.) 216, 220 und @25 sind nicht UQ'; - eingegossenes| (PNP) MOPV| MOP ([ @ | @ | — .
mit Auswerfer verftigbar. 5 . Ja oav | Relais,
5 fate M9BV| M9B | @ | @ | — | 575
S [ wasser 2-Draht 12V
> 2-ff:rsbtige - MO9BA — | @ o
w xnzgige)
= Anschlusskabellange: 0.5m..... - (Beispiel) M9B
3m. L (Beispiel) M9BL
5m....... Z (Beispiel) M9BZ

D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

A uswe rfe r- E| n h e |t Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.

Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 firr detaillierte technische Daten der Signalgeber.

MH‘SH 3 —A 50|[A —IM9N Anzah der

l—I [ e Signalgeber
Durchgangshohrung Signalgeber (nur fiir Zylinderausfiihrung) - 2 Stk.

Anzahl [ - [ Onne Signalgeber (eingebauter Magnet )| S 1 Stk.
der Finger

Verwendbare Signalgeber

Sond Elektrischer (Betriehs-| Anschl Spannungs- |Signalgehermodel Sl
) ) onaer- | Elex 0S-| ANSCNIUSS | yersorgun ische Einaanasi 5] 3 Anwendun
Auswerfer-Einheit Modell funktion | Eingang |anzeige |(Ausgang) = E\eklnsc-heE\ngangsnclhtung 05 S e
DC  |AC |vertikal| axial | () [(L) [ (@)
g 3 Draht MONV| MON | @ | @ | —
Kolben-g e——— % (NPN) 5V,
32 [ 32mm S| — | enoe A Y (mopy| MoP | @ | | — o
40 | 40mm 5 gossenes| Ja 24VH— — SPS
50 | 50mm E Kabel M9BV| M9B | @ | @ | —
63 63mm é Wasser: 2-Draht 12V
80 80mm o 2.f[—fritige — |M9BA — | @ | O
] nzeige )
* Anschlusskabellange: 0.5m ..... - (Beispiel) M9B
Au‘swerf"er hd 3m........ L (Beispiel) M9BL
A | 2ylinderausfiihrung 5m........ Z (Beispiel) M9BZ
B Federausfiihrung D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.

* Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Anmerkung 3) Signalgeber fiir die Auswerfereinheit sind nur fur die Zylinderausfuhrung verfiigbar.

2.5-26
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Technische Daten

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Ohne Auswerfer

Auswerfer/Zylinderausfiuhrung

Technische Daten pneumatischer Greifer

Auswerfer/Federausfiuhrung

Modell MHSH3-16D |[MHSH3-20D |MHSH3-25D [MHSH3-32D [MHSH3-40D |MHSH3-50D [MHSH3-63D|MHSH3-80D
Kolben-@ (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (°C) —10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zylklen/min. 120 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
e e prcorf | o | a [ e [ e [ e [ae [ e [ a0
0.5MPa greifend 15 26 45 77 118 187 329 490
Durchmesser der Durchgangsbohrung (mm)|  g3H10°3%°| @3H100°° | 24H10"0™*®| @6H10%3%®| G10H1075%%| P12H10"°"| 16H10"5°7|@20H10*5 %
Offnungs-/Schliess-Weite (@) (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20
Gewicht (g) 90 140 220 410 570 970 1.650 2.920
Anm. 1) Die Werte firr g16 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, furr 32 bis 263 bei Haltepunkt L = 30mm, und firr 80 bei Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 2.5-29 bis 2.5-31 firr die Haltekraft an jeder Halteposition.
Technische Daten Auswerfer (Zylinderausfihrung)
Modell MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA
Kolben-@ des Auswerfers (mm) 12 20 25 32 40
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (°C) -10 bis 60
Max. Betriebsfrequenz des Auswerfers Zyklen/min. 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Hub Auswerfer (mm) 5 5 10 10 15
Schubkraft N des Auswerfers
bei einem Druck von 0.5MPa Q:;Laghurr-]g 45 130 204 335 524
Gewicht (g) 530 770 1.330 2.300 4.000
Technische Daten Auswerfer (Federausfuhrung)
Modell MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Hub Auswerfer (mm) 5 5 10 10 15
Federkraft des Auswerfers (N) 6 bis 10 11 bis 15 20 bis 25 29 bis 34 49 bis 59
Gewicht (g) 500 740 1.290 2.250 4.000
Gewicht
232 240 250 263 280
I;Augg?_.'ag%s_bogung mit Staubschutzabdeckung 430 600 1.020 1710 3.040
Auswerfer (Zylinderausfiihrung) mit Staubschutzabdeckung 550 800 1.380 2360 4.120
MHSHJ3- DA
AMui:leSrfg 5F3e?erz:;s§nhrung) mit Staubschutzabdeckung 520 770 1.340 2310 4120
2.5-27
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Serie MHSHS3

Konstruktion

Finger geschlossen

Finger geoffnet

DR ® @3 @ @
71 F7T
L
i
f ;
/
232 bis 880 Finger gedffnet
® @ ® «a @ @
—
Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehéuse Aluminium hart eloxiert
816 bis @25: rostfreier Stahl
2 |Kolben - — -
232 bis #80: Aluminium hart eloxiert i
3 [Nockenfiihrung (A) Stahl gehartet
4 |Finger Stahl gehartet
5 |Kappe (A) Aluminium hart eloxiert
6 |Endplatte (A) rostfreier Stahl Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
7 |Rohr rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
8 |Fuhrung Aluminium hart eloxiert 14 | Dichtung NBR
9 |Gummimagnet synthetischer Kautschuk 15 | Dichtung NBR
10 |Innensechskantschraube Stahl vernickelt 16 | Kolbendichtung NBR
11 |Parallelstift rostfreier Stahl 17 | Abstreifer NBR
12 |Sicherungsring Stahl vernickelt 18 | Abstreifer NBR
Service-Sets
Set-Nr.
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D inhalt
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D | MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Ein Set enthalt die obigen
MHSH16-PS MHSH20-PS | MHSH25-PS | MHSH32-PS | MHSHA0-PS | MHSH50-PS | MHSH63-PS | MHSHB0-PS | artikel Pos. 13, 14, 15, 16, 17 und 18.

+ Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 13, 14, 15, 16, 17 und 18 und kdnnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.

Staubschutzabdeckung (A)

Set-Nr.
Pos. Bezeichnung | Material MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
CR Amm) MHSHJ3-332 MHSHJ3-340 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-363 MHSHJ3-J80
19 | Staubschutz- Fi Am) MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
abdeckung (A) 5 0 MHSHJ3-J32S MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Anmerkung) CR: Chloroprenkautschuk, FKM: Fluorkautschuk, Si: Silikonkautschuk

2.5-28

O

SVC



Konstruktion

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Auswerfer/Zylinderausfihrung

Stiickliste

Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Halter fir Auswerfer(P) Aluminium hart eloxiert
2 Kolben (P) Aluminium hart eloxiert
3 Kolbenstangenfihrung Aluminium hart eloxiert
4 Dampfscheibe Urethankautschuk
5 Kolbenstange Auswerfer(P) rostfreier Stahl hart verchromt
6 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
7 Innensechskantschraube Stahl vernickelt
8 Sicherungsring Stahl vernickelt
9 Stahlkugel rostfreier Stahl
10 | Dichtung NBR
11 Dichtung NBR
12 | Kolbendichtung NBR
13 | Abstreifer NBR

Service-Sets (Auswerfer/Zylinderausfuhrung)
Set-Nr.
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A nhalt
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSHS50A-PS MHSH63A-PS MHSHS80A-PS Ein Set enthélt die obigen Artikel

Pos. 10, 11, 12 und 13.

= Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13 und kénnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.

Konstruktion

Auswerfer/Federausfihrung

Il

@m.hoo

O

Stuckliste

Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Halter fir Auswerfer(S) Aluminium hart eloxiert
2 Kappe (S) rostfreier Stahl
3 Federhalter rostfreier Stahl
4 Feder rostfreier Stahl
5 Kolbenstange Auswerfer(S) rostfreier Stahl hart verchromt
6 Innensechskantschraube Stahl vernickelt
7 Innensechskantschraube Stahl vernickelt
8 Sicherungsring Stahl vernickelt
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Serie MHSHS3

Haltepunkt

« Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Werkstticks
im Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die

effektive Haltekraft befindet.

« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer fuhren kann.

Effektive Haltekraft

Haltepunkt Haltepunkt
15 nls
gy punnlll | _ 1 F —] -
] FH m
ES X
{ = L
L L
Aussengreifend Innengreifend

L: Distanz zum Haltepunkt

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F Aussengreifend

bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen Kontakt
mit dem Werkstiick haben, wie in der Abbildung
unten dargestellt.

Aussengreifend

’ Innengreifend ‘

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

2.5-30

Innengreifend

O
2

25 [ [ [
T
Druck 0.6MPa
15 20 %
. [~—~—_Druck 0.6MPa . ~——_| 05MPa
2 ~ | Z 15 —
= 10 05MPa < ———| _04MPa
% \\\wfa % 10 \I
= = — 0.3MPa
£ 5 — 0.3MPa g —
————1 | 02MPa 5 —— 0.2MPa——
0 5 10 15 20 25 30 0 5 100 15 20 25 30
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
35 20 ] N
30 o | Ij s |
Druck 0.6MPa —
~~~_Druck 0.6MPa T~
— ] | 30
. 25 \\ I x ~— T
g 2 —~_0.5MPa g 25 - ~~_0.5MPa
— R = ~
T 5 ——_0.4MPa E 2 = JodiF ||
5 0.3MPa — 0.3MPa
T
T 10 ——1— 0.2MPa T — 0.2MPa
— | 10 —
I ]
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
70 70
60 60 |
Druck 0.6MPa
~ N
50 50 i
* *
g . \\\Dru?ko.eMPa g 0 0.5MPa
&= 0.5MPa &=
N I~ g 30 I~ 0.4MPa
) 0.4MPa 2 — I
S \\\\ ! K| ————_0.3MPa
T 20 0.3MPa+— T 20 ) '
—_— —————20.2MPa
———+——0.2MPal
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger




Effektive Haltekraft

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

Aussengreifend

] Innengreifend ‘

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

Aussengreifend

Innengreifend

12
100 0
100 —
Druck 0.6MPa
80 rDruck 06MPa 1 I \
. \ 80 — 0.5MPa
~ T * —~—
€ & \Oﬂpa z _— |
< —| 0.4MPa
5 — 0.4MPa g 60 —
$ 4 0.3MPa < ——— | 03WPa
= T L £ 4 ——
T 0.2MPa T 0.2MPa
20 !
0.1MPa 20 0.1MPa ]|
| 0
0 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
160 200
I Druck 0.6 MPa 160 ]
. 120 i . Druck 0.6MPa
= ~— ~
L ~—__05MPa z _— |
= — o120 0.5MPa:
© | —
T 80 0.4MPa——— [ —
3 —° = 0.4MPa
= ———| 03MPa = 8 ——1_0.3MPa
T —— I T
40 0.2MPa. 0.2MPa
— 40 ]
0.1MPa 0.1MPa
0 | : |
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
250 350
300
200
. [ ~_Druck 0.6MPa *_ 250
= T~ L I z [~~~ Druck 0.6MPa
< 150 0.5MPa = 200 — .
& —— 1 5 ~~—_| 0.5MPa
© ~— pad T—
o I 0.4MPa ~ ~—— |
3 0-3Mize — 2 150 [—0.3MPa ;
2 100 —1] 2 L ~1_ 0.4MPa
© — T 1\\\
T 0.2MPa 100 —0.2MPa
50 o qn ‘
O.ll\‘/IPa 50 |- 0.1MPa!
0 10 20 30 40 50 60 70 0710 20 30 40 50 60 70
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
400 500
—~—l_ Druck 0.6MPa
I~ 400 Druck 0.6MPa |
x 300 0.5MP. \
— B a *
Z s 2 a0 —_ | 05MPa
& ———| 0.4MPa = T
I ~ 4 L= T
3 20 03M|;a £ .
= T 8 200 0.3MPa
T | s T |
100 0.2MPa 0.2MPa
' 100 E——
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Serie MHSHS3

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der

Abbildung unten dargestellt.

] Innengreifend \

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgflcm?

Aussengreifend

Innengreifend

600
500 Druck 0.6MPa
:i 400 — 0.5MPa | |
: \\?.4&1
S 300 ;
¥ — 0.3MPa
g 20 | 0.2MPa
100 ——— 0.1MPa+—
0
20 40 60 80
Haltepunkt L (mm)

700
600 Druc O.GMPT
, 500 \\’ 0.5MPa—|
— |
£ 400 — 0.4MPa |
=
£ 300 0.3MPa __|
Q
S 500 0.2MPa
100 0.1MPa
0
20 40 60 80
Haltepunkt L (mm)

* je Finger

Effektive Schubkraft des Auswerfers

—= PA

S

PA: Schubkraft des Auswerfers

[l -
L]

o

PB: Federkraft

2.5-32

Zylinderausfihrung @nm. 1) Federausfiihrung
MHSH3-32DA MHSH3-32DB
60 11
Z s0 / 10
0 PA / PB
% 40 / 9 /
: / 2 d
2 30 / £ 8 /
g / g 4
E 10 6
@ L
0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5
Versorgungsdruck (MPa) Hub Auswerfer (mm)
MHSH3-40DA MHSH3-40DB
180 16
Z 150 - // 15
[ PB
$ 120 // s 1 //
= £
A : %
g 0 e g 7
3 / 3 /
§ 60 7 g 12—
é 30 // 11
n L

0 01 02 03 04 05 06

Versorgungsdruck (MPa)

0 1 2 3 4 5 6

Hub Auswerfer (mm)

Anm. 1) Schubkraft der Zylinderausfiihrung bei

Ausfahrbewegung der Kolbenstange des

Auswerfers.
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Effektive Schubkraft des Auswerfers

Zylinderausfuhrung ¢m-1) Federausfiihrung
MHSH3-50DA MHSH3-50DB
il 5 T
B —PA Z 250 24 P8
5 PA /
S 200 g -~ 23
Z
PA: Schubkraft des Auswerfers § // =
< 150 S 22
0 / =
() 7]
< / 3
£ 100 7 9 a1
2 /]
ﬂ_ 2 50 . 20
[&]
”_ — — PB %) F
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Versorgungsdruck (MPa) Hub Auswerfer (mm)
PB: Federkraft
MHSH3-63DA MHSH3-63DB
600 34 i
3 PB
o 500 33
()
£ PA
2 400 = =
(Z = 32
< S
@ 300 7 g 3
E 200 & 30
=)
2
S 100 // 29
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Versorgungsdruck (MPa) Hub Auswerfer (mm)
MHSH3-80DA MHSH3-80DB
900 59 i
= PB
£ 750 57
&
QL
£ 600 A 4 S 55
T | |3
2 <
31) 450 7 g 58
g v 3
£ 300 4 ¢ s1
g L~
2 P
é 150 v 49
0 01 02 03 04 05 06 0 3 6 9 12 15 18
Versorgungsdruck (MPa) Hub Auswerfer (mm)

Anm. 1) Schubkraft der Zylinderausfiihrung bei
Ausfahrbewegung der Kolbenstange
des Auswerfers.
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Serie MHSHS3

Abmessungen

MHSH3-16D bis 25D

. . P (Anschluss zum ) .
3 X M4, Gewindetiefe 8 6 X M3, Gewindetiefe TB

Offnen der Finger
FX P.CDR gen) CB,CA Montagegewinde fiir Anbauteile
(Befestigungsgewinde) 8 o
c
o Q= >
& g2 g#j -
< 0 ~0Q
\ d [ J o S—— | A —— % a 8 < (o)Al
" +0.025 g ] ® ® es
Q /N 293H9 77, Tiefe 3 © R o 58
& y ¥ (&1 £3
oWA, Tiefe 1.5 - ‘ ol 1856
+ 28
g |2 BD P (Anschluss zum NB k)
. Schliessen der Finger)
|| A
AC AD AE 3-23.2, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe 4
AA P.C.D.R (Montagebohrung )
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
MHSH3-16D MHSH3-20D MHSH3-25D
/ \
o \
[} 7/ \ \
2()0 y
(mm)
Modell AA |ACc |AD |AE |BA | BB [BC |BD [cA [cB [DC [DO [EC|EO°|[FXx [ G [ I | J | K |[NA NB
MHSH3-16D |46 | 7 [105|285| 30 [305|34 |27 |7 |14 [175[195[75%,05%39 12 |32 | 4 |10 | 4 8 [5h9 90s0
MHSH3-20D |49 | 7 |12 |30 |36 [365|40 |28 |7 [14 [20 [22 [83,[10%% 15 |34 | 5 |12 | 5 | 10 [6h9 Yes0
MHSH3-25D |55 | 8 |13 |34 | 42 |425| 47 |32 | 75 [175]235[265(953,[125%° 18 |38 | 5 |14 | 6 | 12 [6h9 Zoso
Modell 0 P Q [ R [SB[T1B [ WA ZA * Toleranzangaben bei
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 [17H9°99% [3H10 3090 3-Fingergreifern sind
MHSH320D | 25 | M5 7 |29 | 65| 6 P1H9'%2 [3H1073%% durchmesserbezogen
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 | 65| 6 pP6HII? |aH10*30%
2.5-34
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

MHSH3-32D blS 80D 6-TA, Gewindetiefe T8

3-g SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
P.C.D.R (Montagebohrung )

P (Anschluss zum

3-UA, Gewindetiefe UB Offnen der Finger)

CB _CA
3-YA, Gewindetiefe YB VA
S o)
3] N
9, SfT &
2o & _ s -
gwl 1| 8 1o
= = (e) [a)]
39 ZC [ag g~
&, Q
> O | .q_.; g
> ] P |8
Lar) —1 [ 0|
— H S |5
© o8
3 2
BD * \ P (Anschluss zum NB
M I G Schliessen der Finger) NA
AC AD AE
AA
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D
\
o,

MHSH3-80D

/ ‘ \\ ah

Modell AA |AC |AD |AE |BA |BB |BC |[BD |CA |CB | DC| DO |[EC*|EO°| FX G | J K L

MHSH3-32D | 63 | 9 [15.5 (385 | 54 |545| 62 | 36 | 9.5| 19 [31.5/355[1153,[1553% 22 [43.5| 6 |20 | 9 [2H9 *§0%°
MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5 [39.5 | 62 [625| 72 | 37 |105] 19 [36 |40 [159,/193° 26 [45 | 7 [21 | 9 [3H9 %%
MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49| 74 [745| 84 | 46 |[11.5]| 26.5/42 |48 [189,24'3° 32 |555| 9 |24 |10 |aH9 *§O%°
MHSH3-63D | 91 |12 | 26| 53| 92 |925(102 | 50 |13 |28 |51 |59 [233,[313° 40 |61 |11 |28 |11 |pH9 *5:9%°
MHSH3-80D [108 | 15 [31.5 [61.5 112 1125(125 | 57 |14 |31 [63 |73 [3190412% 50 |72 |12 |32 |12 [g8H9 *303¢

(mm)
NA | NB o)
14 89 Jo36 | 4.5
16 [8h9 Jos6 | 4.5
18 10h9 J036| 5
24 12h9 8043 | 5.5
28 14h9 804 6

Modell P Q |[R|sA|sB|sc| TA [B| UA |uB| VA [vB| WA [wB| YA |vB ZA |zB |zC
MHSH3-32D | M5 11 | 44 |42 | 8 M4 8 [M5x0.8 |10 |4H9 3020 34H9 *3%2| 2 |M4x0.7 | 8 |6HI0'™| 74| 9
MHSH3-40D | M5 12 |52 |42 |8 M4 8 |M5x0.8 |10 [4H9 *5.0%0 42H9 *8%2| 2 |M4x0.7 | 8 [I0H1073%8n14 | 9
MHSH3-50D | M5 14 |63 |51 |95 M5 10 [M6x1 |12 |5Hg *30%0 52H9 *39™| 2 |M5x0.8 |10 [12H10*297°13.4 | 10
MHSH3-63D | M5 17 | 78 | 6.6 |11 M5 10 [M8x1.25| 16 |6H9 "0 65H9 9974 25 (M6 x1 |12 [16H10%5°°n7.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 M6 12 |M8x1.25| 16 [6H9 *59%| 6 |g2H9 3%7| 3 |M6x1 |12 POH1079%™Pp1.4 | 15

® Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen

Mlw|Inv(N(N(Z

[N NG N BN

|00 |00|N (N

2.5-35
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Serie MHSHS3

Abmessungen: Auswerfer/Zylinderausfihrung

MHSH3-32DA bis 80DA

M5 (Anschluss zum Gewindetiefe UD
Einfahren des Auswerfers) Auswerfer ausgefahren ZF
X Auswerfer eingefahren ZG  3-uUcC %
B
™
T
%,% —q|=-=h
L] 1 @ _ _ Wil
] ¢ e
ol
N[N
N
ZJ
oVA, Tiefe VB
ﬂ, ZH, Gewindetiefe ZI
AJ AG
M5 (Anschluss zum (AF)

Ausfahren des Auswerfers)

Abmessungen Signhalgeberbefestigungsnut des Auswerfers (2 Positionen)

MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ &
| 1 | d
0| m 3 - ©
S| ™ | 0
5 S| 3 ]
] 0| N [
5
12 . @ 3
12 6
-]
16
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
u
)
g I
‘ ‘
v L
| ] |
Y ; | Y ; L —
o 3 ~| o 3
o ~ —|
18 21
Anm.) Fur Abmessungen siehe Abmessungen des
MHSH3-32 bis 80D auf S. 32.
(mm)
Modell AF |AG |AH |AJ |BE BF BG |CC |FX UC |UD |UE VA VB | ZD |ZE | ZF |ZG ZH Zl |z3
MHSH3-32DA |35 |26 | 9 | 9 |30 [3209 84 | 535 | 9.5 22 M5 10 |55 |4H9 *00%0 | 4 6 | 5 |20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40h9 o6 | 615 [13.5 ] 26 M5 10 |55 [4H9 *0%0 | 4 |10 | 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 |11 |48 [50h9 S4s | 735(17.5] 32 M6 12 |66 [5H9 "% | 5 |12 |10 |28 |18 M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 |58 [60h9 S.7 | 915 (20 |40 M8 16 [8.6 [6H9 *0%0 | 6 |16 |14 |32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 |68 [70n9 Sg7 |1115 (|25 |50 M8 16 |86 |6H9 9%0 | 6 |20 |17 |41 |26 M10 20 |8
2.5-36
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer/Federausfihrung

MHSH3-32DB bis 80DB

Gewindetiefe UD

FX Auswerfer ausgefahren ZF 3-UC W
Auswerfer eingefahren ZG ?:3
[90]
[ <
_\.._._ I
[ @' _ _wjwo
\ HEE
QI N
Rl A
gVA, Tiefe VB
@WC, Tiefe WD
AH ZH, Gewindetiefe ZI
A AG,
(AF)
4 - - - N
w O
[aa] Ian]
Q| ®
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Anm.) Fur Abmessungen siehe Abmessungen des
MHSH3-32 bis 80D auf S. 2.5-34.
(mm)
Modell AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | FX ucC UD | UE VA VB WC WD | ZD | ZE | ZF | zG
MHSH3-32DB |18 | — | 9 9 | — [32h09 84 | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 "0 | 4 | 20*% |15 | 6 | 5 |20 |15
MHSH3-40DB |21 | — |12 9 | — [40n9 o5 | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 *000 | 4 | 24 %1 115 |10 | 8 |21 |16
MHSH3-50DB | 30 |19 |15 | 11 | 48 [50m9 $4 | 735 | 32 M6 12 |6.6 [5SH9 "0 | 5 | 32%%1 |15 |12 |10 |28 |18
MHSH3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 [60h9 S,7, | 915 | 40 M8 16 |8.6 [6H9 %090 | 6 | 42 %91 |2 16 |14 |32 |22
MHSH3-80DB | 48 | 35 |20 |13 | 68 [70h9 $474 | 1115 | 50 M8 16 |86 |6H9 990 | 6 | 52 %91 |2 20 | 17 |41 | 26
Modell ZH ZI Z)
MHSH3-32DB M3 6 | 35
MHSH3-40DB M5 10 | 45
MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M10 20 | 8
2.5-37
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Serie MHSHS3

Abmessungen: Durchgangsbohrung mit Staubschutzabdeckung

MHSHJ3-32D bis 80D

3-UA, Gewindetiefe UB

P.C.D.R (Befestigungsgewinde)

P (Anschluss zum

Offnen der Finger)

6-TA, Gewindetiefe TB

Montagegewinde fur Anbauteile

CB | CA
3-YA, Gewindetiefe YB i
P.C.D.R 0
i
o @ l@% _ 1 m —
HE . 518
VA, Tiefe VB - e
§ Sy & |9
S| tx o £|8
GWA, Tiefe WB o N 213
/_J -~ ~ 8)
1y P(Anschluss ;um N NB
Schliessen der Finger)
AC AD AE
AA
3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC (siehe Ausschnitt SD - SD)
P.C.D.R (Montagebohrung )
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D
o
%]
]
k3]
3
j=2}
c
2
g (Senkungsdurchmesser SB)
—
<
(3-2SA)
MHSHJ3-63D
Ausschnitt SD - SD
20°
(mm)
Modell AA |AC |AD |AE | Al | B |cA|cB|DC|DO|EC*|EO° |FX [HA [HB | J | K L M NB
MHSHJ3-32D | 63 | 3 |24 |36 |54 | 54 | 95|19 |31.5|355|1153,[1553°] 22 | 76 [ 65 | 20 | 9 [2H9 *39% | 2 |8h9 436
MHSHJ3-40D | 66 | 3 |26 |37 |57 |62 [105]19 [36 |40 [159,/19'3° 26 | 86 |75 | 21 | 9 [3H9 39| 2 |8h9 Jyu
MHSHJ3-50D | 80 | 3 |31 |46 | 70 | 74 |115[265]42 |48 [1839,/24'3° 32 103 |88 | 24 [10 [4H9 *3%9%0 | 2 10h9 Jys
MHSHJ3-63D | 91 | 4 |37 |50 |79 | 92 [13 |28 |51 |59 |239,31'23° 40 |125 [106 | 28 |11 |6H9 *3%%° | 3 12h9 Jous
MHSHJ3-80D (108 | 5 |46 |57 | 93 |112 |14 |31 |63 |73 |313,/41%3° 50 |158 [130 | 32 |12 |8H9 *3%% | 4 14h9 345
Modell ¢ P Q | R |[sA|sB |sc TA  |TB UA |uB VA [vB| wa |wB| YA [yB| zA
MHSHJ3-32D [45 |M5x0.8 |11 (44 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 |4H9 *39%0 | 4 |34Hg *3%62 |2 M4 8 |6H10 5%
MHSHJ3-40D |45 |M5x08 |12 |52 |42 |8 |7 M4 M5 10 [4H9 *99%0 | 4 |42Hg *09%2 | 2 M4 8 |10H10 *90%8
MHSHJ3-50D |5 |M5x0.8 |14 |63 |51 |95/ 8 M5 10 M6 12 [5H9 *)9%0 | 5 |52Hg *0974 | 2 M5 10 |12H10 *3970
MHSHJ3-63D |55 |M5x08 |17 |78 |66 [11 | 8 M5 10 | M8 16 |6H9 *09%0 | 6 |65H9 *0974 | 2.5 M6 12 |16H10 *3070
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 11 | 8 M6 12 M8 16 |6H9 *3%%0 | 6 |82H9 *9%7 |3 M6 12 |20H10 3084
® Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen
2.5-38



Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer/ZyIinderausthrung mit Staubschutzabdeckung

MHSHJ3-32DA bis 80DA

M5 (Anschluss zum

Einfahren des Auswerfers)
FX

ZH, Gewindetiefe ZI

Auswerfer ausgefahren ZF 3-ucC _ Gewindetiefe UD
Auswerfer eingefahren ZG
[ <
% (\ o
—\ @ wiwio
= amiamEEE
olw
NN
N
YA .
oVA, Tiefe VB E
AH
M5 (Anschluss zum AJ AG
Ausfahren des Auswerfers) (AF)
Anm.) Fur Abmessungen siehe Abmessungen des MHSHJ3-32
bis 80D auf S. 2.5- 37.
Fir Abmessungen der Signalgeberbefestigungsnuten des
Auswerfers, siehe MHSH3-32 bis 80DA auf S. 2.5-35.
(mm)
Modell AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | CC | FX ucC UD VA VB | ZD | ZE | ZF | ZG ZH Z| ZJ
MHSHJ3-32DA | 35 | 26 9 | 9 |30 [32h9 %3¢ | 535 | 95| 22 M5 10 |4H9 *00%0 | 4 6 | 5|14 | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 |27 | 12 9 | 38 [40n9 Jos, | 615 [13.5 | 26 M5 10 [4H9 %0 4 | 10 8 |15 | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DA | 44 |33 |15 | 11 | 48 |50h9 9o | 735|175 | 32 M6 12 |5H9 000 | 5 |12 |10 |21 |11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 |35 |18 | 13 | 58 |60h9 9074 | 915 (20 | 40 M8 16 [6H9 *0%°| 6 |16 |14 |24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 |68 |70n9 Sor |1115 [25 | 50 M8 16 |6H9 *99%° | 6 |20 |17 |31 | 16 M10 20 |8
2.5-39
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Serie MHSHS3

Abmessungen: Auswerfer/Federausfihrung mit Staubschutzabdeckung

MHSHJ3-32DB bis 80DB

Gewindetiefe UD

Auswerfer ausgefahren ZF
FX . Auswerfer eingefahren ZG 3-UC

ZH, Gewindetiefe ZI

3-gUE

1——V & 1] Nl
] [SIRSIES)
2N
S
2]
gVA, Tiefe VB
gWC, Tiefe WD AH
AJ AG
(AF)
‘ wl O |
1 o
‘ [SYESY
‘ AH
| AF
t MHSHJ3-32DB, 40DB
- - - PR—
Anm.) Fur Abmessungen siehe Abmessungen des
MHSHJ3-32 bis 80D auf S. 2.5- 37.
(mm)
Modell AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB WC WD | ZD | ZE | zF
MHSHJ3-32DB |18 | — | 9 9 | — 3209 Jeer | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 "% | 4 | 20" | 15| 6 | 5 | 14
MHSHJ3-40DB | 21 | — |12 9 | — |40n9 Jos, | 615 | 26 M5 10 |55 |4H9 *3%%0 | 4 | 24 "' | 15 | 10 8 | 15
MHSHJ3-50DB | 30 | 19 |15 | 11 | 48 |50h9 Ses | 735 | 32 M6 12 |66 |5H9 "% | 5 | 321 |15 |12 [10 | 21
MHSHJ3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 [60h9 S¢74 | 915 | 40 M8 16 | 8.6 |6H9 %0 | 5 | 42 71 |2 16 | 14 | 24
MHSHJ3-80DB | 48 | 35 |20 |13 | 68 |70h9 347 |1115 | 50 M8 16 |86 |6H9 3%° | & | 52 %t |2 20 | 17 | 31
Modell ZG ZH zZl | 23
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8

2.5-40
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Pneumatischer

acosis ll Serie MHSL 3

216, 820, 925, 832, 40, 350, 863, 380, 100, 125

Bestellschlissel

Kolben-o

AGNIEN PR MHSL 3 —20| D —M9PL

]

Anzahl der Signalgeber

Anzahl der Flnge - 2 Sk,
Flnger S 1 Stk.
Signalgeber
o Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet
Kolben-ge | L~ gnalgeber (eing gnes)]
Verwendbare Signalgeber
16 16mm Spannungs- Signalgebermodell Anschlusskabellange (m)s
20 | 20mm Modell| Sonder- |Elektrischer Betriebs-| Anschiuss| ersorgung  |Eeiste Engasidtng [ 0.5 | 3 | 5 "™
25 25mm funktion | Eingang |anzeige |(Ausgang) - ggA 010.
DC |AC |vertikal | axial | () | (L) | (@)
[ N
g ?N'%rﬁ*)“ oy MONV| MON | @ | @ | —
; ; g 3-Draht 12\’/
=4 _ -
Funktionsweise ® S eigeqossenes (PNP) MOPV| MOP | @ | @ | — Relais
[D_|doppeltwirkend| | & Ja 24avE—| — o,
E Kabel MOBV| M9B | @ | @ | —
§ [ 2-Draht|  |12v
ﬁ gfarblge — MO9BA| — | @ | O
L nzeige )
# Anschlusskabellange: 0.5m..... - (Beispiel) M9B
3m........ L (Beispiel) M9BL
5M........ Z (Beispiel) M9BZ

D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Kolben-g Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

RYAIAVEIMHSL 3 —50|D —Y59A

Langhub o——r
Anzahl der Signalgeber

Anzahl der Finger S iztt
El _3-Finger = = Stl.<.
Kolben-g Slgnalgeber

32 32mm - \ Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet )]
40 ‘5‘8“‘”‘ Verwendbare Signalgeber
Zg esmm Modell| Sonder- |Elekirischer (Betriebs-| Anschluss Spannungsversorgung Signalgebermodell |Anschiusskabellange (m)+| Anwendung
5 20 funktion | Eingang |anzeige |(Ausgang) DC AC | axial |vertikal [05(:) | 3(L) [5(2)
100 oo 3 soan(P) [ [veoA |vson e [@ [0 |
o 12522 5| — 3Drat (PNP) ' YIPV [YIP | @ | @ | O [Seueuy
5 2-Draht v Y6OB |Y5B | @ [ ] o —
| Diagnose- BIOOSSEES o [0t (vP) oy |y oy | YNV YINW ][ @ [ @ [ O | o [Res
. . anzeige : _
Funktionsweise® | © |@fabige | (@ S Draft (PNP) YIPWV|Y7PW | @ | @ | O |Sewenry) SPS
: 'S | Anzeige) Y7BWV| Y/IBW | @ [ ] o
|D_|doppeltwirkend S [ 2 Draht oy B
Symbol < 53 farblge — Y7BA | — [ ) O
— - - L nzeige )
[ + Anschlusskabellange: 0.5m ..... - (Beispiel) Y59B
! 3m...... L (Beispiel) Y59BL
5m........ Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| —| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
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Serie MHSL3

Technische Daten

Modell MHSL3-16D [MHSL3-20D [MHSL3-25D [MHSL3-32D |MHSL3-40D |MHSL3-50D |[MHSL3-63D |MHSL3-80D |MHSL3-100D [MHSL3-125D

Kolben-@ (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125

" Medium Druckluft

(/ Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 \ 0.1 bis 0.6
I ' Umgebungs- und Medientemperatur (°C) -10 bis 60 (nicht gefroren)
;-ko Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01

Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive Haltekraft ™ |@rorten 14 25 42 74 118 187 335 500 750 1,270
N bei enem Druck von 05WPa | !TE1. 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1320
Offnungs-/Schliess-Weite (mm) (&) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Gewicht (g) 80 135 180 370 550 930 1.550 2.850 5.500 11.300

Anmerkung 1) Die Werte fiir 16 bis @25 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, fiir 32 bis 63 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir 80 bis 125 bei Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 2.5-42 bis 2.5-44 fur die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte fir den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei Aussengreifen.

Konstruktion

Finger geschlossen

@

/

®

T
‘jy

Finger gedffnet

A

Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehéuse Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 Kolben Aluminium hart eloxiert 9 Sicherungsring Stahl vernickelt
3 Nockenfiihrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 Finger Stahl gehartet 11 | Abstreifer NBR
5 Kappe Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr.
MHSL3-16D [MHSL3-20D |[MHSL3-25D |MHSL3-32D [MHSL3-40D [MHSL3-50D |MHSL3-63D |[MHSL3-80D |[MHSL3-100D [MHSL3-125D Inhalt
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS |MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS |MHSL63-PS |MHSL80-PS |MHSL100-PS [MHSL125-PS iiritjili?tpilt.hfg,cﬁ,olbzigf:d 13

= Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13 und kénnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-g bestellt werden.
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Haltepunkt

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3

» Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Werkstiicks

im Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fur die

effektive Haltekraft befindet.

« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der
Finger, was zu einer verkiirzten Lebensdauer fihren kann.

Effektive Haltekraft

—

Haltepunkt

Haltepunkt

—

Il

T U

]

‘\l

N—

L
Aussengreifend

N—]

L
Innengreifend

L: Distanz zum Haltepunkt

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
e

] Aussengreifend \

Aussengreifend

Innengreifend

MHSL3-16D

25

20

~Druck 0.6MPa

0.5MPa

iy
(&)

| 04MPa

T
~—1 _0.3MPa
I
0.2MPa —

Haltekraft (N) *
S

[9)]

0 5 100 15 20 25 30
Haltepunkt L (mm)

MHSL3-20D
[ T 1T
35
~_Druck 0.6MPa
30 ~ |
~~_o5mPa
25 ‘
* \
22 — 0.4MPa
= —
©
gi1s 0.3MPa
£
S 10 | 0.2MPa
5

0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm)

MHSL3-16D
2 ——
~— DruckO.G‘SMPa
20 ‘
—
* ~———_0.5MPa
215 3
= ——T—|_0.4MPa
<
< 10 I —
£ ——__ [ 0.3MPa
T 5 0.2MPa
T\
0 5 10 15 20 25 30
Haltepunkt L (mm)
MHSL3-20D
40 Dru‘ckO.‘GMPa‘l T
35 N

—~—1 0.5MPa

30 \7\

*

£ 20 0.3MPa

I

g1 0.2MPa

£ 1 o

T 10 = —
5

0 5 10 15 20 25 30 35
Haltepunkt L (mm)

] Innengreifend ‘ MHSL3-25D MHSL3-25D
[ 70 ‘ ‘
60 ~N
~ \ \ N
60 T
1N: ca. 0.102kgf 50 \\Druck 0.6MPa ~ \\Drucl‘< OShie
1MPa: ca. 10.2kgflcm?
’ \ O.S‘MPa % %MPa
:240 T . 40— 4MP
£ 0.4MPa = [=2.4MPa
% 30 \\ : 30 T~
% 20 T~ 03VPa s [T—~—03wPa
[ — o © 20 ——___02MPa
T \\O.’ZMPa = ——
10 T
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Serie MHSL3

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
o

’Aussengreﬁend

’ Innengreifend \

IN: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

2.5-44

Aussengreifend

Innengreifend

O
2

T T
120
100 — D|ruck 0|6MPa| —_| Druck 0P
| 100 1
80 0.5MPa ~—~_ 0.5MPa
z 60 I 0.4MPa z — 1| 04MPa
&= = 60 T
8 8
% 0.3MPa = 0.3MPa
= 40 T — = —
& 0.2MPa 840 O.Z‘MPa
20 0.1MPa 20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
200 200
[~~~ Druck 0.6MPa
160 Druck 0.6MPa » 160 I i
x iy —~_
Z — I z ~—__05MPa
=120 &'MPa—— £120 ~— ‘
o 0.4MPa
E T T——_04MPa £ ——f—04MP
% 80 0.3MPa — £ g0 0.3MPa
I E—
T 02MPa | | o02mPa
40 40 i
0.1MPa 0-1'\‘”"3
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
350 350
300 300
~_Druck 0.6MPa
£ 20 I~~~ Druck 0.6MP. =% ™~ i
— ruck 0. a Z —
€200 T~ =500 — 0.5MPa
o ——T—_05MPa = ~ [ T
8.0 — 1| S50 1 0.3vPa —T——=—04MPa
é 0_3,}4& \\0.4MPa % ]
] —— T L
T 100 [gomPa 100 0.2MPa
[
50 |-0.1MPa 50 _0.‘1MPT
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
\ \
500 500 \ \
~~ Druck 0.6MPa
400 Druck 0.6MPa | | 400 ~ }
| . ~—1__05MPa
* ~—1__ 05MPa =
= P4
5 w0 —2 Z300 [—]—_04MPa
= \\Oié_lMPa a(:Es —
g £500 0.3MPa
X 200 \IO._Ei\/IPa ] =
= ©
£ — | o2wea T e L
100
100 0.IMPa - e
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger




Aussengreifend

Innengreifend

MHSL 3-80D
700 ! !
— Druck 0.6MPa
600 I
— 0.5MPa
* 500
—~ "\
< 400 ————_04MPa
g T
i~ 300 — 0.3MPa
g T——
T ,00 0.2MPa
100 0.1MPa
0 20 40 60 80
Haltepunkt L (mm)
MHSL3-100D
1.000 ! ! !
Druck 0.6MPa
800 \\ |
0
x \\O.SMPa
=00 0.4MPa | |
= y
£ —1
2400 E— 0.3MPa __|
E: T \(')E/IPa
——— b
[

0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm)

MHSL3-125D
1.800 | | |
1.600 ~—__ Druck 0.6MPa |
1.400 ~ |
: ~ | ]
, 1.200 ‘EMFia
231000 T 0.4MPa -—
=
800 |
% \\oisﬂva
5 00 ——1—1 | o0.2™Pa
T 400 f
0.1MPa
200

0 20 40 60 80 100 120
Haltepunkt L (mm)

[ |
700
~——|Druck 0.6MPa
600 \\!
0.5MPa
* 500 \\g\
P
= 400 \O}ﬁ:a
g ——1 0.3MPa
$ 300 T
[ L | 02MPa
200 :
0.1MPa
100 |
0 20 40 60 80
Haltepunkt L (mm)
T T
1.000 ~_Dyuck 0.6MPa
I |
. 50 LO5MPa
z T~ I
= 600 0.4MPa ——
< 0.3MPa -
5
2
< 400 0.2MPa —
I \\
200 0.1MPa
L1
0 20 40 60 80 100
Haltepunkt L (mm)
1.800 i i i
1600 —— _ Druck 06MPa
1.400 I
% \\ 0.5MPa
£4.200 ] ,
E— 0.4MPa
=1.000
< 800 = 0.3MPi31—
T 600 ——1 | 0.2MP|a —
400 —1 | | o0imMPa
200 | |

0 20 40 60 80 100 120
Haltepunkt L (mm)

* je Finger

O
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3
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Serie MHSL3

Abmessungen

MHSL3-16D bis 25D

6 X M3, GewindetiefeTB

(Montagegewinde fiir Anbauteile)

225 PWA Tiefe 1.5 (AA) 3-gSA, Senkungsdurchmesser SB,
3-UA Gewindetiefe 6 3 AB Senkungstiefe SC
PCDR P.C.D.R (Montagebohrung ),
(Befestigungsgewinde) =
8}
o) w =]
w < be
= — <
2 g Q [Q
I i - 3
o & T au')’
olg 2l a
£1S
=) \— 2 S
N o1 6
o =
9. 2 AD | NB N
é 1 NA
N H G _ BD
cB 7 P (Anschluss zum
Offnen der Finger)
P (Anschluss zum
Schliessen der Finger)
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen) Abmessungen Ansenkung der
Befestigungsbohrung
MHSL3-16D MHSL3-20D, 25D MHSL3-16D

Abmessungen in () gelten fur g25

Anm.) Die Senkung variiert nur im Abschnitt der Befestigungs-
bohrung zwischen den Signalgebernuten. (nur 16 und 220 )

(mm)
Modell AA | AB |AD | BA |BB |[BC |BD |[cB [DO |[DC [EO*|EC*|FX |FY |[FZ | 6 |H J | K [NA NB
MHSL3-16D |43.5 |405(28 | 30 | 40 [30.6| 12 |14 |235|185 135498.59,| 12,5 | 11 3 [305(7 |4 10 | 4 | 8 |5n9 S0
MHSL3-20D |46 [43 [29 | 36 | 45 [36.6] 16 |14 [26 [21 [14*%4? 9 94 14513 3 |32 |8 |4 12 | 5 |11 | 6h9 S0
MHSL3-25D |49 |46 [315| 42 | 52 [426] 19 16530 |24 |16'%%1094/17 [145| 5 [342 |78 |45 |14 | 6 |13 |6h9 Do
Modell NC | O P Q | R [SA [sSB |sc | TB UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 | 2 M3 6 | 25 | 34|65]| 5 5 M3 2H9 *§9%5 | 2 |17H9 904 | 2HQ *90%5 | 2
MHSL3-20D 7 |25 M5 7 | 29 [34]|65]| 8 6 M3 2H9 *9%5 | 2 |21H9 *9%2 | 2HQ *0% | 2
MHSL3-25D 7 |3 M5 8 |34 |45 |8 8 6 M4 3H9 "09% | 3 |26H9 9% | 3H9 9%® | 3
® Toleranzangaben bei
3-Fingergreifern sind
durchmesserbezogen
2.5-46
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3

MHSL3-32D bis 80D

3-UA Tiefe UB

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen)

P.C.D.R (Befestigungsgewinde)

3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC

P.C.D.R (Montagebohrung )

6-TA Gewindetiefe TB

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut

Montagegewinde fur Anbauteile

(AA)
ac [ AB
s
o 0
o
o g S
g g S
= S
o =
s S
23 O
i v A
i i N——
.
|
M
4U,| AD NB| ||
Hl G NA
BD

P (Anschluss zum

g =
L
%@x

Offnen der Finger)

P (Anschluss zum

Schliessen der Finger)

MHSL3-32D

(geschlossen DC)

Anm.) Die Senkung variiert nur im Abschnitt der
Befestigungsbohrung zwischen den Signalgebernuten.
(nur 32)

Abmessungen Ansenkung der Befestigungsbohrung

(mm)

Modell AA |AB |AC |AD |BA [BB | BC | BD | cA |cB |[DO |[DC [EO°|EC*|EX |FY |FZ |G | H | 1 |3 K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 [355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 [22°3%149;]22 |195 | 5 |39.6 [104| 5 | 20 9
MHSL3-40D |64 |61 | 3 385 | 62 | 82 | 626 | 30 9 [22 [475 [37.5 [2653°116593/26.5 (235 | 6 (425 [135| 7 |21 9
MHSL3-50D | 775|745| 3 |465 | 70 | 104 | 706 | 32 9 [29 |60 [46 [363°%22 9331 |[28 6 |51.3[17.7] 8 |24 | 10
MHSL3-63D |89 |8 | 4 |51 86 |120 | 86.6 | 40 | 12 [305 |70 |54 [42*3°2694/38 345 | 7 |585 (195 | 10 |28 | 11
MHSL3-80D  [116 111 5 |70 |106 |140 [106.6 | 50 | 14 [37.5 |80.5 |60.5 118558594475 [435 | 8 [785 (235 11 [ 32 | 12
Modell L M | NA NB NC | O P Q | R [sA [sB |sc TA TB UA UB VA VB
MHSL3-32D | 2H9 395 | 2 16 |[8h9 Do | 10 |45 M5 11 | 44 |45 | 8 8 M4 8 M4 6 [3H9 *3%%| 3
MHSL3-40D [3H9*3%% | 2 | 18 [8h9 0o | 10 |45 M5 12 [ 53 |55 | 95| 95 M4 8 M5 10 |4H9 *30%0 | 4
MHSL3-50D [4H9*3%® | 2 | 20 f0h9 Joss | 12 |5 M5 14 | 62 |55 | 95| 95| M5 10 M5 10 |4H9 *39%0| 4
MHSL3-63D | 6H9 9% | 3 | 26 12h9 Jos| 14 |55 M5 17 | 76 |66 |11 |17 M5 10 | M6 12 |5H9 30| 5
MHSL3-80D |8H9 9% | 4 | 30 f14h9 Jos3 | 16 |6 Rc1/8 | 20 | 95 |66 |11 |23 M6 12 | M6 12 |6H9 *3%%°| 6
Modell WA WB XA XB | Y ® Toleranzangaben bei

MHSL332D |34H9"3%2| 2 |3H9 3% | 3 |6 3-Fingergreifern sind

MHSL3-40D  |42H9 32| 2 [aHo 0| 4 |8 durchmesserbezogen

MHSL3-50D  [52H9 *39™| 2 |4H9 *3%0| 4 |7

MHSL3-63D  |65H9 *3%74| 25 |5H9 09| 5 |75

MHSL3-80D  [82H9 *3%7| 3  [6H9 *3%0| 6 |9
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Serie MHSL3

Abmessungen

MHSL3-100D, 125D

200 @WA Tiefe WB

3-UA Gewindetiefe 6 UB

P.C.D.R (Befestigungsgewinde)

MHSL3-100D

(AA)

geoffnet EO

2BA

L K| geschlossen EC

3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
P.C.D.R (Montagebohrung )
6-TA Gewindetiefe TB

(Montagegewinde fur Anbauteile

CB CA P (Anschluss zum

&

1T

A

P (Anschluss zum
Schliessen der Finger)

Offnen der Finger)

oo
| Als
‘b@o / ] o) ? %
F=g k=]
[© o|c
ééb ] Oy &é
NB =
NA
BD
MHSL3-125D

(mm)
Modell AA |AB |AC | AD [BA |BB |BC |BD |[CA [CB |DO |DC |[EO*|EC*|FX |FY |FZ | G | H I | K
MHSL3-100D |135 | 129 | 6 78 |134 |184 11346 | 56 | 18 [44.5 [ 103 | 79 65544195 59 |54 | 10 | 86 | 31 | 14 | 38 | 15
MHSL3-125D [175 |167 | 8 | 102 |166 |234 [166.6| 66 | 24 |54 |132 [100 [8073%48 384 74 |68 |12 [112 | 43 | 17 |52 | 21
Modell L M | NA NB NC | O P Q | R [SA [sB |scC TA B UA UB VA
MHSL3-100D | 8H9 89 | 4 | 37 [18h9 2043 [ 21 | 75 1/4 23 |118 | 9 |14 |31 M8 16 M8 16 | 8HY %0036
MHSL3-125D [10H9 9% | 6 | 43 [22h9 205, | 25 [10.5 3/8 31 |148 | 11 [175 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 0%
Modell VB WA WB XA XB ¢ Toleranzangaben bei
MHSL3-100D | 6 [102H9 *3%7| 4 | 8H9 *3%% | ¢ 3-Fingergreifern sind
MHSL3-125D | 8 [130H9 ‘00| 6 [10H9 *0%% | g durchmesserbezogen
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Pneumatischer
4-Finger-

Serie MHS4

Parallelgreifer
716, 920, 825, 32, 940, 850, 63
Bestellschlissel
Kolben-o

N2 MHS 4 —20] D —{M9PL

— |

Anzahl der Finger

Anzahl der Signalgeber

- 2 Stk.
s | 1sk
Signalgeber
- Ohne Signalgeber (Eingebauter Magnet
Kolben-g e v | b g g (I gb gnet)|
6 1 Tomm erwendbare Signalgeber — -
20 20mm ) . Spannungs- | Signalgebermodell |
25 | 25mm Modell fﬁ?\ﬂgg; EIEI;;rlsacnher E;it;:bz- (':Zsscr!ﬂsi versorgung |Ektische Engangsichng [0.5 | 3 | 5  [Amendung
gang | anzeige [AUEN™ 5 TAC |vertikal] axial | () |(L) | @)
2 3-Draht .
S (NPN) 5V, MONV| MON | ® | ®
- - g 3Draht| |12V
Funktionsweise ® =y - (PNP) MOPV| MOP | @ | @ | — |0 .
doppeltwirkend E pingegossenes| Ja 24V —— — SPS’
2 Kabel MO9BV| M9B | ® | @ | —
E wasser- 2-Draht 12v
S |etige — [M9BA| — | ® | O
Ll nzeige )
* Anschlusskabellange: 0.5m ..... - (Beispiel) M9B
3m ... L (Beispiel) M9BL
5m ........ Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verfiigbar.
* Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Kolben-o Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
Anzahl der Signalgeber
Anzahl der Finger S i::t
'
Kolben-g Signalgeber
32 | 32mm - | Ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) |
40 | 40mm Verwendbare Signalgeber
50 50mm Modell Sonder- |Elektrischer |Betriebs- | Anschluss [Spannungsversorgung| Signalgebermodell |Anschiusskabellange (m)# Anwendung
63 | 63mm funktion | Eingang |anzeige (Ausgang)| DC | AC | axial |vertikal|050) ] 3(0) | 5(2)
g 3-Draht (NPN) V.12V Y69A |Y59A | @ [ ] o IC-
% — 3-Draht (PNP) ' YIPV |[YIP | ®@ | @ | O |Steuwenng
5 2-Draht 12v Y6OB |Y59B | @ [ ] O —
g Diagnose- |gingegossenes a 3-Draft (NPN) v sy v YINW[YNW| ®@ | ®@ | O I [Relais,
Funktionsweise e é (ia_?;rebllgg% Kabel 3-Draht (PNP) ! Y7PWV| Y7PW | @ [ J O Steverung| SPS
[D [doppeltwirkend] | § Anzei&;et) o oy Y7ZBW|Y7BW | @ [ @ | O
= Wasserfest 3 —
Symbol ~ ~ 2 |(fabige Anzeige — |YBA| — | ® | O
’ * Anschlusskabellange: 0.5m ..... - (Beispiel) Y59B
‘ 3m........ L (Beispiel) Y59BL
5m........ Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfiigbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| —| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

SVC
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Serie MHS4

Technische Daten

Modell MHS4-16D |MHS4-20D MHS4-25D |[MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 \ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (°C) -10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive  A"™- 1 | Ayssengreifend 10 19 31 55 88 140 251
Haltekraft N bei
einem Druck von | Innengreifend 12 21 35 61 97 153 268
Offnungs-/Schliess-Weite (mm) 4 4 6 8 8 12 16
Gewicht (g) 66 110 154 300 390 590 1,095

Anmerkung) Die Werte fiir g16 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm und fir 832 bis 63 bei Haltepunkt L = 30mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" fir die Haltekraft an jeder Halteposition.

Konstruktion

Finger geschlossen Finger gedffnet

@ @ @ © 6 ©

W e
\ e W S

[ U I%)l\ I [ J l
X AN\N/74

{4 d a0

Stickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehause Aluminium hart eloxiert 8 | Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 |Kolben Aluminium hart eloxiert 9 | Sicherungsring Stahl vernickelt
3 |Nockenfithrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 |Finger Stahl gehértet 11 | Abstreifer NBR
5 |Kappe Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 |Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 |Kolbenbolzen rostfreier Stahl

Service-Sets

Set-Nr.
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Inhalt
Ein Set enthalt die obigen
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13,

= Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13 und kénnen unter Angabe der Bestell-Nr. des jeweiligen Kolben-@ bestellt werden.
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

Haltepunkt

* Achten Sie darauf, dass sich die Distanz zum Haltepunkt des Haltepunkt Haltepunkt
Werkstiicks im Bereich der angegebenen Werte der folgenden
Diagramme fir die effektive Haltekraft befindet.

« Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer fihren kann.

L]

=
Lhu L

Aussengreifend Innengreifend

L: Distanz zum Haltepunkt

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Aussengreifend Innengreifend
Haltekraft F bezeichnet die an jedem der
Finger wirkende Kraft, wenn alle 4 Finger MHS4-16D MHS4-16D
und Anbauteile vollen Kontakt mit dem 15 T T ‘ ‘ ‘
Werkstuck haben, wie in der Abbildung S~ ‘ ‘ 15 I~ Druck 0.6MPa ||
unten dargestellt. Wenn nur eines der zwei Druck 0.6MPa
sich gegeniberliegenden Fingerpaare zum \\ 0.5MPa
. i ; . ~—_ 0.5MPa x
Greifen von Werkstlicken eingesetzt wird, = 10 1 .
wéahrend das andere beispielsweise zur £ — DR € 10 1 0-4MPa
Positionierung verwendet wird, dann ] o § —~—
entspricht die Haltekraft der Serie MHS4 % m—T————— 03MPa é ——T———1 03WPa
derjenigen der Serie MHS2. TIs 5 T 2 5
———— 02MPa ———— | 02MPa
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS4-20D MHS4-20D
T T
3 20 [
~~ Druck 0.6MPa \Nuck 0.6MPa
M
N — 05MPa s, \ 0.5MPa
2 —~ c ~—_
= — 0.4MPa E 0.4MPa
4 =
L N — 0.3MPa K —=3Pe
% 10 — T 10 — | T
E— 0.2MPa
————— | 02MPa —c
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
MHS4-25D MHS4-25D
50 f [ [
~ 50 | |
Druck 0.6MPa
20 . \Druck o.srnpa
\\\ ‘ 40 I
* 0.5MPa * 0.5MPa
2w T z 30 — ~ 4I‘VIP
0. a
& \\ 0.4MPa £ —
= — = — —
2 ® 0.3MPa 2 20 E— 0.3MPa-|—|
K " @ o
* 10 T 0.2MPa T 1 [02MPa
10
] Innengreifend \
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
1N: ca. 0.102kgf Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
1MPa: ca. 10.2kgflcm?
* je Finger
2.5-51
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Serie MHS4

Effektive Haltekraft

« Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene
Haltekraft F bezeichnet die an jedem der
Finger wirkende Kraft, wenn alle 4 Finger
und Anbauteile vollen Kontakt mit dem
Werkstlick haben, wie in der Abbildung
unten dargestellt. Wenn nur eines der zwei
sich gegenuberliegenden Fingerpaare zum
Greifen von Werkstucken eingesetzt wird,
wahrend das andere beispielsweise zur
Positionierung verwendet wird, dann

entspricht die Haltekraft der Serie MHS4
derjenigen der Serie MHS2.

] Innengreifend

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

2.5-52

Aussengreifend

Innengreifend

T T I I I
s B 75 ~ Druck 0.6MPa |
Druck 0.6MPa \
60 —| i \\ 0.5MPa
. [ 05MPa 60 {
—_ *
2 s B 0.4MPa ] z . ] _04MPa
= 1
=
g 0.3MPa 5 —_ 0.3MPa
L 30 j $ 30
s D anPR = ——— | o02MPa
T T
15 0.1MPa 15 0.1MPa—|
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
125 I I I ‘ [ \
[~~~ Druck 0.6MPa 125 Druck 0.6MPa
100 I 100 — 0.5MPa
« —— \0.45MPa —
~ *
Z —~
= 75 0.4MPa—T1 £ | 0.4mPa
g = £ L ™
3 s0 — 0:3Mie £ % — 0.3MPa
T T 2
T %2 L ——— 1 |oawpa
25 25
—_ | 0.1MPa s — 0.1MP&a
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
200 —T— [ [ 7
200 }
I~ ‘ ‘ ‘ ~~_ Druck 0.6MPa
[~~~ Druck 0.6MPa T~ |
150 I I 150 — 0.5MPa
* \
= ~—~__ 0.5MPa * —~
z ~—1 [ | = ——L 04mPa
&= —— 0.4MPa = —c
© 100 i £ 100 =——1—0.3MPa
— _
g —T—]—_|0:3MPa 3 UAP\\\
T © b a
50 0.2MPa T o — '
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
! T ! [ [ [ I
— Druck 0.6MPa \\Dri@ﬁ’[vlpa
300 — 300
— 0.5MPa T TT——05MPa
* * ‘
Z = —
< 200 ——+0.4MPa— € 00 | | | 04MPa
= =
©
g 0.3MPa_L| g —t_03MPa
g ] -
© 0.2MPa T 0.2MPa
T 100 I T 100 T
0.1MPa 0.1MPa
| | |
0 20 40 60 0 20 40 60
Haltepunkt L (mm) Haltepunkt L (mm)
* je Finger
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

Abmessungen

MHS4-16D bis 25D

CB 7

P (Anschluss zum

Offnen der Finger)
&)

2 J P (Anschluss zum
Schliessen der Finger)

geoffnet EO
K |geschlossen EC

J
=1

+0.025

0
[
@

2H9

oWA, Tiefe 1.5

2-93.4, Senkungsdurchmesser 6.5
AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )

oVA Tiefe VB

iZf \
(PR =
H| \\# (=il .

y

z@i‘ﬁ& 2 X M4, Gewindetiefe 8
FX

(Befestigungsgewinde)
FZ FY

S

2B

)

[y

RB
NB
NA

17

N

XA, Tiefe XB

(gedffnet DO)
(geschlossen DC)

8 X M3, Gewindetiefe TB
Montagegewinde fiir Anbauteile

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D
&

<8

(mm)
Modell AA |AB | B |cB |DC |[DO |EC |[EO [FX |FY [FZ [ G | I | J K [ NA NB o) P Q
MHS4-16D 35 |32 |30 | 11 | 33 | 37 [13%217153(125 |11 3 |25 | 4 |10] 4 8 |5h9 3430 |2 M3 6
MHS4-20D 38 [ 35 |36 | 13 | 39 | 43 [159219353/145 |13 3 |27 |5 |12 | 5 |10 |6h9 80 |25 M5 7
MHS4-25D 40 | 37 |42 | 15 | 48 | 54 [203326*3/17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 040 |3 M5 8
Modell RA |RB [SC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 |[2H9*39% | 2 [17H9 *0043| oHg *90%5 | 2
MHS4-20D 24 | 18 | 95| 6 [2H9'S9% | 2 [21H9*3%%2| 2HQ *30%5 | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 |3H9799%5 | 3 |26H9*3%2| 3H9 *39%5 | 3

2.5-53

O
:



Serie MHS4

Abmessungen

MHS4-32D, 40D

CB

CA

M5 (Anschluss zum
Offnen der Finger)

O
o LlJ‘ @
g
|
= L N
S < L
g 3 M|
()
(=]
1 (<]
y
bl N S
y
M5 (Anschluss zum
I, G Schliessen der Finger)
-
2
2-gSA, Senkungsdurchmesser SB
_ AA Gewindetiefe 9 (Montagebohrung )
3.0 AB
7 VA, Tiefe VB ‘
; F | 2 <
0 )
B3 4 1 ©
2 :
© 7 \ o
.':, F Y \ ::/ %
< = o %
2 20° -UA, Gewindetiefe UB
(Befestigungsgewinde) 4.5 Q
FZ FY FX
— | .
@WA, Tiefe 2 _ (geodffnet DO) |
- (geschlossen DC)
8 X M4, Gewindetiefe 8
Montagegewinde fir Anbauteile
(mm)
Modell AA | AB B CA [CB DC DO |[EC | EO |FX | FY | FZ G J L NA Q RA | RB | SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 9,28'5*|23 |205| 5 [30.5 20 [2H9*3%%| 14 |11 |38 | 25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 [2428[32°34|265 |235| 6 |32 21 [3H9*39%°| 16 |12 | 44 | 28 |55
Modell SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 10 [3H9 *39% | 3 [B4H9 *39%2|3H9 *30%5| 3
MHS4-40D 9.5 M6 12 [4H9*30%° | 4 42HY *3052| 4Hg *300| 4
2.5-54
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

MHS4-50D, 63D

CB _ CA
M5 (Anschluss zum
Offnen der Finger)
(@]
owt @/
ws
g3 — 1|
5% L_1 ]
fo %]
[
(=]
N4
-
M5 (Anschluss zum
1 G Schliessen der Finger)
J >t T
- M
4-5.1, Senkungsdurchmesser 9.5
RA - AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
4&' AC |, AB N RA
7 gVA, Tiefe VB fi%
/! \ | /
/ \ -G} /
X, _ = A
3 Y A}_// I @ NN
]
@ Jus} AP N 0 Tenl]
\ " /W 2 - S I I 4 A W A4 2
2 =1 € ' Y\@(@ i o
[ '\ .
o \,\ < /& |~ =
[ Ira WY \
. Y
< v (
X
209 <2/0°& 4 X M6, Gewindetiefel2 '
(Befestigungsgewinde) o Q
FZ FY X (gedffnet DO)
PWA, Tiefe WB (geschlossen DC)
8 X M5, Gewindetiefe10
Montagegewinde fir Anbauteile
(mm)
Modell AA | AB | AC B |CA |CB |[DC |DO | EC |EO | FEX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS4-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |74 | 86 |2620%|38*53| 31 |28 6 [375| 9 |24 |10 [4H9 390 | 2 | 18 [10h9 § g6
MHS4-63D 66 | 62 | 4 |86 |12 |22 |91 [107 [3532451%33 38 [345| 7 [44 |11 [28 |11 [6H9 9% | 3 | 24 [12h9 s
Modell O Q RA | RB | SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 |14 |52 |34 [12 [4H9*30%0| 4 [52HQ*QOT4| 2 |4H9 *PO% | 4 |7
MHS4-63D 55 |17 |66 | 38 |14 |5H9 %0 | 5 |g5HY *3974| 2.5 |5H9*3%0 | 5 | 75
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Serie MHS

Signalgeber-Hysterese

Die Signalgeber weisen eine Hysterese ahnlich wie
Mikroschalter auf. Beachten Sie bei der Einstellung der
Signalgeberpositionen die in der untenstehenden
Tabelle angegebenen Normwerte.

[l

Signalgeber-Reset-Position (AUS)

Hysterese

Signalgeber-Betriebsposition (EIN)

Serie MHS LJ/MHSL

Serie MHSJ/MHSH

2916 bis 25
S Hysterese (max. Wert) (mm) S Hysterese (max. Wert) (mm)
g”e/ D-M9BAL ﬁgoa/ D-M9BAL
0/, )
Modell @//6@/: D-MoLI(V) EIN, wenn rote EIN, wenn griine Modell @//b@a D-M9oLI(V) EIN, wenn rote EIN, wenn griine
Anzeige leuchtet Anzeige leuchtet Anzeige leuchtet Anzeige leuchtet
MHSO MHSJ3
MHSL3" 16D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 16D 0.3 0.3 1.3
MHSO MHSJ3
MHSL3™ 20D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 20D 0.3 0.3 1.3
MHSL] MHSJ3
MHSL3 25D 0.4 0.4 1.6 MHSH3 25D 0.4 0.4 1.3
S Hysterese (max. Wert) (mm)
o D-Y590] MHSJ3
Jer|  D-Y69O D-Y700W D-Y7BAL -40D 0.6 0.4 15
Modell Y ) V) MHSH3
MHSJ3
MHSO -50D 0.6 0.4 1.7
- . 1.2 0.7 . . .
MHsL3™ 32D 07 MHSH3
MHSJ3
MHSO -63D 0.6 0.4 1.7
- . 0.7 0.4 E . .
MmHsL3™ 40P 04 MHSH3
MHSJ3
MHSO -80D 0.7 0.5 1.8
- 0.4 0.7 0.4 . . .
MHSL3™ >0° ke
MHSO
- ’ 0.7 0.4
MHSL3 63D 0.4
MHSO
- 0.4 0.7 0.6
MHSL3 80D
MHSO
-100D 0.4 0.8 0.6
MHSL3 00
MHSL] 325D 0.4 0.4 0.7
MHSL3

Signalgeber-Hysterese

Auswerfer/Zylinderausfihrung

Hysterese

e

Signalgeber-Betriebsposition (EIN)

2.5-56

Signalgeber-Reset-Position (AUS)

O

Max. Hysterese mm

S
,,7’7.9/ D-M9BAL
006,

Modell &7 | D-MOLI(V) EIN, wenn rote EIN, wenn griine
Anzeige leuchtet Anzeige leuchtet

MHSHI3-32DA 0.5 0.3 0.8

MHSHCI3-40DA 0.5 0.3 0.9

MHSHI3-50DA 0.6 0.4 1

MHSH[I3-63DA 0.8 0.5 1

MHSH[I3-80DA 1 0.5 1.1




Technische Daten Signalgeber Serie MHS

Uberstand des Signalgebers iiber das Gehause

Der Betrag des iiber das Gehéause hervorstehenden Uberstandes des Signalgebers ist in untenstehender Tabelle angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.

Einheit: (mm)

Signalgeber-Montage-
richtung am Greifer

Montage mit Anschlusskabel an der gegentiberliegenden

Seite der Finger

Axialer
elektrischer

Eingang

T

Vertikaler
elektrischer
Eingang

] &

Montage mit Anschlusskabel an der Fingerseite

Axialel
elektrischer
Eingang

Vertikaler
elektrischer
Eingang

Eingersina
P ischer Grefer Osttion,

l9ebermogey

_Anschlusskabel

Axialer Eingang

Vertikaler Eingang

Axialer Eingang

Vertikaler Eingang

D-

©

m| D-M9BAL

D-M9CIV

D-M9CJ

D-M9BAL

D-M9CIV

MHSC- 16D |—9e0ffnet

8.5

10

geschlossen

14

4.5

geoffnet

7

MHSO- 20D

geschlossen

13

gedffnet

5

MHS[I- 25D

geschlossen

12

| 00N 0o

geoffnet

8.5

>
3

MHSL3- 16D

geschlossen

14

geoffnet

7

wl| |

MHSL3- 20D

geschlossen

13

gedffnet

5

2

MHSL3- 25D

geschlossen

w|| o] |a]||w|||a]]|al] |2

12

Pl e ] el | el

Sign,
R g,
D960 ber Mog

Osj
Greifer~._"%0n

Anschlusskabel

Axialer Eingang

Vertikaler Eingang

Axialer Eingang

Vertikaler Eingang

&

D-Y590]
D-Y7P

D-Y7BAL

D-Y69[]
D-Y7PV

D-Y590]
D-Y7P

D-Y7BAL

D-Y69C]
D-Y7PV

D-Y700W

D-Y700WV

D-Y700W

D-Y700WV

geoffnet

MHSO- 32D

geschlossen

geoffnet

MHS[CI- 40D

geschlossen

9
8

geoffnet

MHS[I- 50D

geschlossen

N
o

CIRENREN

geoffnet

MHS[I- 63D

geschlossen

o
MHS[I- 80D geofinet

geschlossen

geoffnet

MHS[I-100D

geschlossen

MHSC-125p |-3e0fnet

geschlossen

geoffnet

MHSL3- 32D

geschlossen

geoffnet

Flof LTI el el ] @]l |o]]

MHSL3- 40D

geschlossen

a
3

geoffnet

MHSL3- 50D

geschlossen

geoffnet

MHSL3- 63D

geschlossen

geoffnet

MHSL3- 80D

geschlossen

geoffnet

MHSL3-100D

geschlossen

geoffnet

MHSL3-125D

geschlossen

Anm. 1) Felder ohne Werte geben an, dass es keinen Uberstand gibt.
Anm. 2) Wenn der Signalgeber mit Anschlusskabeln an der Fingerseite montiert wird, achten Sie darauf, dass die Anbauteile und das Werkstiick nicht mit dem Signalgeber oder
den Kabeln in Beriihrung kommen.

SVC
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Serie MHS

Uberstand des Signalgebers uiber das Gehause

Der Betrag des uber das Gehéuse hervorstehenden Uberstandes des Signalgebers ist in untenstehender Tabelle angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.

Einheit: (mm)
. ] Axialer Eingang Vertikaler Eingang
Axialer F”’ge,p ignay ebermog,
. . elektrischer Preumatischer Grefler—~_S/tion £l D-MoO D-M9BAL D-MaLlv
I Eingang MHSJ3 ;6p gedffnet 2 11 —
L MHSH3 geschlossen 5.5 145 3
MHSJ3 20D gedffnet 2 11 —
| h | MHSH3 geschlossen 5 14.5 3
MHSJ3 25D geoffnet — 10 —
=) MHSH3 geschlossen 5 145 25
MHSJ3 32D gedffnet — 8.5 —
\ MHSH3 geschlossen 4.5 14 1
Vertikaler MHSJ3 45 gedffnet — 7.5 -
elektrischer MHSH3 geschlossen 3 13 1
Eingang MHSJ3 o | geoffnet = 3 —
MHSH3 geschlossen 15 11.5 —
MHSJ3 gon | gedffnet — — —
MHSH3 geschlossen — 10 —
L MHSJ3 g, | gedffnet — — —
MHSH3 geschlossen — 9 —

Anm. 1) Gibt den Uberstandbetrag liber die Montageflache F an. Kein Uberstand an der Fingerseite.

Anm. 2) Felder ohne Werte geben an, dass es keinen Uberstand gibt.

Anm. 3) Wenn der Signalgeber mit Anschlusskabeln an der Fingerseite montiert wird, achten Sie darauf, dass die
Anbauteile und das Werkstiick nicht mit dem Signalgeber oder den Kabeln in Bertihrung kommen.

Uberstand iiber das Seitenende des Auswerferhalters(P)

Der Uberstandbetrag des Signalgebers iiber das Seitenende des Halter des Auswerfers (P) wird in untenstehender Tabelle angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.

Auswerfer/Zylinderausfihrung

Einheit: (mm)
S Axialer Eingang Vertikaler Eingang
Vertikaler A"S"Verfe,s' Nalgebermeg,
elektrischer Preumatischer Grefer~ ung & D-m90] D-M9BAL D-MoLlV
Eingang MHSHOI32DA agsgefahren 4 9 1
| eingefahren 9 14 6
L MHSHC-40DA a'usgefahren 3 8 0.5
o eingefahren 8 13 5.5
MHSHO-50DA agsgefahren — 2 —
eingefahren 7.5 12 5
MHSHC-63DA a.usgefahren — 15 —
eingefahren 7 11.5 4
Axialer MHSHZ.g0pA |2uSgefaren - = -
elektrischer eingefahren 4 9 15
Eingang
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Technische Daten Signalgeber Serie MHS

1 Olbestandig

Signalgebermontage

Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten in der, in der
Abbildung, dargestellten Richtung einzufiihren. In der gewin-
schten Position ziehen Sie dann die mitgelieferte Befesti-
gungsschraube mit einem Feinschraubendreher fest.

Feinschraubendreher

Signalgeber

Signalgeberbefestigungsschraube
M2.5 x 4¢

Anmerkung) Verwenden Sie zum Anziehen der Signalgeber-Befestigungsschraube einen
Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von 5 bis 6mm.
Das Anzugsmoment betragt zwischen 0.05 und 0.1 Nm.- Als generelle Regel
gilt, dass der Feinschraubendreher ab dem Punkt ab dem ein Widerstand zu
spuren ist noch 90° weitergedreht werden soll.

O

MHSO -
MHSJ3 -| Kolben-g
MHSHLI3 -
MHSL3 -

D : Elektronischer

DF Signal ~= X5
DOF = >dnar

D geber

Fir den Einsatz in Umgebungen mit Schneiddl usw. werden bei dieser
Ausfiihrung die Dichtungen durch ein dlbesténdigs Material ersetzt.

Technische Daten

Modell Olbestandige Ausfithrung
Kolben-@ (mm) 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft
Material Dichtungen — Fluorkautschuk
MHS
Verwendbare | MHSL | D-MIBAL D-Y7BAL
Signal-
geber | MHSJ D-M9BAL
MHSH

Anm. 1) In einigen Fallen, abhangig von

der Art des Schneiddls, ist der Einsatz von

pneumatischen Greifern und Signalgebern nicht méglich. Wenden Sie sich
nach Bestimmung der Art des Schneidéls diesbeziiglich an SMC.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen

denen der Standardausfiihrung.

2 Hitzebestandig

MHSL]
MHSJ3
MHSHLI3
MHSL3

Kolben-g

D

DU
DL
D

= X4

Fir den Einsatz in Umgebungen mit hohen Temperaturen bis
zu 100°C werden bei dieser Ausfihrung die Dichtungen und
das Schmierfett durch hitzebestandige Materialien ersetzt.

Technische Daten

Modell Hitzebestandige Ausfuhrung
Kolben-g (mm) 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend

Medium Druckluft

Material Dichtungen— Fluorkautschuk

Anm. 1) Nicht mit Signalgebern verfiugbar.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen

denen der Standardausfiihrung.

Anm. 3) Wéhlen Sie Fluorkautschuk (F) oder Silikonkautschuk (Si) als Material

fur die Staubschutzabdeckung.
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Serie MHS
A Sicherheitshinweise flr pneumatische Greifer 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage

4. Beachten Sie untenstehende Ab-
bildung zum Ein- oder Ausbau
der Staubschutzabdeckung.

5. Ziehen Sie bei der Montage
eines Greifers die Schrau-
ben mit einem Anzugsdreh-
moment innerhalb der ange-

gebenen Grenzwerte an.

Ein zu hohes Anzugsdrehmoment kann
zu Fehlfunktionen, ein zu niedriges
zum Verrutschen oder Herabfallen der
Werkstucke fuhren.

AWarnung

Konstruktion der Anbauteile

Stecken Sie den Stift in die
Bohrung am Finger (H9-
Toleranz), und positionieren
Sie in Bewegungsrichtung.

Ein- und Ausbau der Staubschutzabdeckung

<Ausbau>

1. Dricken Sie an den 4 Abschnitten der
Abdeckung und ziehen Sie den auf-
springenden Absatz von der Fihrung
ab.

2. Ziehen Sie dann in Pfeilrichtung und
halten Sie gleichzeitig an den M
Abschnitten, um die Abdeckung somit
aus den Einkerbungen der Finger zu

Begrenzung auf die

Fingerbreite und seit-

liche Positionierung.
Finger

Montage pneumatischer Greifer

Montage mit Gewindebohrungen
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Anbauteil ' 3. Ziehen Sie anschliessend die Abdeck- i
| ung in Pfeilrichtung vollstandig vom | v
- - - T 1 Greifer ab.
konische | <Einbau>
Senkung + 1. Stecken Sie die Abdeckung in umge- M%M
Werkstiick- ! kehrter Vorgehensweise wie beim
Greiffliache ! Ausbau, auf die Einkerbungen der | ggrie MHS2
Im Fall von Werkst[jcken»mit ge- i F_lnger. . i Max. Max. Einschraubtiefe
ringem Durchmesser, bei denen 1 2. Ziehen Sie den Absatz, am gesamten i Modell | Schraube (Nm) ¢ (mm)
es zu einer Uberlagerung der | mfan Uber die Kan reifer- |
Werkstiick-Greifflache und der ! IL(J fa g, Uber die Kante des Greife ! MHS2-16D | M4 2.1 8
Schraqbenposition kommt,_arbgi- ! opies. ) ! 20D | m4 21 8
ten Sie eine Senkung in die ! Anmerkung) Beachten Sie, dass der !
géﬁgsggﬁkz'gf um Plaiz firden - Staubschutz bei Ein- oder Ausbau nicht 25D | M4 2.1 8
in der Abbildung links dargesvtellt. 3 beSChad|gt wird. 3 32D | M5 43 1o
. . : 1 40D | M6 7.3 12
3. Schrauben Sie die Auswurfplatte Ziehen Finger ~ Ziehen | 50D | M6 7.3 12
und andere Teile mit den ange- ! 63D | M6 7.3 12
gebenen Anzugsdrehmomenten an ' Serie MHS3, MHSL3
die Kolbenstange des Auswerfers. ! Tor Vax Enschvabiee
) i . ! ! Modell | Schraube (Nm) ¢ (mm)
Wird nicht fest genug angezogen, kénnen | ' TWhs3 16D | ™3 0.88 6
diese verrutschen oder herabfallen. 1 1 E :
3 3 MHSL3- 20D M3 0.88 6
Montage der Auswurfplatte etc. an die Kolbenstange des Auswerfers : 25D | M4 16 6
Eine Auswurfplatte oder andere Teile werden mit einer : S L LR =0 S
Schraube, die in das Innengewinde der Kolbenstange ! 1 40D| M5 43 10
des Auswerfers geschraubt wird, montiert. Ziehen Sie 50D M5 4.3 10
mit dem in der untenstehenden Tabelle angegebenen ! ! 63D M6 73 12
entsprechenden Anzugsdrehmoment fest. 1 Absat 1 80D | ™e 73 0z
- | satz ‘ .
! ) . : 100D | M8 18 16
; r : 125D | w10 36 20
iy | 1 .
| ! ] 1 Serie MHS4
| . ‘ Wax. Wax E
@))ll))))ll OIS | Querschnitt der Staubschutzabdeckung | Modell | Schraube | “&m ™| " ¢(nm)
Ey- ‘ ‘
,‘/;’\/ | . |[MHS4- 16D | M4 2.1 8
\ 20D | M4 21 8
| 1 25D | M4 2.1 8
Innengewinde zur Montage <> l |
der Auswurfplatte ; ; 32D | M5 43 10
Serie MHSH3 (mit Auswerfer) 40D | w6 7.3 12
dell | Schraub Max, Anzugsdrehmoment| Max. Einschraubtiefe| | | 50D M6 73 1
Modell | Schraube (Nm) ) : ; 63D | M6 7.3 12
MHSH3-32DA, B M3 0.6 6 | !
-40DAB | M5 238 10 ; ;
S0DAB| M6 48 12
-63DA,B | M8 12 16
-80DA,B | M10 24 20
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Serie MHS
Sicherheitshinweise flir pneumatische Greifer 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage pneumatischer Greifer

Montage

Mit Gewindebohrungen

~N

/-

/7

F =

Mit Durchgangsbohrungen

o

I

mittels der Durchgangsbohrungen zu
montieren,entfernen Sie zunachst die
Staubschutzabdeckung, bauen dann
den Greifer ein und bringen
anschliessend die Staubschutzabdeckung
wieder an. Siehe S. 2.5-59 zum Ein- und
Ausbau der Staubschutzabdeckung.

Serie MHSJ3, MHSH3 . Serie MHS2 + Serie MHSJ3, MHSH3
Modell Schraube Max.Anélﬁsrgiqre;hmomem lﬂg)}.e Ellnﬁfrr::z:]l;b- : Modell Schraube Max. Anz(uﬂz(li)rehmoment i Modell Schraube Max. Anz?’g‘sﬁr)ehmomem
MHSJ3 | MHS2-16D M3 0.88 ' MHSJ3
-16D 8 ‘ ‘ -16D M3 0.88
Moy M4 21 : TS N 0.88 | | MHSH3
MHSJ3 1 25D M3 0.88 ' | MHsJ3
" M4 ! ! d M3 .
MHsH3 2P 21 8 ! 32D M4 21 . | MHsH3 2P 0.88
| 4.3 |
MHSJ3 555 | M4 21 8 ‘ 40D MS | | MHSIS8 55p M3 0.88
MHSH3 ) : 50D M5 4.3 ' | MHSH3
M4 3 1 4.3 1
i ~ . i Serie MHS3, MHSL3 !
MHSJ3 _ : | Max. Anzugsdrehmoment] | | MHSJ3 M4 2.1
MHaH3 200 s 2o o ! Modell Schraube (Nm) " | MHsh3 P
| - M3 |
MHSI3 0| M 32 9 | MHS3-16D 0.88 ' [MHS33 o e 3
MHSH3 M6 73 12 | |MHSL3-20D M3 0.88 ' | MHSH3
1 M4 1
MHSJ3 o | M6 7.3 12 1 250 2l | | MHSIS 63p M6 7.3
MHSH3 M8 18 16 } Lo M4 2.1 | | MHSH3
‘ M5 1
MHSJ3 o | M6 7.3 12 ! 40D a8 i |MHSJS g0 M6 7.3
MHSH3 VE 18 16 ! 50D M5 43 ! | MHSH3 '
3 63D M6 7.3 1
1 80D M6 7.3 :
! 100D M8 18 !
125D M10 36 ;\m
i Serie MHS4 !
‘ i Modell Schraube Max. Anz(u’\girs]:i)rehmoment i \
N 1 1
' | MHS4-16D M3 0.88 ; |
20D M3 0.88
_ 32D M4 21 + Serie MHSH (Auswerfer)
Serie MHSH (Auswerfer) 1 40D M5 4.3 ] Max. Anzugsdrehmoment
e e | Modell Schraube (Nm)
Modell Schraube & néﬁsmrg oren éi[)i(éfel??ﬁ";iu ] : Lo MS 4.3 1 MHSH3-32DA
! 63D M5 4.3 ' : M4 2.1
MHSH3-32DA ! ' | MHSH3-32DB
MHSH3-32DB | ™° 3.2 10 1 ‘
1 ! | MHSH3-40DA wa 21
MHSH3-40DA ; ! | MHSH3-40DB :
MHSH3-40DB |  "° 3.2 1 : !
! ! | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA | 6 73 1 3 | MHSH3-5008 :
MHSH3-5008 } | | MHSH3-63DA V6 73
MHSH3-63DA | g 18 16 ; ' | MHSH3-63DB
MHSHS-63DB 3 " | MHsH3-80DA M6 23
s e [ | e | P
- ' ' Anmerkung) Um die Modelle MHSJ3 und MHSHJ3
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