Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY'1
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S Mit-Prazisionsfihrung
“~.mit-hoher Steifigkeit

Serie MY1HT

Mit Prazisionsfithrung

Serie MY1H

Mit Rollenfithrung

Serie MY1C

Mit Gleitfithrung

Serie MY1M

= Zulassiges Moment  Gross =
Serie MY1B

Flunf FUhrungsarten ermdglichen einen grossen
Auswahlbereich
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Serie MYI"

Zur Anpassung an die Betriebsbedingungen mit zahl-
reichen L‘ﬁu rungsarten kombinierbar.

Das einfache Design ohne Fiihrung
ermdglicht Platzersparnis.

Grurfmﬁilmmé ‘.

o

Zahlreiche Varianten
von @10 bis 100

Fur gleichmassigen Betrieb selbst bei

exzen?d‘réf Last.
Roltenfiihrung
|'

_ ' . a

Hohe Lasten, hohe Momente und
Ideal zum Transport und fur Pi
Anwendungen schwerer Werkstticke

Préazisions-Doppelfihrung

Durch die Ver-
wendung von
zwei Linear-
fuhrungen auch
fur schwere
Werkstiicke
geeignet.

HisngniGetig -~ 1y [1/]

Die integrierte Fiihrung erméglicht den Einsatz
in verschiedenen F('jrdersys'"cemen.

\ i
Miitiere Lasten y y

i

Die einfache
Fuhrungsart erméglicht
den direkten Anbau von
Werkstilicken.

mittlere Kolben-g von 210 bis 40 sind

Kleine uﬁ

Préizisionsausfiih 2 e

“Mit Linearfiihrung
fur hohe Positionier-

Q__ : genauigkeit
& /)

Verfligbare Hiibe Zentraler Luftanschluss
Die Hiibe sind in imm- Die Leitungsanschlusse
Schritten erhaltlich. §Wgaamurfqg'r?§éf§se_if

Hubeinstelleinheit Stiitzelement

Die Hubeinstellung kann ein-  Verhindert die Abweichung
oder beidseitig vorgenommen des Zylinderrohrs bei

werden. Langhiiben.

« Anschlagbolzen

« Stossdampfer fur geringe Lasten + Anschlagbolzen (L)
« Stossdampfer fur schwere Lasten + Anschlagbolzen (H)

Austauschbarkeit

Grundkérper und Befestigungslocher
der Serien MY1M und MY1C sind
identisch.
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Serie MY1l

Grundau

MY1

I.f"%l”lm &

© Selbst bei Ausstattung
mit einem Ausgleichs-
element betragt die
H6he nur 28.5mm.

Variantenube

Serie Fi
MY1B "r )
MY 1M ",
MY1C i.. )
MY1H " )
MY1HT Lr .
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Hohe 27mm
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Ausfuhrung mit Prézisionsfiihrung "ﬁ

N
My1H10 &>
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Einbau einer

(W | | Hubeinstelleinheit

—

28.5

=
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< Massstab: 100% >

Die Hubeinstelleinheit (H ) ragt nicht tber die
Tischhohe hinaus.

Ausfiihrung mit zentralefn

Grundausfiihrung

Luftanschluss (Standard)

Gleitfuhrung

Kreuzrollenfiihrung

Préazisionsfuhrung

Prazisionsfuhrung
mit hoher Steifigkeit

Montagegewinde mit
Transportdsen fur
einfache Installation
sind Standard

fi

L—=>

Kotoen-a (mn) et i | 2o | 85 || et
A 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 Dampfung | ‘Einheit | element | giement | gelng | BeStelloption
P e G G R — — — — — — — —
B » Anm. 2)
| ' “ e e 2 A > S . “ “ > y Zwischenhiibe
- Langhiibe
] SRR AR “* % % | _
Einschraubgewinde
A ZeEtrfetller
| ansghluss 3 “ “ “ A A A - b e S’i‘eglgi;:\sﬁﬁir;d
~  Standard- Halterung
J ansl,-gmﬁss } “ “ “ “ “ “ “ - “ ‘* Befgitri?eunntgs-
p el Ny - — s .
O ——
Anm. 1) 210 ist nur mit zentralem Luftanschluss erhaltlich. Anm. 2) 210 ist nur mit Dampfscheibe erhéltlich.
Anm. 3) Sie Seite eeeee fur die Angaben zu den Bestelloptionen der Serie MY1

Die Serie MY1H wurde um eine Ausfiihrung mit Endlagen-

Mit zwei Linearfiihrungen. Verriegelung eweitert

Max. bewegte Masse 320kg (263)

Ausfuhrung mit Prazisionsfihrung mit
hoher Steifigkeit

MY1HTS50, 63

Das Werkstiick wird beim .-~
Zylinderaustausch ST A
nicht beein- ]

Die Abmessungen entsprechen

denen der Standardausfiihrung

Mit Transportésen

Verriegelung ein- oder beidseitig
mdglich
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Serie MY1
Modellauswahl

Waéhlen Sie das fur Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemass der folgenden Vorgehensweise.

Standardwerte zur Vorauswahl des Modells
Zr)rqg]c?eellr . Fuhrungsart Standardwerte zur Auswahl der Fiihrung Anm-2) Zufg‘i;*‘sf;gg“\,{,”e’ne Eﬂéfaiiiffg ’
Mz1: Langsbelastung

MY1B |Grundausfiihrung Keine garantierte Genauigkeit erforderlich, in der Regel mit separater Fiihrung | siehe S. 3.29-10 X

MY1M |Gleitfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. +0.12mm Anm. 2) Siehe S. 3.29-32

MY1C |Rollenfihrung Schlitten-Genauigkeit ca. £0.05mm Anm- 2) Siehe S. 3.20-48

MY1H |Préazisionsfiihrung Schlitten-Genauigkeit von max. £0.05mm erforderlich A"-2) | siene S. 3.29-64

MY 1HT |Pprazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit | Schlitten-Genauigkeit von max. £0.05mm erforderlich A"™-2) | siehe S. 3.29-86

Anm. 1) Verwenden Sie dies als Standardwert bei der Auswahl bzgl. der Fuhrungsgenauigkeit. Wenden Sie sich an SMC, wenn eine
garantierte Genauigkeit fir die Serie MY1C/MY1H erforderlich ist.

Anm. 2) Die Genauigkeit gibt die Abweichung des Schlittens (am Hubende) an, wenn ein Moment mit 50% des im Katalog angegebenen
zulassigen Moments auf den Schlitten wirkt. (Referenzwert)

Auswahl-Fliessdiagramm

3.29-4

Pneumatische Dampfung

Betriebsbedingungen
m: Bewegte Masse (kg) Einbaurichtung

Uberpriifen Sie die Betriebsbedingungen

V : Geschwindigkeit (mm/s) Genauigkeit:
P : Betriebsdruck (MPa)

&

Vorauswahl des Zylindermodells

MY1B : Grundausfuihrung

MY1M : Gleitfihrung

MY1C : Rollenfiihrung

MY1H : Préazisionsfiihrung

MY1HT: Prézisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit

Waéhlen Sie eine
geeignete Fuhrung fur
die Anwendung.

Bestimmung NG Wahlen Sie einen grosseren Zylinder

der Last
m<m max

@OK

Bestimmung des
zuldssigen Moments
o<l

@OK

[ Dampfung am J

Andern Sie die Fihrungsart

NG  Wahlen Sie einen grosseren Zylinder

Andern Sie die Fihrungsart

Hubende

@) Wahlen Sie einen grosseren Zylinder

NG

=)

NG

=

P

L-Typ
Hubeinstelleinheit

H-Typ
Hubeinstelleinheit

Externe
Dampfungs-
einheit

OK @OK H OK OK
Anschlussvarianten und <
Signalgebermontage (Modell)

Q * Bel Verwendung einer externen Dampfungseinheit empfehlen wir, diese in der Nahe

Standard oder zentraler Luftanschluss

des Lastschwerpunkts zu installieren.

Mit der oben angegebenen Auswahimethode kénnen alle Modelle des kolben-
stangenlosen Bandzylinders (Serie MY 1[J) ausgewahlt werden.

Weitere Informationen finden Sie in der separaten Betriebsanleitung; bei Fragen
wenden Sie sich an SMC.

Modell-
auswabhl

SvC
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Modellauswahl Serie MYl

Arten der Belastungsmomente, die auf kolbenstangenlose Zylinder wirken

Abhéangig von der Einbaurichtung, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kdnnen verschiedene Belastungs-
momente erzeugt werden.

. VA
Koordinaten und Momente A
| Ms: Querbelastung
N\

M1 Langsbelastung

\Y

7

X

Statisches Moment

Horizontale Montage

Mz: Seitenbelastung

Wandmontage

]
|
| v msXg
|
Vertikale Montage
M Einbaurichtung horizontal Decke Wand Vertikal
’ (\\ Statische Last m mi mz ma m4 Anm.)
M
~ Mi [mixgXxX| mzxgxX R masxgxZ
\» | $ =
zZ | £
Y ‘ 7 BE|] M2 [mixgxY[mzaxgxY|msxgxZ —_—
| y =22
1 B2
Wg Ma —_— _— maXgXxX|maxgxyY
|
Anm.) maist eine durch Stosskraft bewegliche Masse. Verwenden Sie in diesem Fall die
0.3 bis 0.7fache Stosskraft (variiert in Abhangigkeit von der Betriebsgeschwin-

digkeit) als Richtlinie.

Eéﬂ?j#g horizontal| Decke | Wand | Vertikal
Dynamische 14
Last Fe WXUaanXg
o M1 % xFEXZ
SE
E % Mze | Dynamisches Moment Mz tritt nicht auf.
o
£3 1
A Mae 3 XFEXY

Anm.)Das dynamische Moment wird unabhéngig von der
Einbaurichtung mit obiger Formel berechnet.
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Serie MY1
Modellauswahl

Wabhlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemass der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fuhrung

Betriebsbedingungen
ZYlNA ovevoreeereeeeeeee MY 1H40-500 :

Mittlere Betriehsgeschwindigkeit va ... 300mm/s 4
Einbaurichtung ..........cccceene Wandmontage ﬁ Whb: MGGLB25-200 (4.35kg)
MY1H40-500 / Uy

------ Einbaurichtung ———

<> 4. Vertikale xi

We: MHL2-16D1 (795g) Montage

z y
Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g) Wa: Werkstiick (500g)
_______________________________ ’
Siehe obige Seiten fuir Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.
Lastanbau
425 150 Werkstuckmasse und Schwerpunkt
5 & Werkstiick- Schwerpunkt
Masse
B Nr. mn X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
T 7 Whn Xn Yn Zn
J = | = Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
— 19 Wb 4.35k 150mm omm | 42.5mm
ViE3 g == 9
Y Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
- [] wd 0.5kg 150mm 210mm | 42.5mm
n=a,b,cd

Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms = XMmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X —WXZ(mnXXn)

6525 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y —WXZ(mnxyn)

1

T 6525
__ 1
Z —WXZ(mnXZn)

1
= 6525

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88x5+4.35x42.5+0.795x42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Berechnung des Belastungsgrads fir statische Last

mas: Masse
ms max (aus 1 der Grafik MY1IH/M3) =50 (KQ) ..vvvvirieiiiie e e,
Belastungsgrad o1 = ms /ms max = 6.525/50 = 0.13

Mz: Moment
Mz max (aus 2 der Grafik MYLH/M2) =50 (NIM) ...uieiuieiiiie e et e e e e e e e e
M2=msXx gXxZ=6.525x9.8x37.4x103=2.39 (Nm)
Belastungsgrad oz = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05
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Modellauswahl Sen e MYl

Ms: Moment

Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

[6] summieren und Uberprufen der Belastungsgrade der Fithrung

Ms max (aus 3 der Grafik MYLIH/Ms) = 38.7 (NIM) ..ot e e e e
Ms=msXx gx X =6.525x 9.8 x 138.5 x 107 = 8.86 (Nm)
Belastungsgrad 0z = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

Aquivalente Last FE bei Aufprall

__ 14 __ 14 -
FE= 100 xvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M+1E: Moment

MiE max (aus 4 der Grafik MY1H/M in der 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (Nm)

MHE = é— XFEXZ= :1),— X 268.6 X 37.4 X 107 = 3.35 (Nm)

Belastungsgrad 04 = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Moment

Mag = % XFEXY = é— X 268.6 X 29.6 X 107 = 2.65 (Nm)

Belastungsgrad o5 = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10

200 =0l + Oz + O3 + Ol + Os = 0.60<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade Xo. in der obigen Formel einen Wert grésser 1, ziehen Sie eine geringere
Geschwindigkeit, einen grosseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1H/ms MY 1H/M MY 1H/M2 MY 1H/Ms
— I
1 2) ‘
50 - 50 - 50 - 50 3
0 20 4 40 40 g =)
=]
[ = = e = o 30 i 5
30 30 30 (BSS=Jum—— —— p—_
U 20 k
20 : 20 .
20 N N
i 10 MY-H40- H
10 LI MYAH40. M,v,}l:!d ] 10 LI
N n
2 MY:LH32 [ MY1H40
; 10 AN N_[MY1H4O £ H £ i MY1H25] £ : WYIH32
38 IVIY‘U'!J z 5 i = = 5 5
z f g 4 i MY1H25 £ 3 MYIH201 £ 4 . MYH25.
g N\ 1 £ i £ E 4 i
g MY1H25 g 3 g 2 g
;s N N
o I Il
4 ‘ 2 i 1H20: 2 . MY1H20
5 MY1H20 i 1 VIS ]
I n
‘ 1 T 1 LI
2 MY1H16. n 0.5 L
MY1H10 H MGG 04 s " MY1H16
0.3
05 : 0.5 [
0.4 H 02 0.4 .
1 03 U 03 .
i "
0.2 H MYII‘-ﬂO 01 0.2 " MY1H10
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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/’/ Kleinere Grossen
L (Abmessungen) und
Kombination mit andern
Fuhrungen sind méglich.

Lager — |
T
[Reumn |
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1B

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-g Max. zuléassiges Moment (Nm) Max. zulassige Last (kg)
(mm) M1 M2 Ms m1 mz ms
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4
32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8
MY1B
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zulassige Moment und die max. zulassige Last fir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Sicherheitshinweise zur Anlagengestaltung

Wir empfehlen die Installation eines externen Stossdampfers, wenn der Zylinder mit einer anderen
Fuhrung kombiniert wird (Anschluss an Ausgleichselement, usw.) und die max. zulassige Last Uber-
schritten wird, oder wenn die Betriebsgeschwindigkeit 1000 bis 1500mm/s fur die folgenden Kolben-g
betragt: 16, 850, 963, 80 und 2100.

Last (kg)
mi .
” }
Moment (N-m) mz ma
F1 — Mi=FixL1 F2 — Mz=Fzx L2 Fs — Ms=Fszx L3
i g °

T npaE

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Die max. zulassige Last(1), das statisches Moment (2), und das dynamische Moment (bei Aufprall am
Anschlag) (3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur BestimmungVDa (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), and 'V (Aufprallgeschwindigkeit U
=1.4Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fiir (1) aus der Grafik der max. zulassigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fur (2) und (3) aus der
Grafik des max. zulédssigen Moments (M1, M2, Ma).

1]

[]
]

ggggt]ﬁndesr rade 200 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]*"™ Y Dynamisches Moment [ME] '™ 2
der Fﬂhrl?ng Max. zulassige Last [m max] Zuléssiges statisches Moment [Mmax] ~ Zuléssiges dynamisches Moment [MEmax] ~

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhéngig von der Werkstiickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (XO) der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse (kg) 'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)

F :Last (N) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) Me: Dynamisches Moment (Nm)
‘Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) g : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
M : Statisches Moment (Nm)
V
Anm. 4) >

V = 1.4Va (mm/s) Fe= 14 Va-gm

100 Fe

1 Anm. 5) —

ME = =3 Fe- L1=0.05V-am-L1 (Nm) - MEe
Anm. 4) %l)a ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der Stosskraft. | o
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= %): /

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max.
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag ent-
sprechend der Lebensdauer.

3. Siehe S. 3.29-12 und 3.29-13 fiir Detailinformationen zur Modellauswahl.
3.29-10
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Max. zuldssiges Moment

Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal Uiberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zuldssige Last

Wabhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal Uber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zulassige Moment fur die
gewahlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY 1B

Grundausfuhrung
MY1B/M+ MY1B/M2 MY1B/Ms
200
~
500 AN 50 AN
400 40 < 100 et I\
300 AN N AN AN
N 30 N NN
200 < N N NN
\ \\ 20 N \\ 50 N ™ N
N N 40
Q N N
100 MYAB100 \ \\ \ 30 \\\ \\\ \\
= g Y1B100: 10 = = MY1B100: N \\ MY1B100
N N AN ~ N N 20 ™
50 AN AN N N X N N
40 MY:1B80 5 AN I N " NERAN
30 N N Y1B80 N MY1B80
N \ 4 N N 10 X ™
N A N \ N ~
20 MY:B63 3 AN N AN ~
£ N N E , N \\ MY1B63 € . NMY1B63
4 N z N N ) Zz 5
=~ 10 MY-1B50: - \ N - 4 \\
S ~ S NERN MYB50 5 3 MY1B50 |
IS N N ~ g 1 ~ BN 1S N
S NMY1B40. ) AN S N
= 2 = AN s 2
4 AN N MY1B40 TN
3 ™ ™ 0.5 N N N MY1B40
N N{[ Ywviss: 0 N N
2 N 03 Nwags2 L N NEEER
NG | ’ N NS NG MY1B32-
N MY1B25 0.2 N A
! ~ ' SER Nwviszs >3 A y -
~ MY.1B20 N 0'3 L N
05 NU ~N 01 = N . \\
0.4 < AN NS MY1B20 02
0.3 A MY1B16 AN . N MY1B20
: AN 0.05 N \
0.2 J 0.04 MY1B16 01 MYiB164
MY1B10 0.03 BN ' N
0.1 0.02 NIMY1B10 0.06 MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY1B/m1 MY1B/m:2 MY1B/ms
200 30
50
20 40
100 N N 30 \
—_ \s 20 N
i\ 10 NN \\\ N
50 AN ANEANY AN N
NN ANELNAY N NN
40 N \ N 10 N N,
NN N NN N AN
\ \ \ A AN N AN N MYARTAN—
30 NCN \\\\ 5 \ ANR\N N AN NJ \\ MY1B100
N 4 NN MY1B100 NN N
2 20 \\ \\ \\ MY1B160 2 \\\ N \:\ N MY1B80 2 5 N\ N \\ MY1B80
o \\ N \: MY1B80 o \\ NN \\ o 4 NCTS MY1B63
2 \\\\\ \ g , LONONNO\Y Myise3 g 5 N NN
N
g . \ N \\ wiges| | > \\\\ \\ MviBso| | = NI \ MY1B50
5 NN MBS0 =] NN MY1B40 2 2 N YMY1B40
% AN N MVARAN % \ \\ % \
o \\ \ MYLB4U o 1 N N MYil.B32 o \ \\
R Nvies N NN . N IMY1B32
5 N AN NS MY1B25 1 X AN
4 N \ y N, N\, \\ N AN
N X \ MY1B25 YMYIB20 5 MY1B25
N 0.5 <
N MY1B20 0.4 MY1B16 05 X
N 0.4 N [MY1B207
2 MY1B16 0.3 N 03 N \
N N ' N N
\\ 0.2 MY1B10 0.2 MY1B16
1 MY1B10 \\
01 01 N\ MY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY 1B
Modellauswahl

Wabhlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemass der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

Betriebsbedingungen

Zylinder .....ooooiiiii s MY1B32-500
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 300mm/s
Einbaurichtung ..........cccocoiiiie Horizontale Montage

W: Werkstiick (2kg)

MY1B32-500

Siehe obige Seiten fiir Berechnungsbeispiele zu jeder
Einbaurichtung.

Lastanbau
Y Werkstiickmasse und Schwerpunkt
‘ ‘ | ‘ X ‘ ‘ Werkstlick-| Masse Schwerpunkt
Nr. m X-Achse | Y-Achse | Zz-Achse
z 20
W 2kg 20mm 30mm 50mm
2 _ .
L]
0 v O 0
30

Berechnung des Belastungsgrads fur statische Last

mi: Masse
m1 max (aus 1 der Grafik MYL1B/M1 =27 (KQ) ...oovvviniiiiiiiiiin i v

Belastungsgrad ot = mi/m1 max = 2/27 = 0.07

M1: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MYL1B/M1) = 13 (NM) ..ottt et et et e e e e e e e eeaees
Mi=mixgxX=2x9.8x20x 107 =0.39 (Nm)
Belastungsgrad 02 = M+/M1 max = 0.39/13 = 0.03

M2: Moment
Mz max (aus 3 der Grafik MY1IB/Mz2) = 1.6 (NM) ..ot
Ms=mixgxY=2x9.8x30x107%=0.59 (Nm)
Belastungsgrad Oz = M2/M2 max = 0.59/1.6 = 0.37

3.29-12
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Grundausfuhrung Se“e MYlB

Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

Aquivalente Last Fe bei Aufprall

_ 14 _ 14 _
FE‘_loo xvaxgxm =100 x300x9.8x2=82.3(N)
M+E: Moment

MiE max (aus 4 der Grafik MY1B/M1 in der 1.4va = 420mm/s) = 9.5 (NM) ..................
M1E:%X FExZ:%x82.3x50x 1073 =1.37 (Nm)
Belastungsgrad o4 = Mie/M1E max = 1.37/9.5=0.14

MsE: Moment
Mst max (aus 5 der Grafik MY1B/Ms in der 1.4va = 420mm/s) = 2.9 (NM) ..................
MsEZ%XFEXY:%XSZBX?:OX 1072 =0.82 (Nm)
Belastungsgrad Ots = Mse/Msg max = 0.82/2.9 = 0.28

(5] Summieren und Uberprifen der Belastungsgrade der Fiihrung

200 =0l + Oz + Oz + Ol + Os = 0.89<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Wahlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade X, in der obigen Formel einen Wert grisser 1, ziehen Sie eine geringere
Geschwindigkeit, einen grosseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1B/m MY 1B/M1 MY1B/M2 MY1B/Ms
200 ~ 200
500 50 AN
‘3‘38 40 NG 100 N
100 \ N 30 N ~ N
N\ 200 N N AN N
AN NC N N 20 N N 50
AN N TN ™ 20
AN 100 N | N 20 N N
50 \: WYAB100 10 WYIBI0: N N wvizioo
10 AN N ~ T N 20 NG ‘
\/\b N 50 A MY-LB80. ‘\ ~ N N
30 N 49 ] 5 N MY1B801 N N{| wvisso
& - \\\\ \\ N \ 4 N ‘ 10 N —
2 2 MY1B1004 20 ™ MY1863 3 STT N Ny, T
< RN v c 2 [T c IN N MY1863 c MY1B63
8 \\\ \\ MY‘lBSO R B N £ g S | £ 5 |
s = 10 = B50 = =T N \ - 4
: l\\\\ \\ MY1B63 5 A 5 S U EES 5 (ON Y1850
\ . 3 .
g 10 N NN £ E 1 I £ O N
g NN AN ‘BSO' 2 5 a MY.1B40. S - ! S ) N
H A} NAAB40 = 32 I = NMYiB40 = N
g NN IMYIB40 : NG \ 05 i k N MY1B40
Nwy1832 D U {xas2 04 | I N
5 N | 2 T 0.3 Nvis32 1 i N
2 \ NN \ : q ‘ N VYB3
N X \ MY1B25 N MY1B25 N A ‘
‘ 1 N | 0.2 N 05 N |y |
3 N \WY1520 t : Ny YMvaszs 98 b —
I ! NN ) K—MviB25
MY1B20] N ]
2 MY1B16 0.5 I I 0.1 ~ 0.3 N ‘
o3 1 X Y1B20 02 N o
N 03 Y116 . ([ JMviB20
N ; N 0.05 l\
N 02 1 q! 0.04 MY:B16 1 MY1B16.
1 MY1B10 I NMY1B10 0.03 A 0.1 " ;
0.1 1 0.02 I\ MY1810 0.06 I MY18107
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

serie MY 1B

Grundausfiihrung/e10, 816, 20, 825, 832, 840, 850, 863, 280, 100

Bestellschlissel

empersiony] |E| MY1B (25| —300 D—Z73
I
Grundausfihrung |
hi q Kolben-g —m— |
Anschlussgewinde
9 10 | 10mm | pryckluftanschluss |
- Re (PT) 16 | 16mm Sandard |
E G (PF) 20 | 20mm - e | ® Signalgebermodell
225 bis 2100 - > G |zentraler Luftanschluss 9 9
mm Anm.) Fur 210 ist nur die Option G | l - [ Ohne Signalgeber l
32 | 32mm verfigbar. | * Siehe unten stehende Tabelle
40 | 40mm Hub e fiir verwendbare Signalgeber.
50 | 50mm Siehe Standardhub-Tabelle & Hubeinstelleinheit A"™)
o 63mm auf S. 3.29-15. - An beiden Enden| Anm.) Die Option "S" ist auf die
80 | 80mm S An einem Ende Hubeinstelleinheiten A, L und H
100 | 100mm anwendbar.
Hubeinstelleinheit ——————

Fir g16 ist nur die A-Einheit verfugbar. Fur 250, 263, 280 und
2100 ist keine Hubeinstelleinheit verfugbar. Siehe S. 3.29-17 fur
Detailinformationen zur Hubeinstelleinheit.

@,

Verwendbare Signalgeber/
Fur 10, 216, 220

3.29-14

O

5

= %@?Q&Sﬂ%ﬁ, Signalgebermodell | Anschiusskabelinge (m)*
- - - Sonder- |Elekischer| £ | Anschluss - " Anwendung
o g
- Ohne Einstelleinheit S |funktion| Engarg | 2 | (Ausgang) Elektflscher Eingang | 05 | 3 | 5
A Mit Anschlagbolzen 3 DC | AC | vertikal | Axial | O | [@)
L Mit Stossdampfer fiir geringe Lasten + Anschlagbolzen % Nein 1% 1[2;(\./ A%V | A90 _ Stetll(e:;ung Relais
H Mit Stossdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen S ~ [|2-Draht |24V SpS |
AL Mit je einer A-Einheit und L-Einheit 2T o |ia 12V]100V] A3V [A93 | @ |®|—| —
- s s B N B Q - |
AH Mit je einer A-Einheit und H-Einheit & Kabel (SHEL;FN‘L‘N‘) — | 5v| — | A96V | A96 o (o — Stet'grung —
Mit je einer L-Einheit und H-Einheit = -
LH j E i,\?;aN*;t MONV |MON | @ |e@|—
Stossdampfer fiir L- und H-Einheiten g — ?’(FP’\G%*;I MOPV | Mop e o —
O 10 20 25 32 40 7
mm 7] 2-Draht M9BV M9B [ ] e | — ;
Modell-Nr. o Enge- | Ja (-t 24V|12V | — - RSE'F?'SS’
L-Einheit — RB0806 | RB1007 RB1412 S oo 2578 | | (PN MONWV [MONW| ® | @ | O
H-Einheit | RB0805 | RB1007 | RB1412 RB2015 Z | ameige 3-Draht|
E i PP | MOPWV [MoPW | ® | @ | O
— 2 | Anzcie) 2-Draht M9BWV | M9BW| @ | @ | O
ptlonen # Anschlusskabellange: 0.5m............... - (Beispiel) MONW
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit 3m.. L MONWL
[0 IO oz MONWZ
K0|bﬁ?r'nﬂ 10 16 20 25 22 +x Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Modell-Nr. Fur 925, 32, 240, 50, 963, 280, 2100
A-E_Inhe_lt MY-AL0A |MY-A16A | MY-A20A| MY-A25A | MY-A32A ) %"’ Spannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabellénge (m)*
L-Einheit — — MY-AZ0L |MY-AZ5L |MY-A32L stuir:tjlzrn E‘Eﬁgﬂer g ?Rj;:;ﬁ;)s Mtk Elektrischer Eingang | 0.5 3 | 5 [Anwendung
H-Einheit |MY-A10H — MY-A20H|MY-A25H |MY-A32H iz DC AC [Vertikal | Axial | © | O |@
Kolben-g 5 3-Draht IC-
) mm, 40 % e — | SV| — —  |476 ® | ® | — Iseewg —
Modell-Nr. S Einge- Ja 100V
A-Einheit |MY-A40A b »-Draht| 2av v — |Z73 ® | & O — R
L-Einheit | MY-A40L g Kabel [ 2-Drait S0V — 760 | ® | @ |— |0 |SPS
H-Einheit | MY-A40H = 12V wa, R
y g | ey Y69A |Y50A | @ | e |O |
Bestell-Nr. Stiitzelement k) 3Draht| |12V Sevenng
G s — (PNP) Y7PV |Y7P [ ] ® | O
=y
- (mm) 10 16 20 25 32 ? Enge: 2-Draht] 12v Y69B |Y59B | @ | @ | O | — |Relais
o Q Ja 2N — —
Stiltzelement A |MY-S10A | MY-S16A|MY-S20A MY-S25A 5 |Diagnose- K S(Epfﬁ;“ YN [y7nw| e | e o | SPS
Stiitzelement B |MY-S10B |MY-S16B]MY-S20B MY-S25B 2 | aeige 3oah] |1y Sevenny
Kobona 2 (2-farbige (PNP) Y7PWV |[Y7TPW | @ ® | O
o | Anzeige
p M| 40 £ i &l LY o e 2Draht|  |12v Y7BWV |Y7BW| ® | @ | O | —
Stiitzelement A MY-S32A MY-S50A MY-S63A Q * Anschlusskabellange: 0.5m - (Beispiel) Y59A
o 3m ... . L Y59AL
Stutzelement B MY-S32B MY-S50B MY-S63B sm z Y59A7
Siehe S. 3.29-25 fir Detailinformationen zu Abmessungen usw. ## Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.



Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Grundausfuhrung Se”e MYlB

Technische Daten

- Kolben-g (mm) 10 | 16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Medium Druckluft
Funktionsweise Doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich bis 8;82Mp 0.1 bis 0.8MPa
Prafdruck 1.2MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
Dampfung E?r?]t,i)sfﬁﬂe Pneumatische Dampfung
Schmierung Lebensdauergeschmiert
@ Hubtoleranz 1%?(&15030803%28 Max. 2700 *1§, 2701 bis 5000*2°
- g AnschIUSs?vorne/seithch M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 12
Bestelloptionen B8] (urastmangmn 4 o5 | o6 | @8 | 910 |11 | 016 |o18
£ 5,|zentralem Luftanschluss)

Siehe S. 3.29-113 fir Bestelloptionen der
Serie MY1B.

Technische Daten Hubeinstelleinheit

Kolben-g (mm) 10 16 20 25 32 40
Symbol der Einheit A H A A L H A L H A L H A L H
RB RB RB RB RB RB RB . RB RB
) . Mit 0805 Mit Mit 0806 | 1007 Mit 1007 | 1412 Mit 1412 | 2015 Mit 1412 | 2015
Konfiguration des + h + + + + + + Anschl + +
Stossdampfers Anschlag-| Mit  |Anschlag- |Anschlag-| it Mt |Anschlag-| it Mit  |Anschlag-|  Mit Mit nschlag-|  Mit Mit
bolzen |Anschlag-| bolzen | pojzen |Anschlag- |Anschlag-| holzen |Anschlag- |Anschlag-| polzen [Anschlag-|Anschlag-| holzen |[Anschlag-|Anschlag-
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm) 0 bis -5 0 bis -5.6 0 bis -6 0 bis -11.5 0 bis -12 0 bis -16

Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 3.29-113 fiir Details.)

Technische Daten Stossdampfer Kolbengeschwindigkeit
Modell RB RB RB RB RB Kolben-g (mm) 10 16 bis 100
0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 500mm/s 100 bis 1000mm/s
Max. Energieaufnahme (J) | 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Hub- A-Einheit 100 bis 200mm/s {100 bis 1000mm/s Anm.- 3
Dampfungshub (mm) 5 6 7 12 15 Binstelleinhelt || ineitung Hginhel| 100 bis 1000mm/s (100 bis 1500mmis Am 2
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
- - Einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergrossert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 80 70 45 25 der auf S. 3.29-17 angegebene Dampfungshubbereich tiberschritten, sollte die
Eeder- entspannt 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200mm/s betragen.
kraft (N Anm. 2) Bei der Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss betragt die
. ™) gespannt 383 | 422 | 686 | 1598 | 2050 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 2000mmys.
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs

der Absorptionskapazitat. Siehe S. 3.29-16.
Theoretische Zylinderkraft gpnneir v+ Standardhibe

Kolben- |Koloen- Betriebsdruck (MPa) . :
Tiche Kolben-g Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) |(mmy | 0.2| 0.3| 0.4| 0.5/ 0.6| 0.7| 0.8 (mm) (mm)
10 | 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 und 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
16 | 200 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 2025 32 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
63 80 1800, 2000 5000
20 | 314| 62| 94| 125| 157| 188| 219| 251 50, 63, 80, 100 '

25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 * Hube kénnen in Imm-Schritten bis zur max. Hublénge angefertigt werden. Geben Sie jedoch fur Hiibe tiber 2000mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 3.29-113.
32 | 804| 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643

40 |1256| 251| 377| 502| 628| 754| 8791005 Gewicht Einheit: kg
50 [1962| 392| 588| 784| 981|1177|1373|1569 N Stiitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
. usatzliches i i i i i
63 | 3115 623| 934|1246 1557 1869| 2180( 2492 Kolben-g | Basis |~ oyyicht Gewicht (je Sef) (e Einheit)
80 | 5024|1004 | 1507|2009 | 2512|3014 | 3516|4019 (mm) — |gewicht! o 5omm Typ Aund B A-Einheit | L-Einheit | H-Einheit
100 | 7850|1570 (2355|31403925| 4710 (5495|6280 Hub
N 0.102K01. IMP I 10 0.15 0.04 0.003 0.01 — 0.02
=ca.0. of, a = ca.10.2kgf/cm
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x 16 061 0.06 0.01 0.04 - _
Kolbenflache (mm2) 20 1.06 0.10 0.02 0.05 0.05 0.10
25 1.33 0.12 0.02 0.06 0.10 0.18
Berechnungsbeispiel 32 2.65 0.18 0.02 0.12 0.21 0.40
Beispiel: MY1B25-300A 40 387| 027 0.04 0.23 0.32 0.49
BasISEWICHL ......ccveerieeeee e e 1.33kg 50 7.78 0.44 0.04 — — —
Zyllnderhub : 300mm 63 13.10 0.70 0.08 . . _
Zusétzliches Gewicht.............ccovvieiiiiinnnnes 0.12/50mm Hub
1.33 +0.12 X 300 + 50 + 0.06 X 2 = ca. 2.17kg 80 20.70 118 0.17 — — —
Gewicht der A-Einheit .............cccccceeviiiienn 0.06kg 100 35.70 1.97 0.17 —_ — —
3.29-15
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Serie MY1B

Dampfungskapazitat

Dampfungskapazitat der elastischen Dampfung, der pneumatischen Dampfung
Auswahl der Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Elastische Dampfung>

Die Serie MY1B10 ist standardgeméss mit
Déampfscheiben ausgestattet. 9 MY 1B 10 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1B 32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
Da der Dampfungshub der Dampfscheiben kurz 2000 " h i
ist, sollte ein externer Stossdampfer installiert §1500 '€ 2000 n 1
werden, wenn der Hub mit einer A-Einheit ein- £ € 1500 L i
gestellt wird. - 1000 ‘~<<;» - 4 /%‘57/7/76,
. . @ et HH £1000 B 4
<Pneumatische Dampfung> % = s gy, 3
Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind stan- 2 500 qs’/&% £ - Dé',,,,f, e
dardgemass mit einer pneumatischen Dampfung £ 400 05 £ 500 0 NT
ausgestattet. (Ausser 10.) § 300 < \/7;0 % @ 400 T
Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung i3 \\‘"79 > 300 o
dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls g 200 N S S0 I
des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwin- £ \\ 5 I
digkeiten. Die pneumatische Dampfung dient < 100 < i
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzu- 80 100 1l
bremsen. 005 01 0.2 030405 1 2 345 10 1 2 3 45 10 20 30 40 50
Die von der pneumatischen Dampfung absor-
bierbaren Last- und Geschwindigkeitsbereiche mamax. mzmax. mimax. m2 max. msmax. 1 max.
werden in den Grafiken gezeigt. Bewegte Masse k Bewegte Masse kg
<Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer> 9 g
Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit be-
trgiben, die die Grenzwerte der pneum%tischen MY1B16 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1B40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
Dampfung tberschreiten oder wenn eine Damp- i i i Lo i
fung erforderlich ist, weil der Zylinderhub auf- gzooo : : : = 2000 — :
grund der Hubeinstellung ausserhalb des effekti- £ 1500 : : : £ 1500 - :
ven Dampfungshubbereichs der pneumatischen = L ! ! - }\\ ‘/~5,-,7/7
Dampfung liegt. £ 1000 Sz — : £ 1000 = ek
Lenneit | =, T = o —
Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine Damp- 2 500 s s Oz : 2 500 s S e
fung ausserhalb des effektiven Dampfungs- S 400 ; ‘ (0 s 5 400 — T
bereichs der pneumatischen Dampfung erforder- 2 300 ‘ ‘ N 2 300 - P L SCh
lich ist, selbst wenn die Last und die Geschwin- = : : = - “o
digkeit innerhalb der Grenzwerte der pneuma- g 200 ‘ ‘ £ 200 =
tischen Dampfung liegen oder wenn der Zylinder 2 : : z DL
in einem Last- und Geschwindigkeitshereich 100 ! ! 00 Lo
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der 05 1 2 345 10 20 30 1 2 3 45 10 20 50
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der T 1 T }
L-Einheit liegt _1
H-Einheit mamax.  mz2max. m1max. m2 max. ms3 max. m1 max.
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
bt_etriepen wird, der Uber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einhetit liegt. MY1B20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1B50 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
i i Lo i
AAChtung £2000 — : 22000 — :
1. Beachten Sie die unten stehende 51500 \ N i £1500 \Afie% i
Abbildung, wenn der Anschlagbolzen '©1000 ‘ N ‘ 51000 ‘ ‘ s he ‘
zur Hubeinstellung verwendet wird. 2 ‘T : : §> — D%p T
Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab, § 500 =) 5/'/;;8,_' g 500 = G
wenn der effektive Hub des Stossdampfers 5 400 : : Q 5‘/]/7,[_ £ 200 : :
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird. & 300 — ”,e[/u?lk—- @ 300 —
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der Posi- g 200 Lo D5 ”’3//;05/, T 200 L
tion fest, in der er ca. 0.5mm Uber den Stoss- “g Ml U £ -
dampfer hinausragt. ol < Lo
100 L. 100 L
1 2 345 10 20 30 40 50, 2 3 5 10 20 30 50 100
Anschlagbolzen — —T T__ } J T
() m3 max. m2 max. m1max. m2 max. m3 max. mi1i max.
lzl Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
0.5
ﬁ—ﬂ: MY1B 25 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MYlBG?) Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
P \ s [ . IR
Stossdampfer £2000 i A/él | £2000 i i i
= l— £1500 e £1500 b
§1000 %\ ¢ 5\1\61 1000 L) L]
= N )
2. Der Stossdampfer darf nicht zusammen mit S & t%:, §> T 1 606/76' 7
der pneumatischen Dampfung eingesetzt 2 500 1 ‘”/7"0% £ 500 1 1 B
3 ‘ ‘ ‘
werden. £ Joo : R, 5 400 ——
g 300 I % 300 | |
B B
£ 200 : & 200 S
S | g | |
< 100 3 100 i i
1 2 3 4 SJ 10 20 30 40 5 2 3 5 10 20 30 50 100
* |
m2, M3 max. m1max. m2 max. mamax. mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
3.29-16
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfihrung

Serie MY 1B

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit gipei nm

MYlB8O Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa Kolben-g (mm) Elrj:e't TSR IO,
" ol ; 10 03
'£2000 % ; H
£1500 gL 16 A 0.6
= . . 6[/;90 1 A
21000 : : %

2 : : "ok, 20 L 15
£ ' ' q
£ 500 — A
2 400 ‘ ; A
5 300 —— 25 L 3.0
@ 1 1
& 200 —— H
3
< ! ! A
I I
1 ‘ ‘ 32 L 5.0
00g 10 20 1 30 50 100 H
! A
mz2 max. m3 max. Mmimax. 40 L 10
Bewegte Masse kg H

MY1B100 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa AnZUngrehmomem der HaHESChfane
° ! ! ! der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte einheit Nm
giggg i “n AL i Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment]
= 1 | [ sy, 20 H 12
21000 0 /s
=) ; ; () L 1.2
E 1 1 7 » H 33
500 ; ;
2 400 ‘ : 32 L 33
5 300 e H 10
K | | L 33
i%— 200 } } 40 H 0
1005 10 20 SB 50 1 100 n L
T Berechnung der Dampfungsenergie fiir
m2max.  mamax. mimax. Hubeinstelleinheit mit Stossddmpfer  inheit: nm
Bewegte Masse kg Horizonal | Vertkal | Vertial
onizonta (nach unten)|(nach oben)
Pneumatischer Dampfungshub  einneit mm
" Art des
Kolben-g (mm) Déampfungshub Aufpralls
16 12
20 15
25 15
32 19 Kinetische
40 24 Energie
50 30 =
Schub-
63 37 energie F-s F-s+mgs|Fs—-mgs
2
80 40 Absorpbierte|
100 40 EneErgie E1+E2
Elastische Dampfung (nqr 210) g mbore
Durch Druck erzeugter positiver Hub an einem Ende : Schlittengeschwindigkeit (m/s)
m : Masse des aufprallenden Objekts (kg)
1 F : Zylinderschub (N)
0.9 g : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
S : Stossdampferhub (m)
0.8 Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
£ Zeitpunkt des Aufpralls am Stossdampfer
g 07 gemessen.
2 0.6 g
=
$ 05 ’/
z p
< 04 /
0.3 A
: V
0.2 ,/
0.1 ,/
00 0.1 02 03 04 05 06 0.7 0.8
Druck MPa

O
:

Produktspezifische
ASicherheitshinweise

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

» Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Gegenmutter fur
Anschlagbolzen

Halteschraube
der Einheit

Halteschraube
der Verschluss-

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméssiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kdnnen, abhangig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-Effekte
auftreten. In diesem Fall empfehlen wir die
Verwendung der Befestigungselemente fir den
Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen -X 416
und -X 417 erhaltlich sind. (Ausser 210.)
Wenden Sie sich fiir andere Langen an SMC.
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Losen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens
und stellen Sie dann den Hub von der Seite der
Verschlussplatte aus mit einem Schrauben-
schlussel ein. Ziehen sie die Gegenmutter wieder
fest.

<Hubeinstellung mit Stossdampfer>

Losen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub durch
Drehen des Stossdampfers ein. Ziehen Sie
anschliessend die Halteschrauben der Ver-
schlussplatte gleichmassig fest, um den Stoss-
dampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
Ubermassig festzuziehen. (Ausser 220 L-Einheit.)
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den Stossdampfer und die Funktion der Platte.
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Serie MY1B

Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss ﬂlO

[Siehe S. 3.29-116 firr Varianten des zentralen Luftanschlusses.]

MY1B10G

Montagegewinde fir Ausgleichselement

(2-M3 Gewindetiefe 5)

24 5 /s
‘ o 2-g5 Senkungstiefe 2 %
2-M5 ol
| 1 4(:) " o
N i ﬂ ‘ ‘ ﬁ (Anschluss) \ Y. -
NI \EE i~ . == A 5id -
Y 5 |92« Y b} LA > Y
@ o| N L
Yy S =l Ty
1 A 10 10 A A
© - - ™
© | 15 15 N
85,1 |12 - 55 . lz| |85
2-M5 - 110 + Hub -
(Gewindestift mit Innen-
sechskant) 2-M5
(Gewindestift mit Innensechskant)
20 50 4-M3 Tiefe 5 4-83.4 Durchgangsbohrung
- - L Unterseite M4 Tiefe 7
- 5.9 25 © %9 |
X N
il $ & o
e— - - - 0 ol
[ ° = ° | N«
) © i Yy
- 5 » 100 + Hub J
_ 10 _ 10
wf | ®
~ ~
Y Y
A ¥ - ]
a 1
U‘J_Mlj 2-M5
(Gewindestift mit Innen-
sechskant)
3.29-18
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Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Grundausfuhrung Se”e MYlB

MY1B10G A (mit einstellbarem Anschlagbolzen)

154 ©
N
e iz / = u
DEE = 7 / s [ < I
e N N
@ @:, / - Y
/I, /I,
10
5
9 =T © // =" | !
° = / A e o 8 8
— = ﬁ : e |
o) — $/ £ Oy y '
/ / ‘1.8
15| (Max. 10)

MY1B10G H (mit Stossdampfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen)

154
135 1o - © — -/ o Stossdampfer
B o o ! Werkstiick / o /(RB0805)
y L y Y \
A | _ !“i T : / ] ‘ A
= ;%El'z/ oA
@ 1 7 52
—,’ I '
_ 5. (Max. 10)
<18
5
@l - Y / / S o) I
L= \B——7 — = .
= e | m— =i e
2 : )
- A m| = \
[omEs / / = |
/ Hubeinstelleinheit (Stossdampferhub) 5 | | 40.8 .
3.29-19

O
:



Serie MY1B

Standardausfiihrung ﬂ16 blS ﬂ40

MY1B | Kolben-g — Hub |

Montagegewinde fiir Ausgleichselement

pC (2-JJ Gewindetiefe an der Unterseite der Senkung KK)
W, 2-T Senkungstiefe E [a)
\ o
$ $ i +<—1 LA 2-P -l
— ]
e | !
T % PN AW
ob g" z Lol 2
or =z
T =z
Y : L | Yy v ¥
G
[
2-P > A | Déampfungseinstellschraube GB
(konischer Stopfen mit - .
Innensechskant) <N -
o Z + Hub |
4-gB Senkungstiefe C
- (L) - L - gL D Durchgangsbohrung Unterseite J Tiefe K
- PA - 4-MM Tiefe M
=
>
\
@ A
_ A
s o T _ _m - _ . AP =
Y $ o .é T O ;
53 3 '
A
- Q+ Hub .

Modell A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW PG
MY1B16 80 6 3.5 2 9 16 37 13.5 M5 M4 x0.7 | 10 6.5 80 3.5 40 30 3.5
MY1B20 100 7.5 4.5 2 125 | 205 46 17.5 M6 M4 x0.7 | 12 10 100 4.5 50 37 4.5
MY1B25 110 9 5.5 2 16 24.5 54 21 M6 M5 x 0.8 9.5 9 110 5.6 55 42 7
MY1B32 140 11 6.5 2 19 30 68 26 M8 M5x0.8 | 16 10 140 6.8 70 52 8
MY1B40 170 14 8.5 2 23 36.5 84 33.5 M10 M6 x 1 15 13.0 | 170 8.6 85 64 9

Modell M MM N NC NE NG NH NW P PA PB PC PD Q Qw T YW z
MY1B16 6 M4 20 135 | 27.8 | 135 | 27 37 M5 40 20 40 4.5 153 30 7 32 160
MY1B20 8 M5 25 175 | 34 175 | 335 45 M5 50 25 50 5 191 36 8 40 200
MY1B25 9 M5 30 20 40.5 | 28 39 53 1/8 60 30 55 6 206 42 10 46 220
MY1B32 12 M6 37 25 50 33 49 64 1/8 80 35 70 | 10 264 51 10 55 280
MY1B40 12 M6 45 30.5 | 63 425 | 61.5 75 1/4 100 40 85 | 12.0 | 322 59 14 67 340

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss. :* Der Verschlussstopfen fir MY1B16-20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
3.29-20
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Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Grundausfihrung Se”e MYlB

Hubeinstelleinheit mit einstellbarem Anschlagbolzen

FC
]
MY1B |Kolben-g — Hub |A
K F] "
/
, h
/ TT
il ] Fi
y / ur MY1B16
i T/
Hubeinstelleinheit
Verwendbarer Zylinder E EA EB EC EY FC h 1T W
MY1B16 14.6 7 34.4 4.2 36.5 — 24 5.4 (max. 11)| 43
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 13 3.2 6 (max. 12) 53
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 13 35 5 (max. 16.5) 60
MY1B32 25 12 61 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 74
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 17 4.5 9 (max. 25) 94
Stossdampfer fir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
MY1B [Kolben-g = Hub |L ey Stossdampler
FC I
r 29 |
/
1T
h
E _F
L UEA
=i % ’%
S E—— ,’_._ - E ;
Hl ¢ /7 /EE; y
Hubeinstelleinheit _/ (Stossdampferhub) T S
Verwendbarer Zylinder|  E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W _ [Modell Stossdémpfer
MY1B20 19 9 43 5.8 45.6 4 — 13 — — 3.2 40.8 6 6 (max. 12) 53 RB0806
MY1B25 20 10 49 6.5 53.5 6 33 13 12 46 35 46.7 7 5 (max. 16.5)| 60 RB1007
MY1B32 25 12 61 8.5 67 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 74 RB1412
MY1B40 31 15 76 9.5 81.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 94
Stossdampfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
FW
5 FB
MYlB |K0|ben g, H HUb | H FC © Stossdampfer
i Werkstick
| i L
L3 T %, , , & 9

+ Da die Abmessung EY der H-Einheit grésser
als die obere Hohe des Schlittens (Ab- /

messung H) ist, muss bei der Montage eines

Werkstuicks, das iber die Gesamtlange (Ab- a L,’

messung L) des Schlittens hinausragt , ein = H

Spiel mit min. Abmessung "a" an der A

Werkstlickseite gelassen werden. /

Hubeinstelleinheit (Stossdampferhub) T S
Verwendbarer Zylinder]  E EA EB EC EY F FB EC FH FW h S T 1T W Modell Stossdampfer a

MY1B20 20 10 49 6.5 475 6 33 13 12 46 3.5 46.7 7 5 (max. 11) 60 RB1007 25
MY1B25 20 10 57 8.5 57.5 6 43 17 16 56 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1B32 25 12 74 115 73 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 90 RB2015 6
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 5.5 73.2 15 9 (max. 25) | 100 4

3.29-21
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Serie MY 1B

Siehe S. 3.29-116 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

" . und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
AUSfUhrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ 16 b I S ﬂ40 Siehe S. 3.29-20 und 3.29-21 fur Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1B |Kolben-g | G—{Hub |

Fur MY1B16 |
I=—=m
/,:
9 -
.

Y
A

S — S
A F ! A
Sl e= ———=- 1
i & / / % A
% 227 §
W 227 (konischer Stopfen mit | Y'Y,
(konischer Stopfen mit Innensechskant)
2.p Innensechskant)

(konischer Stopfen mit,
Innensechskant)

) 2-P
g & 7 g
%) { f ( )
(2] (9]
x A $ }4’_@_% oi_qy e A
Oy | | < Ty
1 |
TT|UU & <(_3> Dampfungseinstellschraube +G> & UU|TT
2P 2P
(konischer Stopfen mit (konischer Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)
Modell G NC P PP QQ RR SS 1T Uu W Ww XX Y4
MY1B16G 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1B20G 12.5 175 M5 115 11 14.5 5 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
MY1B25G 16 20 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 12.5 28 Rc 1/16
MY1B32G 19 25 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 Rc 1/16
MY1B40G 23 30.5 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 Rc 1/8
"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss. # Der Verschlussstopfen fir MY1B16/20-P-ZZ ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
()]
== G Y
;Z ) “ *
L 2 X
- 2 i
: ; j & Y oD
—d O -~
Druckluftanschluss unten (ZZ)
20d /ol Y (mit O-Ring)
. . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flche dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R 0O-Ring
MY1B16G 22 6.5 4 4 8.4 11 c6
MY1B20G 24 8 6 4 8.4 1.1
MY1B25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co
MY1B32G 32 11 9.5 6 114 1.1
MY1B40G 36 14 115 8 13.4 1.1 C11.2
3.29-22



Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Grundausfihrung Se”e MYlB

Standardausfuhrung ﬂSO blS ﬂlOO

MY1B [Kolben-g — Hub |

PC Montagegewinde fiir Ausgleichselement
n > (2-JJ Gewindetiefe an der Unterseite der Senkung KK)
- LW - 1 2-T Senkungstiefe E o) 1
- \ o — -
h Y 2-P
o I e 1
th i A

X o, O

A A0
(O] O
Ty /i R 2y %y

NH

®

Dampfungseinstellschraube -t
2-P 5 A N cB
(konischer Stopfen mit ~ > T\l o
Innensechskant) B Z + Hub - :
O (1S L -~
~ i > . 4-pB Senkungstiefe C
- PA - 4-MM Tiefe M E oL D Durchgangsbohrung Unterseite J
Tiefe K
Y
© I A
A
++ - - o - - - —+ 2 3
¥ (044
<+ —¢ !y
A
PG_||_ Q + Hub >
NN
Lt
Fur MY1B80, 100 /é A
— AR
NJ A
/ P | Y
i L 192
>

-G
- N
Z + Hub jl
» PE
- oA -
PE 8-MM Tiefe M 4-gL.D durchgehend
T ]
{/ //:
J A ! ——J //_ A
[ _ o % __m _ [/ =
{I = o T T+t 3
L | e o H Y
\\‘ iﬂ* %:
1

Positionierstiftbohrung fiir Ausgleichselement/ Q + Hub
(2-210H7 Tiefe 10)

Modell A B C E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW | NN YY PG
MY1B 50 200 14 8.5 3 235 | 37 94 40 M12 M6 25 17 200 9 100 80 — — 8
MY1B 63 230 17 10.5 3 25 39 116 51 M14 M8 28 24 230 11 115 96 — — 10
MY1B 80 345 — — — 60 715 | 150 66 — — — — 340 14 175 | 112 35 28 15
MY1B100 400 — — — 70 79.5 | 190 85 — — — — 400 18 200 | 140 45 35 20

Modell M MM N NC | NE | NG | NH | NW P PA PB | PC PD | PE PF Q | QW | T YW z
MY1B 50 14 M8 47 38 76.5| 51 75 92 Rc 3/8 120 | 50 | 100 | 85 | — — | 384 76 | 15 92 | 400
MY1B 63 16 M8 50 51 [100 59 95 | 112 Rc 3/8 140 | 60 | 115 | 95 | — — | 440 92 | 16 | 112 | 460
MY1B 80 20 M10 85 65 124 82 | 124 | 140 Rc 1/2 80 | 65 — — [ 240 | 22 | 660 90 | — | 140 | 690
MY1B100 25 M12 95 85 |157 103 | 157 | 176 Rc 1/2 120 | 85 — — | 280 | 42 | 760 | 120 | — | 176 | 800

* "P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
3.29-23
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Serie MY1B
Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss ﬂSO b|S ﬂlOO

Siehe S. 3.29-116 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem

Luftanschluss entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Siehe S. 3.29-23 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY 1B [Kolben-g |G —| Hub |

. / &
i
><‘ - L _ _ i ><“
><‘ [ A —— X '
o8 / /[ g
/ / A
% VV 2-7Z 2-7Z vV §
> (konischer Stopfen mit (konischer Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)
2-P
(konischer Stopfen mit
Innensechskant) 2.p
o | & o ; o
Jc 9 & g Bl
] Y Y 1]
1 C3 > ‘
A /"
o o
O
Ty é Zv Xy
/ A
TTIUY & G Dampfungseinstellschraube EL o UU|TT
g
2-P
(konischer Stopfen mit 2-P
Innensechskant) (konischer Stopfen mit
Innensechskant)
f—
C) A O’\‘
/
rl O
z &
% A A
/
— G o
Fur MY1B80, 100
Modell G P NC PP QQ RR SS TT uu A% WwW XX Y74
MY1B 50G 23.5 3/8 38 24 27 34 10 22.5 23.5 23.5 22.5 47 1/4
MY1B 63G 25 3/8 51 37.5 29.5 45.5 13.5 27 29 25 28 56 1/4
MY1B 80G 60 1/2 71 53 35 61 15 30 40 60 25 90 1/2
MY1B100G 70 12 88 69 38 75 20 40 48 70 28 120 1/2
+ "P" steht fUr den Zylinder-Versorgungsanschluss.
n
Y
A
14
x
2
A
Y 2D
Druckluftanschluss unten (Zz)
(mit O-Ring)
. _ (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite ~ flache dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1B 50G 47 15.5 145 10 17.5 1.1 cis
MY1B 63G 56 15 18 10 17.5 1.1
MY1B 80G 90 45 — 18 26 1.8 P22
MY1B100G 120 50 — 18 26 1.8
3.29-24
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY 1B

. Grundausfihrung
Befestigungselement
Befestigungselement A
L
MY-SOA H @ H
! 2-9G 5 ! [
[ SE— ( )
/ |
LR el ' )="-- = ‘1-1'=(
2-gH Wiy
A C
B D
Befestigungselement B
MY-SOB H @ H
! 2-J \, (
[ SE— ( )
! |
R 1] ¥, #‘ N E W #
L
A C
B D
Modell  Verwendbarer Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S104 MY1B 10 35 | 43.6] 12 21| 36| 18| 65| 34 M4
MY-S164% MY1B 16 43 | 53.6| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S204 MY1B 20 53 | 65.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY1B 25 61 | 75
o A
MY-S25§5 MY1B 32 70 | 82 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY1B 40 87 [105
_ A
MY-S32 5 MY1B 50 113 1131 45 64 |11.7] 6 |11 6.6 M8
MY-S50% MY1B 63 136 |158 55 80 |148| 85|14 9 M10
A MY1B 80 170 |200
MY-S63 g MY1B100 206 1236 70 | 100 |18.3 |10.5(17.5|115 M12
Hinweise zur Verwendung des Stutzelements
F
Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung L4 kg 200
des Zylinderrohrs abhangig von dessen Eigen- m—ll—‘
gewicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. y 7, 190
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in ¢ 180
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢) 170
des Befestigungselements darf die in der Grafik
rechts gezeigten Werte nicht Uiberschreiten. / 160 (4000)
150
¥ 140 \
F 130 \
3200
A\ Achtung t S TN
F £ 110 z
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- ,L‘ 2 100 \ \ =
flachen des Zylinders kann die Verwendung [ | — [ ] é \ \2
eines Stitzelements zu einer verminderten 7, 90 (2700) \; \g
Zylinderleistung fuhren. Achten Sie deshalb ¢ ¢ 80 \ =<
darauf, das Zylinderrohr bei der Montage zu 70 (2100) \ \% \
nivellieren. Bei Betrieb mit Langhub unter Z \do) \
Einwirkung von Vibrationen und Stdssen 60 (1800) \g_ % \ \
wird der Einsatz eines Befestigungsele- 50 \ ‘é oA
ments auch dann empfohlen, wenn dessen 0 (1500) \@ \‘?x\ \
Lange ausserhalb des in der Grafik gezeig- \ \
ten Bereichs liegt. \ \
2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur \ \
Montage. \ N \
N
1000 2000 3000 4000 5000
Lange des Befestigungselements ¢ mm
3.29-25
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Serie MY 1B

Ausgleichselement

Vereinfacht den Anschluss an andere Fiihrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-g
210
Anwendungsbeispiel

Verwendbarer Kolben-g

Anwendungsbeispiel

3 Werkstiick
| .
! W
- i [ - - o
e 1 ol
iC 1 Bl B
7% | v
' Fiihrung Serie MY1B Ausgleichselement
Montagebeispiel + Montagebeispiel
M4 Zb 1 I Zb
= ;
********* —71 | X [l i I
777777777 —T : [l i § | T
L [ I N B w1 e Ry R bl —
0 . . P < - Y
@ Detailausschnitt Zb (3/1) 2x2-gLD 5
Einstellbarer Bereich | . .
! Detailausschnitt Zb
1 (Einstellbarer Bereich)
2x2-96.5 1
! G
20 ' D Za
20 2a B ‘ ‘
fffffff 4 = m
o] e * a2 I !
0 ) 3 : : = o
& © @ ! & & | || T x
! i
) ( 98 ! A_H,__':'__H,
—|] & o | ) e ot Detailausschnitt Za
Gt . 1 (Einstellbarer Bereich)
~ Detailausschnitt Za (3/1)
H 47 ‘@‘ Einstellbarer Bereich
! Modell [Verwendbarer A B c D E G H
! Zylinder
r MY-J16 | MY1B16J| 45 45 225 30 52 38 18
i MY-J20 | MY1B20C] | 55 52 26 35 59 50 21
| Verwendbarer
L Modell |0 ey AN K P| Q| E|Es|LD
' MY-JI6| MY1B160| M4 [10 | 4 | 7 [35] 1 | 1 | 6
l MY-J20 | MY1B20[] M4 10 4 7 |35| 1 1 6
' | Montage der Halteschrauben
| ) Konischer
! Schlitten Stift Federring Halteschraube
i (Kolbenmitnehmer),/ \
. | Anzugsdrehmoment der Halteschrauben Einheit: Nm
l Anzugs- Anzugs- Anzugs-
; Modell drehmo?nent MEES] drehmo?nent Modell |grehmoment
| _My-J10 | 06 MY-J25 3 MY-J50 5
| MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 15 MY-J40 5
3.29-26 |
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Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Grundausfihrung Sene MYlB

Verwendbarer Kolben-g Verwendbarer Kolben-g

@25, g 32, 340 250, 963

Anwendungsbeispiel Anwendungsbeispiel

MY-J32 | MY1B32(1 | 55 | 80 |45 | 40 |65 | 76 | 94| 47 | 124
MY-J40 | MY1B40C1 | 74 [100 | 4.5 | 47 | 6.5 | 92 | 112| 56 | 144

Verwendbarer! Einbaurichtung 2 Einstellbarer Bereich
Zylinder | A | B1 | B2 | Bs | Ci [ Ce| F | E1 | E2
MY-J25 | MY1B2500| 65 | 28 | 53 78 | 14 | 39 96
MY-J32 | MY1B32C1| 82 | 40 | 64 88| 20 | 44 | 111
MY-J40 | MY1B40O0 | 98 | 44 | 76 |108 | 22 | 54 | 131
Anm.) Ein Ausgleichselement-Set besteht aus einem rechten und einem linken Teil.

Modell

PR (e
Pk e

Werkstiick i Werkstiick
| R ; . Werstick_
m ! m
ﬁg@% : Ll ] L
Z4 |
Fihrung Serie MY1B Ausgleichselement ' Fihrung Serie MY1B Ausgleichselement
Montagebeispiel : Montagebeispiel
Die Ausgleichselemente kdnnen in zwei Richtungen montiert werden. | b
; JJ Z
F !
Bs ' «
B2 | H¥ g,i/ g ‘H T w
B1 A AN v e —
D« 7722717,
C; ; - 2x2-gLD <
3 = 1 ! Ll
T 1 Detailausschnitt Zb
! (Einstellbarer Bereich)
< |
! G
1 D Za
| | )
~—L = Einbaurichtung 2 C___|Einbaurichtung1 VY 5
Ca ) S e
m | N B C o w —
4-gMM \ | m::
| | '$' '$' ©
E1 E1 -é- -é— | — w
hi \ ‘ | > ; 1 =@t ¥ DetailausschnittZa
ko I : I | al ol (Einstellbarer Bereich)
o oo —4F—t+1+—H* |
i 1 I I !
I \ I 1
Detailausschnitt Z I (e ; VeroEslene
(Einstellbarer Bereich) o ‘ & | Modell |""Zylinder A B C D F G H
| | MY-J50| MY1B50C] | 110 | 110 55 70 126 90 37
DI[DDI ' MY-J63 | MY1B631 | 131 | 130 65 80 149 | 100 37
—— — | Modell |"*Hiendba® g9 K|L|P|Q|Es|Es|[LD
Verwendbarer emeinsam inbaurichtung ; ;
Modell . | -
oo o Te el o T A {6 | c e | oo wew [mle ko 2]z
MY-J25 | MY1B250 | 40 | 60 | 3.2 | 35 |55 | 63 | 78| 39 |100 @ -MY-J63 s 120 |9 S L2 | 29

3.29-27



Serie MY 1B

Ausgleichselement

Vereinfacht den Anschluss an andere Fiihrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-g

Anwendungsbeispiel

Trager

V Werkstiick
Z w %
XL .

L

element

~
[

\

Fihrung

|

Montagebeispiel

Schlitten

(Kolbenmitnehmer)

Die Montageflache des Trégers ist
wéarmebehandelt bei min. HRC40 .

Ausgleichs-
element

.

&

Ausgleich mit rundem Zapfen

}
—
@@ g40+0.1

‘ +0.3 ‘Q

N

co || AHls o

i

L L0

6ol S

e

7 T

)
T._

Ausgleichselement

Positionierstift

Ausgleich mit flachem Zapfen

20383

150

Montagebohrung (280)

(210 x 18L) Gewindestift mit Innensechskant
(M10 x 40L)
Montagebohrung (2100)
Gewindestift mit Innensechskant
(M12 x 40L)
Trager
p=d \oh O m
' 4
I brf i
u | H
I [
( \ <
4 _ _ _ . § )
i
Anzugsdrehmoment
der Innensechskant-
schraube  Einheit: Nm
Verwendbarer A Anzugs-
Modell Zylinder A |B (max,)| C (min.) Modell |4 ehmoment
MY-J 80 | MY1B 801 | 181 15 9 MY-J 80 25
MY-J100 | MY1B100] | 221 15 9 MY-J100 44

Anm.)s Der Trager kann mit einem flachen oder runden Zapfen vom Kunden montiert werden
(gestrichelte Linien) .

« Das Ausgleichselement wird mit (4) Gewindestift mit Innensechskant und (2)
Zylinderstiften ausgeliefert.

« "B" und "C" geben die zulassigen Montageabmessungen fiir den Trager an (flacher

oder runder Zapfen).

« Achten Sie darauf, dass die Abmessungen des Tréagers nicht die Funktion des
Ausgleichsmechanismus beeintrachtigen.

3.29-28

Sicherheitshinweise zum Ausgleichselement

A\ Achtung

Vergewissern Sie sich, dass der Abweichungsbetrag von der externen
Fihrung innerhalb des einstellbaren Bereichs liegt.

Die Verwendung des Ausgleichselements ermdglicht den Anschluss an
eine externe Fihrung. Bei einer Kolbenstangenfuhrung o.4. ist der
Abweichungsbetrag allerdings gross, so dass das Ausgleichselement
diesen méglicherweise nicht absorbieren kann.

Uberpriifen Sie deshalb den Abweichungsbetrag und montieren Sie das
Ausgleichselement innerhalb des einstellbaren Bereichs.

Verwenden Sie einen separaten Ausgleichsmechanismus, wenn der
Abweichungsbetrag tber dem einstellbaren Bereich liegt.

ZS\NC



Konstruktion/ ﬂlo

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfihrung

Serie MY1B

Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss/MY1B10G

@ @ B

©

@ @

@ w ©® B O

\

%
2]

Stickliste Stickliste

Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 15 | Bandklemme Spezialkunststoff
2 Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 20 | Lager Spezialkunststoff
3 Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 21 | Distanzstiick Chrommolybdénstahl Vernickelt
4 Mitnehmer Aluminium Hart eloxiert 22 | Federstift Rostfreier Stahl
5 Kolben Aluminium Chromatiert 23 | Konischer Stopfen mit Innensechskant | Chrommaolybdanstahl Vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff 24 | Linsenschraube mit Innensechskant Stahl Vernickelt
7 Kolbenfilhrungshand| Spezialkunststoff 25 | Gewindestift mit Innensechskant Stahl Schwarz verz. und chromatiert
8 Dampfscheibe PUR 26 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Stahl Vernickelt
9 Halter Rostfreier Stahl 27 | Magnet Magnet

10 | Anschlag Stahl Vernickelt 28 | Platte oben Rostfreier Stahl

11 | Bandteiler Spezialkunststoff 29 | Kopfplatte Rostfreier Stahl

12 | Dichtungsmagnet Magnet 30 | Filz Filz

Dichtungen

Pos. Bezeichnung

13 | Dichtungsband

14 | Staubschutzband

16 | Abstreifer

17 | Kolbendichtung

18 | Zylinderrohrdichtung

19 | O-Ring

3.29-29
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Serie MY'1B

Konstruktion/ﬂ16 b | S ﬂlOO

MY1B80, 100

(9 40 &5

MY1B16

MY1B63

4 16
9 My1B80, 100
~
= 1
Stuckliste Stuckliste

Pos Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung

1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 20 | Sicherungsring Typ E Kalt gewalzter Spezialstahl

2 Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 21 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdéanstahl Vernickelt

2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 22 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt

3 Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 23 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Schwarz verz. u. chromatiertivernickelt
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 24 | Keil Stahl (216 bis 240)

4 Mitnehmer Aluminium Hart eloxiert 25 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (416, 20 Gew.stift m. 16k)

5 Kolben Aluminium Chromatiert 26 | Magnet Magnet

Spezialkunststoff 27 | Abstreifer Spezialkunststoff (Ausser g16)

6 Endabdeckung Stahl Vernickelt (280 und #100) 28 | Deckel oben Rostfreier Stahl

7 Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff 29 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (216, 20 Gew.stift m. 16k)

8 Dampfungshilse Messing 36 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert (263 bis 2100)

9 Dampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 37 | Sicherungsplatte Spezialkunststoff

10 | Anschlag Stahl Vernickelt (216 bis g40) 38 | Fuhrungsrolle B Spezialkunststoff (280 und 2100)

11 | Bandteiler Spezialkunststoff 39 | Fuhrungsrolle A Rostfreier Stahl (280 und 2100)

12 | Fuhrungsrolle Spezialkunststoff 40 | Fuhrungsrollenstange B Rostfreier Stahl (280 und 2100)

13 | Fihrungsrollenstange| Rostfreier Stahl 41 | seitliches Gehduse Aluminium Hart eloxiert (80 und 2100)

Spezialkunststoff 42 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (280 und 2100)
16 | Bandklemme — - - p = -
Aluminium Chromatiert (280 und 2100) 43 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt (280 and 2100)

17 | Lager Spezialkunststoff 44 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt (280 und ¢100)
18 | Distanzstiick Rostfreier Stahl 45 | Distanzstiick B Rostfreier Stahl (280 und 2100)

19 | Federstift Werkzeugstahl | Schwarz verz. und chromatiert 46 | Dichtungsmagnet Magnet (280 und 2100)

Dichtungen

Pos. | Bezeichnung | Material

14 |Dichtungsband kﬁﬁztzsl?cl,}f

15 | staubschutzband 'Ogtlgﬁiler

30 |Abstreifer NBR

31 |Kolbendichtung| NBR

32 | pampfungsdichtung| NBR

33 | zylinderrohrdichtung| NBR

34 |0O-Ring NBR

35 |0O-Ring NBR

(A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYUJ-16B-Hub (B) vernickelt—s>MYJ-16BW-Hub

3.29-30
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Lager

Die einfache Fihrungsart
ermoglicht den direkten
Anbau von Werkstiicken.

Einstellmechanismus

O
<
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1M

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Kolben-g Max. zulassiges Moment (Nm) Max. zulassige Last (kg)
pleesl (mm) M1 M2 Ms m1 mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zulassige Moment und die max. zulassige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

m
Moment (Nm) N
F1 — Mi=FixLi Fz2 4= Mz2=Fzx L2 F3< — Ms=FsxLs
3 3 -

Max. zuldssiges Moment

T 71 7 O B

<Berechnung des Belastungsgrads der Fithrung

1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)

(3) missen fir die Auswahlberechnungen bestimmt werden.

+ Verwenden Sie zur Berechnung ‘Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) far (1) und (2), und U (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fiir (1) aus der Grafik der max. zulassigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der Grafik
des max. zuléssigen Moments (M1, M2, Ma).

ggms#esr e Y0 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M] A"™ 2 Dynamisches Moment [Mg] A"™2 ’
der Fi]hrl?ngg = hax, zulssige Last [m max] Zulassiges statisches Moment [Mmax] Zuléssiges dynamisches Moment [Memay]

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhangig von der Werksttickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (Z0() der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg) 'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
F :Kraft (N) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
Fe : Aquivalente Kraft zum Aufprall (Aufprall am Anschlag) Me: Dynamisches Moment (Nm)
‘Va : Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) g : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
M : Statisches Moment (Nm)
Anm. 4)
V = 1.4Va (mm/s) Fe=——Vagm 1 Fe

100 5
1 Anm. 5) I Me
ME = —3 Fe- L1=0.05Va-m-L1 (Nm) ’

[

Anm. 4) 11—(';(1)1)a ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der Stosskraft. / o

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= %):
Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max. /
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend
der Lebensdauer.

3. Siehe S. 3.29-34 und 3.29-35 fiir Detailinformationen zur Modellauswahl.

3.29-32
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Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal tberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zuldssige
Last fur die gewahlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zulassige Last

Wahlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zuléssigen Moments manchmal uber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zuléssige Moment fur die
gewahlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfihrung

Serie MY1M

MY 1M/M+ MY 1M/M2 MY 1M/Ms
200
50 20
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100 N
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Serie MY1M
Modellauswahl

Wahlen Sie das fir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemdss der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

[1]Betriebsbedingungen

Zylinder ...oovviiii i

Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va .... 200mm/s

Einbaurichtung

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g)

Lastanbau

210

RaPor

MY1M40-500

Horizontale Montage

MY 1M40-500

Wad: Werkstiick (500g)

We: MHL2-16D1 (795g)

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

3. Deckenmontage

Einbaurichtung.

Einbaurichtung
1. Horizontale Montage 2. Wandmontage
V4

4.VertikaleXi |
Montage A |

Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu jeder

z

mimgts

Y

o

o
o
<

150

Berechnung des Gesamtschwerpunkts

=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg

m1=Xmn

X = 1 X X (mn X Xn)
T m nxAn
-1
~ 6.525
_ 1

Y —WXZ(mann)
-1
~ 6.525
_ 1

Z —WXZ(mnXZn)

1

=655 (0.88x5+4.35x42.5+0.795x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Berechnung des Belastungsgrads fir statische Last

m1: Masse

m1 max (aus 1 der Grafik MY1M/m1) = 84 (kg)
Belastungsgrad ot = mi/m1 max = 6.525/84 = 0.08

M1 Moment

M1 max (aus 2 der Grafik MY1M/M1) = 59 (Nm)
M1 =m1xgX X =6.525 x 9.8 x 138.5 x 10 = 8.86 (Nm)

Belastungsgrad o2 = M1/M1 max = 8.86/59 = 0.15

3.29-34

Masse und Schwerpunkt jedes Werkstlicks

Schwerpunkt

WerKISrTUCk Me'}?]se X-Achse Y-Achse Z-Achse

Xn Yn Zn

Wa 0.88kg 65mm Omm 5mm
Wb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
Wid 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm

n=a,b,cd

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

O
2




Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Mit Gleitfiihrung Serie MYlM

[5|Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

(6] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Mz2: Moment
Mz max (aus 3 der Grafik MYLM/M2) = 24 (NIM) ...ouniniiie e e e et et e e e e aees
Ms=mixg XY =6.525x 9.8 x 29.6 x 10°=1.89 (Nm)
Belastungsgrad o = M2/Mz2 max = 1.89/24 = 0.08

Aquivalente Last FE bei Aufprall

_ 14 _ 14 -
FE—WxDaxgxm =100 X 200 x 9.8 x 6.525 =179.1 (N)
M1E: Moment
M+E max (aus 4 der Grafik MY1M/M1 in der 1.4va = 280mm/s) = 42.1 (Nm)
MiE = % XFEXZ= é— X 179.1 x37.4x107%=2.23 (Nm)

Belastungsgrad 04 = Mie/M1E max = 2.23/42.1 = 0.05
M3E: Moment

MsE max (aus 5 der Grafik MY1M/Ms in der 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (Nm)
MsE = %x FEXY = é— X 179.1 x29.6 x 102 =1.77 (Nm)

Belastungsgrad Os = Mse/Mse max = 1.77/5.7 = 0.31

Ya=ot+oz2+ ozt out os5=0.67<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fihrung Zo in der obigen Formel einen Wert grosser 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen grosseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1M/m1 MY 1M/M1 MY 1M/M2 MY 1M/M3
200
200 50 20
40
100 N
N AN 30 3
100
1) (2) N N 10 -
NN 20 N (5K
\ 50 — 4 \\\ \ N == —\r \\
50 N 40 N \ NN 5 ) N
40 AVA J N NN, 4 ! NN
N %0 \ 10 NN, N NN
INCRONEN q N \ W N N A\
o % N NN 20 N N X MYLMe3 TN N S mvives
= \\\ N \\ MM ! N YMY 163 N\ 2 \{ MYIMS0
© 20 O N 1 MY1M50 5 N MYEMS0 N
2 \\ \\ N Y o ; N \\ § “ NENIN ; N N \ ‘
= N \\\ h MYLM4 = 1 N N E—y € NN N, ol | = 1 NN MYIMA0
© 10 \\ \\ 0 S \C AN MY1M40 g 3 N J 5 N NN o= #
g NN vz 5 Y S 2 wivzzl | 5 NN MY1M32
$ 5 AN T = i T N MYLM32 = N \ = 0.5 : “\
y N [Mrimes ; I N N N - 0.4 . RN
N mvamzo N 1 03 T
3 N J N NN\ \\ \ ‘
N 2 1 MYIM25 NI 02 1 MY1M20
MYIM16 ' N MY(IM20 - 1
2 1 N wvivzo 05 1 MYIM16
1 1 N 0.4 MYIM16 01 !
1 MYIM16 03 L
1 T T - 1
1 I 0.2 v
100 200 300400500 1000 1500 05100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 005 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY 1M

Mit Gleitfihrung/g16, 820, 25, 832, 340, 850, 963

Bestellschlissel

Rl (£ MY 1M [25][ 1300 D—{Z73

Gleitfuhrung

l Ausfiihrung mit Gleitfiihrung |
Anschlussgewinde :
- Re (PT) Kolben-g o |
16 | 16mm .
E G (PR 20 T 20mm Druckluftanschluss | ® Signalgebermodell
225 bis 963 25 25mm - Standard | l - [ Ohne Signa|geber l
32 | 32mm G | Zentraler Luftanschluss I * Siehe unten stehende Tabelle fiir
40 | 40mm verwendbare Signalgeber.
50 | 50mm Hub e ¢ Hubeinstelleinheit A"™)
63 | 63mm Siehe Standardhub-Tabelle B \nbeiden Enden] Anm.) Die Option "S" ist auf die
auf S. 3.29-37. " Hubeinstelleinheiten A, L und H
S An einem Ende
anwendbar.
Hubeinstelleinheit e
= Ohne Einstelleinheit Verwendbare Signalgeber/
A . _ Mlt Ansphlagbolzen Fir 616, 320
L Mit Stossdampfer fur geringe Lasten + Anschlagbolzen — pre e T—
- p = 2 Spannungs- | Signalgebermodell |Anschiusskabellange (m
H Mit Stossdam;l::fer‘fur schv‘vere‘Lasten + Ans?hlagbolzen  |sonder-|Eeise| £ [anschiuss|_Versorgung Eloktischer Eingan o5 315 | Ame ndung
AL Mit je einer A-Einheit und L-Einheit P [tunkton| Eigng | £ |ausgang) pe | ac ” g. g (;) Ol
AH Mit je einer A-Einheit und H-Einheit _ & 71007 el eXial -
. —— —— 5] ) — -
LH Mit je einer L-Einheit und H-Einheit E ﬂz-Draht v 12v| max. | A90V A90 o |© Steverung | Relais,
G| — | Enoe 12v|100v| AQ3V | A93 o |®|—| _ |SPS
Stossdampfer fir L- und H-Einheiten ] e 192 [3-Drant IC-
Kolben-g & fate entspr. NPN| — | 5V| — | A9V | A96 e ¢ - Steerung|
mm)| 1 2 2 4 = N
voger )| 16 0| 25 | 3 0 | 50 | 63 5 ey MONV [MON | @ |® |—
[}
- Ei i 3-Draht
L El_nhel_t RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 %’ _ (PI\G%) MOPV MoP Py o | —
H- Einheit — [RB1007 RB1412 RB2015 RB2725 E,
Anm.) Das Modell MY1M16 ist nicht mit H-Einheit erhaltlich. @ , 2-Draht M9BV |M9B | ® | @& — Relais,
3 ENGe | 92 [ Brane| 24V[12V| — — |sps
S [Diagnose: gogggle (NPN) MONWV| MONW| @ | ® | O
g e Drah
b §(z.mmigj e MOPWV | MOPW| ® | @ |O
. . . £
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit 3 (lAeie 2-Draht MoBWv| Mosw| e | e o
Kolben-g .. —
= Anschlusskabellange: 0.5m .............. - (Beispiel) MONW
Modell-Nr. (om) e e e 32 L MONWL
— z MONWZ
A-Einheit | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A == Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
|_-E|.nhe|-t MYM-AL6L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Fir ﬂ25’ ﬂ32’ ﬂ40’ g50’ 263
H-Einheit — MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H BE ?,E?S"Or}uﬂﬂs' pE—_— P T——
Kolb(ﬁ% 20 50 63 &SonQer» EIeEkmscher & [Anschiuss 9UN9 I Elekischer Egang | 0.5 | 3 | 5 |Anwendung
ModelHNi P [lkion) &% | § [M#9) ©C | AC e [axial | O |0 |@
A-Einheit | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A 3 3-Draht| sv| — _ 776 ° ° C- _
L-Einheit | MYM-A40L | MYM-AS0L | MYM-AG3L E Ja [T Seenng
O
H-Einheit |MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H g — gg;geie o Drantl 2av 12V | 100V — Z73 [ ] ® | ® | — |Relais,
. 2 e sV[100v | — - | SPS
Bestell-Nr. Stiitzelement g Kebel INein 12V | max. Z80 | o | @ | — ey
Kolben-g o] 3-Draht
: (mm) 16 20 25 32 kS (NPN) 5v Y69A [Y59A [ ® | O o
yp > 3-Draht 12v
Stitzelement A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A g NP YIPV (YiP | e |el0
StitzelementB| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B @ e | 5 2-Draht 12v Y69B |YS9B | @ | @ | O — |paps
() - | Ja 28— — ’
- o o 5 |igrose{sere| - SRS YINW|YINW| o | @ | o o |SP®
L 5 | anecige B-Draht 12v v7PwWv [ y7PW Steverung
Stiitzelement A MY-S40A MY-S63A £ (ﬁ;;’ief:“g? (PNP) | ¢ ¢ O
Stiitzelement B MY-S40B MY-S63B ﬁ ¢ 2-Draht] 12v Y7BWV|Y7BW| e ®| O —
Siehe S. 3.29-44 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. # Anschlusskabellange: 0.5m . .. - (Beispiel) Y59A
3m.... L YS9AL
5m.... 4 Y59AZ

+x Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

3.29-36

O
2



Kolbenstangenloser Bandzylinder

Technische Daten

Mit Gleitfihrung

Serie MY 1M

Kolben-  (mm) 16 | 20 | 25 | 3 | 40 | 50 | 63
s [ \edium Druckluft
- = " " |Funktionsweise Doppeltwirkend
> /.-:’"/- ~ Betriebsdruckbereich 0.15 bis 0.8MPa
Vs Prifdruck 1.2MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Dampfung Pneumatische Dampfung
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Max. 1000 o 2700 max.*18, 2701 bis 5000 %8
! max." g, j
Hubtoleranz 1001 bis 3000*62.8 0 0
Symbol bstliss Anschliisse vorne/seitlich M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
ymbo . Anschllisse unten
9 (nur Ausfihrung mit o4 25 26 28 210 211
zentralem Luftanschluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Symbol der Einheit A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfiguration und Mit RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB Mit RB RB
Stos c?'am fer IAnschlag- 08496 IAnschlag- 084,06 1907 Anschlag- 1(107 1‘},12 Anschlag 14}2 2(115 IAnschlag 1‘112 29,15 IAnschlag- 29,15 2125 Anschlag 2915 2125
s P bolzen JAnschlag{ bolzen |AnschlagqAnschlag bolzen |Anschlag{Anschlag{ bolzen [Anschlag{Anschiag{ bolzen |Anschlag-|Anschlag-| bolzen |Anschlag- [Anschlag-{ bolzen |Anschiag-|Anschlag-
bolzen holzen | bolzen bolzen | holzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen holzen | holzen
Hub-Feineinstellbereich (mm)| O bis 5.6 0 bis -6 0 bis-11.5 0 bis —12 0 bis -16 0 bis =20 0 bis —25
Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 3.29-113 fiir Details.)

Technische Daten Stossdampfer

Kolbengeschwindigkeit

Modell RB RB RB RB RB Kolben-g(mm) 16 bis 63
0806 1007 1412 2015 2725 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 1000mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Hubeinstell- A-Einheit 100 bis 1000mm/s Anm. 1)
Dampfungshub (mm) 6 7 12 15 25 einheit L-Einheit und H-Einheit 100 bis 1500mm/s Anm. 2)
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
: - Einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergrdssert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklenimin) 80 70 45 25 10 der auf S. 30 angegebene Dampfungshubbereich tiberschritten, sollte die
Feder- |Entspannt 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200mm/s betragen.
kraft (N) Gespannt 422 6.86 15.98 20.50 20.01 Anm. 2) Bei der Ausfuh_rur.lg m_it axialgm Luftanschluss betragt die
- - Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000mm/s.
Betriebstemperaturbereich (C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
der Absorptionskapazitat. Siehe S. 3.29-38.
Theoretische Zylinderkraft Eeinneit v~ Standardhiibe
Kolben- [Kolben Betriebsdruck (MPa) f
g |flache Kolben-g Standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) |(mm?)| 0.2 0.3 0.4|0.5|0.6|0.7|0.8 (mm) (mm)
16 200 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 314| 62| 94| 125| 157| 188| 219| 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 50, 63 '
32 804 | 161| 241 | 322| 402 | 483| 563 | 643 # Hube kénnen in Imm-Schritten bis zur max. Hublénge angefertigt werden. Geben Sie jedoch fur Hiilbe Gber 2000mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 3.29-113.
40 |[1256| 251| 377| 502| 628| 754| 879 |1005
50 |1962| 392| 588| 784 981 (1177|1373 |1569 Gewicht Einheit: kg
63 |3115| 623] 934 1246|1557 1869 2180 | 2492 o Stiitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
AN = ca. 0.102kgf, IMPa = ca.10.2kgflcm? Kolben-g | Basis- Zuéatz!'cr?es Gewicht (je Set) (ie Einheit)
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x (mm) gewicht| ewicht
A 2°
Kolbenflache (mm?) 2 Typ Aund B A-Einheit | L-Einheit | H-Einheit
. 16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —
Bestelloptionen
20 111 0.16 0.02 0.04 0.05 0.08
Siehe S. 3.29-113 fiir Bestelloptionen der 25 1.64 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
Serie MY1M. 32 3.27 0.38 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.88 0.56 0.08 0.25 0.34 0.48
50 10.06 0.77 0.08 0.36 0.51 0.81
63 16.57 1.11 0.17 0.68 0.83 1.08
Berechnungsbeispiel: MY1M25-300A
Basisgewicht ..........cooooviiiiiiiiiiieins 1.64kg Zylinderhub ..o 300mm
Zusatzliches Gewicht ........................ 0.24/50mm Hub 1.64 +0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = ca. 3.22kg
Gewicht der A-Einheit ........................ 0.07kg
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Serie MY1M

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind
standardgemass mit einer pneumatischen
Dampfung ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Damp-
fung dient zur Vermeidung eines zu starken
Aufpralls des Kolbens am Hubende bei hohen
Geschwindigkeiten. Die pneumatische Damp-
fung dient nicht dazu, den Kolben zum Hub-
ende hin abzubremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absor-
bierbaren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer>
Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung iberschreiten oder wenn
eine Dampfung erforderlich ist, weil der Zylin-
derhub aufgrund der Hubeinstellung ausser-
halb des effektiven Dampfungshubbereichs
der pneumatischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der
Zylinderhub ausserhalb des effektiven Damp-
fungsbereichs der pneumatischen Dampfung
liegt, selbst wenn die Last und die Geschwin-
digkeit innerhalb der Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung liegen oder wenn der
Zylinder in einem Last- und Geschwindigkeits-
bereich betrieben wird, der Gber den Grenz-
werten der pneumatischen Dampfung und
unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich be-
trieben wird, der tUber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\ Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des Stossdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der Position
fest, in der er ca. 0.5mm Uber den Stoss-
dampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

)
LITTD

0.5

1
=

Stossdampfer
T~

2. Der Stossdampfer darf nicht zusammen mit
der pneumatischen Dampfung eingesetzt
werden.

Pneumatischer Dampfungshub Einheit: mm

Kolben-g (mm) Dampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
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MY1M16 Horizontaler Auf rall: P = 0.5MPa MY1M32 Horizontaler Aufprall: P 0.5MPa
| \ | | | |
£ 2000 : : : 2000 : —1 & ,‘7‘
€ 1500 ‘ R : E 1500 ‘ { Te'
= &, R ~
B 1000 S N : = 1000 2 EH@_%
g I 1 T‘ : T £ T 'Sep ]
] T S, Chg' T =) T Ne D5
S : o ‘ e : ~amy
2 500 : SN £ 500 : T~
S 400 &: £ 400 ‘ %
9 i ™ '“//79 S | ] -~
EYJ 300 | | \ g 300 | |
® | | k=] | |
“C—L 200 I I T\E 200 I I
< | | £ | |
100 1 1 < 100 : :
0.5 1 2 345 T 10 20 30 2 3 45 10 2030 40 50 100
+ | T
m3max. mzmax.  mimax. m3 max. mzmax.  mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1M20 Horizontaler Aufprall P =0.5MPa MY1M40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
i i i i i |
0 1 | 1 1 1 ‘ ‘ i
ety s ———
s
s NN T P4 1Y
T 1000 == ‘ = 1000 —ae~Einp-
R= T T X T he &
S T T E=J T D3
g 500 | f \5/;/7_; E 500 i i Y (AN
S 400 ; IS s 9’1 2 200 ‘ 1 N
7] | i N In, 5} I I
é, 300 | | “,,SU& /7@,, § 300 ; ;
© Vo LE = ! !
s ©
=S 200 } ! q;;,of Cﬁe g 200 ! !
) 100 ; ; 2 100 ; ;
1 2 345 0 20 30 4005 2 3 45 lfO 20 T 50 T
msmax. ~m2max. m1imax. ms3 max. m2max. m1imax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1M25 HorlzontalerAufpraII P= 05MPa MY1M50 Honzontaler Aufprall P = 0.5MPa
\ ; \ \ \ ‘
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MY1M63 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
! T
£2000 1 Mo —
! L Nhp,
S 1500 ] n@}'
51000 S5t
= 1 6 A
g : R
'S 500 i i I
5 400 ‘ ;
0
g” 300 } }
g 200 | I
E : !
| I
1002 345 10 20 30 50 4 100 T
m3max.— mz2max. — mimax.
Bewegte Masse kg




Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfihrung

Serie MY 1M

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit g ci: Nm

Produktspezifische
ASicherheili)shinweise

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

A

16 0.6
L
A

20 L 15
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte einneit: Nm

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

L 1.2

25
H 3.3

32 L 33
H 10

40 L 3.3
H 10

Berechnung der D&mpfungsenergie fir
Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer Einheit Nm

Hori | Vertikal Vertikal
orizontal | hach unten)| (nach oben)
Art des
Aufpralls
Kinetische Energie 1
——m-"V?
E+ 2
Schubenergie Es Fs+mgs|Fs—mgs
E2
Absorbierte Energie E1+ E2
E
Symbole
V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)
m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)
F: Zzylinderschub (N)
g: Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
S: Stossdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am Stossdampfer
gemessen.

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass Ihre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

« Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden koénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Gegenmutter flr
Anschlagbolzen

Halteschraube der Einheit

Halteschraube fur Verschlussplatte

Verschlussplatte
Stossdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméssiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kbnnen, abhangig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fiir
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhaltlich sind.

Wenden Sie sich fur andere Langen an SMC.
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Losen Sie die Gegenmutter des Anschlag-
bolzens und stellen Sie dann den Hub von der
Seite der Verschlussplatte aus mit einem
Schraubenschliissel ein. Ziehen sie die Gegen-
mutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit Stossdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des Stossdampfers ein. Ziehen
Sie anschliessend die Halteschrauben der
Verschlussplatte gleichmassig fest, um den
Stossdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
Ulbermassig festzuziehen. (Ausser g10 und @20
der L-Einheit.) (Siehe "Anzugsdrehmoment der
Halteschraube der Hubeinstelleinheit-Ver-
schlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den Stossdampfer und die Funktion der Platte.

O
:
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Serie MY 1M

Standardausfihrung g16 bIS ﬂ63

MY1M [Kolben-g ~ Hub |

Far MY1M50, 63

1 2-P 1
—_ — - ‘\ —
- | A 4 e 4
~y QQ' A N A
" q\; @D :? | T '@' J‘t?l o“ %
O] z ok >
Ty d @ vy ZY %y v
2P / S
(konischer Stopfen B A . Dampfungseinstellschraube GB
mit MW - Lo -
Innensechskant) I~ N
y Z+Hub -
o (L) - L -
4-gB Senkungstiefe C
- A 4-MM Tiefe M LD Durchgangshohrung
Unterseite J Tiefe K
¢ A
@' A i i 1
e —o— S
\i
K & Lo LA
PG_| | Q + Hub
Ul
Fur MY1M16, 20 v || us
g3 g3 R:3 L A
—— ﬂ A S 4
L L ! /L L EV —5 Vv
/ < | W0 ©
f D] D] D
Halter fir Sianaldeb _Dampfungs- U- Ausschnitt
alter fur Signalgebermagnet einstellschraube Detailzeichnung
Modell A B C G GB H HG J K L LD LH (LL) LW M MM MW N
MY1M16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 13.5 M5 10 80 3.6 | 22.5 40 54 6 M4 — 20
MY1M20 100 7.5 4.5 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 50 58 7.5 M5 — 25
MY1M25 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 5.6 | 27 59 70 | 10 M5 66 30
MY1M32 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 74 88 | 13 M6 80 37
MY1M40 170 | 14 85 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 89 104 | 13 M6 96 45
MY1M50 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 100 128 | 15 M8 — 47
MY1M63 230 | 19 125 | 275 | 395 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 115 152 | 16 M10 — 50
U- Detailausschnitt Abmessungen
Modell NC | NE | NG | NH | N\W P PA |PB |[PG| Q QW | W |W1 | LK | Z Modell Ul | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16 [13.5]| 28 [13.5] 27.7| 56 M5 40| 40| 35[153| 48| 68 | — | — | 160 MY1M16 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M20 |17 34 |17 33.7] 60 M5 50| 40| 45(191| 45| 72| — | — | 200 MY1M20 | 55 | 3 2 34 |58 | 55
MY1M25 |21 41.8/29 40.5| 60 1/8 60| 50| 7 |206| 46| 84 | — | — [220 MY1M25 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M32 |26 52.3/34 50 74 1/8 80| 608 [264]| 60102 | — | — [280 MY1IM32 | 55 | 3 2 34 |58 |7
MY1M40 |32 65.3|42.5| 63.5| 94 1/4 100 | 80| 9 [322| 721|118 | — | — | 340 MY1IM40 | 65 | 3.8 | 2 45 |73 | 8
MY1M50 [43.5| 84.5/54 83.5/ 118 3/8 120 | 90 |10 [380| 90 |[144 |128 | 2 400 MY1IM50 | 65 |38 |2 45 |73 |8
MY1M63 |56 [104 |68 |105 | 142 3/8 140 | 110 |12 [436 |110 |168 | 152 | 5.5 | 460 MY1M63 | 85 | 5 25|55 /84 |8

"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fiir MY1M16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfuhrung

Serie MY 1M

. . . h
Hubeinstelleinheit /
Mit einstellbarem AnschlagbolzenFc : @
o —eoe
MY1M | Kolben-g — Hub | A / i i S
- He-—1
"g |—— w @-@
/ E / _@
™ EaA /
; . Fir MY1M50, 63
X EI z
L [
[l
TT
Modell E EA EB EC EY FC h T W
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 5.4 (max. 11) 58
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 5 (max. 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 88
MY1M40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (max. 25) 104
MY1M50 40 20 66 14 106 26 55 13 (max. 33) 128
MY1M63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (max. 38) 152
FW

Stossdémpfer fiir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen

Stossdampfer
MY1M | Kolben-g —H Hub |L
s f = F
1
/ G@:} — 8 E
f E /
h / !
;@@ i
- +
== /j_— = S
! N ! L I
/
! —
/ _ =
Fiar MY1M16, 20 e 7h| ¢+ /==
Fiar MY1M50, 63 Hubeinstelleinheit / (Stossdampferhub ) T 5
Modell E EA EB EC] EY F FB FC FH FW h S T 1T W__ [Modell Stossdampfer
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 38) | 152 RB2015
5 . : FW
Stossdampfer fiir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen —
MY1M[Kolben-g H Hub |H FC Stossdampfer
i )
h : I = / B
>
) - T ‘ (A =@l [
y i ——
i I ] /
© T
I;@-@‘_ F h
fa— A= .
== Fur MY1M16, 20
L L) , L LEA
4 ﬁ * Da die Abmessung EY der H-Einheit grosser + / [ [
! als die obere Hohe des Schlittens (Abmes- —
/ sung H) ist, muss bei der Montage eines (S : § mpp—] - alz
F Werkstticks, das Uber die Gesamtlange (Ab- ,’ L w
messung L) des Schlittens hinausragt , ein i + / 4 {
.. Spiel mit min. Abmessung "a" an der —
Fur MY1M50, 63 Werksttickseite gelassen werden. Hubeinstelleinheit (Stossdampferhub ) T s
Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T TT W Modell Stossdampfer a
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 35 46.7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 45
MY1M32 29 14 50 115 73 8 67 22 22 82 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1M40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (max. 25) | 104 RB2015 4
MY1M50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 13 (max. 33) | 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — 11 99 25 13 (max. 38) | 152 RB2725 9.5
3.29-41
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Siehe S. 3.29-116 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

“ . und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
AUSfUhrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ 1 6 y ﬂzo Siehe S. 3.29-40 und 3.29-41 fur Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1M [Kolben-g| G— Hub |

Far MY1M16

Dampfungseinstellschraube - G

* | ] *
9 — — x
X —  — X
y — _ /
& / 9
[\ / [}
g 2-77 %
(Gewindestift mit Innensechskant)
W 2-2Z o Lww
e (Gewindestift mit Innensechskant) '
2-P
(Gewindestift mit Innensechskant)
2-P
(o4 + & -¢- (04
(%) (%)
R A K &g |
ok > () 7 3 Ry et S e
g L il et Lole |6
A A
17| |uwu a G| Dampfungseinstellschraube > G 2 uy |TT
2p Halter fur Signalgebermagnet <G_B>
o — 2-P
(Gewindestift mit Innensechskant) (Gewindestift mit Innensechskant)
Modell G GB NC B PP QQ RR SS 1T uu A% WWwW XX y/4
MY1M16G | 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1M20G 12.5 20 17 M5 115 10 145 5 18 12 12.5 14 32 M5
"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
x
A
/
oD
Druckluftanschluss unten (Z2)
(mit O-Ring)
; . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 11
3.29-42
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Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ25 blS ﬂ63

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfihrung

Serie MY 1M

Siehe S. 3.29-16 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

und fur die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Siehe S. 3.29-40 und 3.29-41 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY 1M |Kolben-g |G — Hub

XX

|

\ % 2-7Z

(konischer Stopfen mit

Dé&mpfungseinstellschraube

1
L

&
_GA
- G et
Fur MY1M50, 63
]
X
[ x

2-2Z /

EWW

Innensechskant) (konischer Stopfen mit__| -
W > - Innensechskant) N
2-P
(konischer Stopfen mit
Innensechskant) 2-p
o 4 - 4 \ g
E‘P) 0 O; 0 a
!
7Yy r 7y
et O U%F 7 o
Xy ¢ | z | h Ty
/ A
1T |y & _lc REE & uu,| |TT
Dampfungseinstellschraube GB
— 2P\ ~ 2P
(konischer Stopfen mit (konischer Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G GA GB NC P PP QQ RR SS TT 9]9) VvV WW XX Y4
MY1M25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 16 19 35 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1M32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16
MY1M40G | 23 — 36.5 | 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1M50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1M63G | 29.5 275 | 39.5 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
B 1 m
A s Y
A\
—— T
=" < @
sr—— i Y
D gD
/ ! /W€} -
L T
Druckluftanschluss unten (ZZ)
2-gd A 4 (mit O-Ring)

i L
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)

Bearbeiten Sie die Montage-

Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1M25G 38 9 4 11
MY1M32G 48 11 6 6 114 1.1 co
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 Cl11.2
MY1M50G 74 18 8 10 17.5 1.1 c15
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 11

O
:
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Serie MY1M

Stitzelement

Befestigungselement A

MY-SOA + 4* +

( 2-9G
(
10 T
2-gH Wiy
C A
D B
Befestigungelement B
MY-SOB
K | ) ; 2-]
[ \
\ {
( \
]=- HH HH w=‘
w
C A
I
D B
I
Modell  |Verwendbarer Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S163 MY1M16 61| 716| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1M20 67 | 796| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1M25 81 | 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S323 MY1M32 100 (118 45 64 [11.7| 6 |11 6.6 M8
MY1M40 120 142
_ A
MY-S403 MY1M50 142 |164 55 80 148 | 85|14 9 M10
MY-S633 MY1M63 172 202 70 | 100 |18.3 /105|175 |115 M12

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung E kg 200
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigen- [ ] 190
gewicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. r'_lm (2100
Verwenden Sie in diesem Fall ein Stiitzelement , 7, 180 \
im Mittelbereich. Die Lénge (¢) des Befestigung- : 170
selements darf die in der Grafik rechts gezeigten L ¢ | 160 \
Werte nicht Uiberschreiten. \
y 150 \
140 \
A4 E 130 (1800) \
F S 120
A\ Achtung ‘ - 1\
%) 110 \E
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- F 100 =
flachen des Zylinders kann die Verwendung ;‘ 90 \f;n
eines Befestigungselements zu einer vermin- |—i — i—| lbw)\ \m
derten Zylinderleistung filhren. Achten Sie 7 7. 80 \ Z \
deshalb darauf, das Zylinderrohr bei der Mon- ¢ ¢ 70 ‘2
tage zu nivellieren. Bei Betrieb mit Langhub 60 @ OO)J\é_A\% \
unter Einwirkung von Vibrationen und Stos- \ e,
sen wird der Einsatz eines Befestigungsle- 50 \
ments auch dann empfohlen, wenn dessen 40 2
Lange ausserhalb des in der Grafik gezeigten 30 \ \
Bereichs liegt.
) .gt ) . 20 \ \ \
2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur L \ \
Montage. 10 \\ \ N\
1000 2000 3000 4000 5000
Lange des Befestigungelements ¢ mm
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Gleitfihrung

Serie MY1M

Standardausfuhrung

Ausfihrung mit zentralem Luftanschluss :

MY1M50, 63

\

e

—

i

@

@ |

& o ]
Q@ @Q
89 40
Stuckliste Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 25 | LagerL Spezialkunststoff
2 | Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 26 | LagerS Spezialkunststoff
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 27 | Distanzstiick Rostfreier Stahl
3 | Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 28 | Sicherungsfeder Rostfreier Stahl
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 29 | Federstift Werkzeugstahl Schwarz verz. und chromatiert
4 | Schlitten Aluminium Hart eloxiert 31 | Zyl.Schraube mit Innensechskant |  Chrommolybdanstahl Vernickelt
5 | Mitnehmer Aluminium Chromatiert 32 | Linsenschr. mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt
6 | Kolben Aluminium Chromatiert 33 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl | Schwarz verz. u. chromatiertivernickelt
7 | Endabdeckung Spezialkunststoff 35 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (916,20 Gew.stift m.|6k)
8 Kolbenfiihrungshand | ~ Spezialkunststoff 36 | Magnet Magnet
9 Dampfungshiilse Messing 37 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdanstahl  |Schwarz verz. und chromatiert
10 | Dampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 38 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdénstahl  |Schwarz verz. und chromatiert
11 | Anschlag Stahl 40 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (216,20 Gew.stift m.I6k)
12 | Bandteiler Spezialkunststoff 41 | Magnethalter Spezialkunststoff (916, 820)
13 | Kupplung Sintereisen 42 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt
14 | Fihrungsrolle Spezialkunststoff 43 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (ausser @25 bis @40)
15 | Fihrungsrollenstange Rostfreier Stahl 44 | Abstreifer Spezialkunststoff (250, 963)
18 | Bandklemme Spezialkunststoff 45 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert (263)
23 | Einstellarm Aluminium Hart eloxiert 46 | Parallelstift Rostfreier Stahl (ausser g16, 820)
24 | Lager R Spezialkunststoff
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung |Material
16 |Dichtungsband kﬁﬁgtz;?gﬁ
17 | Staubschutzband rogf;ﬁiler
Abstreifer NBR
19 |Kolbendichtung| NBR
20 |Déampfungsdichtung | NBR
21 |Zylinderrohrdichtung| NBR
34 O-Ring NBR
39 (A) schwarz verz. und chromatiert—>MY[J(J-16B-Hub (B) vernickelt—s>MY[I(J-16BW-Hub

O

SVC
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erie MY1 C

Ausflihrung mit Rollenfihrung
2916, 820, 825, 832, 940, 250, 263

Geeignet fur hohe
Momente,

mit Langhub
verfugbar
Einstellmechanismus

Rollenfuihrung

3.29-47
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Vor Inbetriebnanme Serie MY1C

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-g Max. zulassiges Moment (Nm) Max. zulassige Last (kg)
(mm) M1 Mz Ma mi mz ma
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2

MY1cC 32 30 14 10 49 21 6
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 115
63 150 50 50 130 60 16

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zulassige Moment und die max. zulassige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

gy
! |

Moment (N-m) me

Ms=Fsx Ls

= _%=F1XL1 E - — Me=Fexl2z R o
= 3

—— 1 1 -

<Berechnung des Belastungsgrads der Fihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fir die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur Berechnung ‘Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2), und U (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4Va) fiir (3).
Ermitteln Sie m max fur (1) aus der Grafik der max. zulassigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zulassigen Moments (M1, M2, Ms).

gg{ggﬁndesr rade 301 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]A™ % Dynamisches Moment [M] A"™2
der FUhrl?ng  Vax. zuldssige Last [m max] Zulassiges statisches Moment [Mmax] ~  Zulassiges dynamisches Moment [Memax] ™

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhangig von der Werkstiickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der

Belastungsgrade (X0) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriick-
sichtigung des Aufpralls am Anschlag. "V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
m : Bewegte Masse (kg) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
F :Kraft (N) ME : Dynamisches Moment (Nm)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) 9 : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
‘Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s)

M : Statisches Moment (Nm) v
Anm. 5) 1.4 Anm. 4) —_—
V =1.4Va(mmis) Fe= 100 Va-g-m m Fe
p|
Me = —é Fe-Li=0.050amL: (Nm) Me
14 L - D_
Anm. 4) ml)a ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der Stosskraft/ o)
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= i):

3
Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fiir das max.

Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend
der Lebensdauer.

3. Siehe S. 3.29-50 und 3.29-51 fir Detailinformationen zur Modellauswabhl.

3.29-48
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Max. zulassiges Moment

Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal Giberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zuldssige
Last fur die gewahlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zulassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal tber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie des-

halb auch das zulassige Moment fiir die
gewahlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenfihrung

Serie MY1C

MY 1C/M1 MY1C/M2 MY1C/Ms
200
50 50
\ 40 N 40 N
100
\\ 30 N 30 N
NN NN
N 20 N \\ N 20 N
50 \C C N N
40 NCHHN N N N
N N MVY1C | A
30 \\ MY1C631 10 RS Hees 10 < N pvices
N \
SRl MY1C50 N MY1€50] N X —
E 20 N £ N A\ €
s =2 N o
z \\ \ = 5 N[N Ymvicao z 5
£ i MY1C40 2 4 N TN \ g 4 \ AN MY1C401
o o N
S 10 = 2 3 N YWvics g 3
N N
NN - 2 N \\ AN 2 A\ \\ MY1C321
N MY1C32 \ \\ \ MY1C25 \\ \
5 \C C N NN D
4 N \\\ \ \
s MYAC25 1 MY1€207 1 & MY1C25/
N AN AVEAN
2 MY1C20 MY1C161 MY1€201
0.5 0.5
MY1C16
\MYI1(:16
1700 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

MY1C/m1 MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 c 100
AEAN
\\ 10 \\\
N N N
50 NCER 50 N N
40 N a 40 \\\ N
o 30 N \\\\\ > 30 N 5 A
g \\ N YMvicss 2 N 2 N
% 20 SN N 2 20 A g ° N NNNN
2 NN Jvicso g NN g 5 NN Ymices]
S NONEN Nwvicao s NN \\ 3 NN
5 NN \\ 5 NN Ywvices| | &) NN Ymvacso
= 10 NI TMY1C32] z 10 AN N S \ N N,
3 NS & AN N [MYIC50 3 N MY1C40
NN TMYIE2s, D I NN N
- | N N MY1C40 NN MY1C32
5 MY1€20 5 N NCN |
4 AN 4 O TMYIC3] ! N
MY1C16 N \\ N
N MY1C2s N\ [MYic
2 2 MY1C20 05 N
\ | 0.4 MY1C16
MY1C16
1 1 03
2
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 02100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

SMVC

O
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Serie MY1C
Modellauswahl

Wabhlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemass der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fihrung

Betriebsbedingungen

ZYINNACT e MY1C40-500 gmmm==- Einbaurichtung
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300mm/s
Einbaurichtung .............cccccceceeeevveeeeee.DECKENMONtaAg e

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g)

MY1C40-500
Wd: Werkstiick (5009)

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

We: MHL2-16D1 (795g) Siehe obige Seiten fir Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.
Lastanbau
§ EJ v [ I Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
] =<E E Werk- Masse Schwerpunkt
111 stick Nr. mn X-Achse Y-Achse Z-Achse
Whn Xn Yn Zn
210
7 Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
v Whb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
? [ Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
‘ X Wd 0.5kg 150mm 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,cd
150

Berechnung des Gesamtschwerpunkts
mz=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

X :LXZ(mnXXn)
mz

~ 6505 ;-25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y —Wxi(mnxyn)
1

= 6525
Z :—1x2(mnx2n)
m2
1
6.525

Berechnung des Belastungsgrads fir statische Last

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88 x5+ 4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

mz: Masse
mz max (aus 1 der Grafik MYL1C/M2) = 30 (KG) «.-veoeerenieiee i e e
Belastungsgrad O+ = mz2 /mz2 max = 6.525/30 = 0.22

M1: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MYLC/M1) = 60 (NIM) ...ueiuieii et e e e ee e ea e aeaae eenane e
Mi=mz2xgx X =6.525x9.8x138.5x 107%=8.86 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M+/M1 max = 8.86/60 = 0.15

3.29-50
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Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Mit Rollenfihrung Se“e MYlC

Mz: Moment
Mz max (aus 3 der Grafik MYLC/M2) = 23.0 (NIM) .oeiunieiiiie e e e e e
Mz=m2xgx X=6.525x9.8x29.6x10°=1.89 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 1.89/23.0 = 0.08

Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

Aquivalente Last FE bei Aufprall

_ 14 _1l4 _
FE =100 Xxvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M+1E: Moment

M+E max (aus 4 der Grafik MY1C/M in der 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (Nm)

MiE = é— X FEXZ =+ x268.6x37.4x10%=2335 (Nm)

Belastungsgrad O = MlglMlE max = 3.35/42.9 = 0.08

Mse: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1C/Ms in der 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (Nm)
ME = —= X FEX Y = —=— X 268.6 X 29.6 x 107 = 2.65 (Nm)

3 3
Belastungsgrad Os = Mse/Mse max = 2.65/14.3 = 0.19

(6 ]Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

200 =01+ Oz + Ols + Ol + Os = 0.89<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Wahlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung Yo in der obigen Formel einen Wert grosser 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen grésseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1C/m2 MY1C/M1 MY1C/M2 MY1C/M3
200
50 50
40 N 0
100 O 30
100 \ 3 { 30 N
N\
2NN N, NN
\E 20 20 ™
N N \\ N ‘\
50 N 50 N4 N NN (5)\ N
0 \ o= N AN\ \ N ____-_}\ N
1) I N 10 NN wvices 1 ™
30 30 o MY1C63 N Al 10 N—IMYiC63
o4 N N N \ | AN N T AL N\ N\ [
2 N v MY1C50 N MY1E50 WA Y1C50
o 20 NCIN € 20 £ ! A e
4 N N\ z :\\ I N 5 ' |
3 N NN N wvicss 5 | N 5 4 NN w2 ° MY !
g 10 \\ \\ ] 5 < mvicso| | g NN ] z 4 NN |v|Y‘1C4O
- N
H Y o vicso s 10 < s 3 N Ywicz| | £ 3 i
o f N AN \ \ ‘ =
MY1C40 1N 2 NN N
N N\ i A \ 5 N T 2 N MY1C32
5 NCNONCN t N MY1€32 N [N Nuvices NN
4 Seh MY1C32 5 t N N \\\ N
3 D \‘ MV‘J.CZS 4 N N N ‘ AN
(] ~ 1 M o
N \ 3 i MY1C25 ! oL 1 bR uyiczs
2 \ MY1C20 " N ‘ N A ANIA NI
| T
Mv‘ms 2 . MY1G20 MY1C16 . Y120
" \ ‘ 05 05 I ;
1 MYIC
: wiicis : ! .Y‘1C16
100 200 300400500 1000 1500 1100 200 30040050 10001500 100 200 300400500 10001500 100 200 300400500 10001500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1C

Mit Rollenfihrung/e16, 820, 825, 32, 940, 850, 963

Bestellschlissel

Ausfiihrung mit E MY1C|25 — 300

Rollenfiihrung |

D—Z73

Ausfihrung mit Rollenfiihrung

I
I
I
I
I
Kolben-go@———— | :
I
I
I
I

Anschlussgewinde [ 16 | 16mm | Druckluftanschluss
: Rc (PT) 20 | 20mm R Standard | Signalgebermodell
E G (PF) 25 | 25mm G__[zentraler Luftanschluss| [ - | ohne signhigeber
225 bis 263 92 | 32mm * Siehe unten stehende Tabelle
40 | 40mm fur verwendbare Signalgeber.
50 | 50mm Hub e
63 | 63mm Siehe Standardhub-Tabelle ¢ Hubeinstelleinheit A™)
auf S. 3.29-53. B An beiden Enden| Anm.) Die Option "S" ist auf die
S An einem Ende Hubeinstelleinheiten A, L und H
anwendbar.
Hubeinstelleinheit *———
- Ohne Einstelleinheit Verwendbare Signalgeber/
Mit Anschlagbolzen ¥
ﬁ Mit Stossdampfer fiir geri i ten + Anschlagbol Fur 616, 920
.I i A?mp l ‘Ijrgerlnge asten nsciagbozen £8 Spannungs- | Signalgebermodell |Anschlusskabellange (m)*
H Mit Stossdampfer fir schwere Lasten + Anschlagbolzen o [Sonder-|Eéister| & | Anschiuss| versorgung Kischer i Anwendung
Mit je einer A-Einheit und L-Einheit 2 [funkion| Engarg | 2 | (Ausgang) Stlls R || B ) 8 ) 2
AL P —— —— ] DC | AC | vertikal | Axial | O |L)[@)
AH Mit je einer A-Einheit und H-Einheit = 5v[100V C
P Einhei Einhoi £ Nein A90V [ A90 e |0 — .
LH Mit je einer L-Einheit und H-Einheit ] 12V| max. Steverung | Relais,
S ] 1 2-Draht | 24V 100V SPS
Stossdampfer fur L- und H-Einheiten 2 gﬁ'snsge?]e 2 o 12v A93V | A93 bl Bl M
D N t -
Kolben-g & Kabel (entsprT%PN) — | 5| — | A96V | A96 o (o — Stellj(e:rung -
(mm)| 16 20 25 32 40 50 63 = 3-Draht
Modell-Nr. L (NPN) MONV | MON [ e —
L - Einheit RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 S 3Draht
H-Einheit|l — [RB1007 |RB1412|  RB2015 RB2725 gl - (PNP) MEPY |7 | Ml M
Anm.) Das Modell MY1C16 ist nicht mit H-Einheit erhaltlich. [ ) 2-Draht M9BV | M9B o (o — Relais,
E Einge- |Ja 3 Draht 24V|12v| — — SPSY
S |piagrose st (NPN) MONWV [ MONW| @ | @ | O
‘c | anzeige 3-Draht
2| e (PNP) M9PWV [ MOPW | @ | @ | O
. . i © | Anzeige) X
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit m 2Draht REEMEREN] & (®]©
= * Anschlusskabellange: 0.5m............... - (Beispiel) MONW
olben-g 3m.. L MONWL
———— 16 20 25 32 sm. .z MONWZ
- - == Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
A- Einheit | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A Fil 25 32 40 50 63
L- Einheit | MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L ur g2, 852, 940, 850, 9
- Ei i _ N N N 2 Spannungs- | Signalgebermodell | Anschiusskabellinge (m)*
H- Einheit MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H o |Sonder-|geiste] S [Anschiusd__ Versorgung : :
> . ) 3 Elektrischer Eingang| 0.5 3 5 |Anwendung
Kolben-g F |funktion| Eingang | & | (Ausgang) -
> 40 50 63 3 DC | AC | vertikal | Axial | O | O | @
Einheit =
: : 5] 3-Draht o | o C-
A- Einheit | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A 5 N V| — — |476 — |Stevenngl —
L- Einheit | MYM-A40L | MYM-AS0L | MYM-AG3L 3| — gﬁ‘s"sg:n'e 12v|ov | — |z73 o (o |0 — |geuis
H- Einheit | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H 3 Kabel [~ [2-Draht 24V =G0 T — ] SPs
N o ein 12V | max. Z80 ® | ® | — ISewnng
Bestell-Nr. Stlitzelement 5 3 Drant e lelo
Kolben-g '§) 3(’\|‘3PN31 ' 5v YEoR ||V S c-
Typ (mm) 16 20 25 32 s — (_Pl\rlg) 12v vy7ev  |Y7P o | @ | o [y
=4 [

Stitzelement A | MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A (%) Einge- 2-Draht 12V Y69B |Y59B ° ® [ O | — |Relais
Stiltzelement B | MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B 5 ossene | 98 3 uv— — SPS
Kalb & panose GF | PR | ey YINW [Y7NW| @ | @ [ o |

olben-g ‘= | anzeige
S 3-Draht Steuerun
Ty (mm) 40 50 63 E (0farige o) 12v vy7iewv ly7ew | e | @ | o g
Stiitzelement A MY-S40A MY-S63A = Anzege) 2-Draht 12v y7BWV|Y7BW| © | @ | O | —
Stutzelement B MY-S40B MY-S63B + Anschlusskabellange: 0.5m ~ (Beispiel) Y59A
Siehe S. 3.29-60 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. 3m . L Y59AL
5m ... z Y59AZ

= Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Technische Daten

Mit Rollenfihrung

Serie MY1C

Kolben-g (mm) 16 | 20 | 25 | 3 | 40 | 50 | 63
Medium Druckluft
Funktionsweise Doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0.1 bis 0.8MPa
Prufdruck 1.2MPa
S ' o Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
Dampfung Pneumatische Dampfung
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Hubtol Max. 1000 ° Max. 2700 *1§, 2701 bis 5000*3®
ubtoleranz 1001 bis 3000462.8 ax. 0s IS 0
Symbol B . Anschlussﬂe vorne/seitlich M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
S |  Anschlisse unten
@ 2.3 _(nur Ausfiihrung mit o4 25 26 28 210 211
< | zentralem Luftanschluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Symbol der Einheit A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit ’ Mit Mit ) Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfiguration und Mt | RB | Mt | RB | RB | Mt | RB.| RB | Mt | RB | RB | Mt | RB | RB | it | RB | RB | Mt | RB | RB
Stossgém o wrsciag) 2806 |ansctig| 9896 | 2097 angetiag] 1007 | 1412 psctiag| 1412 | 2015 lungiag| 1412 | 2015 |y o | 2015 2725y | 2015 | 2725
p bolzen fnschlag-| polzen Anschlag-|Anschlag+ holzen {Anschlag-nschlag-| bolzen Anschlag-jAnschlag-| bolzen Anschlag-{Anschiagy pojzen- | Anschiag-Anschlag| holzen [Anschiag- {Anschlag-
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm) | O bis —5.6 0 bis -6 0 bis -11.5 0 bis =12 0 bis 16 0 bis —20 0 bis —25
Hub-Einstellbereich Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 3.29-113 fiir Details.)

Technische Daten Stossdampfer

Kolbengeschwindigkeit

Modell RB RB RB RB RB Kolben-g (mm) 16 bis 63
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725 | |Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 1000mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Hubein- A-Einheit 100 bis 1000mm/s Anm.1)
Dampfungshub (mm) 6 7 12 15 25 | [stelleinhelt | Einheit und H-Einheit 100 bis 1500mm/s Am.2
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
- - einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergrossert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min)| 80 70 45 25 10 der auf S. 3.29-54 angegebene Dampfungshubbereich iiberschritten, sollte die
Feder- entspannt 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200mm/s betragen.
kraft (N Anm. 2) Bei der Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss betragt die
raft () | gespannt 4.22 6.86 | 1598 | 20.50 | 20.01 Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000mm/s.
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
der Absorptionskapazitat. Siehe S. 3.29-54.
Theoretische Zylinderkraft e v Standardhiibe
Kolben-g %Eﬁg Betriebsdruck (MPa) Kolben-g standardhub (mm)* Max. fertigbarer Hub
(mm) |(mm)|0.2|0.3|0.4|05|0.6|0.7 (0.8 (mm) (mm)
1
16 200 40| 60| 80| 100| 120 | 140 | 160 6 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 3141 62| 94| 125| 157| 188 | 219 | 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
1800, 2000 5000
25 | 490 | 98| 147 | 196| 245| 294 | 343 | 3% 50, 63 '
32 804 | 161 | 241 | 322| 402 | 483 | 563 | 643 | * Hube kdnnen in Imm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt werden. Geben Sie jedoch fiir Hiibe tiber 2000mm
"-XB11" am Ende der Bestell-Nr. an. Siehe Bestelloptionen auf S. 3.29-113.
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 |1005 G icht
50 | 1962| 392 | 588 | 784 | 981 |1177 | 1373 |1569 ewic Einhett: kg
63 | 3115 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 A Stitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
. usatzliches i i ie Einhei
1N = ca. 0.102kgf, 1MPa = ca.10.2kgflcm Kolben-g | Basis- |~ 5o yicht Gewicht (e Set) (je Einheit)
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x (mm) gewicht je 50mm
Kolbenflache (mm?) Hub Typ Aund B A-Einheit | L-Einheit H-Einheit
16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —
20 1.06 0.15 0.02 0.04 0.05 0.08
— 25 1.58 0.24 0.02 0.07 0.11 0.18
orde
de .
Bestelloptlonen 32 3.14 0.37 0.04 0.14 0.23 0.39
40 5.60 0.52 0.08 0.25 0.34 0.48
Slehe S. 3.29-113 fiir Bestelloptionen der 50 10.14 0.76 0.08 0.36 051 0.81
Serie MY1C.
63 16.67 1.10 0.17 0.68 0.83 1.08
Berechnungsbeispiel  Beispiel: MY1C25-300A
Basisgewicht ...........cccoeeeviiiiiiiiineenn, 1.58kg Zylinderhub ............coooiii 300mm

Zusatzliches Gewicht.
Gewicht der A-Einheit

0.07kg

. 0.24/50mm Hub

1.58 +0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = ca. 3.16kg
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Serie MY1C

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind stan-
dardgeméss mit einer pneumatischen Dampfung
ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung
dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls
des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwin-
digkeiten. Die pneumatische Dampfung dient
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzu-
bremsen.

Die von der pneumatischen Dampfung absorbier-
baren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneumatischen
Dampfung Uberschreiten oder wenn eine
Dampfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub
aufgrund der Hubeinstellung ausserhalb des
effektiven Dampfungshubbereichs der pneuma-
tischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder-
hub ausserhalb des effektiven Dampfungsbe-
reichs der pneumatischen Dampfung liegt, selbst
wenn die Last und die Geschwindigkeit innerhalb
der Grenzwerte der pneumatischen Dampfung
liegen oder wenn der Zylinder in einem Last- und
Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der Uber
den Grenzwerten der pneumatischen Dampfung
und unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich be-
trieben wird, der tUber den Grenzwerten der L-
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\ Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des Stossdéampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der
Position fest, in der er ca. 0.5mm Uber den
Stossdampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

1D

A4

0.5

[
=

Stossdampfer

T~
2. Der Stossdampfer darf nicht zusammen mit

der pneumatischen Dampfung eingesetzt wer-
den.

Pneumatischer D&mpfungshub  Einheit: mm

Kolben-g (mm) Dampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

3.29-54

MY1C16 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1C32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
| | | | b
£2000 ; ; ; £ 2000 ; — Sinp
£ 1500 ‘ ‘ ‘ £ 1500 T 7 8 i Sig | 11
i A, { = N
% 1000 B Sy —— 5 1000 e e
= L = ‘ Sche
g P H S 2 : 24,
2 500 : N E 500 : %
§ 400 ; N é//;g § 400 ‘ ‘
g 300 ‘ ‘ g 300 ! !
2 ! ! =
g 200 : : g 200 ‘ ;
b= | | 5 I l
< i i < i i
100 : L 100 . .
05 1 2 345 T 10 20 30 2 3 45 T 10 20 30 4050 100
m3max.  m2max. m1 max. m3 max. m2 max. mimax.
Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MY1C20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1C40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
i i i i i i
2200 R g 209 | a
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Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
MYlCZS Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MYlCSO Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenfihrung

Serie MY1C

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit gineit Nm

Kolben-g (mm) Einheit Anzugsdrehmoment

A

16 0.6
L
A

20 L 15
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Anzugsdrehmoment der Halteschraube der
Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte  Einheit: Nm

Kolben-g (mm) Einheit /Anzugsdrehmoment

L 1.2

25
H 3.3
L 3.3

32
H 10
L 3.3

40
H 10

Berechnung der Dampfungsenergie fiir
Hubeinstelleinheit mit Stossddmpfer  einneit: nm

Vertikal Vertikal
(nach unten) (nach oben)

Horizontal

Art des
Aufpralls

Kinetische
Energie
E1
Schub-
energie F-s Fs+mgs|Fs—-mgs

Ez

Absorbierte
Energie Ei+E2
E

Symbole

'V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

g: Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)

S: Stossdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist
zum Zeitpunkt des Aufpralls am Stossdampfer
gemessen.

Produktspezifische
ASicherheirf.)shinweise

AAchtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

» Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Gegenmutter flr Halteschraube
Anschlagbolzen der Einheit

Verschlussplatte Stossdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméssiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kénnen, abhéngig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fiir
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhéltlich sind. Wenden Sie
sich fur andere Langen an SMC. (Siehe "Anzugs-
drehmoment der Halteschraube der Hubein-
stelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Losen Sie die Gegenmutter des Anschlagbol-
zens und stellen Sie dann den Hub von der Seite
der Verschlussplatte aus mit einem Schrau-
benschlussel ein. Ziehen sie die Gegenmutter
wieder fest.

<Hubeinstellung mit Stossdampfer>

Losen Sie die zwei Halteschrauben der Ver-
schlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des Stossdampfers ein. Ziehen Sie
anschliessend die Halteschrauben der Ver-
schlussplatte gleichméssig fest, um den Stoss-
dampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
Ubermassig festzuziehen. (Ausser @16, 220, 50,
263)

(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den Stossdampfer und die Funktion der Platte.

SMC

O

Halteschraube fiir
Verschlussplatte
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Serie MY1C
Standardausfiuhrung ﬂ16 bIS ﬂ63

MY1C [Kolben-g < Hub |

Dampfungseinstellschraube

Far MY1C16, 20

) 2-P 1
] -
: & | @ N A
V 7 }\

N A4 Tw
of obo| ©
T >z

Y Yvy
. G
Halter fur Signalgebermagnet ]
(konischer Stopfen mit A GB
InnenseThskam) MW - L Dampfungseinstellschraube -
e e N
L Z + Hub -
(LL) o L _
__PA _ A-MM Tiefe M 4-@B Senkungstiefe C
—————  @LD Durchgangsbohrung
/ Unterseite J Tiefe K
- = = - £ A
@ A y A
& & -+- = _ om = = = -+- |
Y Y
| '¢' __é' L Y Y
PG | | Q + Hub -

Modell A B C G GB H HG J K L LD LH LK (LL) | LW M MM MW
MY1C16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 225 — 40 54 6 M4 —
MY1C20 | 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 48 | 23 — 50 58 7.5 M5 —
MY1C25 | 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 — 59 70 |10 M5 66
MY1C32 | 140 |11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 — 74 88 |13 M6 80
MY1C40 | 170 | 14 8.5 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 — 89 | 104 |13 M6 96
MY1C50 | 200 | 17 105 | 25 375 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 2 100 | 128 | 15 M8 —
MY1C63 | 230 |19 125 | 275 | 395 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 5.5 115 | 152 |16 M10 —

Modell N NC | NE | NG | NH | NW P PA |[PB |PG | Q [QW | W | W1 Z
MY1C16 | 20 |13.5|28 |13.5]27.7| 56 M5 40 | 40 | 35153 | 48| 68| — | 160
MY1C20 | 25 |17 34 |17 33.7 | 60 M5 50 | 40 | 45 (191 | 45| 72 | — | 200
MY1C25 | 30 |21 41.8 |29 405 | 60 1/8 60 | 50 | 7 206 | 46 | 84 | — | 220
MY1C32 | 37 |26 52.3 |34 50 74 1/8 80 | 60 | 8 264 | 60 | 102 | — | 280
MY1C40 | 45 |32 65.3425[635| 94 1/4 100 | 80 | 9 322 | 72 118 | — | 340
MY1C50 | 47 |43.5|845 |54 835|118 3/8 120 | 90 |10 [380 | 90 | 144 | 128 | 400
MY1C63 | 50 |56 [104 |68 |105 142 3/8 140 | 110 |12 [436 | 110 | 168 | 152 | 460

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss. # Der Verschlussstopfen fir MY1C16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
3.29-56
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Rollenfihrung

Serie MY1C

Hubeinstelleinheit

FC

Mit einstellbarem Anschlagbolzen

MY1C [Kolben-g — Hub |A

0?0

[®)
m
| 6‘ E
—
/
E
[t
EA
/
s
/ h
T

Modell E EA EB EC EY FC h T w
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 3.6 |54 (max.11) 58
MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (max. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 |5 (max. 16.5) 70
MY1C32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (max. 25) 104
MY1C50 40 20 66 14 106 26 5.5 13 (max. 33)
MY1C63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (max. 38)

Stossdampfer fir leichte Lasten + einstellb. Anschlagbolzen

MY1C|[Kolben-g — Hub |L

=

oE
w=

.|.l| @& T

— -1

Fur MY1C50, 63

Stossdampfer
i >
¢$ Eu) w
f——]
! 1T
h
E _F
:

Fur MY1C16, 20 (] !
’ Fur MY1C50’ 63 Hubeinstelleinheit (Stossdampferhub) T S
Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T 1T W__ [Modell Stossdampfer

MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 58 RB0806

MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806

MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 35 46.7 7 5 (max. 16.5) 70 RB1007

MY1C32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412

MY1C40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 104 RB1412

MY1C50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 33) | 128 RB2015

MY1C63 52 26 77 14 129 6 — 31 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 38) | 152 RB2015

FW
Stossdampfer fiir schwere Lasten + einstellb. Anschlagbolzen B
FC Stossdampfer
MY1C |[Kolben-g = Hub |H - T
h h ‘ L ,/ = H
ol >
/ T G‘: ,:*G o) &
- 2 LaL * 7 /
L - /E '@ TT
o h
—
- + E F
: : :% ' e
L
Fir MY1C16, 20 —
+ Da die Abmessung EY der H-Einheit grosser als die 7 i 1 E 2
obere Hohe des Schlittens (Abmessung H) ist, muss bei F VY
der Montage eines Werkstiicks, das Uber die Gesamt- L |
lange (Abmessung L) des Schlittens hinausragt , ein . . L /
Spiel mit min. Abmessung "a" an der Werkstickseite Fur MYlCSO: 63 Hubeinstelleinheit (Stossdampferhub) T s
gelassen werden.

Modell E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S| T 1T W__ |Modell Stossdampfer | @
MY1C20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 35 46.7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1C32 29 14 50 115 | 73 8 67 22 22 82 55 | 732 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (max. 25) 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 18,5 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 13 (max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 19 1385 8 — 35 — — 11 99 25 | 13(max.38) | 152 RB2725 9.5
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Siehe S. 3.29-116 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fiir andere Ausfihrungen als die mit zentralem Luftanschluss

I und fur die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Ausf[]hrung mit zentralem Luftanschluss g | S ﬂ Siehe S. 3.29-56 und 3.29-57 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1C |Kolben-g | G—=Hub |
Fir MY1C16 /

/ 85

Dampfungseinstellschraube Gl

e

!
%
x — — ] _ x
x —_— X
y 5 — 5 '
A A
2 227 / §
e (Gewindestift mit
vV Innensechskant) ,Z'ZZ S— ool VW
> < (Gewindestift mit e
Innensechskant)
2-P
(Innensechskantstopfen)
2-P
9 | l g
()] ()]
(7] 0 O" / ‘ \ @ @ \ O; 54 %]
[l : © @]‘ A ) L ! © T —
@ %‘ f Zf '@' oy
A /
TT| | UU & G| Dampfungseinstellschraube »C e & vy | TT
Halter fur Signalgebermagnet <G_B,
2P 2-p
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
Innensechskant) Innensechskant)
Modell G GB NC P PP QQ RR SS 1T uu vV WW XX Y74
MY1C16G| 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1C20G| 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 5) 18 12 12.5 14 32 M5
"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
a4
A
/
oD
Druckluftanschluss unten (ZZ)
(mit O-Ring)
; . (Bearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite flache dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
3.29-58
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ25 blS ﬂ63

Mit Rollenfihrung

Serie MY1C

und fur die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.

[ Siehe S. 3.29-116 fur Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Abmessungen fiir andere Ausfihrungen als die mit zentralem Luftanschluss }

Siehe S. 3.29-56 und 3.29-57 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1C |Kolben-g | G—Hub

Far MY1C50, 63

/ GA
Dampfungseinstellschraube ! C e
1 1
= == “
I | x
§ T I '_]’ x
/ — —_— /
L J—
z 222 S
(konischer Stopfen mit
w.l | Innensechskant) 2.77 I A
o (konischer Stopfen mit
Innensechskant)
2-P
(konischer Stopfen mit
Innensechskant) 2.-p
O/ o
o 3 & & | \ g .
0 ] { H 0 »
=:2 ‘ ,
xd 0 ‘D U%F P
Xy q Z h @y
/ A
T, uu & 6], ¢ o wy,| |IT
> Halter fur Signalgebermagnet GB
2-P ) . “ 2P
(konischer Stopfen mit Dampfungseinstellschraube (Konischer Stopfen mit
Innensechskant) Innensechskant)

Modell G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu vV WW XX Y4
MY1C25G | 16 — 24.5 21 1/8 13 16 19 35 155 | 16 16 11 38 1/16
MY1C32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16
MY1C40G | 23 — 36.5 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8
MY1C50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4
MY1C63G | 29.5 275 | 395 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
EEE——— [4)]
-
- ‘ A
1 - I } é 0:
—— k
,: == :‘ f> V
l jfg%J‘ @D
== EJ — .
2.ad Y Druckluftanschluss unten (ZZ)
e (mit O-Ring)
. . pﬁearbeiten Sie die Montage-
Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite  flache dementsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1C25G 38 9 4 1.1
MY1C32G 48 11 6 6 114 1.1 o
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 Cl11.2
MY1C50G 74 18 8 10 175 1.1 cis5
MY1C63G 92 18 9 10 175 1.1
3.29-59
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Serie MY1C

Befestigungselement

Befestigungselement A

MY-SOA &

—

) o ; i 25G
) )
—Tm T
2-gH | Wy
C A
D B
Befestigungselement B
MY-SOB
& | &
e - < W.ﬂ 2-J
( i {
) )
w
C A
D B
Modell  [Verwendbarer Zylinder| A B (€ D E F G H J
MY-S165 MY1C16 61| 71.6| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S254 MY1C25 81|95 | 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S324 MY1C32 100 |118 | 45 64 [11.7| 6 |11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
_ A
MY-S40g MY1C50 142 |164 55 80 | 148 | 85|14 9 M10
MY-S635 MY1C63 172 1202 70 | 100 |18.310.5|17.5 |115 M12
Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements
F
Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung L] kg 200
des Zylinderrohrs abhangig von dessen Eigenge- m—ll—‘ g
wicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. p 7 190
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in ¢ 180
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢) 170
des Stiitzelements darf die in der Grafik rechts
gezeigten Werte nicht Gberschreiten. y 160
150
; 140 )
p 130 \
A\ Achtung - =2 \
s 5 110
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- — 3 \
flachen des Zylinders kann die Verwendung |—i . i—| © 100 (2000) \
eines Befestigungselements zu einer 7 90 \;
verminderten  Zylinderleistung fuhren. ¢ ¢ 80 “ﬁ
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr (1600) \ Q
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb 70 \ \% ©
mit Langhub unter Einwirkung von 60 \ \'6 \
Vibrationen und Stéssen wird der Einsatz 50 (1400) 2\
eines Befestigunselements auch dann ;\\} \
empfohlen, wenn dessen Lénge ausserhalb 40 (12000 NZ \ o \ \
. " X . X \2z \*% \©
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt. 30 (1000) 2 ,\L)\@ \ \
)
2. Die Befestigungslemente dienen nicht zur 20 =—=(900)%\ 4\’50 O
SERAVANEAVEN
Moniage. 10 \Q\\‘\\ \
N~
1000 2000 3000 4000 5000
mm

3.29-60
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder

Mit Rollenflu

hrung

Serie MY1C

Standardausfuhrung

Ausschnitt A-A

Ausfuhrung mit zentralem

Luftanschluss

—

5 %
[ ]
B W
Stuckliste Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 24 | Einstellvorrichtung rostfreier Stahl
2 Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 25 | Sicherungsring rostfreier Stahl
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 26 | Endabdeckung Spezialkunststoff
3 Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 28 | Sicherungsplatte Spezialkunststoff (225 bis @40)
3A | Zylinderdeckel WL, Aluminium Hart eloxiert 29 | Anschlag Stahl Vernickelt
4 Schlitten Aluminium Chemisph vernickelt 30 | Distanzstiick rostfreier Stahl .
hart eloxiert (250, 263) 35 | Federstift Werkzeugstahl Schwarz verz. und chromatiert
5 Mitnehmer Aluminium Chromatiert 36 | Parallelstift rostfreier Stahl (Ausser @16, 20)
6 Kolben Aluminium Chromatiert 38 | Gewindestift mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl| Schwarz verz. und chromatiert
7 Kolbenfiihrungsband Spezialkunststoff 39 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdanstahl Vernickelt
8 Bandteiler Spezialkunststoff 40 | Linsenschr. mit Innensechskant | Chrommolybdanstahl Vernickelt
9 Fuhrungsrolle Spezialkunststoff 41 | Gewindestift mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl | Schwarz verz. u. chromatiertvernickelt
10 Fuhrungsrollenstange rostfreier Stahl 42 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | Chrommolybdanstahl Vernickelt
11 Kupplung Sintereisen 43 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (216,20 Gew.stift m. [6K)
12 Dampfungshilse Messing 44 | Magnet Magnet
13 Démpfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 45 | Magnethalter Spezialkunststoff (Ausser @50, @63)
14 Bandklemme Spezialkunststoff 46 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdanstahl| Verickelt (ausser 850, 263)
17 Schiene Federstahl 47 | Konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vemickelt (216,20 Gew.stift m. I6K)
18 Distanzstiick Spezialkunststoff 49 | Sicherungsring Typ CR Federstahl (Ausser @25 bis @40)
19 Klammer Rostfreier Stahl Gummiverkleidung (225 bis 840) 50 | Kopfplatte Aluminium Hart eloxiert
20 Rollenabdeckung Spezialkunststoff 51 |seitliches Gehduse Aluminium Hart eloxiert
21 Kreuzrolle — 52 | Abstreifer Spezialkunststoff (950, 963)
22 Exzenter Rostfreier Stahl 53 | Zyl.Schraube mit Innensechskant| Chrommolybdénstahl| Vernickelt (850, 263)
23 Exzenter Halter Stahl Schwarz verz. und chromatiert 54 | Buchse Aluminium Hart eloxiert (216, 820)
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung|Material
15 | Dichtungsband [heaar,
ﬁ;r,]m') Staubschutzband rogf;ﬁiler
27 |Abstreifer NBR
31 |Kolbendichtung| NBR
32 |Déampfungsdichtung| NBR
33  |Zylinderrohrdichtung| NBR
34 |O-Ring NBR
48 |O-Ring NBR

(A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYCIJ-16B-Hub  (B) vernickelt—s>MYCC-16BW-Hub

ZS\NC
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Mit Linearfiihrung fir hohe
Linearitat und
Positioniergenauigkeit

Linearfihrung

Ausfiuhrung mit
Endlagenverriegelung zum
Halten einer Position am
Hubende (ausser Kolben- g10)

3.29-63
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1H

Max. zuldssiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben- Max. zulassiges Moment (N-m) Max. zuléssige Last (kg)
(mm) M1 M2 Ms mi m2 ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6
VAL 25 23 26 23 275 275 275
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2

40 50 50 39 50 50 50

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zulassige Moment und die max. zulassige Last fir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

3 - é

|

Moment (N-m) ms

Mz=Fz2x L2 < Ms=Fsx L3

F1« — M1=F1x L1 F2 - — 3

M

L
L2
Ls

[] [ L - —

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur Berechnung 'Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2), und U (Aufprallgeschwindigkeit U =
1.4Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fur (1) aus der Grafik der max. zulassigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zulassigen Moments (M1, Mz, Ma).

ggggSnde; ade 0L = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]A™ % Dynamisches Moment [Mg] A™ 2 <
der FUhrl?ng Max. zuléssige Last [m max] Zuléssiges statisches Moment [Mmax]  Zulassiges dynamisches Moment [Memay] —

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhé&ngig von der Werkstiickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (X0 der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg)
F : Kraft (N)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N)
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s)
M : Statisches Moment (N-m)

'V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)

L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
ME: Dynamisches Moment (Nm)

g : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)

Max. zulassiges Moment

/ 1.4 Anm. 4) LY
V =14Va(mm/s) Fe= ETOE Va-g-m ,Tl' o
1 Anm. 5) -
ME = —3 Fe- L1=0.05Va-m-L1 (Nm) —“ MEe
=l
— o

1.4 R . .
Anm. A)E_(T ‘Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der Stosskraﬁ/

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= ;—):

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fir das max. Last-
moment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag entsprechend der
Lebensdauer.

3. Siehe S. 3.29-66 und 3.29-67 fir Detailinformationen zur Modellauswabhl.

3.29-64

O
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Waéhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal Giberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zuldssige
Last fur die gewahlten Betriebs-
bedingungen.

Max. zuléssige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal tber-
schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zulassige Moment fir die
gewahlten Betriebsbedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung

Serie MY1H

MY 1H/M+ MY 1H/M2 MY 1H/Ms
50 50 50
40 \ 40 N 40
30 N 30 \ 30 <
20 N
20 N NN NI 20 N a
NN N N
N T NN S N TN
\ \ M- 40 \
NN 10 SRR N
10 AN NN MVIFAD N 10 AN NN
N MY¥iIH32 A N N Y MYHA0]
N N 5 ( [MYIH25 N N [MYILH32
E 5 NN e ¢ N E 5 NN\
z N MY1H25 Z 3 N MYTH20 zZ 4 N MYiLH25.
z N = N = N
£ 3 N g 2 N £ Y
(e} o N [=} \
s \\ \ 2 N 2 L \
2 N MY4LH20! \ 2 N MYiH20
N 1 N VYIRS AN
\ - \
N N \\
1 N X 1 \C
AN 0.5 AN
A MYLH16 0.4 N 3 MYLH16
0.3 NMY1H10
0.5 : 0.5
0.4 02 0.4
0.3 0.3
N Myati10 NMv1k10
0.2 0.1 0.2
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY 1H/m1 MY1H/m:2 MY1H/ms
50 50 50
40 40 40
30 30 30
20 20 20
2 10 wviHao] | < 10 wvingo] | < 10 MYIHAO1
% \ \ WVIY 1 g \ \ VY % \ \ IY
é MYlL'HSZ' é MY1H32 @ MY1H32
2 N\ 2 A\ 3 \
{o2] jo2] [=2]
g 5 MY1H25 g 5 MY1H25 g 5 MY1H25
[ [ [
@ @ o
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 3 3
2 MY1H16 2 MY1H16 2 MY1H16
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
3.29-65
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Serie MY 1H
Modellauswahl

Waébhlen Sie das fur Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1H geméss der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

[1]Betriebsbedingungen : :
ZYINAET oo MY1H40-500 gmmmm—- Einbaurichtung
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300mm/s 1. Horizontalze Montage 2. Wandmontage '
Einbaurichtung ........cccooovvieviniieeee, Wandmontage y

MY1H40-500 Wb: MGGLB25-200 (4.35kg)

<> 4. Vertikale x
Montage

We: MHL2-16D1 (7950)

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g) Wd: Werkstiick (500g)

Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu

jeder Einbaurichtung.
Lastanbau
42.5 150 . .
s 65 Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
Schwerpunkt
Werk- Masse E

—T 7 stick-Nr. mn X-Achse Y-Achse Z-Achse

! - X Whn Xn Yn Zn

(— ‘LJ E | ! Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
Y E}% Y ¢ Wb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
- wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm

‘ n=a,b,cd

Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms = XMmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
X :LXE(mnXXn)
ms
1

= 655 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

_ 1
Y —WXZ(mnxyn)

= 6535 ;'25 (0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
z :LXZ(mnXZn)
ms
= 6 ;-25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Berechnung des Belastungsgrads fir statische Last

mas: Masse
ma max (aus 1 der Grafik MYIH/M3) =50 (Kg) ...vvuveiiririee e e e
Belastungsgrad o1 = ms /ms max = 6.525/30 = 0.13

Mz2: Moment
Mz max (aus 2 der Grafik MYLH/M2) =50 (NIM) .uoniiniie et e e e e e e ee e e e eee s
M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x102=2.39 (Nm)
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

3.29-66
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfuhrung Sel’l e MYlH

[6]Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Ms: Moment
Ms max (aus 3 der Grafik MYLIH/M3) =38.7 (NM) ...oiviiiiieiiiie i v
Ms=masxg x X =6.525 x 9.8 x 138.5 x 10°=8.86 (Nm)
Belastungsgrad Ots = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

Berechnung des Belastungsgrads fur dynamisches Moment

Aquivalente Last FE bei Aufprall

FE:%anxgx m= 11(-)‘(‘) x 300 x 9.8 X 6.525 = 268.6 (N)

M1E: Moment
M1 max (aus 4 der Grafik MY1H/M1 in der 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (Nm)
MiE = é— XFEXZ= % X 268.6 x 37.4 x 107 = 3.35 (Nm)
Belastungsgrad o4 = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Moment

Msg max (aus 5 der Grafik MY1H/M3 in der 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (Nm)

MeE = % XFEXY = % X 268.6 X 29.6 X 107 = 2.65 (Nm)

Belastungsgrad Ols = Mse/Mse max = 2.65/27.6 = 0.10

20L= 01 + Oz + O + 04 + Ols = 0.60<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung Yo in der obigen Formel einen Wert grésser 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen grosseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1H/Ms MY 1H/M1 MY 1H/M2 MY 1H/Ms
T -
Y 1
U 2
50 et~ ] 50 - 50 50 )/3\\
40 N 40 (4 40 N 40 fagg -
% f= = = BB 30 0 g
30 i \ 20 N = -—_—
N
N 20 I \\\ NN 20 N \\
20 NN \\ \ NN
N N [N 10 NN NY2H401 1N | N
\ NN MANEIAN AN MY1H32] NN
10 Nt NCIVYARAD NEEAN I 10 AN NEERN
\ 1 N N\ N\ N\ | N AN
2 N MYAH30. I AN MY1H40
o 10 N N\ MY1H40 c Ll N e S X [MYIH25] MY1H3
4 A ‘ z s LGN z 4 AN \ g 5 O\
s N """i““ g 4 1IN MY1H25 £ 3 My | = 4 N MY1H25
g £ 1 £ = n
g s NN VYwvines g 3 \\ g 2 AN g 3 )
& 1 N s A
2y N 1 2 i \\ H20 \\ z 2 i ‘\ MYIH20
. N YMYiH0 1IN 1 N WA "IN
1 N N I N
\ 1 I \\ AN 1 ‘\
2 MY1H16 r N 05 N
0.4
MY1HL0 M MY1H16 Y MY1H16
MY1H10
05 1 03 05
0.4 ' 02 0.4
1 0.3 : 0.3 "
02 i [ virio o1 o0z NMY1Hi10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY 1H

Mit Prazisionsfuhrung/e10, g16, 20, 925, 832, 340

Bestellschliissel

Ausfiihrung mit

MY1H |25

Prézisionsfiihrung

300 Z13

Ausfliihrung mit I
Prézisionsfihrun .
Kolb 9 | Signalgebermodell
olben-g & -
Anschluss- [ [ - [ Ohne Signalgeber ]
_ 10| 10mm | Druckluftanschluss « Siehe unten stehende Tabelle
gewinde 16 | 16mm Standard fur verwendbare Signalgeber.
- [Rc (PT) 20 | 20mm G | zentraler Luftanschiuss o) @ Position der Endlagenverriegelung
nm. -
E|GPR 25| 25mm Anm.) Fir 210 ist nur die ¢ Hubeinstelleinheit - Ohne Endlagenverriegelung
225 bis 240 32 | 32mm Option G verfugbar. : E Rechts
40 | 40mm Hub = An beiden Enden E Links
h dardh bu ‘b. " S An einem Ende w Beidseitig
Siehe Standardhub-Tabelle Anm.) Die Option "S" ist auf die * MY1H10 ist nicht mit .
auf S. 3.29-69. Hubeinstelleinheiten A, L Endlagenverriegelung verfiigbar.
beiretelioinhei und W anvenda &y
[ ——
- Ohne Einstelleinheit
A Mit Anschlagbolzen .
L Mit Stossdampfer fur geringe Lasten + Anschlagbolzen V?rwendbare Slgnalgeber/
H Mit Stossdampfer fir schwere Lasten + Anschlagbolzen Far ﬂlo, ﬂle 220
AL Mit je einer A-Einheit und L-Einheit ; ;-; Spannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabellinge (m)*
o = versorgun 5 .
AH Mit je einer A-Einheit und H-Einheit S ool o | 2 a2 9 Elascher Engang | 05 [ 3 | 5 | Anendng
LH Mit je einer L-Einheit und H-Einheit 3 DC | AC | vetkal | axial | O |O|@
u .. . . o} : 5V|100V IC-
Stossdlslmpfer fir L- und H-Einheiten E | Nein o Orat |pay 22/ max A0V [ A90 ® | ® | — |SeweungRelais,
Kolben- » .
~Sem| 10 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 3| — | ene 12v[100v| AG3vV (A9 | @ |@|—| — |°FS
Einheit ] gossene | Ja 3Draht c
L-Einheit | — RB0806 RB1007 RB1412 [ Kabel | |enigp ey | — | BV| — | A9BV | A9 ® | ® | — Seug —
H- Einheit | RB0s0s | — | RB1007 | RB1412 RB2015 % i‘NDFEﬁBt MONV |MoN | © | e —
Anm.) Das Modell MY1H16 ist nicht mit H-Einheit erhéltlich. o> 3-Draht
MYZLH10 ist nicht mit A- und L-Einheiten erhaltiich. g (PNP) MORVIIIMORTT] ® &) —
@ 2-Draht MO9BV |M9B | @ |[e@|— Relais
2 s, | ¥ [3-Drane | V|12V | — — |sps
3 [pagrse 55 (NPN) MONWV |MONW| ® | @ | O
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit 5 (:“f:;?:e 3(3\5%? MoPwV | MoPpw | @ | e | o
Kolben-g 2
NG 10 16 20 2 | Aeige) 2-Draht M9BWV | M9BW| ® |e | O
Inner
7 - * Anschlusskabellange: 0.5m............... - (Beispiel) MONW
A- Einheit — MYH-A16A | MYH-A20A 3m. L MONWL
L- Einheit — MYH-A16L | MYH-A20L 5M.iiiiine z MONWZ
H- Einheit MYH-A10H — MYH-A20H #x Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
T Fur 825, 32, 240,
Einheit S 25 32 40 s = Spannungs- | Signalgebermodell | Anschlusskabellinge (m)*
o |Sonder-|Eelischer | & [Anschiuss| _Versorgung - : Anwendun
A-Einheit_| MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A P fion| By | £ (s [ O | (o ENOG 05 8 5 AMECENS
L- Einheit | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L . LA T— US| ] -
H- Einheit | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H E 5o GNP 5V| — — |Z76 ® | ® | — Iseewg —
. ) Einge- | Y&
Bestell-Nr. Stutzelement Q| — gossgene s Drant| 24y lavi1oov | — 773 ® @& — |Rehis
3 —2-Draht
Kolben-g o Kabel [ <r sv[1o0v| — | SPS
Tvp (mm) 10 16 20 & Nein 12V | max. 280 ® | ® | — Iseieuy
& 3-Draht
[
Stitzelement A | MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A 8 (PN) 5V N ® | * | © L
(=2 -
Stitzelement B | MY-S10B | MY-S16B | MY-S208B 5| — o[t YRV |Y7P | e | e | o [
=1 [
Kolben-g » ) | — .
- (mm) 25 32 40 o Einge- Ia zgra:t oty 12v _ Y69B Y59B [ ] ® | O Rse::?;-
5 |Diagnose- | 3055€M€ -Draht
Stutzelement A | MY-S25A | MY-S32A | MY-S40A 2| e | (P 5V YINWVIY7NW) @ | @ | © L
Stiitzelement B | MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B S | 2-farbigd || Y7Pwv |Y7Pw| e | @ | o [
i 81 fii il i S | Anzeige
Siehe S. 3.29-81 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw. 2 ge) > -Draht 12v viewvIvzew! o | e | o | —
* Anschlusskabellange: 0.5m .... - (Beispiel) Y59A
3m.... L Y59AL
5m.... Y59AZ

3.29-68

+x Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

O
2



Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Mit Prazisionsfuhrung Se”e MYl H

Technische Daten

Kolben-g (mm) 10 | 16 20 25 32 40
Medium Druckluft
Funktionsweise Doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich bis 8.'§Mpa ‘ 0.1 bis 0.8MPa
"-&.Q, Prufdruck 1.2MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C

Elastische ‘

Démpfung Dampfung

Pneumatische Dampfung

Schmierung Lebensdauergeschmiert
+1.8

L Hubtoleranz o
Ly -
P »y 5 Anschidsse vornelseitlich M5 x 0.8 18 1/4

- (ESJ S| Anschiiisse unten
P Symbol 28| (nur Ausfiihrung mit o4 25 26 28
t‘(.“— .-‘& ., <C S| zentralem Luftanschluss)
Technische Daten Hubeinstelleinheit
Kolben-g (mm) 10 16 20 25 32 40
Symbol der Einheit H A L A L H A L H A L H A L H
Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit Mit
Konfiguration und | 0805 | Mt | o066 |, M | oBts | 1067 |, M | 67 | fare | Mt | % | g5 | M| 5% | 1B
Sto n '3.'.’”3 flon un +  |Anschlag-| ~3  |Anschlag-| ~+ +  |Anschlag-| ¥ +  |Anschlag-| "+ 2015 Anschlag-| = + 2015
ossdampter IAnschlag{ bolzen Anschlag{ bolzen |Anschlag-|Anschlag-| bolzen |Anschlag-|Anschlag-| holzen |Anschlag-|Anschlag-| polzen |Anschlag-|Anschlag-
bolzen bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hub-Feineinstellbereich (mm)|0 bis =10, 0 bis 5.6 0 bis -6 0 bis -11.5 0 bis -12 0 bis -16
Hub-Einstellbereich | Bei Uberschreiten des Hub-Feineinstellbereichs: Verwenden Sie die Bestelloptionen "-X416" und"-X417". (Siehe S. 105 fiir Details.)
Technische Daten Stossdampfer Kolbengeschwindigkeit
Modell RE | RB | RB | RB | RB Nl (i) 10 16 bis 40
0805 0806 1007 1412 2015 Ohne Hubeinstelleinheit 100 bis 500mm/s |100 bis 1000mm/s
Max. Energieaufnahme (J) 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Hub- A-Einheit 100 bis 200mm/s |100 bis 1000mm/s Am.1
Dampfungshub (mm) 5 6 7 12 15 einstelleinheit ') Eiheit und H-Einheit| 100 bis 1.000mmys | 100 bis 1500mmis 4m 2
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) | 1000 1500 1500 1500 1500 Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungsleistung abnimmt, wenn der Hub-
- - einstellbereich durch Bearbeiten des Anschlagbolzens vergréssert wird. Wird
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 80 80 70 45 25 der auf S. 3.29-70 angegebene Dampfungshubbereich tberschritten, sollte die
E Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200mm/s betragen.
Feder- ntspannt 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 Anm. 2) Bei der Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss betragt die Kolbengeschwindig-
kraft (N) Gespannt 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50 keit 100 bis 1000mm/s.
- - o - Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60 der Absorptionskapazitat. Siehe S. 3.29-70.
Standardhtbe Technische Daten Verriegelung
Kolben-g Standardhub fgﬂrgxgﬁér Kolben-g (mm) 16 ‘ 20 ‘ 25 32 40
(mm) (mm)* Hubg(mm) Position der Verriegelung Eine Seite (wahlbar), beide Seiten
10, 16,20 | 50,100, 150, 200 1000 Haltekraft (max.) N 110 170 270 450 700
250, 300, 350, 400 — (max.) _ _
25, 32,40 | 450, 500, 550, 600 1500 Hub-Feineinstellbereich (mm) | 0 bis -5.6 0 bis -6 0 bis-11.5 0 bis -12 0 bis -16
Q Spiel Max. 1mm
Fir Hiibe iber 600mm geben Sie bitte "-XB11" am - - B N =
Ende der Bestell-Nr. an. (ausser #10) Manuelle Entriegelung Maglich (Nicht verriegelbare Ausfiihrung)
Siehe Bestelloptionen auf S. 3.29-113.
Gewicht Einheit: kg
. . o Stlitzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
Theoretische Zylinderkraft  Einheit: N . o Zuéatzl_lc:es Eesr e 520) B
- Kolben-g asis- ewicht
Kolben-g Kol A
olben-g f% lc)ﬁg Betriebsdruck (MPa) (mm)  |gewicht| je 50mm - — -
(mm) |(mm3| 0.2| 0.3]| 0.4]| 05| 0.6|0.7| 0.8 Hub Typ Aund B A-Einheit L-Einheit H-Einheit
10 78| 15 23| 3] %] 4| ) € 10 0.26 0.08 0.003 — — 0.02
16 200f 40| 60| 80| 100 | 120 | 140| 160 16 0.74 014 0.01 0.02 0.04 —
20 | 14| 62] 94| 125] 157 188) 219] 261 20 135| 025 0.02 0.03 0.05 0.07
25 490| 98| 147| 196 | 245 | 294 | 343 | 392 25 231 0.30 0.02 0.04 0.07 011
32 804| 161| 241| 322| 402 | 483 | 563 | 643 32 4.65 0.46 0.04 0.08 014 0.23
40 | 1256| 251| 377| 502 | 628 | 754 | 879 | 1005 40 6.37 0.55 0.08 012 0.19 0.28
1IN = ca. 0.102kgf, 1MPa = ca.10.2kgf/lcm?
Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x Berechnungsbeispiel Beispiel: MY1H25-300A
Kolbenflache (mm?) BasiSgEWICht ...........coveeveeveereereeeennn, 2.31kg Zylinderhub ...........cccvviviveennnnn, 300mm
orddeer Zusétzliches Gewicht . .. 0.30/50mm Hub 2.31+0.30 x 300 + 50 + 0.04 x 2 = ca. 4.19kg
s Bestelloptionen Gewicht der A-Einheit..............ooooov... 0.06kg
Siehe S. 3.29-113 fur Bestelloptionen der
Serie MY1H.
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Serie MY1H

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitét der elastischen Ddmpfung, der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Elastische Ddmpfung>

Die Serie MY1B10 ist standardgeméss mit Dampfscheiben ~ MY 1H10 Horizontaler Aufprall: P=05MPa MY 1H32 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
ausgestattet. 2000 ]
Da der Dampfungshub der D&mpfscheiben kurz ist, sollte ein 2000 ]
P e » 1500 ®
externer Stossdampfer installiert werden, wenn der Hub mit einer E 1000 E 1500 AH- Einheitk
A-Einheit eingestellt wird. £ X 1000 1]
Der von den Démpfscheiben absorbierbare Last- und = s § ‘é‘/‘/;/,'gi"
Geschwindigkeitshereich wird durch die Grenzwertlinien in der S 500 2 |
Grafik dargestellt. 2 400 ot £ 500
> 5 300 s E e I
<Pneumatische Dampfung> S W, g 300 u oq,,]pf
i . . . . ) s,
Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind standardgeméss mit %’ 200 "’7\9 %’ 200 Ung
einer pneumatischen Dampfung ausgestattet. g N %
Der Mechanismus der pneumatischen Démpfung dient zur 2 1(8)8 < 100
Vermeidung eines zu starken Aufpralls des Kolbens am Hubende 005 01 02030405 1 2345 10 3 10 20 30 4 50 100
bei hohen Geschwindigkeiten. Die pneumatische D&mpfung dient _1
nicht dazu, den Kolben zum Hubende hin abzubremsen. mi, Mz, Ms Max. M, Mz, Ms Max. —
Die von der pneumatischen Dampfung absorbierbaren Last- und Bewegte Masse kg Bewegte Masse kg
Geschwindigkeitsbereiche werden in den Grafiken gezeigt.
<Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer>
Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den Zylinder mit einer MY1H16 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa MY1H40 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
Last oder Geschwindigkeit betreiben, die die Grenzwerte der : '
pneumatischen Ddmpfung (berschreiten oder wenn eine € 2083 | iggg LI
Démpfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub aufgrund der E 15 Y ! g N "'l El"l‘ il
Hubeinstellung ausserhalb des effektiven Dampfungs- = 1000 = 1000 ]
hubbereichs der pneumatischen Dampfung liegt. A % ll* (:7',,
L-Einheit £ 500 STihey 2 500
o ! 2 200 N 3 400 “n
Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine Dampfung ausserhalb 5 N qu S 300 [ b%
des effektiven Dampfungsbereichs der pneumatischen Dampfung § 300 0,;;,]” m, 21; '0711/;_9
erforderlich ist, selbst wenn die Last und die Geschwindigkeit T 200 %79 1 = 200
innerhalb der Grenzwerte der pneumatischen Dampfung liegen £ | =
oder wenn der Zylinder in einem Last- und Geschwindig- < 100 < 100
keitsbereich betrieben wird, der Giber den Grenzwerten der 05 1 2 345 10 20 30 3 5 10 20 30 50 100 200
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der L-Einheit liegt.
H-Ei het m1, Mz, Ms Max. M1, Mz, Ms Max.
-Einhei
o . s B te M. ki B te M ki
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder in einem Last- ewegte Masse 9 ewegte Masse k9
und Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der {ber den
Grenzwerten der L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.
MY1H20 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
1
AAChtung 2000 .
1. Beachten Sie die unten stehende Abbildung, 1500 T ;
wenn der Anschlagbolzen zur Hubeinstellung - 1000 B '
verwendet wird. e
Die Dampfungskapazitat nimmt drastisch ab, wenn g 500 ] T é‘/{z;, |
der effektive Hub des Stossdampfers aufgrund der 2 200 £-&, b
Hubeinstellung verkirzt wird. S 300 /;%]l_{L_
Ziehen Sie den Anschiagbolzen in der Position fest, | & iy,
in der er ca. 0.5mm (iber den Stossdampfer hinaus- g “a
ragt. El
100 1 2 345 10 20 304050
Anschlagbolzen —
() mi, Mz, Ms Max.
E' Bewegte Masse kg
0.5 o
I MY1H25 Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa
Stossdampfer _ o 2200 ;
T E N N
. ) ) € 1000 5
2. Der Stossdampfer darf nicht zusammen mit der =
pneumatischen Dampfung eingesetzt werden. S N
S 500
. ) £ 400
Pneumatischer Dd&mpfungshub  Einheit mm |2 300
%]
Kolben-g (mm) Dampfungshub §, 200
16 12 g
3
100
2 15 <O 34y 100 20 304050
25 15
32 19 m1, Mz, Mz Max.
40 24 Bewegte Masse kg
3.29-70
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Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit ¢ nm

Kolben-g (mm) Anzugsdrehmoment
10 Siehe S. 64 zur Einstellung der Einheit.
16 0.6
20 15
25 15
32 3.0
40 5.0

Berechnung der Dampfungsenergie fir
Hubeinstelleinheit mit Stossdampfer i nm

Vertikal Vertikal

AT (nach unten)| (nach oben)

Art des
Aufpralls

Kinetische
Energie
E1

Schub-
eneErgie Fs Fs+mgs|Fs—mgs
2

Absorbierte

EneErgie E1+E2

Symbole

"V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

0: Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)

S: Stossdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am Stossdampfer
gemessen.

Elastische Dampfung (nur g10)
Durch Druck erzeugter positiver Hub an einem Ende

Abweichung mm

000000000
oRrNwhuioN®OR

0 01 02 03 04 05 06 0.7 0.8
Druck MPa

O

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfihrung

Serie MY1H
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Serie MY1H

A\ Produktspezifische Sicherheitshinweise

A Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass Ihre Hande nicht in der Einheit einge-

klemmt werden.

« Bei Verwendung eines Produkts mit Hubeinstelleinheit verringert sich der
Raum zwischen dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit am Hubende, so
dass die Hande eingeklemmt werden kdnnten. Bringen Sie deshalb eine
Schutzabdeckung an, um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Gegenmutter fir Anschlagbolzen

Halteschraube der Einheit

Stossdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichmassiges Anziehen der vier Halteschrauben
fixiert werden.

A\Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in einer Zwischenposition.
Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischenposition befestigt wird, kdn-
nen, abhangig von der beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-Effekte
auftreten. In diesem Fall empfehlen wir die Verwendung der Befestigungs-
elemente fur den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen -X 416 und -X 417
erhéltlich sind. (Ausser 10.)

Wenden Sie sich fur andere Langen an SMC. (Siehe "Anzugsdrehmoment
der Halteschraube der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>

Losen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens und stellen Sie dann den
Hub von der Seite des Zylinderdeckels aus mit einem Schraubenschlissel
ein. Ziehen sie die Gegenmutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit Stossdampfer>

Losen Sie die zwei Halteschrauben der Einheit an der Stossdampferseite
und stellen Sie den Hub durch Drehen des Stossdampfers ein. Ziehen Sie
anschliessend die Halteschrauben der Einheit gleichmassig fest, um den
Stossdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht Ubermassig festzuziehen. (Aus-
ser g16 und @20) (Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube der
Hubeinstelleinheit".)

3.29-72

O

A\ Achtung

Fihren Sie zur Einstellung der Hubeinstelleinheit des MY1H10 die
folgenden Schritte durch.

O-Ring
(fur Einkerbung)
Befestigung
Fein-Einstell- ~ Abstand 10 der  Gegenmutter A .
bereich 10 Halteschrauben Hale- Gehause
schraube, Anschlag- Stossdampfer
bolzen
s vl
oo
[ —
L =N
? ﬁ Halteschraube fiir
ﬂ M Filhrungsschiene Filhrungs-
4 schiene

Abstand 15 der Halteschrauben
der Fuhrungsschiene

Ausschnitt A-A

Einstellung

1. Lésen Sie die zwei Gegenmuttern und anschliessend die Halteschrau-
ben durch Drehen um ca. zwei Umdrehungen.

2. Bewegen Sie das Gehause bis zu der Einkerbung genau vor dem
gewiinschten Hub. (Die Einkerbungen befinden sich in abwechselnden
Schritten von 5mm und 10mm.)

3. Ziehen Sie die Halteschraube mit 0.3N-m fest. Achten Sie darauf, dieses
Anzugsdrehmoment nicht zu berschreiten.

Die Befestigung passt in die Montagebohrung an der Fiihrungsschiene,
um ein Verrutschen zu vermeiden und erlaubt eine Montage mit gerin-
gem Anzugsdrehmoment.

4. Ziehen Sie die Gegenmutter mit 0.6N-m fest.

5. Fuhren Sie die Feineinstellung mit dem Anschlagbolzen und dem Stoss-
dampfer durch.



Kolbenstangenloser Bandzylinder H
Mit Prazisionsfihrung Serl e MYl H

/MA\Produktspezifische Sicherheitshinweise

Mit Endlagenverriegelung

] Empfohlener Pneumatikschaltkreis \

] Zusammenhang mit der Dampfung

A\ Achtung 5

Erforderlich fur sicheres B
Verriegeln und Entriegeln. —
>

| Sicherheitshinweise zum Betrieb |

A\ Achtung

1. Verwenden Sie keine 3-Wege-Elektromagnetventile.

Vermeiden Sie den Einsatz in Verbindung mit 3-Wege-Elektro-
magnetventilen (insbesondere die Ausfuhrungen mit Metall-
schieber). Wenn Druckluft im Anschluss an der Seite des Verrie-
gelungsmechanismus eingeschlossen wird, kann der Zylinder
nicht verriegelt werden. ] ] o
Selbst nach ausgefiihrter Verriegelung kann diese nach einiger
Zeit aufgrund von Druckluftverlusten am Elektromagnetventil
gelost werden .

2. Zum Losen der Verriegelung ist Ruckdruck erforderlich.

Vergewissern Sie sich vor dem Betriebsstart, dass, wie oben
dargestellt, das System so gesteuert wird, dass die Druckluft an
der Seite ohne Verriegelungsmechanismus zugefuhrt wird (im
Fall der beidseitigen Verriegelung, die Seite, an der der Schlitten
nicht verriegelt wird) . Es besteht die Moglichkeit, dass die Ver-
riegelung nicht geldst wird. (Siehe den Abschnitt zum Lésen der
Verriegelung.)

3.Losen Sie zur Montage oder Einstellung des Zylinders
die Verriegelung.

Werden Montage- oder andere Arbeiten im verriegelten Zustand
des Zylinders durchgefiihrt, kann die Verriegelungseinheit be-
schadigt werden. ) )

4. Betreiben Sie den Zylinder mit max. 50% der theore-
tischen Zylinderkraft.

Betragt die Last mehr als 50% der theoretischen Zylinderkratft,
kann dies zu Problemen wie beispielsweise Fehlfunktionen beim
Ldsen der Verriegelung oder zu Schéaden an der Verriegelungs-
einheit fihren .

5. Betreiben Sie nicht mehrere Zylinder gleichzeitig.
Vermeiden Sie Anwendungen, in denen zwei oder mehr Verriege-
lungszylinder synchronisiert werden, um ein Werkstiick zu bewegen, da
eine der Zylinderverriegelungen méglicherweise nicht bei Bedarf gelost
werden kann.

6. Ver\ﬁenden Sie ein abluftgesteuertes Drosselriickschlag-
ventil.

Die Verriegelung kann méglicherweise mit einer Zuluftdrossel nicht gelést
werden.

7. Vergewissern Sie sich, dass der Kolben das Hubende an
der Verriegelungsseite erreicht.

Der Zylinder kann weder ver- noch entriegelt werden, wenn der
Kolben das Hubende nicht erreicht. (Siehe den Abschnitt zur
Einstellung des Verriegelungsmechanismus.)

| Betriebsdruck |

A\ Achtung

1. Der Anschluss auf der Verriegelungsseite muss mit mindestens
0.15MPa versorgt werden, um die Verriegelung zu lésen.

] Entliftungsgeschwindigkeit

A\Achtung

1. Fallt der Druck am Anschluss auf der Seite des Verriegelungs-
mechanismus auf 0.05MPa oder darunter, wird automatisch ver-
riegelt. Beachten Sie, dass im Fall einer langen und dinnen
Druckluftleitung an der Verriegelungsseite oder falls das Dros-
selriickschlagventil in einigem Abstand vom Zylinderanschluss
installiert ist, die Entliftungsgeschwindigkeit abnimmt und das
Einrasten der Verriegelung etwas langer dauert.

Der gleiche Effekt kann auftreten, wenn ein am Entliftungs-
anschluss des Elektromagnetventils montierter Schalldamp

fi
verstopft ist. é SNMC

/A Achtung

1. Wenn sich die pneumatische Dampfung im fast oder ganz
geschlossenen Zustand befindet, besteht die Moglichkeit, dass
der Schlitten das Hubende nicht erreicht und daher nicht verrie-
gelt wird.

] Einstellung der Endlagenverriegelung

A\ Achtung

1. Der Mechanismus der Endlagenverriegelung ist bei Auslieferung
bereits eingestellt. Eine weitere Einstellung fir die Verriegelung
am Hubende ist daher nicht erforderlich.

2. Stellen Sie den Mechanismus der Endlagenverriegelung nach
Justieren der Hubeinstelleinheit ein. Zuerst missen der An-
schlagbolzen und der Stossdampfer der Hubeinstelleinheit jus-
tiert und fixiert werden. Andernfalls kann mdglicherweise weder
ver- noch entriegelt werden.

3. Fuhren Sie die Feineinstellung der Endlagenverriegelung folgen-
dermassen durch. LOsen Sie die Halteschrauben des
Verriegelungsfingers und justieren Sie dann, indem Sie die Mitte
des Verriegelungskolbens auf die Mitte der Fingerbohrung
ausrichten. Fixieren Sie den Verriegelungsfinger.

Verriegelungsfinger
(Bohrung)

| Losen der Verriegelung

A Warnung

1. Achten Sie darauf, vor dem Lésen der Verriegelung Druckluft
an der Seite ohne Verriegelungsmechanismus zuzu-
fuhren, damit keine Last auf diesen wirkt, wenn er gelst wird.
(Siehe empfohlener Pneumatik-Schaltkreis.) Wird die Verrie-
gelung unter Belastung und bei Entliftung des Anschlusses
auf der Seite ohne die Verriegelung geldst, wirkt eine tber-
massige Kraft auf die Verriegelungseinheit, so dass diese
moglicherweise beschadigt wird. Darliberhinaus sind plétzliche
Schlittenbewegungen tberaus geféhrlich.

] Manuelle Entriegelung

A\ Achtung

1. Bei manueller Entriegelung der Endlagenverriegelung
muss der Druck abgelassen werden.
Wird die Endlagenverriegelung unter Druck geldst, kdnnen uner-
wartete Kolbenbewegungen das Werkstuck usw. beschadigen.
2. Fuhren Sie die manuelle Entriegelung der Endlagenverriegelung
wie folgt durch. Driicken Sie den Verriegelungskolben mit einem
Schraubendreher 0.&. nach unten und bewegen Sie den Schilit-

ten.

i Weitere Sicherheitshin-
1 .
weise bzgl. Montage,
i Druckluftanschluss und
1
® :Umgebung entsprechen
!denen der Standardserie

Schraubenzieher, 0.4.
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Serie MY1H

Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss ﬂlo

[Siehe S. 3.29-116 fur Varianten des zentralen Luftanschlusses.]

MY1H10G—{ Hub |

A
&
Y

22

6.8

‘ 1 o 2-M5 1 )
& @ ] i l E ] d (Anschluss) e - ~ 4
' O oh N SRE = oA Gy | N
8’; (=] o 8 © !
A H# H# Y Y
_|10 10 I
15 15 | =
85| 112 ] - 55 - 1121, /85
2.M5 I 110 + Hub . M5
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
Innensechskant) Innensechskant)
4-M3 Tiefe 5
- 30 50 - 4-23.4 Durchgangsbohrung
5.9 25 o'{’) Zentrierlinie der Fithrung Unten M4 Tiefe 7
—
@ OF® / A
o= . o6 % 6 o 6 6 o
O80 O80 -
Ol o 112
g ® _ [Cy & _1® o
e Y \ o TN N
o © ® ‘ 2 oY v
g Zentrierlinie zur Zentrierlinie zur
Werkstiickmontage Zylindermontage
5.0 | 100 + Hub ‘
3.29-74
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Kolbenstangenloser Bandzylinder Seri e MYl H

Mit Prazisionsfuhrung

Hubeinstelleinheit
Stossdampfer + einstellbarem Anschlagbolzen

MY1H10G H

e
©
RB0805
(Stossdampferhub) 5 - 40.8 -
Hubeinstelleinheit - 20 -
10
oty
~-83F-§£—--m‘@¢@ &, — = =
Cac [ ]
006 | ¢ :
ROl O]
® ®
° . _7 ° °|
o ° @
<24
-l 5 (max. 15)
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Serie MY1H

Standardausfuhrung g16 blS ﬂ40

MY1H [Kolben-g — Hub |

2-P 1
+<L -

‘ — |

@X [5i] Z@
B '$' \\) \ LIJ“
AZ
o] & 6 | ° ol ¢
Y Y : Yy v
2-P G
(konischer Stopfen mit A Dampfungseinstellschraube G;>
Innensechskant) -t Lt -
_— N -
L Z + Hub |
4-gB Senkungstiefe C
LD Durchgangsbohrung Unterseite J Tiefe K
(LL) L
B PA - 4-MM Tiefe M Zentrierlinie der Fuhrung
& & & ¥ > T
{6 e
Yo 1 o )
o
& — — 1 =
- @ - - > =
-H—I = ; = ‘{\ —- - I—+—+» %, Z
__4;_ w
| _¢_ LI Qo \\ \\ Y Y Y
0.2 A 0.2 \Zentrierlinie zur Zylindermontage A
Zentrierlinie zur Werkstlickmontage
PG | | _ Q + Hub -

Modell A B C G GB H HG J K L LD (LL) LW M MM N
MY1H16 80 6 3.5 9 16 40 13.5 M5 10 80 35 40 60 7 M4 20
MY1H20 100 7.5 4.5 125 20.5 46 17.5 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25
MY1H25 110 9 5.5 16 24.5 54 21 M6 9.5 114 5.6 53 90 9 M5 30
MY1H32 140 11 6.6 19 30 68 26 M8 16 140 6.8 70 110 13 M6 37
MY1H40 170 14 8.5 23 36.5 84 33.5 M10 15 170 8.6 85 121 13 M6 45

Modell NC NE NG NW P PA PB PC PD (PE) PF PG Q QW Z
MY1H16 13.5 27.8 13.5 37 M5 40 40 7.5 21 9 35 3.5 153 30 160
MY1H20 175 | 34 17.5 45 M5 50 40 14.5 27 12 4.5 4.5 191 36 200
MY1H25 20 40.5 28 53 1/8 60 50 14.5 32 13 5.5 7 206 42 220
MY1H32 25 50 33 64 1/8 80 60 15 42 13 6.5 8 264 51 280
MY1H40 30.5 63 425 75 1/4 100 80 20.5 375 23 8 9 322 59 340

"P" steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss. * Der Verschlussstopfen fir MY1H16/20-P ist ein Gewindestift mit Innensechskant.
3.29-76
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Mit Prazisionsfihrung

Serie MY1H

Hubeinstelleinheit

Mit einstellbarem Anschlagbolzen Py 0
MY1H [Kolben-g < Hub |A 8
%, é«» [ &
.91
/ /
E
EA
/
S ¥ /
e ¢ :
P — _ m
_+_ ,I i LI.Ii ;
/
Hubeinstelleinheit h
1T
Modell E EA EB EC EY FA FC h 1T \Wi
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 11.5 13 3.6 5.4 (max. 11) 37
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 15 14 3.6 6 (max. 12) 45
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 3.5 5 (max. 16.5) 53
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 23 20 4.5 8 (max. 20) 64
MY1H40 31 19 55 11 82 24.5 26 4.5 9 (max. 25) 75
Stossdampfer fir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
Stossdampfer

MY1H [Kolben-g |~ Hub |L

FA FC (Lﬁ
N %i g
QQQ |
] 7 /
.“ (Stossdampferhub) T S
E
EA
/ /
E ¢ ¢ '9"/ s
o+ o ,
- [ = mi
I, wy=
Far MY1H16, 20 /Hubeinstelleinheit ‘ h
T
Modell E EA EB EC EY = FA FC h S T 1T Wi Modell Stossdampfer
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 4 115 13 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 37 RBO0806
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 4 5 14 3.6 40.8 6 6 (max. 12) 45 RB0806
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 — 16 21 35 46.7 7 5 (max. 16.5) 53 RB1007
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 — 23 20 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 64 RB1412
MY1H40 31 19 55 11 82 — 245 26 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 75 RB1412
Stossdampfer flir schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen Stossdampfer
MY1H [Kolben-g — Hub |H ALy FC
>
% & O
|
@9
S
+ Da die Abmessung EY der H-Einheit E EA
grosser als die obere Hohe des Hubeinstelleinheit
Schlittens (Abmessung H) ist, muss
bei der Montage eines Werkstiicks, / L
das iiber die Gesamtlange (Abmes- EM T
sung L) des Schiittens hinausragt , ¥ ¢ 4
ein Spiel mit min. Abmessung "a" an 1 _ =
der Werkstiickseite gelassen werden. --—+;/ —— ﬂ =
1
Fiar MY1H20 ' ' | n
T
Modell E EA EB EC EY FA FC h S T T W Modell Stossdampfer a
MY1H20 19 10 33 7.7 49.5 14.3 15.7 35 46.7 7 6 (max. 12) 45 RB1007 4
MY1H25 18 9 40 9 57 = 18 17.5 4.5 67.3 12 5 (max. 16.5) 53 RB1412 35
MY1H32 25 14 45.6 12.4 73 — 18.5 22.5 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 64 RB2015 55
MY1H40 31 19 65) 12.4 86 — 26.5 22 615 73.2 15 9 (max. 25) 75 RB2015 2.5
3.29-77
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Serie MY1H

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ16, ﬂ20

Siehe S. 3.29-116 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fur die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfihrung.
Siehe S. 3.29-76 und 3.29-77 fir Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

MY1H |[Kolben-g | G—=Hub |

Far MY1H16 %

3.29-78

Druckluftanschluss unten (Z2)
(mit O-Ring)

(Bearheiten Sie die Montageflache

Abmessungen der Bohrung fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite dementsprechend.)

Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 11 c6
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 1.1

O
3

/
9
o G —
vV \AY
T 2-27 2-22 T
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
% Innensechskant) Innensechskant) §
) / / Y
Kz / /[
I = 3
Y Y
— I=
/ /
2-P
(Gewindestift mit
Innensechskant) 2-P
(o4 (o4
) e} (e} )
%) [ii] Y 5] %)
@ N
ok R ¢| )ag ot—«» ® D o
o & : : z
/ A
[ G o &
1T, | Uy ol L=l Dampfungseinstellschraube G o
4 = i Uu _TT
2-P
(Gewindestift mit 2P
Innensechskant) (Gewindestift mit
Innensechskant)
Modell G NC P PP QQ RR SS TT uu \A% WW XX y/4
MY1H16G | 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1H20G | 12.5 17.5 M5 11.5 11 14.5 5) 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
"P" steht fiir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
Y
(%)
A Y x
A\
b y
A \
| X
| >y
& o




Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfihrung

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss ﬂ25 blS ﬂ40

Serie MY1H

Siehe S. 3.29-116 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.
Abmessungen firr andere Ausfiihrungen als die mit zentralem Luftanschluss
und fiir die Hubeinstelleinheit entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Siehe S. 3.29-76 und 3.29-77 fiir Detailinformationen zu Abmessungen, usw,|

MY1H [Kolben-g| G—Hub |

Y
A

2-7Z

/

§ (konischer Stopfen mit
Innensechskant)

2-2Z
\AY%
(konischer Stopfen mit -
Innensechskant)
/ Y
/
— 1 x 1
ol
‘o

2-P
(konischer Stopfen mit
Innensechskant) 2P

R — | | g
0 (o4 %4 )
K @@@ ' E \) ®

® b
ok xh
14 @ @ 1 { Xy
A A
uu & ¢ Dampfungseinstellschraub G| &
TT; le »— e ampfungseinstellschraube > UU; =TT
2-P 2-P
(konischer Stopfen mit (konischer Stopfen mit

Innensechskant) Innensechskant)

Modell G P PP QQ RR SS T Uu VV WW XX Y4
MY1H25G 16 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 12.5 28 1/16
MY1H32G 19 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16
MY1H40G 23 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8

"P" steht fiur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
(%)
Y @
< A
;V
oD
Druckluftanschluss unten (Z2)
(mit O-Ring)
. . (Bearbeiten Sie die Montageflache de-
Abmessungen der Bohrung fir zentralen Luftanschluss an der Unterseite  mentsprechend.)
Modell WX Y S d D R O-Ring
MY1H25G 28 9 7 6 11.4 1.1 c9
MY1H32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1
MY1H40G 36 14 11.5 8 13.4 1.1 C11.2
3.29-79
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Serie MY1H

Endlagenverriegelung g16 bIS ﬂ40

ausfiifrung..

Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit
[ Endlagenverriegelung entsprechen denen der Standard-

Siehe S. 3929-76 fur Detailinformationen zu Abmessungen, usw.

)

Fur MY1HO

-LE

(Rechts)

wi
W2
W3

:

Fur MY1HO-OF
(Links)

L1

. &

Langloch zur Hubeinstellung

H2

H1

L1

B 5 T * * Pk,

T
4
pe

(Einstellbereich 0 bis TLmm)

/

&
A4

© |

o

&

&
A4

o6

Fur MY1HO-OW

Langloch zur Hubeinstellung

(beiden Seiten)

(Einstellbereich 0 bis TLmm)

R

ot o te

_+_

_¢_

Abmessungen (mm)
Modell H1 | H2 L1 | TL wi | w2 | w3
MY1H16 39.2 | 33 05 | 56 | 18 16 10.4
MY1H20 457 | 395 | 3 6 18 16 10.4
MY1H25 53.5 | 46 3 115 | 29.3 | 27.3 | 17.7
MY1H32 67 56 65 | 12 29.3 | 27.3 | 17.7
MY1H40 83 68.5 | 10.5 | 16 38 35 24.4

"P" steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.

+ Der Verschlussstopfen fir MY1H16/20-P ist ein Innensechskantstopfen.
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Befestigungselement

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfihrung

Serie MY1H

Befestigungselement A

MY-SOA | |
2-9G l\ ]
( )
) |
T T
2-gH L ow
Cc
D
Befestigungselement B
MY-SOB ‘ ‘
23 S ?
( )
— ———
L
A C
B D
Modell Verwendbarer Zylinder| A B C D E F G H J
MY-S103 MY1H10 53 | 61.6| 12 21 36| 18 | 65 | 34 M4
MY-S165 MY1H16 71 |816| 15 | 26 | 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S203 MY1H20 91 |103.6| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 45 M5
MY-S258 MY1H25 105 |119 | 35 | 50 | 8 5) 95 |55 M6
MY-S323 MY1H32 130 (148 | 45 | 64 |117| 6 |11 6.6 M8
MY-S403 MY1H40 145 (167 | 55 | 80 |[148| 85 |14 9 M10
Hinweise zur Verwendung desBefestigungselements
Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung E
des zylinderrohrs abhangig von dessen Eigen- v kg 50 (800)
gewicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. ’—y_J:l_1—‘
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in 7
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lénge (¢) 7
des Befestigungselements darf die in der Grafik ¢
rechts gezeigten Werte nicht Gberschreiten. 40 (600)
3
A\ Ach F -
¢ £ 30
AC tu n g 2 (550) Z
1. Bei ungenauer Bemessung der Montage- F 3 >
A . - 3 =z
flachen des Zylinders kann die Verwendung — 2
eines Befestigungselements zu einer ver- W — W %
minderten Zzylinderleistung fiihren. Achten % 20 e
Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr bei der ¢ (500) 'S
Montage zu nivellieren. Bei Betrieb mit %L
Langhub unter Einwirkung von Vibrationen ‘f;,
und Stéssen wird der Einsatz eines 450) 2 )
Befestigungselements auch dann empfohl- 10 AGS
en, wenn dessen Lange ausserhalb des in ‘71\-, '%30
der Grafik gezeigten Bereichs liegt. (100) ’5\%\
2. Die Befestigunselemente dienen nicht zur }:;
Montage. ’3(;0 \
0 N
500 1000 1500
Lange des Befestigungselements ¢ mm
3.29-81
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Serie MY1H

Konstruktion

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss/MY1H10G

9 @ ® i

@ ® » ©

Stickliste Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 22 | Federstift Rostfreier Stahl
2 | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 23 | Gewindestift mit Innensechskant Chrommolybdéanstahl Vernickelt
3 Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 24 | Rundkopf-Kreuzschlitzschraube Stahl Vernickelt
4 | Mitnehmer Aluminium Hart eloxiert 25 | Gewindestift mit Innensechskant Stahl Schwarz verz. und chromatiert
5 Kolben Aluminium Chromatiert 26 Zyl.Schraube mit Innensechskant Stahl Vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff 27 Magnet Magnet
7 | Kolbenfiihrungshand | ~ Spezialkunststoff 28 | Schlitten Aluminium Hart eloxiert
8 Dampfscheibe PUR 29 | Kopfplatte Rostfreier Stahl
9 Halter Rostfreier Stahl 30 | Filz Filz
10 | Anschlag Stahl Vernickelt 31 | Linearfiihrung —
11 | Bandteiler Spezialkunststoff 32 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdanstahl Vernickelt
12 | Dichtungsmagnet Magnet 33 | Vierkantmutter Stahl Vernickelt
15 | Bandklemme Spezialkunststoff 34 | Anschlagplatte Stahl Vernickelt
20 | Lager Spezialkunststoff 35 Zyl.SchraAnm.) ube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt
21 | Distanzstiick Chrommolybdénstahl Vernickelt
Dichtungen
Pos. Bezeichnung Material Menge| MY1B10
13 | Dichtungsband Spezialkunststoff | 1 MY10-16A-Hub
14 | Staubschutzband Rostfreier Stahl 1 MY10-16B-Hub
16 | Abstreifer NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Kolbendichtung NBR 2 GMY10
18 | Zylinderrohrdichtung NBR 2 pP7
19 | O-Ring NBR 4 | 95.33 x 83.05 x 91.14
3.29-82
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung

Serie MY1H

Standardausfiihrung

)

®—==

AR

L))

&

Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss

Diese Zeichnung gilt fir die Modelle MY1H25 bis MY1H40.

MY1H16, 20

30

i

y

o

)

@¢

©

T

Stuckliste Stuckliste
Pos Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Zylinderrohr Aluminium Hart eloxiert 17 |Fdhrung —
2 | Zylinderdeckel R Aluminium Hart eloxiert 18 |Endabdeckung Chrommolybdénstahl Vernickelt
2A | Zylinderdeckel WR Aluminium Hart eloxiert 20 |Sicherungsplatte Spezialkunststoff
3 | Zylinderdeckel L Aluminium Hart eloxiert 21 |Lager Spezialkunststoff
3A | Zylinderdeckel WL Aluminium Hart eloxiert 22 |Abdeckung der Fiihrung Aluminium Hart eloxiert
4 | Schlitten Aluminium Hart eloxiert 23 |Magnet Magnet
5 | Mitnehmer Aluminium Chromatiert 24 | Vierkantmutter Stahl Vernickelt
6 | Kolben Aluminium Chromatiert 25 |Federstift Werkzeugstahl Schwarz verz. und chromatiert
7 | Kolbenfihrungsband Spezialkunststoff 27 |Parallelstift Rostfreier Stahl (ausser 916, @20)
8 | Bandteiler Spezialkunststoff 28 | Gewindestift mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl | Schwarz verz. u. chromatiert/vernickelt
9 | Fiihrungsrolle Spezialkunststoff 29 | Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl Vernickelt
10 | Fuhrungsrollenstange rostfreier Stahl 30 |Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl Vernickelt
11 | Kupplung Sintereisen 31 | Zyl.Schraube mit Innensechskant | Chrommolybdénstahl Vernickelt
12 | Dampfungshilse Messing 36 | konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl Vernickelt (216,20 Gew.stift m. Innensechskant)
13 | Dampfungseinstellschraube Stahl Vernickelt 38 | konischer Stopfen mit Innensechskant Stahl ernickelt (216,20 Gew.stift m. Innensechskant)
14 |Bandklemme Spezialkunststoff 39 | Abstreifer Spezialkunststoff
Dichtungen
Pos. | Bezeichnung | Material
15 | Dichtungsband kﬁﬁztzs'?cl)}f
%”’”') Staubschutzband Rossgﬁie’
19 |Abstreifer NBR
32 |Kolbendichtung| NBR
33 | Déampfungsdichtung| NBR
34 | Zylinderrohrdichtung| NBR
35 |O-Ring NBR
37 |O-Ring NBR

(A) schwarz verz. und chromatiert—s>MYO[J-16B-Hub  (B) vernickelt—>MYJ-16BW-Hub

O

SMC
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Serie MY1H

Konstruktion

Mit Endlagenverriegelung

MY 1HOG-OF(W)

Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Verriegelungsgehéuse Aluminium Hart eloxiert
2 Verriegelungsfinger Werkzeugstahl Vernickelt
3 Halter fur Verriegelungsfinger Stahl Vernickelt
4 Verriegelungskolben Werkzeugstahl Chemisch vernickelt
5 Zylinderkopf Aluminium Hart eloxiert
6 Ruckstellfeder Federstahl Verz. und chromatiert
7 Bypassrohr Aluminium Hart eloxiert
10 Stahlkugel Chromlagerstahl
11 Stahlkugel Chromlagerstahl
13 Sicherungsring Typ R Werkzeugstahl Vernickelt
15 Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt
16 Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl Vernickelt
17 Stahlkugel Chromlagerstahl
18 Stahlkugel Chromlagerstahl
Dichtungen
Pos. Bezeichnung Material  [Menge| MY1H16 MY1H20 MY1H25 MY1H32 MY1H40
8 Abstreifer NBR 1 DYR-4 DYR-4 DYR8K DYR8K DYR8K
9 Kolbendichtung NBR 1 DYP-12 DYP-12 DYP-20 DYP-20 DYP-20
12 | O-Ring NBR 1 C-9 C-9 C-18 C-18 C-18
14 O-Ring NBR 2 25.5 x 83.5 x21.0 25.5 x 23.5x 21.0 C-5 C-5 C-5
3.29-84
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Sekje MYlHT

Ausflihrung mit Préazisionsfihrung mit hoher Steifigkeit

s Der Einsatz von zwei
Linearfihrungen
ermdglicht eine maximale

Kolbenstangenloser Zylinder ~ Belastung von 320kg. (263)
MY1BH

2 Linearflihrungen

Vereinfachte Wartung durch eine revolutionére e
Konstruktion, die einen Zylinderaustausch ohng/”
Beeintrachtigung der Fiihrungen oder des
Werkstiicks ermdglicht. L

3.29-85
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Vor Inbetriebnahme Serie MY1HT

Max. zuldssiges Moment/Max. zulassige Last

Kolben-g Max. zulédssiges Moment (N-m) Max. zulassige Last (kg)

Rede) (mm) M1 Mz Ms mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200

MYLHT 63 240 300 240 320 220 320

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fiir das max. zulassige Moment und die max. zuléssige Last flr spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last (kg)

1

"i / 5
b oW f

m2 m3
Moment (Nm) mz

F1<--7T\M1:F1XL1 F2<-‘7T\MZZF2X L2 F3 -

Msz=FsxLs

L1
L2

L3

<Berechnung des Belastungsgrads der Fihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fiir die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur Berechnung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U
=1.4Va) fir (3).
Ermitteln Sie m max fir (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fur (2) und (3) aus der
Grafik des max. zulassigen Moments (M1, Mz, Ms).

gulmnt]e der Ge30l = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M]A"™ 2 Dynamisches Moment [Mg] A" 2
d grasuﬁ?gr? ggra -  Max. 2ulassige Last [m max] Zuléssiges statisches Moment [Mmax] ~ Zulissiges dynamisches Moment [Memax] ~

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.
Anm. 2) Durch die Stossbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).
Anm. 3) Abhéangig von der Werkstiickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (XO) der Summe aller Momente.
2. Referenzformeln [Dynamisches Moment bei Aufprall]
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Berticksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.
m : Bewegte Masse (kg) V : Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
F :Kraft (N) L1 : Abstand zum Lastschwerpunkt (m)
Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N) Me: Dynamisches Moment (Nm)
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit (mm/s) g : Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)
M : Statisches Moment (Nm)

1 Anm. 4) V

- - L4 e .
V =14Va(mm/s) Fe= 100 Va-g-m i

1 Anm. 5)

ME = —3 Fe-L1=0.05Va:-m-L1 (Nm)

Fe
Me
14 ‘=E]\_

—
—

1

Anm. 4) 100 Va ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der Stosskraﬁ/ O
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 3 ):

Dieser Koeffizient dient zur Durchschnittsbildung fiir das max.
Lastmoment zum Zeitpunkt des Aufpralls am Anschlag ent-
sprechend der Lebensdauer.

3. Siehe S. 3.29-89 und 3.29-90 fiir Detailinformationen zur Modellauswahl.

3.29-86

O
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Max. zulassiges Moment

Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewahlten Betriebsbedingun-
gen.

Max. zuléassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal (berschrit-
ten werden kann, auch wenn er innerhalb
der in den Grafiken gezeigten Grenzwerte
liegt. Uberprifen Sie deshalb auch das zu-
lassige Moment fiir die gewahlten Betriebs-
bedingungen.



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MY1HT

MY1HT/M1 MY1HT/M2 MY1HT/Ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
\\ \\MY1H1 63 \\
£ \MY 1HT63 £ \ \ £ \MY 1HT63
z N z N Z N
= 100 N = 100 N = 100 N
g MY1HT50 "\ g MY1HT50 g MY1HT50"\{
= 2 =
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
MY1HT/mj1 MY1HT/m:2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
2 \Q 1HT63 2 \\ 2 \< 1HT63
Q Q [
9] 1) 9]
g N\ \\ 8 NMY1HT63 8 N\ \\
@ 100 \ o 100 NN\ o 100 \
8 ‘\ 8’ \\ N % ‘\
@ MY1HT50 @ h @ MY1HT50
50 50 T ‘\ 50
40 40 MYZATSO 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY1HT
Modellauswahl

Wabhlen Sie das fir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 gemass der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fuhrung

[1]Betriebsbedingung

Zylinder ......oooviiiiiiiie MY1HT50-600

Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 700mm/s @

Einbaurichtung.............ccco.cooie Vertikale Montage MY1HT50-600
Wid: Werkstiick (500g) \

We: MHL2-16D1 (795g)

t = 10 (880g)

Wa: Verbindungsplatte

pmmm——— Einbaurichtung ===--« .
2. Wandmontage

1. Horizontale Montage

Z
/T\
|
x 4 X
y
4. Vertikale

3. Deckenmontage

Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu jeder

Einbaurichtung.
Lastanbau
]%(u Masse und Schwerpunkt jedes Werkstlicks
Url“ e 0 Werk- Schwerpunkt
210 g P Masse
7 stiick-Nr. X-Achse Y-Achse Z-Achse
— Wn m Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm Omm 5mm
v HH8 Whb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
~1d Si We 0.795kg 150mm 111mm | 42.5mm
=k 1] = Wad 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm
L X | n=a,b,c,d

Berechnung des Gesamtschwerpunkts

M4 = Xmn
=0.88 +4.35 +0.795 + 0.5 = 6.525kg
X =%x2(mnXXn)
=655 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
Y =—5—XZ(MnXyn)
= 6505 ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
Z =—p— XX (Mnxzn)
= 6525 5125 (0.88 x5+ 4.35x 425+ 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

Berechnung des Belastungsgrads fur statische Last

ma. Masse

M4 ist die von der Schubkraft bewegbare Masse und entspricht in der Regel dem

0.3 bis 0.7fachen der Schubkraft. (Variiert in Abhangigkeit von der Betriebsgeschwindigkeit.)

M1: Moment

M1 max (aus 1 der Grafik MYIMHT/M1) =60 (NM) ...oovvivininiinininnns

Mi=maxgxZ=6.525x9.8x37.4x107%=2.39 (Nm)
Belastungsgrad ot = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04
3.29-88
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Kolbenstangenloser Bandzylinder :
Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit Se”e MYl HT

Ms: Moment

Ms max (aus 2 der Grafik MYLIHT/Ms) = 60 (NIM) ....ouiiinii e e et e e e e e

Ms=maxgXxY =6.525x9.8x29.6 x 1072 =1.89 (Nm) ¢
Belastungsgrad Oz = Ma/Ms max = 1.89/60 = 0.03 ‘%
M3 ma
Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment
Aquivalente Last bei Aufprall FE M1
Fe= 44 yvaxgxm=-t4 x 700 x 9.8 x 6.525 = 626.7 (N) by
100 100 ' ' '
M1E: Moment
MiE max (aus 3 der Grafik MY1HT/M1 in der 1.4va =980mm/s) = 42.9 (NM) ...........ceevevnnes ,:,;
MiE = % XFEXZ = % X 626.7 x 37.4 x 10 = 7.82 (Nm) M1e

Belastungsgrad Oz = Mie/M1E max = 7.82/42.9 = 0.18
Msg: Moment

Mst max (aus 4 der Grafik MY1HT/Ms in der 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (NM) .......c.oovvviiniennnnn.

MeE = —=— X FEX Y = L X 626.7 x 29.6 x 103 = 6.19 (Nm)

3 3
Belastungsgrad 04 = Mse/Mse max = 6.19/42.9 = 0.14

(5] Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

20L= 01+ 02+ Oz + Ol = 0.39<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Stossdampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fuhrung Zo in der obigen Formel einen Wert grésser 1, ziehen Sie eine ge-
ringere Geschwindigkeit, einen grésseren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Zulassiges Moment

MY1HT/mi MY1HT/Ms
1000 1000
500 500
300 300
\\ \\
£ 1HT63 £ 1HT63
2z \ =z \
5 100 g 100 N\
5 MY1HTEON 5 MYIHTSONG
= s
1 iy
sof—— T T TTNG3) o E——— )
40 7 40 i
30 I 30 |
I I
I I
20 1 20 [
I I
I I
10 ! 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 100
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1HT

Mit Prazisionsfihrung mit hoher Steifigkeit/a50, 863

Bestellschliissel

D473

Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung ||
it hoher Stefigkeit MY1HT |50 400|L

I
I
Ausfuhrung mit Préazisions- |
fihrung mit hoher Steifigkeit |
(2 Linearfuhrungen) |
. Kolben-g¢ |
¢ Anschlussgewinde ) Somm |
- Rc (PT) 63 63mm
E G (PF)
Druckluftanschluss ¢ ¢ Signalgebermodell
. Standardausfiihrung - | Ohne Signalgeber |
G |Ausfihrung mit zentralem Luftanschluss * Siehe unten stehende Tabelle
fur verwendbare Signalgeber.
Bestell-Nr. Hubeinstelleinheit Hubé s Hubeinstelleinheit
Kolben-g 50 63 m S'?jse gtggt;alrdhub-Tabelle L | Ein Stossdampfer an jedem Hubende
(mm) auts. 5.29- H | Zwei Stossdampfer an jedem Hubende
Einheit MYT-A50L MYT-A63L LH Ein Stossdampfer an einem Hubende,
zwei Stossdampfer an dem anderen Hubende

Bestell-Nr. Stitzelement

Kolb(en—z)l 50 63
mm

Typ

Stltzelement A MY-S63A
Stutzelement B MY-S63B

Siehe S. 3.29-96 fur Detailinformationen zu Abmessungen usw.

Siehe S. 3.29-103 bis 3.29-1009 fir detaillierte
technische Daten der Signalge ber.

Verwendbare Signalgeber/

fo Spannungsversorgung Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)*
Typ | Sonder- |Elektrischer |3 &  Anschluss Elekirischer Eingang e 3 | 5 Anwendung
i i 2 Ausgan .
funktion | Eingang | g & (Ausgang) DC AC eroe ] ) 0|l
58 Einge- | jq |SDrent(entspr. NPN)| — 5V — — Z76 o ® | — |ICStuerng| —
ol — 100V — Z73 [ ] [ J [ —  |Relais
o8 gossene 2. Draht 12V s
e & Kabel  [Nein 24V 5V, 12V | Max. 100V — 780 0 ® | — |iCSteuenng| SPS
_ 3- Draht (NPN) SV, 12V Y69A Y59A ° e | O o
28| — . 3-Draht (PNP) ' Y7PV_ | Y7P o | o | O |
25 goéggf]‘e jal_2Drant | | 12v - Y69B | Y59B ® | ® O — [Relai,
g g Diagnose- | = 1ol 3-Draht (NPN) 5V 12V Y7NWV | Y7NW ® ® | O s SPS
B0 | (o tane 3-Draht (PNP) ' YIPWY | Y7PW | e | @ | o |
= Anzeige) 2-Draht 12V Y7BWV | Y7BW ) e | O -
+ Anschlusskabellange: 0.5m - (Beispiel) Y59A
3m.... L Y59AL
5m.... YS9AZ

# Mit "O" gekennzeichnete elektronische Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anm.) Fur den Umbau der Signalgeber sind separate Zwischenstiicke (MB-32-36-L8509) erforderlich.

3.29-90
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Technische Daten

Serie MY1HT

Kolben-g (mm) 50 63
Medium Druckluft
Funktionsweise Doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0.1 bis 0.8MPa
Prufdruck 1.2MPa

Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C

Kolbengeschwindigkeit

100 bis 1000mm/s

Dampfung

Beidseitiger Stossdampfer (Standard)

Schmierung

Lebensdauergeschmiert

Hubtoleranz

Max. 2700 *1§, 2701 bis 500028

Anschlussgrdsse |Seitlicher Anschluss

3/8

Siehe S. 3.29-92.

@)

Technische Daten Hubeinstelleinheit

Anm.) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitét.

Verwendbarer Kolben-g (mm) 50 63
L H L H
Symbol der Einheit, Inhalt RB2015 und RB2015 und RB2725 und RB2725 und
Anschlagbolzen: je 1 Set | Anschlagbolzen: je 2 Sets | Anschlagbolzen: je 1 Set | Anschlagbolzen: je 2 Sets
Hub-Feineinstellbereich (mm) 0 bis —60 0 bis -85
Hub-Einstellbereich Siehe S. 3.29-93 zur Einstellung.

Modell Stossdampfer RB2015 x 1 Stk. RB2015 x 2 Stk. RB2725 x 1 Stk. RB2725 x 2 Stk.
Max. Energieaufnahme (J) 58.8 88.2 147 220.5
Dampfungshub (mm) 15 15 25 25
Max. Aufprallgeschwindigkeit (mm/s) 1000 1000
Max. Betriebsfrequenz (Zyklen/min) 25 25 10 10
Feder- entspannt 8.34 16.68 8.83 17.66
kraft (N) gespannt 20.50 41.00 20.01 40.02
Betriebstemperaturbereich (°C) 5 bis 60

Anm.) Die max. Energieaufnahme fur 2 Stk. wir durch Multiplikation des Werts fur 1 Stk. mit 1.5 berechnet.

Theoretische Zylinderkraft Standardhibe
Einheit: N
Kolben-g ‘?ﬂ{?ﬁe” Betriebsdruck (MPa) Kolben-g (mm) Standardhub (mm)* Max. fertigharer Hub (mm)
(mm) |{(@mmy| 0.2 0.3]0.4(05|06]|0.7|0.8 50, 63 200, 400, 600, 800, 1000, 1500, 2000 5000
50 (1962|392 |588| 784 | 981 (1177 |1373|1569 Anm.) Nicht standardmassige Hublangen werden auf Bestellung gefertigt.
63 |3115| 623 | 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 Q

1IN = ca. 0.102kgf, 1IMPa = ca.10.2kgf/cm?

Anm.) Theoretische Zylinderkraft (N) = Druck (MPa) x H
Kolbenflache (mm2) GeWI C ht
Einheit: kg
Zusatzliches Stiutzelement Gewicht der Hubeinstelleinheit
Kolben-g | Basis- S Gewicht (je Set) eWICl er Hubeinstelleinnel
Made ; (mm) |gewicht|
e 25mm L L L
Bestel Ioptlonen ! Hub Typ Aund B L-Einheit LH-Einheit | H-Einheit
Siehe S. 3.29-113 fur Bestelloptionen der 50 30.62 0.87 0.17 0.62 0.93 1.24
Serie MY1HT.
63 41.69 1.13 0.17 1.08 1.62 2.16
Berechnungsbeispiel  Beispiel: MY1HT50-400L
Basisgewicht .......... ... 30.62kg Zylinderhub ..........ocoviiiiiiine 400mm
Zusétzliches Gewicht .. . 0.87/25mm Hub 30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2 = ca. 45.8
Gewicht L-Einheit ..............cocoeiiiinnnn 0.62kg

3.29-91




Serie MY1HT

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der Hubeinstelleinheit

Anzugsdrehmoment der Halteschrauben des Anschlagbolzens

<Hubeinstelleinheit mit integriertem

MY1HTS50

Horizontaler Aufprall: P = 0.5MPa

Anzugsdrehmoment der Halte-

Stossdampfer> " schrauben des Anschlagbolzens ginheit: N-m
L-Einheit € iggg Kolben-g (mm) Anzugsdrehmoment
Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine f M. 50 0.6
Dampfung ausserhalb des Dampfungsbereichs ] 1000 e e 5’/7,',\. -
der pneumatischen Dampfung erforderlich ist, 2 "é‘/,,,,7 : 63 15
selbst wenn die Last und die Geschwindigkeit 5 ‘5188 ¢ ; o .
innerhalb der Grenzwerte der pneumatischen S 300 Berechnung der Ddmpfungsenergie fur Hubein-
Démpfung |iegen oder wenn der Zy|inder in E;, 200 stelleinheit mltmteg”ertem StOSSdamprI’_
einem Last- und Geschwindigkeitsbereich s i Einheit: N-m
betrieben wird, der tber den Grenzwerten der £ Horizontal | veriikal Vertikal
! » de Z 100 (nach unten)| (nach oben)

pneumatischen Dampfung und unterhalb der der 10 20 3040 50 100 200 500
L-Einheit liegt. Bewegte Masse kg
H-Einheit Art des
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder MYIHT63  rorizontaler Aufpral: P = 0.5MPa HuiipellE
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich 2 5000
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der L- E 1500
Einheit und unter denen der H-Einheit liegt. = 1000 L- Einhelt

> Kinetische

E 500 Energie E1

B .

g §§§ ensecrrg“iJé)Ez F-s F-s+mgs|Fs—-mgs

2 Absorbierte

g Energie E E1+E

3 100

10 20 3040 50 100 200 300 5001000 Symbole

Bewegte Masse kg

V: Schlittengeschwindigkeit (m/s)

m: Masse des aufprallenden Objekts (kg)

F: Zylinderschub (N)

g: Gravitationsbeschleunigung (9.8m/s?)

S: Stossdampferhub (m)

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am Stossdampfer
gemessen.

/A\Produktspezifische Sicherheitshinweise

|

Montage |

| Betrieb

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, dass keine grossen Stosskréfte oder

Ubermassigen Momente auf den Schlitten wirken .

Der Schlitten wird von Préazisionsfiihrungen gehalten; achten Sie
deshalb bei der Montage von Werksticken darauf, dass keine
starken Stosskréafte oder Giberméassigen Momente auf den Schilit-
ten wirken.

. Richten Sie bei Anbau einer Last mit externem Fihrungs-

mechanismus diese sorgfaltig aus.

Kolbenstangenlose Bandzylinder kénnen innerhalb des fir jede
Fihrungsart zulassigen Bereichs mit einer direkt angebauten Last
eingesetzt werden; jedoch ist bei Anbau einer Last mit externem
Fihrungsmechanismus eine sorgfaltige Ausrichtung notwendig.
Da die Abweichung von der Mittelachse mit zunehmender Hub-
lange grosser wird, sollte eine Anbaumethode gewahlt werden,
die diese Schwankungen absorbieren kann (Ausgleichselement).

. Halten Sie ihre Hande und Finger nicht in das Gehdause,

wenn dieses aufgehangt ist.

Verwenden Sie Transportosen zur Aufhangung, da das Gehéause
schwer ist (Die Transportdsen werden nicht mit dem Gehause
mitgeliefert.)

|

Betrieb

A\ Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbedacht die Einstellung der

Fuhrungseinstelleinheit.

Die Fuhrung ist werkseitig voreingestellt und unter normalen
Betriebsbedingungen ist keine Neueinstellung erforderlich. Die
Einstellung der Fihrungseinstelleinheit sollte deshalb nicht
unbedacht verandert werden.

3.29-92
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A Achtung

2. Negativer Druck fuhrt zu Druckluftleckagen.

Beachten Sie, dass unter Betriebsbedingungen, bei denen
aufgrund externer Krafte oder von Tragheitsmomenten
Unterdruck im Zylinder erzeugt wird, Druckluftleckagen durch
die Trennung des Dichtungsbandes auftreten kénnen.

| Signalgebermontage

A Achtung

1. Stecken Sie den Signalgeber in die Signalgeber-Montagenut
des Zylinders ein, schieben Sie ihn dann seitwarts in der unten
gezeigten Richtung und positionieren Sie ihn im Signalgeber-
halter (so dass der Halter Gber dem Signalgeber liegt).

2. Verwenden Sie zum Fixieren des Signalgebers einen Fein-
schraubendreher und ziehen Sie ihn mit einem Anzugsdreh-
moment von 0.05 bis 0.1N-m fest. In der Regel erreicht man
dies, indem man um weitere 90° anzieht, sobald ein leichter
Widerstand spurbar ist.

Signalgeber

[Signalgeber-Montagenut] MB-32-36-L8509

SvVC



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MY1HT

|

Hubeinstellung

A\ Achtung

1.

Um den Anschlagbolzen innerhalb des Einstellbereichs A zu
justieren, stecken Sie, wie in Abbildung 1 ersichtlich, einen Sechs-
antschliissel von oben in die Innensechskantschraube, um diese
ca. eine Umdrehung zu lésen, und stellen Sie anschliessend den
Anschlagbolzen mit einem Feinschraubenzieher ein.

. Falls die unter 1 beschriebene Einstellung nicht ausreicht, kann der

Stossdampfer justiert werden. Entfernen Sie, wie in Abbildung 2 er-
sichtlich, die Abdeckungen und stellen Sie weiter ein, indem Sie die
Sechskantmutter |6sen.

. In der Tabelle 1 sind mehrer Abmessungen dargestellt. Fiilhren Sie

nie eine Einstellung durch, die Gber die Abmessungen der Tabelle
hinausgeht, da dies zu Unfallen oder Schaden fiihren kann.

Deckel oben

Innensechskant-
schraube

Tabelle 1 (mm) y
Kolben-g (mm) 50 63 \
A bis A MAX. 6 bis 26 | 6 bis 31
B bis B mMAX. 14 bis 54 | 14 bis 74
C 87 102
Max. Einstellbereich 60 85

Anschlagbolzen

A B
(Anschlagbolzenseite) (Stossdampferseite)
L@Tﬁﬁ?g&h%m’ Stossdampfer

Sechskantmutter
Drehmoment

Halter fiir Einstellun

/  Stossdampferring

)| A

|

\M16x2[] ]

—i

0 (Gesaminge des Anschiagbolzgns)

10 (Ringweite)

/

Amax

Feinschraubenzieher

Abbildung 1. Detailausschnitt zur Hubeinstellung

Bmax

Seitliches
Gehause

[ Innensechskantschraube |

Abbildung 2. Montage und Demontage

des Deckels

Abbildung 3. Detailausschnitt zur
max. Hubeinstellung

|

Vorgehensweise zur Montage und Demontage

A\ Achtung

Vorgehensweise zur Demontage

1.

2.
3.

[20F N

6.

Innensechskantschraube 1

(Anzugsdrehmoment 25N-m)

Innensechskantschraube 4

Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 1
und anschliessend die oberen Platten.

Entfernen Sie den Deckel oben.

Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 2
und anschliessend die Endabdeckung und die

(850: Anzugsdrehmoment 5N-m
263: Anzugsdrehmoment 11N-m)

Kupplung

Kupplungen Endabdeckung
. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 3. A\'”“E”S;C*;]Skamschr;l:x-‘?
. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 4 (Anzugsdrehmoment 25N-m)

und anschliessend die Stitzelemente an der
Endseite.

Entfernen Sie den Zylinder.

Vorgehensweise zur Montage

1.
2.

3.

5.

*

. Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 3 auf der anderen

Fihren Sie den MY1BH-Zylinder ein.

Fixieren Sie die Stutzelemente an der Endseite vorlaufig mit
den Innensechskantschrauben 4.

Driicken Sie die Stitzelemente und den Zylinder mit zwei In-
nensechskantschrauben 3 an der L- oder R-Seite.

Seite fest, um das Spiel in axialer Richtung zu beseitigen. (Zu
diesem Zeitpunkt entsteht ein Freiraum zwischen dem Stutz-
element an der Endseite und der Endplatte; dies stellt aber
kein Problem dar.)

Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 4 wieder fest.

Antriebszylinder (Serie MY1BH)

Innensechskantschraube 3 T/

Obere Platte

* Antriebs- 1 g5
zylinder L >
) L&

(Anzugsdrehmoment 3N:m)

Deckel oben

Halteblock

Endplatte

6. Befestigen Sie die Endabdeckung mit den Innensechs-
kantschrauben 2 und vergewissern Sie sich, dass sich die
Kupplung in der richtigen Richtung befindet.

7. Setzen Sie den oberen Deckel auf das Gehause.

8. Stecken Sie die Halteblécke in den oberen Deckel und ziehen
sie die oberen Platten mit den Innensechskantschrauben 1
fest.

Da es sich bei dem MY1BH um einen Antriebszylinder fur die Serie MY1HT handelt, unterscheidet sich dessen Konstruktion von der der Serie MY1B.
Setzen Sie die Serie MY1B nicht als Antriebszylinder ein, da dies zu Schaden fiihrt.

Bestellschliisse! TR TRe e MY1HT [50] 300] D
mit hoher Steifigkeit l l
Antriebszylinder MY1BH [50] 300 |
L eHub (mm)
Kolben-g Druckluftanschluss
50 50mm - Standard
63 63mm G zentraler Luftanschluss

O

SVC
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Serie MY1HT
Standardausfihrung ﬂ50, ﬂ63

MY1HT | Kolben-g = Hub |L

Einstelleinheit fiir Anschlagbolzen

Antriebszylinder

(MY1BHC-0J)
—F = = _ o |
I
o f
A N
Z + Hub
2- 3/8
(Druckluftanschluss)
T-Montageschlitz
(LL) L N
2-M12 Gewindetiefe 30
PA PA : - -
S-M12 Tiefe 30 (fur Transportdsen)
PE | PE
. l
b
] . ; /
| . o
13| i
[O—O0—O0—0—01
20
Verwendbare Mutter JIS B1163 QE + Hub
Vierkantmutter M12
Abmessungen des T-Montageschlitz
Modell A EY H HG HL L LL N NH NwW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 63 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 77 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modell PL QE S A
MY1HT50 180 384 6 414
MY1HT63 200 439 10 474
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Prazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Ausfuhrung mit zentralem Luftanschluss gSO, ﬂ63

Serie MY1HT

(Siehe S. 3.29-116 fur Varianten des zentralen Luftanschlusses.)

MY1HT | Kolben-g |G — Hub |L

Einstelleinheit fir Anschlagbolzen

Antriebszylinder

43 MY1BHOG-OJ
‘ ‘ /( ) R

>

| i ik
A N ()
Z + Hub
2-3/8
(konischer Stopfen mit
Innensechskant)
(Druckluftanschluss)
T-Montageschlitz
(LL) L 2-M12 Gewindetiefe 30
b PAPE PEPA S-M12 Tiefe 30 (zur Befestigung der
Transportdsen
‘ < p )
\ om!
30 § §
20 i 0 |
§—
Verwendbare Mutter JIS B1163 | |
Vierkantmutter M12
[O——0——0——0-—0 T
Abmessungen des
T-Montageschlitz QE + Hub
Modell A EY H HL L LL N NH NW PA PB PE
MY1HT50 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 85) 168 274 100 220 50
Modell PL QE S Z RR SS TT uu
MY1HT50 180 384 6 414 57 10 103.5 235
MY1HT63 200 439 10 474 715 13.5 108 29
Anm.) Zur Spezifikation von zentralem Luftanschluss, wird diese bei dem Antriebszylinder angegeben (MY1BHOG-[J).
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Serie MY1HT

Befestigungselement

Befestigunselement A
MY-S63A

e
Q
Y

(4]

10.5
183 |

2-911.5

Befestigungselement B
MY-S63B

2-M12

18.3

Abmessungen

(mm)

Modell Verwendbarer Zylinder

MY-S63%, MY1HT50

284 | 314

MY1HT63

304 | 334

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

70

100

70

100

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Abweichung
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigen-
gewicht und dem Werkstlickgewicht auftreten.
In diesem Fall sollte ein Befestigungselement in
der Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (¢
des Befestigungselements darf die in der Grafik
rechts gezeigten Werte nicht Uberschreiten.

AAchtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Befestigungselements zu einer
verminderten  Zylinderleistung fuhren.
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb
mit Langhub unter Einwirkung von
Vibrationen und Stéssen wird der Einsatz
eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lange ausserhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.
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Konstruktion

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Mit Préazisionsfuhrung mit hoher Steifigkeit

Serie MY1HT

Standardausfiihrung
1 a4 ? a7
N / ) —
1 " ] =3 1T
— X2 s E -G [
] [
] [
Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben
| /
L [6—6 6o @] /
= L\ /e @ © N
St ¢ ——— %
B ]
4] [+
i R a
% e e ep———er—9p
i i i . H=» @ © 1
o
Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben
Stuckliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Fihrungsrahmen Aluminium Hart eloxiert
2 Schlitten Aluminium Hart eloxiert
3 Seitliches Gehause Aluminium Hart eloxiert
4 Deckel oben Aluminium Hart eloxiert
5 Obere Platte Aluminium Hart eloxiert
6 Endplatte Aluminium Hart eloxiert
7 Grundplatte Aluminium Hart eloxiert
8 Endabdeckung Aluminium Chromatiert
9 Kupplung Aluminium Chromatiert
10 Halter fir Einstellung Aluminium Hart eloxiert
11 Fuhrung —
12 Stossdampfer —
13 Anschlagbolzen Stahl Vernickelt
14 Dampfungsring Stahl Vernickelt
15 Stiltzelement an der Endseite Aluminium Hart eloxiert
16 Block oben Aluminium Chromatiert
17 Block seitlich Aluminium Chromatiert
18 Seitenplatte Spezialkunststoff
19 Kolbenstangenloser Zylinder — MY1BH
20 Anschlag Stahl Vernickelt

O
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Serie MY_l _
Technische Daten Signalgeber

Verwendbare Signalgeber

Signalgebermodell Elektrischer Eingang

D-A9C] Eingegossene Kabel (axial)
Reed-Schalter D-A9C1V Eingegossene Kabel (vertikal)

D-z70, Z80 Eingegossene Kabel (axial)

D-m9O] Eingegossene Kabel (axial)

D-M9CIV Eingegossene Kabel (vertikal)

D-M9CIW Eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, axial)
Elekironische D-M9CIWV Eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, vertikal)
Signalgeber D-Y59A, Y59B, Y7P Eingegossene Kabel (axial)

D-Y69A, Y69B, Y7PV Eingegossene Kabel (vertikal)

D-Y70OW Eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, axial)

D-Y70OWV Eingegossene Kabel (2-farbige Anzeige, vertikal)
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D-A9

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Verwendbare Signalgeber

Reed-Schalter
/3-Dl‘aht, 2'Draht (Direktmontage)

Verwendbare ‘

Kolben-g (mm) \

Zylinderserie

[MY1B (Grundausfiihrung)
[IMY1M (Gleitfiihrung) |
[MY1C Rollenfunung) _ }
|MY1H (Prazisionsfiihrung)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

Signalgebergewicht

Einheit: g

D-A90, D-A90V (ohne Betriebsanzei

ge)

Modell Anschlusskabellange 0.5m | Anschlusskabellange 3m

D-A9/A9CIV 8 41

Signalgebermodell D-A90 D-A90V : :
Elokirischer Einaan - il Interner Schaltkreis Signalgeber
extrische gang axia vertika Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.
Spannungsversorgung Max. 24VHE Max. 48V 52 Max.100V S D-A90(V
Max. Strom 50mA 40mA 20mA g ! Kontakt- o Aus (2
Kontaktschutz-Schaltkreis Ohne g : zz’;”tz' ! Braun [Rof]
Innerer Spannungsabfall Max. 1Q (inkl. Anschlusskabelldnge von 3m) g i CpP11 : ~
. . . 18 cpp12 [OAUSE)
D-A93, A93V, D-A96, A96V (mit Betriebsanzeige) temmees Co T Blau [Schwarz]
Signalgebermodell D-A93 D-A93V D-A% D-A96V D-A93(Y) e
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal . LED :Braun [Rof] ! Kontakt- E—OAUS(+)
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung iE : : ZZZMZ" ! Braun [Rof
T Q H 1
Spannungsversorgung| 24VDC | 100VAC | 24VDC | 100VAC 4 bis 8VDC 2 H : .
Strombereich und '3 : i CO-PLL
: i i ; 2 : :
max. Strom 5 bis 40mA |5 bis 20mA |5 bis 40mA |5 bis 20mA 20mA L P CDP12 L oaus()
Kontaktschutz-Schaltkreis Ohne e +Blau[Schwarz): _________: Blau[Schwarz]
Innerer Spannungsabfall %?Xgév(égig%rx) Max. 2.7V Max. 0.8V D‘A96(V) _______ bC (+)
Betriebsanzeige EIN: rote LED Lo Braun [Rof]
« Anschlusskabel Olbestandiges Vinylkabel, 2.7, 0.5m ! erstandi
D-A90(V), D-A93(V) 0.18mm? x 2-Draht (Braun, Blau [Rot, Schwarz]) . 3 —K—
D-A96(V) 0.15mm? x 3-Draht (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz]) H ‘g \%?ﬁﬁ]czlg;ungi écuhswarz [Weiss]
« Isolationswiderstand 50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) 2 \F/Qan . H
H Uckstrom !

« Prifspannung
« Schaltzeit

« Stossfestigkeit
« Schutzklasse

« Zur Bestellung von 3m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende

1.2ms
300m/s?

Abmessung_]en Signalg_;eber

1000VAC tber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
« Umgebungstemperatur — —10 bis 60°C

* Kriechstrom — Ohne

IEC529 Standard P67, wasserfest (JISC0920)

der Bestell-Nr. hinzu.  Beispiel) D-A90L

' DC (5
Blau [Schwarz]

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

=
D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V, D-A93V, D-A96V 8
=
2 2.8 ! S
R e - E = Gy i i
i i i 22.7
‘« ¢ _ |Betriebsbereich o ﬁ. ]
10 ~ ;
\ Optimale Schaltposition : > S—— -
‘ ¢ [ Betriebsbereich —
Betriebsanzeige 1‘0 T o
M2.5 x 4¢ Typ D-A90 ohne Betriebsanzeige
i M2.5 x 4¢ \ Optimale Schaltposition
Scr?lltz-bMomage- ™~ Schlitz-Montage- P P
schraube S schraube 22
2 6
Soi= 3 = F==- ==
2 500 (3000) Etm
I |
(24.5) . . Betriebsanzeige
Werte in () gelten fur das Modell D-A93 Typ D-A90V ohne Betriebsanzeige

O
3

D-A9] und D-A90] -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabellange zur Last betragt min. 5m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100VAC.

In jedem der o.g. Falle sollte eine Kontakt-
schutzbox vewendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12

Spannungsversorgung 100VAC 24VDC

Max. Strom 25mA 50mA
# Anschlusskabellange......... Signalgeberseite 0.5m

Anwendungsseite 0.5m

Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

CD-P11

y—"————0 AUS Braun [Rof]

Funken- ''| spule!

l6schung I3 |
|

O——+—————0 AUS Blau [SchwarZ]

CD-P12
AUS(+)
Braun [Rot]

Zener-Diode

AUS(-)
Blau [Schwarz]




Reed-Schalter Serl e MYl

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen, es wird aber

H _Ei - keine Gewahr ibernommen. In Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kénnen
SI g n al g eb er EI n baU I ag en/D Agljw) grosse Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

MY 1B (Grundausfuihrung)

|
o — —0-¢
A B
Einbaulage 210 216 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Betriebsbereich £ Amm) 6 6.5 8.5
MY 1M (Ausfiihrung mit Gleitflihrung)
4 © %
Log——na — o
[ ‘ ‘ 1
A B
Einbaulage 216 220
A 70 90
B 90 110
Betriebsbereich £ A™m) 11 7.5
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
e 1)
[ |
A B
Einbaulage 216 220
A 70 90
B 90 110
Betriebsbereich £ Amm) 11 7.5
MY 1H (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung)
o — = = = -6
O O
A B
Einbaulage 210 216 220
A 20 27 35
B 90 133 165
Betriebsbereich ¢ A™) 11 6.5 8.5
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Reed-Schalter
D-Z7D, 280/3-Draht, 2-Draht (Direktmontage)

Verwendbare Signalgeber

Kolben-g (mm) |

Verwendbare Zylinderserie

[MY1B (Grundausfiihrung)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

|MY1|\/| (Gleitfiihrung)

[MY1C (Rollenfuhrung)

|MY1H (Prazisionsfiihrung)

(Prézisionsfiihrung mit
MY 1HT ‘honer steifigkeit)

1
Signalgebergewicht

Einheit: g
. . . Modell |Anschiusskabelldnge 0.5m| Anschlusskabelldnge 3m
D-Z701 (mit Betriebsanzeige) D-Z73 7 31
Signalgebermodell D-Z73 D-Z76 D-Z76 10 55
Elektrischer Eingang axial D-Z80 9 49
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung . .
. Interner Schaltkreis Signalgeber
Spannungsversorgun 24VD
P 4 g- v gung c 100VAC 4 bis 8VDC gie FarbendderAnscthaskgbel innerhalb der () entsprechen
Strombereich und 5 bis 40mA 5 bis 20mA 20mA enen vor der IEC-Standardisierung.
max. Strom D-Z73
Kontaktschutz-Schaltkreis Ohne [
Innerer Spannungsabfall Max. 2.4V (bis 20mA)/max. 3V (bis 40mA) [ Max. 0.8V 3] ! Kontakt- 0 AUS (+)
1@ -
Betriebsanzeige EIN: rote LED 5 ' Ez:“‘z i Braun [Rof]
e !
. . ' i CD-P11 | ~
D-Z80 (ohne Betriebsanzeige) ‘& b eopia |
- ! LoAUS ()
Signalgebermodell D-Z80 : Blau [Schwarz]
Elektrischer Eingang . axial D-776
Anwendung Relais, SPS, IC-Steuerung, s . DC (+)
: LED
Spannungsversorgung Max. 24Vpe Max. 48V 58 Max. 100V be 5 @ : Braun [Rof] )
Max. Strom 50mA 40mA 20mA g &
Kontaktschutz-Schaltkreis Ohne 12 L e 1 AUS ) §§
Innerer Spannungsabfall Max. 1Q (inkl. Anschlusskabellange von 3m) 8 Z“Nem‘”dem”g, Schwarz [Weiss] L &5
* Kriechstrom ———— Ohne : Ridstom 4 =)
« Schaltzeit —— 12ms R 1 DC ()
» Anschlusskabel ————— Olbesténdiges Vinylkabel, 83.4, Blau [Schwarz]
0.2mmg, 2-Draht (Braun, Blau [Rot, Schwarz]), 3- Draht (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz]), D-Z80
0.5m* D-Z73 nur 22.7, 0.18mm?, 2- Draht) o '-k--;-l;t"-' AUS ()
« Stossfestigkeit 300m/s? 2 e Braun [Rof]
« Isolationswiderstand 50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause) 5 ! box -
« Prifspannung 1500VAC Uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause) :g H '
« Umgebungstemperatur —— —10 bis 60°C ‘2 PCDPLL L aus )
 Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920) x CD-P12

= Zur Bestellung von 3m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-Z73L

Abmessungen Sig_]nalgeber

Blau [Schwarz]

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

D-Z73

=———=pe— T

¢ Betriebsbereich (siehe unten stehende Tabelle)
12.5 _|Optimale Schaltposition

Signalgebermontageschraube

Schlitz-Montageschraube
(M2.5 x 4¢)

D-Z76, Z80

V)
IS
Betriebsbereich
¢ (siehe unten stehende Tabelle)

12.5 Optimale Schaltposition
Signalgebermontageschraube

6.2

30.5
2.3
-2
Towet  J=—3g>—
" Betriebsanzeige
Kolben-g Kolben-g (mm)
Betriebsbereich 180 200
Betriebsbereich ¢ (mm) 15 15
3.29-102

Schlitz-Montageschraube
(M2.5 x 4¢) Betriebsanzeige

Typ D-Z80 ohne Betriebsanzeige
27.6 .15

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese

zu verstehen, es wird aber keine Gewéhr tber-
nommen.

In Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kénnen
grosse Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

O

SvVC

— Y1

D-z70 und D-Z800] -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabellédnge zur Last betragt min. 5m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100VAC.

In jedem der o0.g. Félle sollte eine Kontakt-
schutzbox verwendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung 100VAC 24VDC
Max. Strom 25mA 50mA

Die S|gnalgebermodelle D-280 sind fir max. 100VAC. Da
keine besondere Spannung spezifiziert ist, wéahlen Sie das
Modell entsprechend der Betnebsspannung

Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox
Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

CD-P11 O—EJ"‘WX—O AUS Braun [Rot]
Funken- 1 ! ~
|6schung 1} Spule :
t———— O AUS Blau [Schwarz]
CD-P12 e AUS(+)
) : I Braun [Rot]
Zener-Diode Spule !
- AUS(-)
-0 Blau [Schwarz]




Reed-Schalter Se” e M Y 1

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen, es

Sl g n al g eber-Ei n b au |ag en/D_Z7D D-Z8OD wird aber keine Gewahr Gibernommen. In Abhéngigkeit der Betriebsum-

gebungen kdnnen grosse Schwankungen (bis zu +30%) auftreten.
MY 1B (Grundausfiihrung)

[ & ]
—————

)
]
il

@ Einbaulage 225 232 240 250 263 280 | 2100
%) A 131.5 | 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5

B 88.5 | 100 124 127.5 | 1425 | 205.5 | 230.5
Betriebshereich ¢ Anm.) 8.5 115 115| 115 | 115 115 115

i

MY 1M (Ausfihrung mit Gleitfiihrung)

o o o
@ @ Einbaulage 225 | 232 | 240 | 250 | @63
& = = o = =P\ A 139.5 | 1845 | 2295 | 2785 | 3235
ﬁ [ B 80.5 | 955 | 1105 | 121.5 | 1365
W W Betriebshereich £ Am) | 12 12 12 115 | 115
A B
MY 1C (Ausfuhrung mit Rollenfiihrung)
- @ Einbaulage 225 232 240 250 263
= e~ = o A 97.5| 1275 | 1575 | 2785 | 3235
i B 1225 | 1525 | 1825 | 121.5 | 1365
i Betriebsbereich £Am) | 12 12 12 115 | 115
B
MY 1H (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung)
@ ’ ‘ @ Einbaulage 225 232 240
@ = = ) = —® A 1315 | 180 | 216
{1 i— B 885 | 100 | 124
W Betriebsbereich ¢A™) | 8.5 115| 115
A B

Einbaulage 250 263
—e | o g
E = = = H = = = H A 290.5 | 3355
B 123.5 | 138.5
Betriebsbereich £ A™) | 11 11
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Elektronische Sig

nalg
D'M9/3'Drah t, 2'Draht (Direktmontage)

eber

Kolben-g (mm) |

D-MON (V), D-M9P (V), D-M9B (V

Verwendbare ‘
Zylinderserie

[MY1B (Grundausfiihrung)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY 1M (Gleitfiihrung)

e

Verwendbare Signalgeber

[MY1C (Rolleniihrung) |
| MY 1H (Prézisionsfiihrung)

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( ) ent-
sprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-M9], D-M9V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-M9N D-M9INV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN [ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) —
Stromaufnahme Max. 10mA —
Spannungsversorgung Max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28VDC)
Arbeitsstrom Max. 40mA Max. 80mA 5 bis 40mA
Innerer Spannungsabfall| Max. 1.5V (Max 0.0V bel 1omA Max. 0.8V Max. 4V
Kriechstrom Max. 100uA bei 24VDC Max. 0.8mA bei 24VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

« Anschlusskabel Olbestandiges Vinylkabel, 82.7, 0.5m
D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15mm?x 3- Draht (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz])

D-M98(V) 0.18mm?2x 2- Draht (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

D-MON(V)
: ,—K]—o DC (+)
: : Braun [Rot]
oy L oAUS
: EE i Schwarz [Weiss]
LTS
: 3 :
5 —oDC (1)
"""""""""""""" ' Blau [Schwarz]
D-M9P(V)

--------------------------- DC (+)
Braun [Rot]

Haupt:
chaltkreis

AUS
Schwarz [Weiss]

« Isolationswiderstand
« Prifspannung
* Betriebsanzeige

Leuchtet, wenn EIN

50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
1000VAC uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)

i

~—o0DC ()
-------------------------- - Blau [Schwarz]

* Umgebungstemperatur —— -10 bis 60°C
« Schaltzeit———  Max. 1ms « Stossfestigkeit — 1000m/s? D—MQB(V)
* Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920) P o
« Zur Bestellung von 3m Kabellange fuigen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu.  Beispiel) D-MONL : Yy ' ’B\:ﬁ”ﬁéoq
: - 'g H
i - ClsER
Signalgebergewicht P78 ;

Modell D-M9N D-M9P D-M9B D-MONV D-M9PV D-M9BV | %)
IAnschlusskabellange 0.5m 7 7 6 7 7 6 ___________________________ °/$|US (g)h
IAnschlusskabellange 3m 37 37 31 37 37 31 au [Sehwarz]
Abmessungen Signhalgeber

- - -
D-M9N, D-M9P, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV
~ ©
N N
| IS
————
| S ===\ i

6 Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4¢
Schlitz-Montageschraube

Betriebsanzeige

o=
< © ‘
~ 22
3.29-104

i

O

6 | Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4¢
Schlitz-Montageschraube

4.3
2 Betriebsanzeige
©| © 20
< W




Elektronische Signalgeber Se”e MYl

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewéahr ibernommen. In Abhangigkeit der

Si gn al g eber-Einbaul ag en/D_M 9|:|, D_MgDV Eggoi/%)bgtd%%?g#ngen kénnen grosse Schwankungen (bis zu

MY 1B (Grundausfuihrung)

i
—o-¢; = = = —————
A B
Einbaulage 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Betriebsbereich ¢ Anm.) 3 4 5
MY 1M (Ausfihrung mit Gleitfiihrung)
% © %
tod—— . o
A B
Einbaulage 216 220
A 74 94
B 86 106
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY 1C (Ausfuihrung mit Rollenfiihrung)
od——— = —_— —$o-|
A B
Einbaulage 216 220
A 74 94
B 86 106
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY 1H (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung)
COO = — O
A B
Einbaulage 210 216 220
A 24 31 39
B 86 129 161
Betriebsbereich ¢ Anm) 3 4 5

3.29-105
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Verwendbare Signalgeber

Verwendbare
Zylinderserie

Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige
D-M9LIW/3-Draht, 2-Draht

D-MONW(V), D-MIPW(V), D-MOBW(V)

\ Kolben-g (mm) |

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY 1B (Grundausfiihrung)

| MY 1M (Gleitfihrung)

[MY1C Rollenfiinrung)

| MY 1H (Prézisionsfihrung)

}_T

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-M9OW, D-M9CIWYV (mit Betriebsanzeige)

D-MINW(V)

* Anschlusskabel

Olbestéandiges Vinylkabel, 2.7, 0.5m
D-M9NW(V), D-M9PW(V) 0.15mmzx 3- Draht (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss,

Signalgebermodell | D-MINW | D-MONWV [ D-M9PW [ D-M9PWV | D-M9BW [ D-M9BWV ,—K]—-—o DC (+)

Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal i Braun[Rof

Anschlussart 3-Draht 2-Draht i —o AUS )

- + Schwarz [Weiss]

Ausgangsart NPN PNP — % § :

Anwendung IC- Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS : &

Versorgungsspannung 5, 12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) — :

Stromaufnahme Max. 10mA — (AR A S H glgu(_[)Schwarz]

Spannungsversorgung Max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28VDC)

Arbeitsstrom Max. 40mA Max. 80mA. 5 bis 40mA

Innerer Spannungsabfall| Max. 1.5V (Max 0.8 bei 1omA Max. 0.8V Max. 4V D-MOPW(V)

Kriechstrom Max. 100uA bei 24VDC Max. 0.8mA bei 24vDC | | Tttty be (+)

Betriebsanzeige Sch_altposition_............._.: ............. Rote .ITED leuchtet Braun [Rot]
Optimale Betriebsposition............. Grline LED leuchtet

Haupt
chaltkreis

1 Schwarz [Weiss]

Schwarz])

D-MIBW(V)

« Isolationswiderstand

« Prifspannung

* Umgebungstemperatur
* Schutzklasse

0.18mm2x 2- Draht (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
1000VAC uiber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
—10 bis 60°C + Schaltzeit —— max. 1ms
IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

« Stossfestigkeit — 1000m/s?

’

ioDC ()
Blau [Schwarz]

« Zur Bestellung von 3m Kabellange fugen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-MONWL D-MgBW(V)
_|_0 AUS (+)
. . H ! Braun [Rot]
Signalgebergewicht Einheit g i |
e @ H
Modell D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV ! % E ’ZS/ :
Anschlusskabellange 0.5m 7 7 7 7 7 7 Ts
Anschlusskabellange 3m 34 34 34 34 32 32 : o
1 0 AUS (5

Abmessung_]en Signalgeber

Blau [Schwarz]

D-MONW, D-M9PW, D-M9BW

[ ——]

6 | Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4¢

Schlitz-Montageschraube

: -0—'H:‘_"<’

D-MONWV, D-M9PWV, D-M9BWV

Betriebsanzeige/Anzeigeart

i ON
peratin .
range gl : ' OFF

]
indication;

! Red |Green: Red |

92.7
~ ©)
q N ol ©
©ol ™
4 \ ‘

._+_4

|
(2]
6 |Optimale Schaltposition

! 4 % Most sensitive position

Montageschraube
2 Betriebsanzeige 2.5 x4¢
43 Schlitz-Montageschraube
- —3—- —%: ’ . 2 Betriebsanzeige

© 22

N —

[oe]
pe I 20

O
3



Elektronische Signalgeber Sel‘ie MYl

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu
verstehen, es wird aber keine Gewahr ibernommen. In

Signalgeber-Einbaulagen/D-M91W, D-MOL 1wV

Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kdnnen grosse
Schwankungen (bis zu £30%) auftreten.

MY 1B (Grundausfiihrung)

T
O-p—m—=t e = = —16-&
- AL - B -
Einbaulage 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Betriebsbereich ¢ Anm) 3 4 5
MY 1M (Ausfiihrung mit Gleitfihrung)
|
- + +
WL ———m o e —l%
i - L L] —
[ | |
: f {
A B
Einbaulage 216 220
A 73 93
B 87 107
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY 1C (Ausfuhrung mit Rollenfiihrung)
|
A oo
= e = == o =
[ | |
! {
A B
Einbaulage 216 220
A 73 93
B 87 107
Betriebsbereich ¢ Anm.) 8.5 6.5
MY 1H (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung)
oR="===5 = e = =1o-&
i
A B
Einbaulage 210 216 220
A 24 30 38
B 86 130 162
Betriebsbereich ¢ Anm.) 3 4 5
3.29-107
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Elektronische Signalgeber
D-Y5,Y6, Y7P(V)/3-Draht, 2-Draht (pirektmontage)

D-Y595, D-Y693, D-Y7P(V) Vverwendbare |

Kolben-g (mm) |

Zylinderserie 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Grundausfihrung)
|MY1|\/| (Gleitftihrung)

f [MY1H (prazisionsfuhrung)

|
|
]
|
[MY1C (Rollenfiihrung) }
!
|
|

f | MY 1HT (Prazisionsfihrung mit hoher Steifigkeit)

Verwendbare Signalgeber

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal
Anschlussart 3- Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN l PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) —
Stromaufnahme Max. 10mA —
Spannungsversorgung Max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28VDC)
Arbeitsstrom Max. 40mA Max. 80mA 5 bis 40mA
Innerer Spannungsabfall (max. O_S\x:)ioif:{beitsstrom) Max. 0.8V Max. 4V
Kriechstrom Max. 100uA bei 24VDC Max. 0.8mA bei 24DC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

« Schaltzeit Max. 1ms

« Anschlusskabel —————Olbestandiges, flexibles Vinylkabel,

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-Y59A, D-Y69A

+~—o0 DC (+)
H Braun [Rot]

, O H
' g% : AUS
! R H Schwarz [Weiss]
' T < '
[53 l
H a :
: bcE)

[ttt i Blau [Schwarz]

DC (+)
Braun [Rot]

AUS

Haupt:
chaltkreis

23.4,0.15mm?, 3- Draht (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weiss, Schwarz]), 2-Draht (Braun, Blau [Rot, Schwarz]) 0.5m* %] . Schwarz [Weiss]
+ Zur Bestellung von 3m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-Y59AL H
« Stossfestigkeit ————— 1000m/S? :
« Isolationswiderstand —— 50MQ oder mehr bei 500VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause) T DC(-)
« Prifspannung ————— 1000VAC tiber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause) oo ' Blau [Schwarz]
* Umgebungstemperatur — —10 bis 60°C
« Schutzklasse ————— IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)
D-Y59B, D-Y69B
Signalgebergewicht Einheit: g : I—m oty
H ' raun [Ro
Modell Anschlusskabellange 0.5m | Anschlusskabelléange 3m ;
H @ H
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53 H O] H
H S= _K 2
D-Y59B, Y69B 9 50 H g %“j N H
: | —o AUS ()
emmmmmiemmem e 4 Blau [Schwarz]
Abmessungen Signalgeber
- - -
D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B
#3.4
— M~

1O I e — :

12.5 |Optimale Schaltposition

12.5 |Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4¢
Schlitzschraube

25 Belriebsanzeige 25
3 {SE % B TR
29 ©
3.29-108
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Montageschraube M2 x 4¢

/ Schiitzschraube
/ Betriebsanzeige




Elektronische Signalgeber Serie MY].

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewahr tibernommen. In Abhéangigkeit der
Betriebsumgebungen kénnen grosse Schwankungen  (bis zu
+30%) auftreten.

Signalgeber-Einbaulagen/D-Y5, D-Y6, D-Y7P(V)

MY 1B (Grundausfuihrung)

ﬂ ﬂ Einbaulage 225 | 232 | 240 | 950 | @63 | 280 | 100
@ & A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 484.5 | 5695
@ — — ’Dg = BSE @ B 885 | 100 | 124 | 127.5 | 1425 | 2055 | 230.5
7‘% N Betriebsbereich ¢ Anm) 6 9 10 35 35 35 35
A ‘ B
MY 1M (Ausfihrung mit Gleitfihrung)
+ - ¢
@ @ Einbaulage 225 | 232 | 240 | 250 | @63
@ = = N = ~® A 139.5 | 1845 | 229.5 | 2785 | 3235
h {H B 805 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
2)1? ZR Betriebsbereich ¢ Anm) 5 5 5 5.5 5.5
A B
MY1C (Ausfiihrung mit Rollenfiihrung)
. [ @ E @ ‘ . Einbaulage 225 | 232 | 240 | 250 | @63
@ ‘—Eb—l & A 975 | 127.5 | 157.5 | 2785 | 3235
B’ ——W W ——
@ ] ] @ B 1225 | 1525 | 182.5 | 1215 | 136.5
N[ N[ Betriebsbereich ¢ Anm.) 5 5 5 55 55
A ‘ " B
MY 1H (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung)
E = =
: Einbaulage 225 | 232 | @40
= = —=
® ) =@ A 1315 | 180 | 216
! * B 885 | 100 | 124
' 1 Betriebsbereich ¢ Anm) 6 9 10
A B
MY1HT (Ausfithrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)
1 : i : ] Einbaulage 250 | 263
§ § - A 2905 | 335.5
| | B 1235 | 1385
Betriebsbereich ¢ Anm) 5 5
A B
3.29-109
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Elektronische Signalgeber

D-Y7

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Verwendbare ‘
Zylinderserie

W/B'Draht, 2'Draht (Direktmontage)

Kolben-g (mm) \

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Grundausfiihrung)

[MY1M (Gleitfihrung)

[MY1H (Prazisionsfinrung)

|
I
|
I
| MY 1C (Rollenfiinrung) }
!
|
|

| MY 1HT (Prézisionsfihrung mit hoher Steifigkeit)

e

Verwendbare Signalgeber

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ()
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-Y7CIW, D-Y7LIWV (mit Betriebsanzeige)

D-Y7NW(V)/3-Draht NPN-Ausgang

« Anschlusskabel — Olbestandiges, flexibles Vinylkabel
23.4, 0.15mmz, 3-Draht (Braun, Schwarz,Blau
[Rot, Weiss, Schwarz]), 2-Draht Braun, Blau
[Rot, Schwarz]), 0.5m*
* Zur Bestellung von 3m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der
Bestell-Nr. hinzu. Beispiel) D-Y7NWL

« Isolationswiderstand —

Signalgebermodell D-Y7NW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV N e o)
Elektrischer Eingang Axial Vertikal Axial Vertikal Axial Vertikal i Braun [Rof]
Anschlussart 3-Draht 2-Draht s o AUS )
rlex + Schwarz [Weiss]
Ausgangsart NPN [ PNP — 3® H
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS rs
Versorgungsspannung 5,12, 24VDC (4.5 bis 28VDC) — | :
Stromaufnahme Max. 10mA — AT i glgu(_[)Schwarz]
Spannungsversorgung Max. 28VDC — 24VDC (10 bis 28VDC)
Arbeitsstrom Max. 40mA Max. 80mA 5 bis 40mA D-Y7PW(V)/3-Draht PNP-Ausgang
Innerer Spannungsabfall (max. O.SVI\S(;ia?OrJT-{ASXrbeitsstrom) Max. 0.8V Max. 4 : gc (+)R t
Kriechstrom Max. 100uA bei 24VDC Max. 0.8mA bei 24VDC o | Braun(Rol
Betriebsanzeige e R — Rote LED leuchtet &2 ! aus
Optimale Betriebsposition............. Griine LED leuchtet 8 % Schwarz [Weiss]
« Schaltzeit — Max. Ims « Stossfestigkeit —— 1000m/s? : @ % %

* Prifspannung ——

* Schutzklasse

* Umgebungstemperatur ——10 bis 60°C

50MQ oder mehr bei 500VDC

(zwischen Anschlusskabel und Gehause)
1000VAC tiber 1min.

(zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

0 DC ()

o

Blau [Schwarz]

IEC529 Standard IP67,

wasserfest (JISC0920) : 0 AUS (+)
: i Braun [Rot]
Signalgebergewicht Einheit: g L8 ;
Modell Anschlusskabelldange 0.5m | Anschlusskabellange 3m : § ;‘f /25/
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 - ;
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 o AUS (-)
""""""""""""" Blau [Schwarz]
Abmessungen Signalgeber
- - -
D-Y70O0W D-Y70WV
— ‘ s
& - OF— hog
| g
12.5 | Optimale Schaltposition ‘ 3
Montageschraube M2.5 x 4¢ :F § =
Schlitz-Montageschraube 23.4 =
2.5 Betriebsanzeige !
N -
C\!I D T T ) == o
ol 718 < N m¢ 0
29 (500) (3000) (5000)

3.29-110
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125 Optimale Schaltposition

Montageschraube M2.5 x 4¢
Schlitz-Montageschraube
Betriebsanzeige

@k

2.5

6.2

273




Elektronische Signalgeber Se”e MYl

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese zu verstehen,
es wird aber keine Gewahr tbernommen. In Abhéangigkeit der
Betriebsumgebungen kdnnen grosse Schwankungen (bis zu
+30%) auftreten.

Signalgeber-Einbaulagen/D-Y70LW, D-Y7LWV
MY 1B (Grundausfuihrung)

[ ﬂ ﬂ Einbaulage 225 | 232 | 240 | 250 | @63 | 280 | @100
%7 T — — @@ A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 4845 | 569.5
m }E‘ B 885 | 100 | 124 | 1275 | 1425 | 2055 | 2305
% N Betriebsbereich £A™m)| 6 9 10 35| 35| 35 35
‘ B
MY 1M (Ausfihrung mit Gleitfihrung)
+ - %
@ | @ Einbaulage 225 | 232 | 240 | 950 | @63
@ - e ) ) @ A 1395 | 1845 | 2295 | 2785 | 3235
i i B 80.5 | 955 | 1105 | 1215 | 1365
% ZR Betriebsbereich ¢ Anm.) 5 5 5 55 55
B
MY 1C (Ausfuihrung mit Rollenfiihrung)
. l @ ! @ ‘ 5 Einbaulage 225 232 240 250 263
Lo I — — _ & A 97.5 | 1275 | 1575 | 2785 | 32355
@ ! L A B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 1365
N[ N[ Betriebsbereich £A™)| 5 5 5 5.5 5.5
‘ -
MY 1H (Ausfuihrung mit Prazisionsfiihrung)
[ -
Einbaulage 225 232 240
% = @Q A 1315 | 180 | 216
i = B 885 | 100 | 124
2):? % Betriebsbereich ¢ Anm) 6 9 10
B
MY 1HT (Ausfuhrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)
o i &— Einbaulage 250 263
= = ] = I A 290.5 | 3355
A * B 1235 | 1385
Betriebsbereich ¢ Anm) 5 5
B
3.29-111
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Serie MY1

Bestelloptionen

Wenden Sie sich fur detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

Anwendbarkeit der Bestelloptionen

Zwischen- Lang- Einschraub- | Staubschutz- Berglstﬁginggs- A

hub hub gewinde band NBR S eme prerirel
XB10 XB11 X168 XC67 X416, X417 20
MY1B |Grundausfiihrung Standard ([ ] o o o ®
MY1M |Ausfithrung mit Gleitfihrung Standard [ ] [ [ ] [ ] [ ]
MY1C |Ausfiihrung mit Rollenfiihrung Standard [ J [} [ [ J [
MY1H |Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung [ o [ J [ ] o [ ]
MY 1HT | Ausfiihrung mit Prézisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit o o

Zwischenhub

Zwischenhiibe sind innnerhalb des Standardhubbereichs
erhéaltlich. Der Hub kann in 1mm Schritten gewahlt werden.
Andere Serien als MY1H sind standardmassig mit Zwischenhiiben
erhaltlich.

M Hubbereich: 51 bis 599mm
MY1 H [Kolben-sH Hub HSignalgeber| [Symbol-XB 10

Serie/Kolben-g
[ H [Ausfuhrung mit Prézisionsfilhrung

10 16 20 25 32 40

(@) auf Sonderbestellung erhaltlich.

Beispiel) MY1H40G-599L-273-XB10

Langhub

Ausfuhrungen mit langeren Hublangen als die Standardhtbe.
Der Hub kann in Imm Schritten gewéhlt werden.

B Hubbereich: 2001 bis 5000mm (210, g16: 2001 bis 3000mm.)

MY1|B | [Kolben-gH Hub HSignalgeber|[Symbol|=XB 11

Serie/Kolben-g 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B |Grundausfiihrung L
M | Ausfilhrung mit Gleitfiihrung
C | Ausfiihrung mit Rollenfiihrung

Beispiel) MY1B40G-4999L-273-XB11
B Hubbereich: 601 bis 1500mm (216, 220: 601 bis 1000mm.)

MY1 H [Kolben-gH Hub [HSignalgeber|[Symboll-xB 11

Serie/Kolben-g
[ H [Ausfuhrung mit Prézisionsfilhrung

10 16 20 25 32 40

(@) auf Sonderbestellung erhaltlich.

Beispiel) MY1H40G-999L-773-XB11

3.29-112

Einschraubgewinde -X168

Die Montagegewinde des Schlittens sind als Einschraubgewinde
ausgelegt. Die Gewindegrdsse entspricht der der Standard-
ausfihrung.

MY1|B | [Kolben-sH Hub HsSignalgeber|[Symboll-X 168

Serie/Kolben-g

B | Grundausfiihrung

M | Ausfiihrung mit Gleitfiihrung
C | Ausfiihrung mit Rollenfiihrung

H | Ausfihrung mit Prézisionsfiihrung —¢@y

Ausfiihrung mit Préazisions- N 2\ J)
HT | fihrung mit hoher Steifigkeit

Beispiel) MY1B40G-300L-273-X168

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

(®) auf Sonderbestellung erhaltlich.

NBR-Staubschutzband -XC67

Anstelle der Standardspezifikation mit Vinylchloridbeschichtung
wird eine NBR-Dichtung verwendet. Die Olbestandigkeit und
Abziehfestigkeit wird verbessert.

MY1|B | [Kolben-sH Hub Hsignalgeber|{Symbol-XC67

Serie/Kolben-g

B | Grundausfiihrung

M | Ausfuhrung mit Gleitfuhrung
C | Ausfiihrung mit Rollenfiihrung

H | Ausfilhrung mit Prézisionsfiihrung

Ausfiihrung mit Prézisions- —
HT fuhrung mit hoher Steifigkeit

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Lo P>

Wenden Sie sich fir A an SMC. Weiterhin
sind 210, 80 und 2100 nur mit rostfreier
Stahlplatte und nicht mit NBR-Dichtung
erhéltlich.

Beispiel) MY1B40G-300L-273-XC67
Um nur das Staubschutzband zu bestellen (NBR-Dichtung)

MY [kolben-s}16 B N

StaubschutzbanI

Oberflachenbehandlung der
Innensechskantschraube mit

NBR-Dichtung Staubschutzband
- Schwarz verz. und chromatiert
W | Vernickelt

Beispiel) MY25-16BNW-300

O
2



Serie MY1

Bestelloptionen

Wenden Sie sich fur detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

Befestigungselement

Die Befestigungselemente werden verwendet, um die Hubeinstellei
Befestigungselement (1D

Hub-Feineinstellbereich

(Als Sonderbestellung, wenn die folgenden Einstellbereiche tberschritten werden.) Einheit: mm

-X416 (auf einer Seite) -X417 (auf einer Seite)
Kolben-g [ ik Einstellbereich Distanzstiick Einstellbereich
(M) | Lingey [My1B[MYIMMYLC[MYIH]| Lirge¢ [MYLB[MYLM]MYIC|MYH

16 5.6 —5.6 bis -11.2 11.2 —11.2 bis -16.8

20 6 —6 bis -12 12 —12 bis -18

25 115 —11.5 bis —23 23 —23 bis -34.5

32 12 —12 bis —24 24 —24 bis —-36

40 16 -16 bis -32 32 —32 bis -48

50 20 — | -20bis—-40 | — 40 — | 40bis-60 | —

63 25 — | -25bis-50 | — 50 — | -50bis-75 | —

Hubeinstelleinheit

Schlitten (Mitnehmer)
O

o Zylinderdeckel

1
RN | S—
L ¢ (X416)
E——
o ¢ (X417)

MY1[B] [Kolben-g}- 300 [L]-[ X416

—

-X416 Befestigungselement 2

-X416, X417

nheit in einer Zwischenhubstellung zu fixieren.
Abbildungen zum Befestigungselement
MY1B MY1H

Hubeinstelleinheit Hubeinstelleinheit

Befestigungselement
Befestigungselement

MY1M/MY1C

Hubeinstelleinheit

Befestigungselement
Positionieren Sie den
Uberstehenden Teil
auf der Seite der.
Hubeinstelleinheit.

Kombinationssymbol

Siehe unten stehende Tabelle fur die anwendbaren Symbole.

Befestigungselement

. . . Siehe unten stehende Tabelle fiir die anwendbaren Symbole.
Hubeinstelleinheit

Siehe unten stehende Tabelle fur die anwendbaren Symbole.

®» Hub
Anm.) Gibt den Hub vor Einbau der Hubeinstelleinheit an.
* Serie/Kolben-g 10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B | Grundausfiihrung

M | Ausfiihrung mit Gleitfiihrung

C | Ausfilhrung mit Rollenfilhrung

H | Ausfilhrung mit Prézisionsfilhrung

Hubeinstelleinheit Bef;setlngéjnrlgs- Symbol X4it5uckza;lﬂ Beschreibung
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X416 auf einer Seite
AL H W 2 X416 auf beiden Seiten
T Z 1 1 X416 auf einer Seite, X417 auf der anderen Seite
AL, AH A 1 X416 auf Seite der A-Einheit
AL, LH X416 L 1 X416 auf Seite der L-Einheit
AH, LH H 1 X416 auf Seite der H-Einheit
AL, AH AZ 1 1 X416 auf Seite der A-Einheit, X417 auf der anderen Seite
AL, LH LZ 1 1 X416 auf Seite der L-Einheit, X417 auf der anderen Seite
AH, LH HZ 1 1 X416 auf Seite der H-Einheit, X417 auf der anderen Seite
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X417 auf einer Seite

A, L, H W 2 X417 auf beiden Seiten
AL, AH X417 A 1 X417 auf Seite der A-Einheit
AL, LH L 1 X417 auf Seite der L-Einheit
AH, LH H 1 X417 auf Seite der H-Einheit

Anm.) Bei AS, LS und HS ist die Hubeinstelleinheit nur auf einer Seite befestigt.
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Serie MY1 _
Bestelloptionen

Wenden Sie sich fiir detaillierte Angaben zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten an SMC.

Befestigungselement

Beispiel

Beispiel

-X416, X417

*L-Einheit mit je ein Stk. der X416- und X417-Bestelloption
MY1B25G-300L-X416Z

X416

X417

O

]
6]
L-Einheit

@]
\ L-Einheit

* A und H-Einheit, bei der X417 nur an der A-Einheit montiert ist
und nicht an der H-Einheit

MY1B25G-300AH-X417A

X417

]

\ [0}

@]
A-Einheit /

\H-Einheit

Bestellschlissel fiir Einzelteile der Hubeinstelleinheit und des
Befestigungselements

IMYH-A16A |-[X417 |

Kombinationssymbol

~ Hub-  Befestigungs-
einstelleinheit element

N

Nur Befestigungselement

Befestigungselement

X416 | Befestigungselement 1

X417 | Befestigungselement 2

® Modell Hubeinstelleinheit

Anm.) Siehe Tabelle der Optionen unter "Bestellschliissel" jeder Serie.
MY1B—S. 6
MY1M—S. 28
MY1C—S. 44
MY1H- S. 60

E Kupferfrei

Fir kupferfreie Anwendungen geeignet.

*Hubeinstelleinheit mit Befestigungselement

MY-A25L-X416 (L-Einheit fiir MY1B25 und X416-Befestigungselement)

*Nur Befestigungselement

MY-A25L-X416N (x416-Befestigungselement fiir MY1B25 und L-Einheit)

MY1B MY1M/MY1C

Hubeinstelleinheit

Befestigungselement

Befestigungselement

Anm.) Fur das Modell MY1H werden die Teile in der gleichen

Verpackung ausgeliefert.

20-MY1[B] [ Kolben-g H

Hub | Signalgeber | [ Symbol |

Ser

ie/Kolben-g

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B

Grundausfiihrung

M

Ausfuhrung mit Gleitfihrung

C

Ausfihrung mit Rollenfuhrung

H

Ausfuihrung mit Prézisionsfuhrung

HT

Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit
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Al

A\ Achtung

Montage

1. Achten Sie darauf, dass
keine grossen Stosskrafte
oder Ubermassigen Mo-
mente auf den Schlitten
wirken

« Der Schlitten wird von Prazisions-
fihrungen (MY1C, MY1H) oder Kunst-
stoffiihrungen gehalten; achten Sie
deshalb bei der Montage von Werk-
stlicken darauf, dass keine starken
Stosskrafte oder Gbermassigen
Momente auf den Schlitten wirken.

2. Richten Sie bei Anbau einer
Last mit externem Flhrungs-
mechanismus diese sorg-
faltig aus.

¢ Kolbenstangenlose Bandzylinder
kénnen innerhalb des fur jede
FOhrungsart zulassigen Bereichs mit
einer direkt angebauten Last
eingesetzt werden; jedoch ist bei
Anbau einer Last mit externem
Fuhrungsmechanismus eine sorg-
faltige Ausrichtung notwendig.

Da die Abweichung von der Mittel-
achse mit zunehmender Hublange
grosser wird, sollte eine Anbau-
methode gewahlt werden, die diese
Schwankungen absorbieren kann
(Ausgleichselement).

Verwenden Sie die speziellen Aus-
gleichselemente (S. 18 bis 20) , die fir
die Serie MY1B erhéltlich sind.

3. Setzen Sie den Zylinder
nicht in Umgebungen ein, in
denen er mit Kuhlmitteln,
Schneiddl, Wasser, Kleb-
stoffen, Staub o0.4. in Kon-
takt kommt. Vermeiden Sie
auch den Betrieb mit Druck-
luft, die Kondensat oder
Fremdstoffe, usw. enthalt.

« Fremdstoffe oder Flussigkeiten im
oder aussen am Zylinder kénnen das
Schmierfett auswaschen und somit
zur Abnutzung und Beschadigung des
Staubschutzbands und der Dich-

tungen fiihren, wodurch die Gefahr
von Fehlfunktionen entsteht.
Wird der Zylinder in staubigen Umge-
bungen oder in Bereichen, in denen er
Wasser und Ol ausgesetzt ist, betrie-
ben, muss eine Schutzabdeckung an-
gebracht werden, um einen direkten
Kontakt mit dem Zylinder zu unterbin-
den oder der Zylinder muss so mon-
tiert werden, dass das Staubschutz-
band nach unten zeigt; verwenden Sie
ausserdem gereinigte Druckluft fir
den Zylinderbetrieb.

A Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbe-
dacht die Einstellung der
Fuhrungseinstelleinheit.

« Die Fihrung ist werkseitig voreinge-
stellt und unter normalen Betriebs-
bedingungen ist keine Neueinstellung
erforderlich. Verstellen Sie deshalb
nicht unbedacht die Einstellung der
Fuhrungseinstelleinheit. Bei anderen
Serien als der Serie MY1H dagegen
ist eine Neueinstellung und der Aus-
tausch der Fuhrungslager, usw. mo-
glich.

Siehe dazu den Abschnitt zum Aus-
tausch der Fihrungslager im Hand-
buch.

O
z

Serie MY 1/Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor Inbetriebnahme durchlesen.

A\ Achtung

1. Externe Druckluftverluste

« Beachten Sie, dass unter Betriebs-
bedingungen, bei denen aufgrund
externer Krafte oder von Tragheitsmo-
menten Unterdruck im Zylinder er-
zeugt wird, Druckluftverluste durch die
Trennung des Dichtungsbandes auf-
treten kénnen.

3.29-115



A I PdeUktSpEZ|f|SChe SlCh@l‘h@ﬂShlﬂW@lSG Vor Inbetriebnahme durchlesen.

A Achtung

Anschlussvarianten

« Die Anschliisse am Zylinderdeckel kénnen zur Anpassung an verschiedene Situationen frei gewéhlt werden.

Verwendbarer Zylinder

Anschlussvarianten

MY1B10
MY1H10

Anm. 1) Diese Anschliisse sind nicht auf das
Modell MY1H10 anwendbar.

*******************************
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Bewegungsrichtung des Schlittens

MY1B16 bis 100
MY1M16 bis 63
MY1C16 bis 63
MY1H16 bis 40

schlauch

Anm. 2) Siehe obige Abbildung fir Druckluftanschluss

® " Anschluss-

—————————————————————————

Bewegungsrichtung des Schlittens

von unten.
MY1HT50, 63
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Bewegungsrichtung des Schlittens
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